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MEMORIA DESCRIPTIVA
gque ge acompafia a
' la solicitud de una
PATENTE DE INTRODUCCION, por dieé afios en Espafia, a favor

"de Don ENRIQUE TAMARIT FALAGUERA, de nacionalidad espafio-

la, con residencia en VALENCIA, callzs Sagunto, n? 109,
por
"PERFECCIO&AMIENTOS EN ALIMENTADORES DE
HILO PARA mAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES"

- o s s e e

Fuente de origens Societ'e de Constructidn D'Outillage
Mecénique Moderne, entidad francesa.
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La Patente de Introduccidén que se solicita,

reune las condiciones que determina el vigente Estatuto
sobre Propiedad Industrial de 26 de julio de 1.929, tex-
to refundido, publicado el 30 de abril de 1.$30.

De acuerdo con el enunciado se proponen en la
presente Memor{a unos perfeccionamientos en alimentadores
de hilo para mdquines grapadorss industriales, cuyos per-
fecciqnamientds»vienen a constituir une definitiva soluf
cidn para los.-varios problemss gue las mdquinas grapado-

ras industriales conocidas presenten en relacidn princi-

" palmente con el sspecto de alimentacién y la regulacidn

del hilo con el gue ha de formarse la grapa.

Los perfeccionamientos'establecen varios puntos
de novedad en Espafia, conbistiendo uno de ellos en el he-
cho de que la caja de avance del hilo forme un cuerpo me-
cénicamente indepehdiente de la cabeza clavadora & forma~ -
dore, a cuyo fin tiene establecido una relacién directa a
través de una gufa tubular porlla que el hilo llega & la

cabeza formadora y clavadora a impulsos del alimentador

' que hace avangar al hilo la longitud determinada por los

elementos impulséres previamente regulados.

Te regulacién de la longitud del hilo se estable
ce a través &e sendas levas previstaé en la periferia de
los dos rbdillos tangencisles, cuyas levas dotadas de unsa
longitud en sxrco aprop;ada gl fin propuesto se hacen coin
cidir, total o parciaslmente, de acuerdo con le longitud
de la grapa, en su movimiento de giro continuoc.

Ia regulacién de las levas solidariss de 1los ro-
diilos tangenciales se consigue por desfasado entre si de

los engranes de gue son solidarios y a través de ojales
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de anclaje sobre los engranes previstos en uno al menos
de los rodillos de levas.

El desfasado de los engranes de cada uno de los
rodillos tangenciales se logra por desplazamiento de uno
de los conjuntos rodillo;engrane a través de uns palanca
de tercer orden sobre la gue actua un resorte antagonis-
ta que tiende ai acercamiento de los engranes y rodillos
tangenciales, para‘manténer uns uniformidad y concorden—
cia en su rotacidn.

Los perfeccionamientos a que se ha hecho refe-

rencla aparecen representados en los dibujos adjuntos en

distintas posiciones y detalles, correspondiendola figura
12 g un glzado lateral de conjunto del mecanismo de la
oaja'de avance del hilo, nientras que, en la figura 28, se
muestrs una seccidn por el eje de simetria de unolge los
rodillos-engrane, sefilalandose, por dltimo, en la figura
38, una seccidn por el eje del rodillo-engrane .opuesto,
apoyado sobre la palahca que le permite un movimiento de
desplazamiento para el desfasado.

Cada una de las referencias mimericas que apaie-

cen en los dibujos corresponde a las siguientes partes o

‘elementos mecédnicos:

"le.- Caja de avance del hila.
2.- Uno de los rodillos—engrane tangenciales.
3.— Leva en arco sobresaliente de lg periferia
de los rodillos-engrane.
4.~ Palance de tercer grado que constituye él eje
de uno de los rodillos-engrane. '
5o ﬁesorte antagonista por el gque gse obliga al

contacto {ntimo y eldstico entre los conjuntos de rodillos—
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engranes.
| 6.- Elementos (tornillos o pasadores) de anclg

je entre rodillos y engranes.

7.- Ojales previstos en uno de los rodilles,
el menos, para pernitir la exacta graduacién del desfa-
sado entre rodillos.

8.- Casquillo de entrada del hilo a la caja de
avence. |

9.~ Casquillo de salida del hilo de la caja de
awaneé. ,

10.- Conducto flexible tubular por el que el
hilo llega hasta la cabeza formedora y clavadorsa.
‘ Los perfeccionamientos permiten un funciona=-
miento ininterrumpido de las mdquinas grapadoras, en la
segﬁridad de que el movimiento-oontinuo dado a 1los rodi~

iloa slimentadores se transforms en alternativo de avan-

- ce del hilo a intervalos suficientes para el yperfecto

trabajo de la cabezé grapadora, bien entendido gque la re-
gulacién de la longitud del hilo facilitado & esta cabeza
puede ser rezulado hasta el infinito por los medios de
que dispone la cajé de avance al desfa$arse los engranses
que modifican a voluntad la longitud de la zona de tan=-
gencia entre loe sectores en relieve actuantes de leva
entre 10s cuales pasa el hilo.

Hecha la descripciln precedente es necesario
afiadir que los detalles de realizacién de la idea expues-
ta pueden variar, sin que por ello cambie la esencie de
la invencidn, que es la que se desprende de los parrafos
que anteceden y 10 que se reivindice en la siguiente
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En resumen: La Patente ﬁe Introduccidn que se
solicita, ha de recaer sobre las reivindicaciones siguien-
tes:

18.~ PERFECCIONAMIENTOS EN ALTJENTADORES DE HILO
PARA MAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES, caracterizados esen
cialmente por el hecho de establecer que la.caja de avance
del hilo forme un cuerpo mecdnicamente independiente de la
cabeza formadora y clavadora, a cuyo fin tiene esiablecida
con ella una relacidn, s través de una guia tubular por la
que el hilo llega a la cabeza formadora y clavadora a im-
pulsos del alimentador que hace avanzar al hilo la longi=-
tud detérminada por los elementos impulsores previamente
regulados. .
' 28 ,- PEAFECCIONAMIENTOS EN ALTAENTADORES DE HILO
PARA MAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES, de acuerdo con la
anterior reivindicacién, ceracterizados e sencialmente por
el hecho de gue la regulacién de la longitud del hilo se
establece a través de'senﬁas levas previsias en la perifew
rig de los dos rodillos tangenciales, cuyas levas, dotadas
de una longitud en arco epropiada al fin propuesto, se ha-
cen eoincidir; total o parcislmente, de acuerdo con la lon~
gitud de la grapa, en su movimiento de giro continuo.

3& .~ PERFECCIONAMIDNTOS EN ALIUENTADORES DB HILO
PARA MAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES, de acuerdo con 1as
anteriores reivindicaciones, caracterizedos esencialmente
por el hecho de gue la regulscidén de coincidencis de las
;eVas golidarias de los rodillos tangenciales se comsigue
por desfasado entre sl de los engranes de que son solida-

rios y a través de ojales de anclaje sobre los engrenes

i previstos en, al menos, uno de los rodillos de levas.
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48,-~ PERFECCIONALIIENTOS EN ALIHENTADORES DE HI-
I0 PARA MAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES, de acuerdo con
les anteriores reivindicaciones, carecterizados esenciel-
mente por el hecho de que el desfasado de los engranes
de cada uno de los rodillos tangencisles se logrg por des-
Plazamiento de uno de los conjuntos rodillo-engrane para
su giro individual, & través de una palanca de tercer
gado sobre la que actua un resorte antagoniste que tien

de alvacercamiento de los engranes y rodillos tangencia=

~ les, para mantener un contacto intimo y una uniformidad

y concordancis en su rotecidn y perfecto desplazamiento
del hilo.
58.~ Se reivindica por dltimo como objeto sobre

el que ha de recaer la Patente de Introduccidn que se so-

'1licite por "PERFECCIOCHNAMIENTOS EN ALiEENTADORES IE HILO

PARA MAQUINAS GRAPADORAS INDUSTRIALES™.
Todo tal y como Queda descrito y reivindicado

en la presente memorfs que constae de seis hojas escritas

_ a méguina por una sola cara y dibujos que se acompafian.

Madrid, 23 de Noviembre de 1.962
ALFONSO UNGRIA.
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