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PATENTE DE INVENCION

v . . .por VEINTE afios
cuyo privilegio se solicita para Espafia,
sus territorios y plazas de soberania,
a favor de: |
OFFICINE MECCANICHE DANIELI

entidad italiana, domiciliada en BUTTRIO
(Udine) Italia, relativa a:

"DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA REGULACION
DE IAS CUCHILIAS DE UNA CIZALLA PORTATIL™

T o i S G . s S s . o v

Prioridad: Solicitud de patente italiana
ne 19.412 de fecha 8.1.1962
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MEMORIA DESCRIPTIVA

o la presente invencidén se refiere a un-perfeccio-
namieg;o-eh~la§-cizallas portatiles y en particular tiene
or objeto unudispositivb de regulacidn cuys finalidad es
poner las.cuchillas en fase con la barra, después del- pri-
mer corte, de modo que el desgaste del filo sea minimo y

constante, = = = = - = = = - - = - 6 2 =« - - - - --

El dispositivo de regulacidén segin la invencidn

‘ presenta un mecanismo electrdnico que mide el defasaje de

las cuchillas cuando el laminado llega a un punto determi-
nado de la carrera de trabajo y,.si las cuchillas se en-
cuentran a 1802 de atraso como mdximo, el mecanismo hace
aumentar la velocidad de los discos hasta poner las cuchi-
llas en fase con la barra; éi, por el contrario, las cuchi-
llas se encuentran a 1802 de adelanto como méximo, el me-
canismo las hace retrasar. El mecanismo electrénico actia

sobre el colector de un motor auxiliar comunicandole, se-

- gin las necesidades, el sentido de rotacién apropiado para

corregir el decalaje o defasajé que se comprueba en las
cuchillas, mientras que-el dispositivo mecénico presenta
wn tornillo sin fin, accionado por el eje del motor auxi=
liar, y un engranaje helicoidal, que;gngrana'con dicho tor-
nillo sin fin y es solidario de uno de 1os ejes portacu-
chillas, y estd montado en una carcasa giratoria gracias

a la cual el movimiento del motor principal de accionamiendo
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de la c¢izalla es transmitido a 2as cuchillas.

_ Los dibujos adjuntos representan esquematicamente
a t{tulo de ejemplo no limitativo un modo de realizacidn de

la invencién y concretamente: = -~ = = - = = = = = = = = -

La figura 1 muestra el esquema mecdnico del dis-

positivo en seccidn longitudinagl; = = = = = = « = = = = =

~ la figura 2 muesira de ffente los dos discos por-

ta-euchillas puestoé_en fase, - =~ = - - - s ===

" 'En la figura 1, no se ha representado en detalle
el mecanismo electrénico que actua sobre el colector Z del
motor ahxiliar‘v permitiendo‘modificar su sentido de rota-
cidn, debido a que estd constituido de manera conocida y
actis enviando al motor V, a través del colector 2, unos
impulsos apropiados para hacerle girar en uno u otro sen-
tido. Lo caracteristico oonsiste} en cambio, en la aplica-
cién de este mecanismo electrénico a una cizalla portdtil
de modo que corrija rdpida y eficazmente el‘decalaje}o de;~

fasaje que eventualmente se produzc@. = = = = = =« = = =« -

El dispositivo mecdnico que acciona la cizalla
¥ presenta el mecanismo de correccidn del decalaje o de-
fasaje de las cuchillas, comprende: el motor principal 10
con la polea motriz 11, que ‘transmite el movimiento al
eje 12 por medio de las correas 13 y del volante 14. El

eje motor 12, montado sobre unos soportes 15, lleva el

- pifién motor 16 en el extremo opuesto a aquél en donde estd

montado dicho volante 14. El pifién motor 16 engrena con

uns corona dentada 17 solidaria de una oarcasa 18, que
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contiene respectlvamente el extremo del eje motor porta—

VAR S A

cuchillas 19 en uno de sus lados, Yy en el lado opuesto,

el extremo del eje de regulacién 20, unido mediante un
acoplamiento 21 al eje 22 del motor eléctrico suxiliar V.
El acoPIamiento 21 puede ser de tipo rfgido o bien de tipo
electromagnetioo. En. el:interior de le carcasa 18 ve monta-

" do el tornillo gin fin 23, solidario de un engranaje helicoi—

dal 24 gue engrana con un segundo engranaje helicoidal 25, cu’
yo eje 26 lleva un engranaje cénico 27 gue engrana con 0tro
engranaje 28, solidario del eje 20-22 del motor euxiliar.
E1l tornillo sin fin 23 engrens, & su vez, con el engraneje
helicoidal 29, montado fijo en un extremo del eje motor 19,
el cual en su otro extreme t;éne directamente fijado‘e;'dis-
co portacuchillas 30. El otro disco portacuchillas 31 es
soliderio de uno de 10s extremos de un eje looo 32 apoyado
sobre los soportes 33 y solidairio del engranaae conducido

34 que engrana con el engranaje conductor 35 solidario del
eje motor 19. En el otro extremo del eje portacuchillag 32
va fijada 1g rueda dentada 3§,_@g§“grg§ias é la cadena 3;,
acc;qng.é ofrafrueda dentada;38 montada sobre el eje 39,

que lleva el diScovéuenta-golpes 40. - e e - .- ---

: El funcionamiento del dispositivo tiene lugar

de 1a manera 31guiente. I L I

' _ El mbtor principal.IO, mediénte la polesa 11,
transmite por intermedio de las correas 13 su movimiento
al volante 14, que pone en movimiento &l pifién 16 y a la

rueda dentada 17 haciendo girar la carcasa 18, == - - -

El tornillo sin fin 23 gira junto con la careasa

18 realizando un movimiento de revoluci6n alrededor del
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‘eje 19, y dado que el tornillo sin fin 23 es irreversibdle,

transmite por el interior el movimiento al eje 19 por me-

dio del engranaje helicoidal 29, = = = = = = = = = = = = .

‘Este eje 19 pone en movimiento al primer disco
porta-cuchillas 30 y & través del par de engranajes 34 y
35 también pone en movimiento al eje 32 y al segundo dis-

co portacuchillas 3l. = = = = = = = c = = 0 = = = = = = :

'E1 cuenta-golpes 40 gira en relacién con la ve-

locidad de'trabajo. A

Cuando el laminado estéd a punto de entrar en la

~ecizalla 30-31, las cuchillas. tienen que hallarse en una

posicidn tal que despues del primer corte, el desgaste del

filo sea minimo y oonstante. -t e s~

Un mecanismo electrdnico de tipo conocido (no
represeptado) provee a este efecto y cuando el laminado
llega  la sefial A, (figura 2) mide el defassje o decalajé
de las cuchillas. ----- i |

Si las cuchillas se encuentran a 1808 de atraso
camo méximo, el mecanismo hace aumentar la velooidad de

los discos hasta poner las cuchillas en fase con 1la barra.

Si las cuchillas se encuentran a 1802 de adelanto,

el mecanismo 1as hace retrasar. ------ --- m— - -

El mecanismo colocado en la carcasa 18 actia

"ﬁecénicamente produciendo la puesta en fase, gracias a la

maniobra del sentido apropiado de rotacidn que le es comu~

" nicada por el motor V, el cual por intermedio del colector
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3 % recibe los impulsos que le son enviados por el mecanis-

a mo electrénico y mediante el acoplamiento 21, el par de
110. engrana jes cénicos 28-27 del eéje 26 y los engranajes heli-
| coidales 25-24, pone en movimiento al tornillo sin fin 23
. y le obliga a atornillarse o & desatornillarse a 1o largo

de la rueda dentada 29, « - - - - - e = - .- m- - -

|  Es evidente que con este movimiento se -obtiene
115. un aumento o una disminucién de la velocidad de las cuchi-
llas, durente todo el tiempo que sea necesario, a fin de

que dstas se pongan en fase con el lsminado que llega. ~ —

Habiendo efectuado la descripcidn que precede de-

be hacerse constar que el objeto de la invencidn es el que

120. se define en los términos de la primera de las reivindica-
ciones que siguén, Ya sea considerada aisladamente, ya sea
considerada en combinacidn con una o varias de las reivin-

dicaciones restentes. = = = = = - - - - c - - m = - = =

N O T &

125. ' _ Se declaran de novedad y propiedad para Espafla,

sus territorios y plazas de soberania, las siguientes: -

REIVINDICACIONES
1. Dispositivo automdtico para regulecién de las
cuchillas de una cizalla portdtil, caracterizédo por com-
130. prender un mecanismo electrdnico sensible al decalaje o
defasaje de los discos portacuchillas y un conjunto mecdni-
co de engranajes cénicos y helicoidales que actda sobre
los discos portacuchillas y que es accionado por un motor

euxiliar, cuyo sentido de rotacién apropiade le es comuni-
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cado por dicho mecanismo electrdnico cada vez que se pro-

duce un decalaje o defasaje. = = = == = = = = = = = = —

2. Dispositivo sutomatico pars regulacidn de las
cuchillas de'una cizalla pprtétil,;éaracterizado porque el
con junto mecénico para la puesta en fase de las cuchillas
presenta una carcasa que es pueste en rotacidén por el motor
principal mediante una corona dentada exterior, mientras
que en el interior de la carcasa giratoria se encuentran
un par de engianajes.cénicos, dos engrena jes helicoidales
engranando entre s{ y una transmisién por tormillo sin fin
y engranaje helicoidal, este ultimo solidario del eje
del disco portacuchillas,'en tanto que el eje del par de
engranajes cénicos es solidario del motor auxiliar puesto

en movimiento en el sentido adecuado de rotacidn por el

mecanismo electrénico sensible al decalaje o defasaje de

las cuchillas. - i T S

3. Dispositivo automético para regulacién de las
cuchilles de una cizalla portédtil, caracterizado porque el
eje loco portacuchillas, accionado por el eje motor gracias
a un par de engransjes gemelos, es solidario de una rueda

que, por intermedio de una tranemisidn apropiada, scciona

el mecanismo cuenta~golpes. = = = = = = « - = - - - - - -

4, Dispositivo automdtico para regulecidn de las
cuchillas de una cizalla portétil, caracterizado porque el
acoplamiento (21) que une el motor eléctrico auxilier (V)

con el eje de regulacidén (20) dotado de engraneaje cdnico

(28) es potestativamente ya sea de tipo rigido, ya sea de

tipo electromegnético s = = = = = = = = - - e r .- a-
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5. "DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA REGULACION DE
LAS CUCHILIAS DE UNA CIZALLA PORTATIL", = = = = = = = =

Todo ello cpﬁforme .se describe y reivindica en
la presente memoria q_ue' cdnste. de ocho hojas foliadas y
mecanoérafiadas por una sola de sus caras jy de una lémina
‘de dibujos que la ilustra. f | . | .

BARCELONA, 1 §10V.1362
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