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La in v e n c ió n  se r e f i e r e  a un so p o r te  o s c i l a n t e .
Los s o p o r te s  de apoyo con p a t in e s  de f r i c c ió n  apo. 

yados de forma b a s c u la n te  y g i r a t o r i a  se u t i l i z a n  p a ra  e l  
.i apoyo de f r i c c ió n  de p ie z a s  de m aq u in a ria  g ra n d e s , r o t a t i -  
! v a s , t a l e s  como m olinos tu b u l a r e s ,  se c a d o re s  de tam bor, 

e t c ,  u t i l iz á n d o s e  lo s  s o p o r te s  de apoyo, según c o n f ig u ra ­
c ió n ,  ta n to  p a ra  e l  apoyo a x ia l  como r a d i a l  de e s ta s  p ie z a s

**de m a q u in a ria  r o t a t i v a s .  Dado que p r in c ip a lm e n te  en e l  c a -
* * * w

so de p ie z a s  de m aq u in a ria  r o t a t i v a s  muy g ran d es  n o .s é -p u e -  
¡¡ den e v i t a r  m ovim ientos de ta m b a le o , es n e c e s a r io  que lo s  
¡ p a t in e s  de f r i c c i ó n  de e s to s  s o p o r te s  de apoyo vayan**ápoya- 
í dos en e l  p ie  de apoyo con m ovim iento b a s c u la n te  y g i r a t o -
i r i o ,  p a r a  poder s e g u ir  p e rfe c ta m e n te  lo s  m ovim ientos.A e l a¡
I p ie z a  de m aq u in a ria  r o t a t i v a .  *.*".*
j P a ra  e l  apoyo r a d i a l  de una p ie z a  de m aqU ip^ria
i r o t a t i v a  g rande s e  conoce un so p o r te  de apoyo (DE-A-^2.908 
) 513)) en e l  cu a l e l  cuerpo de apoyo d is p u e s to  e n t re  e l  p a ­

t í n  de f r i c c ió n  y  e l  p ie  de apoyo , y que t ra n s m ite  lo s  e s ­
fu e rz o s  de apoyo r a d i a l e s ,  e s t á  formado p o r  dos a n i l l o s  con 
s u p e r f i c i e s  de segmento e s f é r i c o .  P a ra  g u ia r  además e l  p a ­
t í n  de f r i c c ió n  d u ra n te  lo s  m ovim ientos b a s c u la n te s  y  de 
g i r o ,  e s t á  p r e v is to  un c o j in e te  a r t i c u la d o  r a d i a l ,  cuyo e je  
t r a n s c u r r e  ra d ia lm e n te  y que p o r  ta n to  no tr a n s m ite  e s f u e r ­
zos de apoyo r a d i a l e s .

P a ra  e l  apoyo r a d i a l  de un elem ento  de m aquina­
r i a  r o t a t iv o  grande se  conoce además un s o p o r te  de apoyo 
(DE-A-2 322 5 7 9 ), en  e l  c u a l hay  dos r o d i l l o s  apoyados en 
lo s  dos b razo s  de una p a la n c a  o s c i l a n t e ,  l a  c u a l apoya en 
un p i e  de apoyo f i j o  p o r medio de una r ó t u l a .

P a ra  e l  apoyo a x ia l  de una p ie z a  de m a q u in a ria
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r o ta t iv a  grande se  conoce ademús un sop orte  de apoyo según  
e l  concepto gen era l de la  r e iv in d ic a c ió n  de p a ten te  (DE—A—
2 813 7 5 9 ), en e l  cual e l p a t ín  de f r ic c ió n  apoya en e l  p ie  
de apoyo con movimiento b a scu la r te  por medio de un grano o 
r e s a l t e  protuberante re la tiv a m en te  pequeño.

La in ven ción  t ie n e  por o b je tiv o  crear un elemen­
to  de apoyo según e l  concepto gen era l de l a  r e iv in d ic a c ió n* tde p a te n te , para e l apoyo a x ia l de una p a rte  de maquinaria 
r o ta t iv a  grande, de manera t a l  que se obtenga una e jecu c ió n  
esp ecia lm en te s e n c i l la  y compacta, y^se lo g r e  e l  apoyo en 
ambas d ir e c c io n e s  a x ia le s .  . . .A

Este o b je tiv o  se r e su e lv e  de acuerdo con la  in ven ­
c ió n , mediante la s  c a r a c te r ís t ic a s  de la  r e iv in d ic a c ió n  de
la  p a te n te . \  . .

* .Dado que en  e l  sop orte  de apoyo o b je to  d e . la  i n -
* w * *ven ción  se puede u t i l i z a r  un c o j in e te  a r ticu la d o  r a d ia l de

* *  *

e je c u c ió n  com ercia l, y  no se  n e c e s ita n  o tr o s  cuerpos de 
apoyo, se  o b tien e  una forma de con stru cción  muy s e n c i l la  y  
com pacta. La e jecu c ió n  según l a  in ven ción  perm ite apoyar de 
forma especia lm ente s e n c i l la  l a  p arte  de maquinaria r o t a t i ­
va en ambas d ir e c c io n e s  a x ia le s .

Ih e l  d ibujo  se rep resen ta  un ejemplo de ejecu ­
ción  de la  in v en c ió n . Ahí pueden v e r s e .

Figura 1 . -  Una se c c ió n  o un ejem plo de e jecu c ió n  
d e l soporte de apoyo ob jeto  de la  in v en c ió n , ajustando con  
una p a r te  de m aquinaria r o ta t iv a .

Figura 2 . -  Una v i s t a  la t e r a l  d e l soporte de apoyo 
en la  d irecc ió n  de la  f le c h a  I I  de la  f ig u r a  1 .

El sop orte  de apoyo 1 representado en la s  f ig u ­
ra s  1 y  2 co n tien e  una zapata de f r ic c ió n  2 , d estin ad a  a l
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i apoyo a x ia l de una p ie z a  de m aquinaria r o ta t iv a  3 de gran  
} tamaño. E sta  p ie z a  de maquinaria 3 l l e v a  en su contorno una
¡ garganta anular 4 ,  en la  que a ju s ta  e l  p a t ín  de f r ic c ió n  2 .
¡i¡! En cuanto a l tamaño de la  ranura anular 4  de l a!j p ie z a  de maquinaria 3 es de mencionar que para e l l a  se  p r o -  
i cura una secc ió n  tr a n sv e r sa l re la tiv a m en te  pequeña, d eb ien -  
¡ do sobre todo ser  pequeña l a  profundidad t  de la  ranura, cao
I - .I o b jeto  de que e l  grueso de pared s en la  zona de la'ara&ura

de l a  p ie z a  de maquinaria 3 r e s u lt e  lo  más p eq u eñ o .p o sib le ,
. .

o s e a , que no se debe sobrepasar un va lo r  determinado en la  
r e la c ió n  entre l a  profundidad de l a  ranura y  e l  grueso de 
la  p ared , o sea  t : s .

En l a  p ie z a  de m aquinaria 3 se puede tra ta r^  por 
ejem plo , de la  pared c i l in d r ic a  -eventualm ente engrosada- 
rep resentad a  con l in e a s  de tr a z o  con tin u o , o de un tambor

w * +

de diám etro grande, o b ien  de un a n il lo  de rod ad u ra*ap li-
*  *I cade sobre e l  tambor, o respectivam ente d e l bandaje co r r e s ­

p on d ien te de un aro de rodadura (ind icado mediante l in e a s  
de tr a z o s  y  p u n to s ) .

De e s p e c ia l  im portancia es la  forma de r e a l iz a ­
c ió n  d e l apoyo b a scu la b le  y  g ir a to r io  d e l p a t ín  2 sobre un 
p ie  de soporte d e l segmento de apoyo 1 . E ste  p ie  de sopor­
t e  en s i  puede l l e v a r  conformada en uno de su s lad os una 
e s p e c ie  de p la c a  de su je c ió n , con la  que puede ser  a to r n i­
lla d o  fijam en te  a un fundamento o s im ila r e s ,  de una manera 
que no in te r e sa  en d e t a l l e .  En e s te  p ie  de soporte 5 e s tá  
su sten tad o  un extremo 7a de un perno de sop orte  7 de mane­
ra e s ta c io n a r ia  y  s o l id a r ia  en g ir o ,  m ientras que e l  o tro  
extremo 7b d e l perno de so p o rte , que puede ser  a lgo más pe­
queño de d iám etro, y  que so b resa le  en v o la d iz o  en d ir e c c ió n

-  4  -
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i a l a  p ie z a  de maquinaria 3 o resp ectivam en te a la  ranura 
i: anular 4 ,  su ste n ta  un c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  ra d ia l 8 y  
; e l  p a t ín  2.
< En e l  c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  r a d ia l  8 se  puedej;: tr a ta r  de un c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  r a d ia l de lo s  co -i¡ r r ie n te s  en e l  com ercio . Este c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  r a ­

d ia l  8 e s tá  f ija d o  sobre e l  perno de sop orte  7 e s ta c io n a ­
r io  con su a n i l lo  in te r io r  8 a , que forma un elem ento. iJnte- 

i! r io r  8a , que forma un elem ento in te r io r  de apoyo, m ientras 
que e l  a n i l lo  e x te r io r  d e l c o j in e te  (elem ento de apoyo e x -  

¡ t e r i o r ) ,  a n i l lo  que ha sido designado con 8b , está.ijp^do  
fija m en te  a l p a t ín  2 . Tal como en s i  e s  sa b id o , e l  a n i l lo  
e x te r io r  8b, d e l c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  r a d ia l 8 e s tá  d is. 
p u esto  sobre e l  a n i l lo  in te r io r  8a d e l mismo de manera mo-
v ib le  sobre b o la s ,  de modo que e l  p a tín  2 e s tá  su stentado

* * *

a tr a v é s  de e s te  c o j in e te  de a r t ic u la c ió n  r a d ia l  8 .sq b re+ + *
e l  p ie  de sop orte  5* de manera b ascu lab le  y  g ir a to r ia  (tam­
b a lea n te )  sobre e l  perno de sop orte  7-

E1 p ie  de soporte 5 se  dispone e s ta c io n a r io  f r e n -  
) t e  a l a  p ie z a  r o ta to r ia  de maquinaria 3s de t a l  modo que e l  

perno de soporte 7 p en etre con su  extremo l ib r e  so b resa lía n  
t e  7 lo  s u f ic ie n te  en l a  ranura anular 4 , para que lo s  f la n  
eos la t e r a le s  - a x ia l e s -  4a , 4b de é s ta  entren  en con tac­
to  de conducción por fr ic c ió n  con e l  p a tín  2 . El p a tín  2 
e s tá  conformado a e s t e  resp ecto  preferentem ente como p a t ín  
d o b le , o se a , que posee dos elem entos de p a t ín  2a, 2b de 
ig u a l forma, que pueden ser p u esto s  en con tacto  de conduc­
c ió n  por f r ic c ió n  (en la s  dos d ir e c c io n e s  a x ia le s  op u estas  
de l a  ranura anular 4 ) ,  con l o s  f la n c o s  la t e r a le s  correspon  
d ie n te s  4a y resp ectivam en te 4b de la  ranura anu lar.



El p a t í n  2 , o re sp e c tiv a m e n te  l o s  e lem entos de 
p a t ín  2 a , 2b pueden en g e n e ra l  e s t a r  conform ados de c u a l ­
q u ie r  m anera ap ro p ia d a  p a ra  una conducción de c o j in e te  de 
f r i c c i ó n .  Ahora b ie n ,  en e s p e c ia l  es p r e f e r i b l e  conform ar 
lo s  e lem en tos de p a t í n  2 a , 2b a manera de p a t ín  de so p o r­
t e  de t r a b a jo  h i d r o s t a t i c o ,  que con su  s u p e r f i c i e  s u s te n ­
ta d o ra  2a , a lim e n ta d a  de l a  m anera u s u a l (no re p re s e n ta d a

* *aq u í en d e t a l l e )  con a c e i te  a p r e s ió n ,  form a l a  su g e p ¿ i-
* * * * -c ié  de apoyo de d e s liz a m ie n to  p rop iam en te  d ic h a  d e l p a t í n  

2 f r e n te  a lo s  f la n c o s  l a t e r a l e s  4 a , 4b de l a  ra n u ra  anu­
l a r  4 .

E sp ec ia lm en te  en l a  f ig u r a  1 se puede a p r e c ia r  
que, a base de l a  c o n f ig u ra c ió n  d e l  so p o r te  o s c i l a n t e .1 ,  
se puede e l e g i r  re la t iv a m e n te  pequeña l a  p ro fu n d id a d - t  deM *l a  ra n u ra  a n u la r  4 ,  de modo que tam bién  l a  r e l a c i ó n . m e n

* w .  ***

- . *  *  *d o n a d a  mas a r r i b a ,  puede s e r  re la t iv a m e n te  pequeña,, .o s e a ,
* .  *

que l a  ra n u ra  a n u la r  o de g u ia  4 pdedb s e r  r e la t iv a m e n te  
l l a n a ,  s in  que p o r  e l l o  s u f r a  menoscabo l a  deseada  conduc­
c ió n  a x ia l  seg u ra  de l a  p ie z a  de m aq u in a ria  3 ; o b ie n  l a  
e s t a b i l i d a d  c o n s t r u c t iv a .

- En resum en, e l  Modelo de U t i l id a d  que se s o l i c i ­
t a ,  r e c a e r é  so b re  l a s  s ig u ie n te s :
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-  REIVINDICACIONES -
!' 1 . -  S o p o rte  o s c i l a r t e ,  que comprende:
i a )  un p ie  de apoyo f i j o  (5 ) ,
:¡ b) un p a t í n  de f r i c c i ó n  (2) que a ju s t a  en d i r e c -
j! c ió n  a x ia l  con l a  p ie z a  de m a q u in a ria  r o t a t i v a  (3 ) ,  y que 
¡ va apoyado de form a b a s c u la n te  y  r o t a t i v a  en e l  p ie  de apo- 
! yo (5 )*

* + *  *¡¡ c a r a c te r iz a d o  p o r  lo  s ig u ie n te :  I*..*
¡ .  * * .c )  e n t r e  e l  p a t ín  de f r i c c ió n  (2 )  y  e l  pi.e.(fe

apoyo (5 )  va  d is p u e s to  un c o j in e te  o s c i l a n te  r a d ia l  ( 8 ) ,
! cuyo elem ento  de c o j in e te  i n t e r i o r  (8a) va  d is p u e s to .¿ o b re  

un b u ló n  de apoyo f i j o  (7 ) d e l  p i e  de apoyo ( 5 ) ;  y cuyo 
elem ento  de c o j in e te  e x te r io r  (8 b ) l l e v a  e l  p a t ín  d e , f r i c ­
c ió n  2; \ .**.*+**d) e l  p a t í n  de f r i c c i ó n  (2 ) p r e s e n ta  dos e lem en -

.  * * *to s  de p a t ín  c o n fig u ra d o s  de l a  misma m anera (2a,2b)-,. que 
e s tá n  d e s tin a d o s  p a r a  a j u s t a r  con lo s  dos f la n c o s  l a t e r a ­
l e s  (4 a ,4 b )  de una g a rg a n ta  a n u la r  (4 ) de l a  p ie z a  de ma­
q u in a r ia  r o t a t i v a  ( 3 ) ,  y que e s tá n  d is p u e s to s  en la d o s  
o p u e s to s  d e l elem ento  de c o j in e te  e x te r io r  (8b ) d e l c o j in e ­
t e  o s c i l a n te  r a d i a l  ( 8 ) .

2 . -  Se r e iv in d ic a  p o r  ú ltim o  como o b je to  so b re  
e l  que ha  de r e c a e r  e l  Modelo de U ti l id a d  que se  s o l i c i t a :
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"SOPORTE OSCILANTE".
Todo conform e queda d e s c r i to  y  r e iv in d ic a d o  en

l a  p r e s e n te  Memoria d e s c r ip t iv a  que co n s ta  de s i e t e  p á g in a s
m ecan o g rafiad as  y  d ib u jo s  ad ju n tó te .
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