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Correspondiente a l  reg istro  da Patenta da invención que, par 

veinte años, aa s o l ic i t a  para España y sos Colonias, a favor 

da Don Ramón MAS I U ,  da nacionalidad española, residen te an 

San Adrián del Besós (Barcelona), Av. Candillo, n^ 150 - - -

p o r

"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS PARA LA SELECCION DE 

CANILLAS EN TELARES AUTOMATICOS DE TRAMAS MÚLTIPIES"

Loa d iap o sitiv o s conooidoa de cambio da c a n i lla s  a bast 

da tambor rotativo  an loa te la re a  automáticos, cuando aa tr a . 

ta  da ana so la  trama aon muy se n c illo s , pero cuando aa tra ta  

le ta la ra s  para múltipla a tramas o co lo ra s, loa mecanismos 

para la  selección  da la s  c a n i l la s  llagan  a se r  tan complíca­

los que se  hace d i f í c i l  su funcionamiento y conservación.

Por o tra parta , aagón la  re lación  del consumo de la s  

bramas da unos co lores respecto a lo s o tro s, s s  l la g a  a d is -



282597
minnir en mucho la  autonomía 3a traba jo  d e l te la r .

Coa lo s  perfeccionamientos objeto de e sta  patente, loa 

mecanismos de accionamiento y se lección  han quedado muy redu­

cidos pues no tienen ninguna conexión mecánica con e l t e l a r .

Prácticamente, aa vá consumiendo la. to ta lid ad  de l a  

canga de c a n illa s , cualquiera qpe se a  l a  conpoaición del te ­

jid o , a l  contrario  de lo  que suele ocu rrir  en lo s  sistem as 

conocidos, en lo s  que cuando se dá e l  caso , muy normal, de 

que se  consume una mayor proporción de una trama determinada 

puede o cu rrir  que se  pare* e l  t e l a r  por agotamiento de cani­

l l a s  da eata aola trama determinada, cuando solamente lle v a  

gastada, no obstante, una cuarta parte de la  cabida to ta l  de 

c a n illa s  qu.e contiene e l tambor almaeón¿

E l movimiento de rotación del tambor puede se r  in d is­

tintamente en loa  dos sentidos y lo  proporciona un d isp o s i­

tiv o  motor que goma parte integrante d e l tambor y contiene 

un d istr ib u id o r que en su su perfic ie  e stá  dotado de m últiple: 

o r i f ic io s  ciegos en lo s  que se insertan  a voluntad, en forma 

de q¡uita y pon, sendos contactos frotadores que emergen de 

dicha su p e rfic ie , en forma análoga a como funciona un c i l in ­

dro de ca ja  de música, Asi se pueden s itu a r  unos contactos 

amovibles de forma que según la  composición del te jid o , pue­

dan d ia tr ib u irse  la s  c a n illa s  tanto por e l número de co lores, 

orno por la  cantidad a consumir de cada uno. También cabe dea 

tacar que puede seleccionar con rotación inversa del tambor, 

BUando le s  o a n illa s  ya han pasado de la  posición de cambio, 

Lográndose con todo e l lo  aprovechar toda la  capacidad de ca­

n illa s  y con e l lo  una mayor autonomía de funcionamiento del 

te la r .

En e sto s  perfeccionamientos, l a  rotación d e l tambor-
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almacén da c a n illa s  ^A" ro tativo  en loe dos sentidos es con­

seguida por auto-impulsión del propio tambor-almacén a l d is ­

poner e l  elemento móvil, que es e l  inducido del sistem a motoi, 

formando parte integrante del p lato  p o rta -can illa s  del tam­

bor-almacén.

la  selección  de la  posición  del tambor-almacén para e l  

próximo cambio de c a n illa s , seleooión que deja como conse- 

cnanoia, en posición de cambio a la  c a n illa  cuyo color del 

h ilo  ee e l interesado, se consigne mediante anos contactes 

frotadores (1 a l  20) "p lo ts "  o e sc o b illa s  sincronizados con i 

e l tambor-almacén, de lo s  que existen tantos como o a n illa s  

"A" a lo ja  e l tambor-almacén, lea cu a les, en determinadas po­

sicion es eatebleoen contacto con anos jnegos da eegmentoe 

"C" y "D", que a en vez estén en comunicación con lo s  r e le ­

vadores 0,P,S,T,Q,U y V, que gobiernan la  rotación en un sen­

tido  u otro del tambor*

Los soportes sustentadores de l a s  ta s ta s  de l a s  cani­

l l a s ,  se le a  hace accionar unos contactos e lé c tr ico s  B, de 

manera que a l  introducir la  c a n illa  A en su soporte, l a s  tea- 

ta s  de la  misma presionan lo s  extremos de dicho soporte y é s­

to s , venciendo le  rea isten o ia  de un elemento f le x ib le  antagó­

nico, ponen en contacto entre e í ,  lo s dos "p lo ts"  y cierran 

e l c ircu ito  indicador de soporte lleno de lo s m dltip les so­

portes d e l tambor-almacén.

E l movimiento de g iro  del tambor-almacén de c a n illa s , 

ee regula por medio de un regulador centrifugo (no represen­

tado) que se le  incorpora.

para conseguir la  situación  y f i ja c ió n  ds l a  posición 

exacta del tambor-almacén para efectu ar e l cambio de c a n illa  

ee dispone un trinquete F que se manda con un electroimán
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H-1, e l  g a t i l lo  F de cual trinquete , a l  descender, se in tro­

duce en e l v a lle  formado por dos dientes consecutivos de la  

rueda engranada del propio trinquete, con cual introducción 

corriga l a  posible posición  defectuosa en que la  in ercia  del 

tambor-almacún hubiere podido producirse, y  además f i j a ,  en 

la  posición correcta, a l  aludido tambor-almacáh h asta  a l  i n i ­

c ia rse  e l  c ic lo  de una hueva selección .

A lo s  segmentos D y C d e l conmutador, se  le s  hace ab ar­

car , uno de Alo a, exten s i  b le , C, tan tas posio ion es, menos un* 

como minero de c a n illa s  contenga cada grupo, a s  decir que si; 

e l  cambio es para cuatro colores d iferen tes, e ste  segmento ¡ 

tien e que comprender el ámbito de tree  posicion es, mientras 

que e l  otro segmento puede ser de simple contacto, D, com­

prende tan tas posiciones como e l mimaro de co lores con que 

trab a je  e l  te la r , según sea  l a  d isposición  de relevadores 

u tiliz a d a  y en e s te  caso , cuatro, paro estando seccionado 

antes de l a  última posición , para av ita r  una rotación  con­

tinuada, y estableciendo o interrumpiendo la  comunicación, 

entre l a s  dos p arte s de este segmento partid o , mediante re ­

levador temporizado. Cuando e l número de c a n illa s  de cada 

grupo no sea constante, la  longitud de este segmento se va­

r ía  de acuerdo oon e l  número de c im illa s  que se desee abar­

c a r .

Se prevá la  d isposición  de re lá s  temporizados U y V, 

en lo s  relevadores S y T de mando del motor-tambor-almacén dü 

c a n i lla s ,  para lo g rar  a l  enclavamiento retardado de lo s mis- 

mes y dar tiendo a efectuar toda la  maniobra de cambio.

A continuación se describe a t ítu lo  de ejemplo, no l i ­

m itativo , un caso de realización  p ráctica , acompasándose de 

una hoja de dibujos en la  que:30
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La figu ra  1, es la  representación esquemática del al 

macón ro tativo  de c a n illa s  para cuatro colores I ,  I I ,  I I I ,

IV, y con grupos de una so la c a n illa  de cada co lor; en la  

fa se  de se leccion ar l a s  c a n illa s  correspondientes a l oolor o 

c a ja  de lanzaderas na n  del t e l a r ;  y

La figu ra  2, son loe  segmentos del conmutador, v isto s  

en sección con l a s  c a n illa s  almacenadas en e l  tambor.

A) son l a s  c a n illa s  a lo jad as , B, lo s contactos de masa 

relacionados con lo s  soportes de retención de l a s  c a n i lla s ,  

Susceptib les de e stab lecer  comunicación con loe contactos 

frotadores 1-20 (en este  caso para fa c ilid a d  de representa- i 

alón, la  cabida de c a n i lla s  se ha limitado a 20) C II  a s  el 

¡segmento de selección  por retroceso , e l  cual e s  extan sib le  

para que pueda abarcar más o menos espacios de o a n il la s , se- 

yún l a s  que se quieran seleccionar por retroceso , D I I  e s e l  

segmento o simple contacto que provoca e l  paro en e l sentido 

le rotación normal y a la  vez proporciona e l seguro para qim 

ío se  pueda producir e l  cambio hasta s itu a r  correctamente l a  

>a n illa  seleccionada. La lig a ra  2 , muestra en sección lo s  

segmentos C y D, I , I I ,  I I I ,  IV y lee  contactos frotadores 

L-20, E es una rueda de trinquete con tantos hueooa como ca­

l i l l a s  a lo je  e l tambor, F ea e l trinquete que bajo l a  acción 

Bel muelle & asegura la  situación  d el tambor, H ea e l  ntíeleo 

cue con e l  adenoide I  forman a l  electroimán que levanta d  

rinquete durante l a  rotación  del tambor, J  e l  bobinado p o li-  

áaico  del elemento motor, K ea e l  pulsador o detector de tra< 

] a  de l a  lanzadera temporizado por e l  ruptor L, M y N son dos 

( onmntadoree de tan tas pos le iones como o d o re s  pueda tra b a ja r  

1 t e la r  y entrenados con e l  mecanismo de cambio de c a ja s  de 

i anzaderas del t e la r ,  0 I I  e s  el relevador para l a  se lección20
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por retroceso y P I I  de la  selección normal. De esto s releva 

dores hay un Juego para cada co lor e l  0 I I  selecciona por el 

conmutador M y el relevador Q mediante e l conmutador N de se 

lección de io s  segmentos D, i ,  I I ,  m ,  iv , provoca l a  parada 

del tambor y excita  e l electroimán R que encara la  palanca Y 

del cambie de c a n illa s , S y T son l o s  contactores o relevado­

res que gobiernan e l motor de accionamiento del tambor y lo s  

relevadores U y V actúan da ene lavamiento temporizado de lo s  

¡mencionados contactoras.

E l  funcionamiento a s  como sigu e :

Cuando e l detector de trama temporizado E re g is tra  que 

se tien e  que producir nn cambio de cam illa de un color datar 

ainado (en e l  ejemplo de la  figu re  e s  e l na I I )  a l  s itu arse  

La oaja  de le  lanzadera correspondiente, e l  ruptor L eatab le-

0 comunicación y a través del conmutador M recibe corrien te

1 relevador 0 I I  y a travás del contacto de reposo de é s te ,

La recibe también e l relevador P I I ;  e l  extremo opuesto de 

La bobina del primero comunica con el segmento de selección 

*or retroceso C I I ,  a i como ocurre en el caso de l a  fig u ra ,

La c a n illa  A I I  ha pasado de la  posición dé cambio X, como 

;us e l  contacto frotador 19 II  comunica con a l  sector C I I ,

!e exc itará  e l  relevador O I I  y a l a  vez que cortará  l a  alimefi 

:ación del relevador P I I ,  a través da los contactos de repo­

to del relevador Q, excitaré  e l contactor de m*rcha e l e  de­

recha, oon lo  cual se levantaré e l trinquete F é in ic ia rá  la  

rotación e l  tambor hasta que e l contacto frotador 19 I I  p ie r-  

a e l  contacto con e l segundo C I I  y lo  estab lezca oon a l se<f<¡. 

or D I I  con lo  cual se desexcita e l relevador 0 I I  y excita  

e l  Q provocando la  parada del tambor y por medio del eleotro 

mán R encara la  palanca Y con e l batán E para que ae efectúe 

1 cambio de can illa  por al procedimiento c lá s ic o .
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S i  no hablara habido la  c a n illa  correspondíante a l  fro ­

tador 19 I I ,  entonces le habría correspondido a la  c a n illa  

3 I I  y l a  maniobra habría sido por e l relevador P I I ,  pues 

a l  no re c ib ir  comunicación por e l  segmento C I I  e l  relevador 

0 I I  a  través del contacto de rapoeo de este dltlmo, se habría 

excitado e l  relevador P I I  y a través tambi& del relevador 

Q se habría excitado e l contactor de marcha izquierda, in i­

ciando e l  movimiento en este  sentido, hasta que e l  contesto 

fro tador 3 I I  alcanzase e l segmento D I I ,  excitándose enton­

ces e l  relevador Q provocando la  parada del tambor por c o r te ; 

de l a  oorriente. del motor y por en clavan lento del trinquete 

P y excitando e l  electroimán R qne encara la  palanca Y contra 

e l  batán Z.

Bha vez efectuada la  operación del cambio de c a n i l la s ,  

or l a  acción del ruptor L quedan desconectados todoe lo s  re- 

evadorss y electroimanes y en disposición  para un nuevo cam

10.

Loa relevadores temporizados U y V tienen por misión 

ev itar  maniobras intempestivas en al momento de efectuarse 

la  maniobra del cambio.

Para in terpretar e l  esquema de funcionamiento de la  t i ­

ra  1, hay que tener presente que loe segmentos C y D I , II

11, IT que están  situados en 4 planos d ife ren tes, t a l  como 

¡indica l a  figu ra  2, y también lo s contactos frotadores a n ­

teados por co lores, actúan de acuerdo con lo s planos raspeo- 

& vos de lo s segmentos de cada co lor, de manera que en e l es­

cama d el dibujo, a pesar de que están  representados todos 

.os co lo re s , solo podrían estab lecer contacto con lo s segmen­

t a  grafiados C I I  y D I I ,  la s  c a n illa s  pertenecientes a l  oo- 

or I I  o sean, la s  ndma. 3, 7, 11, 15, 19.

-  7 -
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Habióndosé descrito ampliamente la  naturaleza del in­

vento, a a i como sn realizac ión  en la  p rác tica , ae hace cons­

ta r  que e l mismo e s  susceptible de variaciones de d e ta lle , 

sin  que por e llo  se  a lte re  su principio fundamental que cons­

tituye la  esencia de l a  invención.
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Hecha la  descripción del presente invento, se deolaran 

como nuevas y de propia invención l a s  sigu ien tes reiv in dica­

ciones:

1 *¿ -  Perfeccionamientos en lo? mecanismos para l a  se -  ¡ 

lección  de c a n illa s  an ta la re s  automáticos de tremes m últi­

p le s , caracterizados por e l  hecho de que la  rotación  d e l tam- 

bor-almacán de c a n illa s  ro ta tiv o  en loe dos sentidos es con­

seguida por auto-impulsión del propio tambor-aímacón a l  d is ­

poner e l  elemento móvil, que e s e l inducido del sistemó mo­

tor, formando parte integrante del p lato  p o rtacan illa s  del 

tambor-almacón.

3 a .-  Perfeccionamientos en lo s mecanismos para 3a se ­

lección de c a n illa s  en te la re s  automáticos de tramas m últi­

ples, según la  an terior reiv indicación , en lo s que la  s e le c ­

ción de la  posición del tambor-almacón para e l  próximo cam­

elo de c a n illa s , selección que deja como consecuencia, en po­

sición de cambio a la  c a n illa  cuyo color del h ilo  e s  e l in te­

resado, se consigue mediante unos contactos frotadores "p lo t s ' 

: e sc o b illa s  sincronizados con al tambor-almacón, de lo s que 

Mistan tantos comomc a n i lla s  a lo ja  el tambor-almacón, lo s  cus - 

e s , en determinadas posiciones establecen contacto con unos 

uegos de segmentos que a au vez están en comunicación con 

j^os relevadores que gobiernan la  rotación en un sentido u
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otro del tambor.

Z6.- Perfeccionamientos en loa mecanismos para la  se­

lección  de c a n illa s  en ta la r e s  automáticos de tramas m dlti- 

p lea, según l a s  reivindicaciones an teriores, en lo s  Qtie a 

lo s  soportes sustentadores de la s  te s ta s  de l a s  c a n illa s , se 

le s  hace accionar unos contactos e lé c tr ic o s , de manera que 

a l  in troducir la  c a n illa  en su soporte, l a s  te s ta s  de la  mis­

ma presionan lo s  extremos de dicho soporte y é s to s , vencien­

do la  re siste n c ia  de un elemento fle x ib le  antagónico, ponen 

en contacto entre s í ,  lo s dos "p lo ts *  y cierren e l c ircu ito  

indicador de soporte lleno de lo s m dltiples soportes del tam­

bor-almacén.

4 6 .-  Perfeccionamientos en loa mecanismos para la  se ­

lección  de c a n illa s  en te la re s  automáticos da tramas m dlti­

p lea , segdn la s  reivindicaciones an teriores, en lo s  que e l 

movimiento de g iro  del tambor-almacén de c a n illa s , se regula 

por medio de un regulador centrífugo que se le  incorpora.

5 6 .-  perfeccionamientos en lo s  mecanismos para l a  se ­

lección  de c a n illa s  en te la re s  automáticos de tramas múlti­

p le s , según la s  reivindicaciones an teriores, en lo s  que para 

conseguir la  situación  y f i ja c ió n  de l a  posición  exacta del 

tambor-almacén para efectuar e l cambio de c a n illa  ae dispone 

un trinquete que se manda oon un ele o tro  imán, e l  g a t i l lo  de 

cual trinquete, a l  descender, se  introduce en e l va lle  fo r­

mado por dos dientes consecutivos de la  rueda engranada del 

propio trinquete, con cual introducción corrige  la  posib le 

posición defectuosa en que la  inercia del tambor-almacén 

hubiere podido producirse, y además f i j a ,  en la  posición 

co rrecta , a l  aludido tambor-almacén, hasta a l in ic ia rse  e l  

c ic lo  de una nueva selección*
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6^.- Perfeccionamientos en lo s mecanismos para l a  se­

lección de c a n illa s  en te la re s  automáticos de tramas m últi­

p le s , según la s  reivindicaciones an teriores, en lo s que a 

lo s  segmentos del conmutador, se le s  Mee abarcar, uno de 

e l lo s ,  extensib le , tan tas posiciones, menos una, como número \ 

de c a n illa s  contenga cada grupo, e s  d ec ir , que s i  e l cambio 

e s para cuatro colores d ife ren tes, e s te  segmento tiene que 

comprender e l  ámbito de tr e s  posiciones, mientras que e l 

otro segmento puede ser de simple contacto, o comprender 

tan tas posiciones como e l  número de colores con que trab a je  

e l  t e la r ,  según sea la  d isposición  de relevadores u tiliza d a  ! 

y en e ste  caso, cuatro, pero estando seccionado antes de la  

última posición , para e v ita r  una rotación continuada, y es­

tableciendo o interrompiendo la  comunicación, entre la s  dos 

partes de e ste  segmento partid o , mediante relevador tempori­

zado.

7 * . -  Perfeccionamientos en lo s mecanismos para l a  se­

lección  de c a n illa s  en te la re s  automáticos de tramas m últi­

p le s , según la s  reivindicaciones an teriores, en lo s qus se 

prevá la  d isposición  de r e lá s  temporizados, en loe relavado­

res de mando del motor-tambor-almacán de c a n i l la s ,  para lo ­

g rar  e l  enclavamiento retardado de lo s  mismos y dar tiempo 

a efectu ar toda la  maniobra de cambio.

8 * .-  PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS PARA LA SE­

LECCION DE CANILLAS EN TELARES AUTOMATICOS DE TRAMAS MÚLTI­

PLES.

Según se  describe y reivindica en la  presante Memoria 

d escrip tiv a , que consta de diez hojee fo lia d a s  y e sc r ita s  

por una so la  cara y acompasada de una hoja de d ibu jos.

Madrid, a i § de Noviembre de mil novecientos sesen­

ta  y dos.
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