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MEMORIA DESCRIPTIVA

Se refiere el modelo a unas mejoras en las mf
quinas para ablandar y estirar pieles de aquellas,
que después de curtidas o tefiidas se endurecen, y
hay que tratarlas para darles la ductilidad y flexi
bilidad necesarias para su ulterior‘manipulaci6n.

El invento concierne a unas mejoras sensibles
en las mlquinas de éste tipo y, especialmente en la

méquina de estirar pielesiqﬁe el solicitante tiene

~ registrada como Patente de Invencién n2 489.268 de

6 de'Marzo de 1.980.

La méquina de estirar pieles objeto de la ﬁﬁﬁég

.te anterior comprendia un sistema de estirado ba%add
en un mecanismo de oscilacién compuesto de un plano
de sproximacién que es movido oscilantemente, acerenn
do y separando la piel- aun rodillo contra el que pre
siona la piel, que esti sujeta por unos medios de es-

tirado o tensado situados en la parte alta de la mi*

quina. | ‘.{:‘.
La operacién de tratamiento de la piel en 1A‘s$

quina anterior referida, requerfa disponer uno del<os

bordes de la piel en la parte alta de la maquina; su-
jeténdola con los medios de tensado; introduciéndola
entre el rodillo superior y el tablero de aproxima-
cibn con movimiento oscilante.

Tratada por un extremo, era necesario, soltarla,
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sacarla, darle la vuelta y, sujeténdola de nuevo,

tratarla por el otro extremo hasta acabarla, para

volver a soltarla de nuevoe.

La liberacién del tensador habia que hacerla ma
nualmente debido a que se fijaba mediante trinquetes
laterales.

La méquina actual, segin el invento, concierne
a una realizacidén que difiere sustancialmente de la
anterior en la que, la piel, es sometida a un movi-
miento retractil, de avance y retroceso, a través del
mecanismo de;aproximaci6n que estad dotado de medios
para inversién de maréha,,el'eual es accionado por un
pedal, entretanto que las manos quedan libres p§fé’hg

ter y sacar la piel o simplemente colocar la piel.eh

'el mecanismo de aproximacién.

Otra ventaja del invento es que el mecanismo-de
aproximacién tiene dos posiciones; una de aproximadidn
(cierre) y otra de separacién (apertura) mediante un

dispositivo automitico que puede ser accionado pox..

otro pedal. o

Otra ventaja del invento es que el mecanismd'ye

aproximacién acerca la piel .contra un tambor de gspas
Y

que comprime la piel contra dicho mecanismo ablandén-

dola en sus desplazamientos de avance y retroceso en-

tre tanto que, un rodillo fijo de tensado, presiona
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sobre el rodillo de arrastre, sujetando, centrando y
guiando la piel.

Una idea m&s amplia de las caracteristicas del
modelo la realizaremos a continuacidén al hacer refe-
rencia a la lémina de dibujos que a esta memoria se
acompafia, en la que de manera un tanto esquemitica y
tan sblo por via de ejemplo se representan los deta-
lles preferidos del modelo.

'En los dibujos:

La figura tnica representada es una muesfra es-
quemética de la méquina en conjunto, vista en alzado
lateral, y a linea de puntos, ilustrando la apertura
del mecanismo de aproximaéién. C sesd

Toda la miquina estéd organizada en una band.g.&.ae
metélica -1-. E1 mecanismo de aproximacidn, de forma
genérica, esté representado con el nimero -2-. :,":

Dicho mecanismo consta de un rodillo de arrgstre
-3~ combinado con otro rodillo loco -4— fijado en po-
sicién aximétrica respecto éel primero y unidos por. una

banda o correa sinfin =5-. e
El rodillo =-3- va montado en soportes vertiga}gs

o fustes -6- con la interposicién de un resorte -§-

e @
que apoya en una brida -9- que, a la vez, por deﬂg}o,
sirve de soporte al rodillo loco -4-.

Debajo de ésta brida -9- y también fijado al fus-
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te -6- va montada otra brida -7- donde aloja un pos
tizo transversal dotado de mamelones laterales salien
tes -10- en los que va enclavada, mediante una muesca
profunda -13-, la cabeza -12- de una biela -11-, a su
vez articulada a la.bafra -14- que es movida o accio-
nada por el &émbolo -16- de un cilindro -17- (preferen
temente hidratilico) arriostrado a la bancada -l-.

En el nudo de articulacién (11-14-16) va dispues
to un fiador a tope calibrado -18-.

El rodillo -3- es accionado por un juego de poleas
(no répresentadas), a través de las‘transmisiones 34~
-3%3- y motor hidralilico -32- de funcionamiento reversi
ble. : insd,

La versatilidad del motor -32- permite qué;?! ro-
dillo de arrastre'-a-.giré indistintamente a izquierdas
0 derechas, mandadés por un pedal -19-.

[ )
a¢ o0 o

El cilindro -17- mediante el émbolo -16- abre y.

cierra el mecanismo de sproximacién =2-, “-2'~. En su

X Y )

carrera de avance abre a la posicibén -2'= y en su,

carrera de retroceso cierra a la posicidn =2-.. .,

Todo el circuito hidrafilico esté alimentadﬁﬁbor

[ ] e 8
sele

el alimentador hidratlico -31-. .,
El rodillo de guia y presibén -20- va monté;ib.'en

los brazos de palanca -21- de formato angular arti-

culados en su vértice -23- a unas patillas -22- de

la bancada.
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Los brazos de palanca -21- vanarriostrados, por
abajo, a una traviesa -25- remate de un véstago -24-
que comporta un resorte -26- fijado y tensado por una
tuerca -27- para regular la presidén del dbrazo de pa-
lanca -21- y del rodillo -20- sobre el rodillo de
arrastre -3- en su posicién de aproximacién, a fin de
presionar la piel adecua@gmente.

Un tambor de aspas'-aé- gira independientemente
por medio del motor -29- y de la transtisién -%0=-. Di-
cho tambor es tangencial al rodillo -3- y a la banda

sinfin -5- que roza y preéiona para frotar la piel

lpor la sﬁperficie del cuero,estirandola y ablandando-

"Aaa‘.

la.

FUNCIONAMIENTO & » %ot o

Suponiendo que la posicibén de la maquina fuera de

aproximacién del rodillo de arrastre (3), el opérario
pisaré el pedal =19~ abriendo el mecanismo de aﬁfﬂki-
macién. En esta postura colocaré la piel en el rodillo
-3-, pisando de nuevo el pedal F19- aproximaré dictro
rodillo al de presibén y gufa -20-, autométicameﬁtﬁbgiraré
haciendo retroceder o salir la piel al manipulai:i§\hue-
vo el mando correspondiente (preferentemente OE?P%pedal),
el rodillo -3- girara haciendo avanzar o entrar la piel

cue seré frotada, permanentemente, por el tambor de as-

pas -28-. El rodillo -3- girarad de nuevo automadticamente
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al revés haciendo retroceder la piel. El operario le
dari la vuelta a la piel y repetira la operacién. Asi
tantas veces como crea necesario para ablandar y sua-.
vizar la piel hasta conseguir su &ptima ductilidad.

. Una vez descrita convenientemente la naturaleza
del invento se hace constar a los efectos oportunos
que el mismo no queda limitado a los detalles exactos

de esta\exposicién, sino que porlel contrario en €&l

se introducirin las modificaciones que se consideren

oportunas, siempre que no se alteren las caracteristi-

cas esenciales del mismo que se reivindican a conti-

nuacidn.
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REIVINDICACIONES

1l.- Maquina para ablandar y estirar pieles, ca-
racterizada porque comp:gndeg un mecanismo de rota-
cién perménente para rozar y'éblandar la piel; un me
canismo de arrastre con dispositivo de acercamiento
¥y separacién maﬂipulado por ﬁg=mando facﬁltativo; un
dispositivo de sujecién regulabléde la piel; todos,
abastecidos por uhisistema hidraﬁlico.

2. Maqulna para abland;r y estirar pieles, que
comprende un mecanlsmo de rotac16n permanente, segiin
la reivindicacién anterior, caracterizado porque cons
ta de un tambor de aletas situado en la parte qnpgrior,
tangente y préximo al plano que forma el mecanxsqg-de
arrastre para conducir la piel y accionado por ;;;f
transmisién que es movida por un motor independiente.

3.~ Maquina para ablandar y estirar piele;:.;;e
comprende un mecanismo de arrastre caracterlza&:.;;r-
que consta de un Jjuego de rodillos unidos por una.pan-
da sinfin en una proyeccibén aximétrica o inclinéga.res
pecto al eje vertical de simetria,montados y orgéﬁlza-

dos en un fuste vertical con interposicidn de uﬁ’?bsor

.v

te de amortiguacién tensada y, el rodillo superdor,
provisto de traccién directa a través de un inversor
de marcha para hacer girar, a izquierda o derecha, di-
cho rodillo. '

4.- Maquina para ablandar y estirar pieles, que
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comprende un mecanismo de arrastre, segin las rei-
vindicaciones 2 y 3 caracterizadas porque el fuste
va ararrado a una brida-soporte con tetones latera
les &onde enclawa la muesca profunda de cabeza de
una biela que esté articulada y es accionada por el
émbolo de un cilindro hmdraﬁlmco regulado por un tn
pe calibrado gue ataca el nqdo de articulaciéa para
establecer el punto fiado necesario para controlar la
apeitura (separacifn) y Eiefre (aproximacién) del me-
danismo'de‘afréstre ) bghdg sinfin que se produce por
los desplézamienfos del cilindro.

S.- Maquina paravaﬁlandar;y estirar pieles, que

comprende un diépositivo de sujecién regulable .de,la

piel, caracterlzado porque . consta de un rodlllq'xgpo

.ﬂ e

que es tangente y apoya en el de arrastre, soportado

por brazos de palanca angulares articulados por sy

vértice en sendas patlllas fijas a la bancada y t¢n-

sados por medio de un mandril horizontal fijado al re

mate de dichos brazos y equipado de un resorte ensar-

[T Y ¥

tado en el mandril y limitado por una tuerca de negu-

ees
laci6n. a0

[ X T XY
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6.- "MAQUINA PARA ABLANDAR Y ESTIRAR PIELE%M:
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Todo coanforme queda descrito en la presente me-
moria que consta de nueve hojas mecanografiadas por
una sola cara, foliadas y dibujos que se acomparan.

Madrid,
i5 "V 1984

DON JUAN GOMEZ GARCIA
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