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. 'as se presenta ¡/ara unir a la solicitud 

de

- '¿ l 'j g J T L  D 3  I D V n i C I ü N

forc.ulc.da el 1? de noviembre de 1962, con el ns. 262.637

en

d a n  L A

por VjiiilT.íi unos

a noabre de uIü'LdfiH EATTISTA CUI/I, de nacionalidad italiana, 

residente Via XII Ottobre, 116r, Genova, Italia, por: "UH DISÍ-OSI-

i'I/d ..'L i i. ... diJTb̂

Los tensores conocidos para y.-.ápuinas por géneros de punto 

tienen .^uicionomiento a muelle con tensión regulable.

Licúa tensión no es siempre suficiente y constante durante la 

oscilación del bruno, resultando de todos modos de escasa regula- 

3 clon.
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La regulación de dicha tensión es posible ade:. ás con laborio­

sas operaciones y notable pérdida de tiempo.

La presente invención tiene por objeto un dispositivo apto 

para eliminar los inconvenientes antedichos.

'ti ¡grupo tensor para máquinas por géneros de punto según la 

presente invención, está ante todo caracterizado porque el tensor 

es constituido .or -un balancín que tiene aplicado por lo i..enos 

un peso ue origina una copla motriz.

-d antedicho grupo tensor está tai Lien caracterizado porgue 

dicho peco ,-otor está de todos modos aplicado a un'brazo mientras 

un .̂eso antagonista está aplicado al otro brazo; la diferencia de 

los :.omentos generados por.ios dos pesos constituye el momento que 

origina la tensión del nilo.

til antedicho grupo tensor es temblón caracterizado porgue el 

paso motor tiene una conf oración ..'articular o medios aplicados con 

el objeto de producir un momento motor tal que la suma algebraica 

de dicho momento con el momento del peso antagonista produzca un 

momento de tensión sulistanci símente constante o .ue pueda satisfa­

cer las mejores condi cienes de tensión del hilo

111 antedicho grupo tensor es después caracterizado porque el 

peso antagonista puede correr a lo largo del brazo de tensión, para 

variar el valor del momento que produce la tensión en el hilo, y 

entonces la tensión misma.

ál ¿rapo tensor, en una realización preferida, es caracteriza­

do por.ue el antedicho peso corredizo es constituido ñor un pilón, 

dotado uc un poso de taradura, que puede ser clavado en uu cualquiera 

posición deseaua, por medio do la presión do una especial pequeña 

esfera., solidaria con el pilón, en huecos obtenidos en el brazo de

'¿tjU Í&ÍO tio
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jül grupo tensor según la presettte invención) esta adem ás 

caracterizado porque durante la fase de trabajo del grupo, el 

tensor coopera con el regulador de tensión, con el objeto de ob­

tener una superficie uniforme de los puntos y una homogeneidad

¿e ios lisíaos.

ián tensor antedicho esta después caracterizado porque el re­

gulador de tensión y los soportes guiahilos están aplicados de 

una manera fija a la base del grupo tensor.

..11 gr.ipo tensor según la presente invención está por fin 

caracterizado por ue el soporte guiahilos, dispuesto después del 

regulador Ae tensión, es dotado de una guía oportunamente acina­

lada o ahuecada, apta para impedir el eventual desplaZ{c*íiento la-

toral del hilo.

Un la anexa hoja de dibujos está ilustrada, tan solo a ti­

tulo do eje:pío, la realización del grupo tensor según la presente 

invención.

La fig. 1 es la sección 1-1 (sig. 2) del grupo de tensión,

con el hilo indicado or mía linea tracto-punto.

La fig. 2 es ia vista frontal del grupo antedicho.

La fig. 3 es la sección 111-111 (fig. l) en escala mayor del

nilón.

La fig. 4 es el particular del peso motor con aplicado indi­

recto! :onta un peso suplementario, apto a rendir constante el Mo­

mento motor.

Uon referencia a las figuras 1 a 3: 1 es el brazo motor dota­

do del peso 2,3 es oi brazo tensor, en el cual ñau sido obtenidos 

los ituecos a- ..ara contener la pequeña esfera 5 escorridiza en la 

sede 3 del pilón ? y prensada por el muelle 0 cuya tensión puede 

ser regulada por medio de la vid H; 10 es un peso de taradura,

11 es el fulcro del balancín fijado a los apoyos 12, 13 es la base
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guiauilos 1*1 y 13 y

r  ,.. ^
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sobre la cual están fijados taíi.b-iéu ios so-sortes 

a¿e...ás el regulador Ae tensión 16 sobre ol

cual están aplicados los discos conocidos 17 alrededor del eje m  

o .ortnnai.entó acanalado, sobre el c-ai hay también el t..uelie 19

y la nanopla regaladora 20; SI son las vides de fijación de los so­

portes á la base 13, 1:8 es la guia acanalada ¿el soporte 18, 23 

a 87 son los agujeros oportunamente ahuecados, aptos a hacer correr 

el hilo 28 a través del gruyo tensor. 111 funcionamiento es el si­

guiente :

-11 hilo 30, che llega de la espoleta (no representada en el 

dibujo) es hecho pasar por el agujero 23 y proseguir entre el grupo, 

a través do ios otros agujeros, para salir por ol agujero ¿7 y al­

canzar las agujas utilizadoras.

Durante el desplazamiento del grupo, que corresponde a le, fase 

de trabajo, ol regulador de tensión 16 y las resistencias de atrito 

de la espoleta, provocan una fuerza, en correspondencia del agujero 

26, superior a la producida por el r,omento do tensión en el mis­

mo punto, entonces el balancín rueda cortando la porción de hilo

Durante el desplazamiento de vuelta, la porción del hilo allen­

de ol agujero 27 .¿ue no resulta empeñada por las agujas, toado 

a disminuir su propia tensión, el brazo 3, rodando alrededor del 

fulcro 11, ¡.'.atiene inalterada dicha tensión.

l'ara conservar constante el valor de la tensión ¿e trabajo 

sobre el rilo, en cada posición adquirida por el brazo 3 durante 

su propia rotación, con el objeto de tener una superficie de puntos 

unifor...e, el peso es aplicado, con respecto al brazo 1, en una 

conformación y posición tal uto, como el peso rueda en respecto al 

eje de rotación, disminuyendo así su momento, el peso ce aleja del 

eje de rotación, tendiendo a compensar estas dos acciones opuestas,
- 4 —
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y entoncas tendiendo a. conservar io más constante cosible ol 

morento rotor uc resulta, sobre el eje del balancín.

'41 valor do. la tensión tiene .„ue poder ser variado en fun­

ción del tipo de tilo usado y del procedimiento do trabajo adop­

tado, con este objeto ol pilón V es arreglado corredizo a lo 

largo del brazo S y fijable en cualquier punto de dicho brazo 

.-or L.edio de la presión de la pequeña esfera 8 entro uno de los

huecos 4.

-'ara impedir jue ai pilón hya del brazo, es unido a este 

último por medie de un acoplamiento de preferencia a cola de 

golondrina.

La guía 22 sirve para impedir - ae el hilo 1C se muevo- de 

sus posiciones de trabajo, durante ia rotación del balancín.

Los so.ortes 14 y 18 y el regulador de tensión 16, son se­

parables do la baso del grupo, para su eventual reemplazo, di- 

caos soportes son dispuestos en oportunas acanaladuras de tipo 

simple o a cola de golondrina, y clavadas por medio de las vi­

des 21.

Con referencia a la fig. 4 y para obtener una tensión del 

hilo tas exactamente constante, se aplica ai brazo 1 un peso 39, 

por medio del hilo 25 apoyado a la. polea 31.

A ra disminución del brazo aplicado al baricentro del peso

2, corresponde un aumento del brazo del peso 30 aplicado al hi­

lo 28, la variación de los dos mosuntos motores tende aún rás a 

co; ..ensarne reciprocamente.
Aun. ue por razones descriptivas esta invención haya sido 

descrita e ilustrada según lo gue ha sido anteriormente dicho, 

ruchas modificaciones y variaciones ...ueJ.cn ser hechas en la rea­

lización do la presente invención, como por ejemplo aplicando 

cr-orpos elásticos o muelles 32 del tipo a lámina que apliquen 

el mismo afecto del contrapeso 2, sin emb.trgo estas y otras va—
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rincionos iicn de considerarse ¿odas Lasadas sobre Los conceptos 

fundamentales de La invención, resumidos en Las siguientes rei­
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Los puncos de invención, propia y nueva, ue se presentan 

para -.me sean objeto do esta solicitud de latente de Invención en 

Hspa.a, por V ; anos, son los siguientes:

1. - Do dispositivo tensor para máquinas de géneros de punto, 

caracterizado porgue el tensor está constituido por un balancín 

que tiene aplicado ¡-or le renos un peso que origina un acoplamiento 

motriz.

2. - Un dispositivo tensor según la reivindicación 1, carac­

terizado porgue dicho peso motor está de todos modos aplicado a

Wi brazo mientras un peso antagonista está aplicado al otro brazo; 

la diferencia de los momentos generados por los dos pesos consti­

tuyo el ¡.-.omento ..ne origina Ir. tensión del hilo.

3. - Un dispositivo tensor según las reivindicaciones 1 y 2, 

caracterizado porque el peco motor tiene una conformación particular 

o medios aplicados, con el objeto de producir un momento motor tal 

<-.ue ¿a suma algebraica de dicho momento con el moa unto del peso 

antagonista produzca un i o¡. ento de tención substancialmente cons­

tante o Ate pueda de todos modos satisfacer las mejores condiciones 

de tensión del hilo.

4. - Cn dispositivo tensor según las reivindicaciones 1 a 3, 

caracterizado poique el peso antagonista es corredizo a lo largo 
del brazo de tensión, para variar el valor del momento que produce 

la tensión en el hilo, y entonces la tensión misma.

8.— Un dispositivo tensor según las reivindicaciones 1 a 4, 

caracterizado porque dicho peso corredizo está constituido por un
- 6 -



pilón dotado de un peso de taradura, que puede ser clavado en una 

posición cualquiera deseada, por medio de la presión de una peque­

ña esfera especial, solidaria con el pilón, en huecos obtenidos en 

el brazo de tensión.

6. - Un dispositivo tensor, según las reivindicaciones 1 a

5, caracterizado porque durante la fase de trabajo dol grupo, ol 

tensor coopera con el regulador de tensión, oon el objeto do ob­

tener una superficie uniforme de los puntos y homogeneidad de los 

mismos.

7. - Un dispositivo tensor según las reivindicaciones 1 a

6, catacterizado porgue el regulador de tensión y los soportes guia- 

hilos están aplicados do una manera fija a la base del grupo ten­

sor.

8. - Un dispositivo tensor según las reivindicaciones 1 a

7, caracterizado porque el soporte guiahilo, dispuesto después dol 

regulador de tensión, esta dotado de una guia oportunamente acana­

lada o ahuecada, apta para impedir el eventual desplazamiento 

lateral del hilo.

9. - ^n dispositivo tensor para máquinas de géneros do

punto.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede, re­

presentado en el dibujo que se acompaña y pura los fines que se 

han especificado.
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