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P A T E N T E

D E

I N V E N C I O N

5.

a favor de Don Juan TUBA.U QUINTANA, de nacionalidad es­

pañola, residente en Berga (Barcelona), c a lle  Santa Joa­

quina de Ve arana, 1 , por "MECANISMO ALIMBNTADOR DE TRAMA 

PARA TELARES SIN LANZADERA".

La presente invención se re fie re  a an naevo me­

canismo alimentador de trama para te la re s  sin  lanzadera.

En esta clase de te la re s , como es sabido, ya 

se ha realizado ana se rie  de proposiciones re la tiv a s  a 

la  alimentación de tramas diversas a l panto en qae e l d is­

positivo  insertador la  toma para in trod u cirla  en la  cala­

da, con e l objeto de poder varia r e l color o m aterial 

qae pasa a formar parte del te jid o . Con todo, ninguna de 

la s  soluciones aportadas a la  tócnica hasta la  fecha, so­

luciona de una manera d e fin it iv a  lo s  diversos problemas
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que se presentan a este respecto, particularmente en lo  

que se re fie re  a la s  necesidades de espacio requeridas 

por lo s  mecanismos oonocidos y a l a  sen c illez  de medios, 

adecuada para obtener un funcionamiento suficientemente 

seguro e ininterrumpido.

Frente a estas d e fic ien cias que se experimentan 

en esta parte de la  tócnica t e x t i l ,  la  presente inven­

ción tiene por objeto un nuevo mecanismo automático in se r- 

tador de la  trama en lo s  te la re s  de la  clase e sp ec ifica ­

da, extremadamente se n c illo , de dimensiones muy reducidas 

y que puede alimentar un ndmero de tramas considerable, 

siendo, a l  mismo tiempo, de accionamiento fá c i l  por medio 

de cualquier mecanismo de dibujo usual.

Este nuevo mecanismo alimentador de tramas con­

s is te  esencialmente en un plato g ira to rio  y montado de 

manera que su p e r ife r ia  es adyacente a l  d ispositivo  in - 

sertador de trama del te la r  en su posición de toma de 

trama, provisto de una pluralidad de gu iahilos espaciados 

angularmente y que quedan a un lado de dicho d ispositivo  

en cada una de la s  posiciones angulares de alimentación 

del p lato , de sendos topes asimismo espaciados angular­

mente y situados a l  lado opuesto de dicho d ispositivo  

en cada una de dichas posiciones, a s í  como de un ndmero 

igual de brazos oscilantes de manera que sus extremos son 

susceptibles de desplazarse entre un guiahilos y un tope 

respectivos situados a lados opuestos del in se rta d o r ,so li­

citados elásticamente contra lo s topes formando pinza de 

retención del extremo de la  trama y conectados con un



medio de accionamiento para desplazarlos hasta e l lado 

opuesto de una trama tendida entre e l gu lahilos y e l in ­

sertador, estando dicho plato oonectado con medios de 

accionamiento para presentar a l  insertador la  trama co­

rrespondiente a cada fase  del c ic lo  de dibujo del t e la r .

Los topes y gu iahilos citados se hallan  d is­

puestos, de preferencia, en una de la s  caras del p lato , 

y la  trama tendida entre e llo s  a una d istancia t a l  de di­

cha cara que es susceptible de ser tomada por e l  d isposi­

tivo  insertador, estando lo s  brazos oscilan tes situados 

más a l lá  del plano ocupado por la s  citadas tramas, y sus 

extremos curvados enfrentadamente a lo s  topes, con sus 

flancos opuestos a lo s de pinzado de la  trama en forma 

de rampa que le s  permite sa lta r  e l  h ilo  de trama tendido 

entre e l  gu iah ilos y e l  insertador.

En esta  clase de te la r e s , e l extremo lib re  de 

la  trama es estirado generalmente haoia e l  in te r io r  de 

la  calada, por cuyo motivo, de acuerdo con otra de la s  

c a ra c te r ís tic a s  de la  presente invención, e l  extremo dé 

pinza de lo s  brazos oscilan tes es aplicado contra e l  to­

pe respectivo con una tensión t a l  que su fuerza de re­

tención contra e l extremo lib re  de la  trama es menor que 

la  fuerza de pinzado del d isp ositivo  insertador de la  

trama, a f in  de que este áltimo sea capaz de a rra s tra r  

e l h ilo  arrancándolo del p lato .

Los dibujos adjuntos muestran, a t ítu lo  de 

ejemplo no lim ita tivo  del alcance de la  presente inven­

ción, una forma preferida de l le v a r la  a la  p rá c tic a , en
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representación esquemática. A. ^

En dichos dibujos: La fig u ra  1 es una v is ta  en 

planta del mecanismo; la  fig u ra  2 una v is ta  alzada del 

mismo, en re lació n  con e l borde de la  calada, y la  fig u ­

ra  3 una v is ta  ortogonal con respecto de la  an terior.

E l mecanismo se supone aplicado a un te la r  de 

urdimbre - 1 -  v e r t ic a l ,  mediante la  que se forma e l t e j i ­

do - 2 - ,  en filad a a través del peine -3 -  y a través de 

cuya calada es susceptible de desplazarse una lanza o 

aguja insertadora de trama -4 - , cuyo extremo esté  provis­

to de un d isp ositivo  de pinza de cualquier tipo  conocido 

- 5 - ,  dispuesto para retener un h ilo  de trama -6 - , proce­

dente de un oono de gran capaoidad - 7 - ,  con la  fuerza su­

fic ie n te  para a rrastra rlo  a través de la  calada en la  fo r­

mación de cada pasada del te jid o .

A l lado de la  calada, en e l extremo de la  carre­

ra  de avance de la  lanza o aguja - 4 - ,  se encuentra un pla­

to -8 - , f i j o  a un e je  v e r t ic a l -9 - que se h a lla  conecta­

do con un mecanismo de accionamiento sincronizado con lo s 

mecanismos de dibujo del t e la r , a f in  de hacer adoptar 

a l  plato diversas posiciones angulares de acuerdo con la  

c lase  de trama a in sertar en cada momento dentro de la  

calada y segdn se desprende de la  siguiente descripción.

E l plato -8 - presenta, en e l caso representado, 

s e is  o ja le s  gu iahilos - 10 -  que sobresalen de su cara que 

se encuentra enfrentada, como se aprecia en la s  fig u ra s , 

a l extremo o pinza -5 - , en posiciones angulares adecua­

damente d istrib u id as. De la  misma cara de este plato so­



bresalen otros tantos topes - 1 1 -  que se hallan  espacia­

dos angularmente con respecto de lo s  g u ia h ilo s , siendo 

t a l  la  disposición que la  citada pinza -5 - ,  en cada po­

sic ió n  de toma de trama queda situada entre un guiahilos 

- 10-  y su tope correspondiente. La trama -6 - es enhebra­

da a travás de estos gu iah ilos t a l  como se aprecia en 

la s  fig u ras .

Por encima del plano ocupado por la  aguja - 4- ,  

e l árból -9 -  lle v a  fija d o  un segundo plato - 1 2 - ,  de meno­

res dimensiones que e l an terior y en e l que están monta­

dos g ira to rio s  los árboles - 1 3 - ,  dispuestos longitudinal­

mente y , cada uno de e llo s  en una posición angular s itu a­

da entre uno de lo s guiahilos y su tope asociado. E l ex­

tremo in fe r io r  de cada uno de lo s árboles - 12 -  se lla lla  

doblado formando un brazo ra d ia l - 14-  que se enouentra 

por encima de la  aguja -4 - d escrita  y cuyo extremo lib re  

está doblado hacia abajo, terminando en una p aleta  - 15- ,  

dotada de una su perfic ie  fro n ta l - 16-  susceptible de aco­

plarse con e l tope - 1 1 -  asociado formando una pinza sus­

ceptible de retener la  trama -6 - como se aprecia en la  

fig u ra  1 ,  en tanto que su cara posterior presenta un 

flanco inclinado - 17-  cuya fin a lid ad  se describe más ade­

lan te .

Los se is  brazos rad ia les - 14-  están s o lic i t a ­

dos mediante lo s resortes - 18-  que rodean sus árboles 

respectivos - 1 3 - ,  de manera que la  paleta  - 15-  se apoya 

contra e l tope asociado, reteniendo contra ó l e l extre­

mo de la  trama -6 -, t a l  como se aprecia en la  posición



- 14a - de la  figu ra  1 ,  pero pueden ser separados de es­

ta  posición por cualquier mecanismo adecuado, por ejem­

plo una palanca oscilante - 19- ,  accionada con e l adecua­

do sincronismo por cualquier parte adecuada del t e la r ,

5. para desplazarlos hasta la  posición -14 b - de la  misma

fig u ra  1 .

E l funcionamiento del mecanismo descrito  es 

e l sigu ien te:

Normalmente, la s  se is  tramas de que es porta- 

10 . dor e l d isp o sitivo , se hallan  enhebradas por e l g u ia d  -  

lo s - 10 -  correspondiente y sus extremos lib re s  retenidos 

por cada una de la s  pinzas formadas por e l  tope - 1 1 -  y 

la  paleta  - 15-  respectivos, t a l  como se indica en la  f i ­

gura 1 .

1 $ .  Cuando la  pinza - 5-  lle g a  hasta la  posición

-5a - de la  mencionada fig u ra  1 ,  su extremo puntiagudo 

separa un poco e l  h ilo  de forma que e l mismo pueda en­

tra r  en e l  d ispositlvo .de retención indicado en general 

por la  referen cia  -20-.

20. A continuación se in ic ia  e l movimiento de re­

troceso de la  aguja - 4- .  La fuerza de retención de la  

pinza formada por los elementos - 1 1 -  y - 15-  es hecha me­

nor que la  fuerza que es capaz de d esarro llar la  pinza 

del d ispositivo  -5-* de forma que e l extremo lib re  de 

25. la  trama -6 - es arrancado de la  primera pinza. La trama 

es arrastrada haola e l in te rio r  de la  calada oorno se ha 

indicado con la  referen cia  -6a-.

En estas condiciones, e l brazo - 14-  del grupo
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que se encuentra en la  posición de trab a jo , es desplaza­

do hasta la  posición - 14b-, de forma que su flanco in ­

clinado - 17-  hace sa lta r  e l h ilo  hasta e l lado opuesto 

de la  p aleta  - 15- ,  de forma que queda emplazado nuevamen­

te  entre e l la  y e l tope - 10-  asociado. Cuando e l brazo 

- 14-  es dejado volver a su posición - 14a - , e l h ilo  de 

trama vuelve a quedar aprisionado en la  pinza formado 

por lo s elementos - 10 -  y - 15- ,  y e l d ispositivo  queda en 

condiciones para comenzar un nuevo c ic lo  de alimentación 

de trama.

Es evidente que para cambiar la  trama que se 

tra ta  de in serta r  en e l te jid o , basta hacer g ir a r , en 

e l momento oportuno, e l plato -8 -  hasta la  posición an­

gular en la  que se encuentra dispuesta la  trama deseada, 

y a s í  sucesivamente a cada cambio de trama.

En lo s  dibujos, a f in  de ac la rar  la  descrip­

ción, la s  trayecto rias de la s  tramas desde lo s  conos de 

reserva hasta sus gu iah ilo s, han sido representadas en 

forma a rb it ra r ia , pero se comprende que su mejor dispo­

sic ió n  es la  lon gitu d in al, esencialmente p ara le la  con 

respecto del árbol -9 - ,  en una longitud adecuada para 

que e l g iro  del plato -8 - , que puede quedar lim itado a 

una vuelta entera, no pueda producir e l enrollamiehto de 

la s  diversas tramas la s  unas sobre la s  otras.

E l mecanismo descrito  puede estar dotado de los 

d isp ositivos accesorios más adecuados, por ejemplo una 

t i je r a  cortadora de la  trama in sertada, constituida por 

una cu ch illa  so lid a ria  del batán, indicada con la  re fe -



rencia - 2 1 - ,  y una cu ch illa  f i j a  -2 2 - .

La sen c illez  del mecanismo descrito  es eviden­

te  y no requiere ningán comentario esp ec ia l. Esta misma 

c a ra c te r ís t ic a , como se comprende, le  confiere una segu­

ridad de funcionamiento a prueba de la s  más duras condi­

ciones de funcionamiento.

Por lo  demás, serán independientes del objeto 

de la  invención lo s  d eta lles  y c a ra c te r ís tic a s  construc­

t iv a s  empleados en su puesta en p ráctica , por quedar to­

do e llo  comprendido dentro del e sp ír itu  de la s  siguientes 

reivind icacion es.

N O T A

Se re iv in d ica  como objeto de la  presente paten­

te  de invención:

1 . -  Mecanismo alimentador de trama para t e la ­

res s in  lanzadera, caracterizado por e l  hecho de compren­

der un plato g ira to rio  de manera que su p e r ife r ia  es ad­

yacente a l  d ispositivo  insertador de trama del te la r  en 

su posición de toma de trama, provisto  de una p luralidad 

de gu iah ilos espaciados angularmente y que quedan a un 

lado de dicho d ispositivo  en cada una de la s  posiciones 

angulares de alimentación del p la to , de sendos topes a s i­

mismo espaciados angularmente y situados a l lado opuesto 

de dicho d ispositivo  en cada una de dichas posiciones,



-  9 -

a s í como de un número igu a l de brazos o scilan tes de manera 

que sus extremos son susceptibles de desplazarse entre 

un guiah ilos y un tope respectivo situados a lados opues­

tos del insertador, so lic itad o s elásticamente contra los 

5. topes formando pinza de retenoión del extremo de la  t ra ­

ma y conectados con un medio de accionamiento para des­

p lazarlos hasta e l lado opuesto de una trama tendida en­

tre  e l gu iah ilos y e l insertador, estando dicho plato co­

nectado con medios de accionamiento para presentar a l  in - 

10 . sertador la  trama correspondiente a oada fase  del c ic lo  

de dibujo del t e la r .

2 .  -  Mecanismo alimentador de trama para te la ­

res sin  lanzadera, de acuerdo con la  reivind icación  1 ,  

caracterizado porque lo s topes y gu iahilos se hallan  d is-

15 . puestos en una de la s  caras del p la to , y la  trama se ha­

l l a  tendida entre e llo s  a una d istancia t a l  del plato 

que es susceptible de ser tomada por el d isp ositivo  in ­

sertador, estando lo s  brazos oscilan tes situados más a l lá  

del plano ocupado por la s  citadas tramas, y sus extremos 

2o. curvados enfrentadamente con respecto de los topes, con 

sus flancos opuestos a los del pinzado de la  trama en 

forma de rampa que le s  permite s a lta r  e l h ilo  de trama 

tendido entre e l  guiahilos y e l  insertador.

3.  -  Mecanismo alimentador de trama para t e la -  

25. res sin  lanzadera, de acuerdo con la  reivind icación  1 ,

caracterizado porque e l extremo de pinza de los brazos 

oscilan tes es aplicado contra e l tope respectivo con una 

presión t a l  que su fuerza de retenoión con respecto del



extremo lib re  de la  trama es menor que la  fuerza de pin- 

zado del d ispositivo  insertador de la  trama, a f in  de 

que este dltimo sea capaz de a rra stra r  e l  h ilo  arrancán­

dolo del p lato .

res sin  lanzadera.

La presente memoria consta de diez hojas fo l ia ­

das e sc r ita s  a máquina por una so la  cara.

Barcelona, 9 de noviembre de 1962.

Juan TUBAU QUINTANA

5. 4 . -  Mecanismo alimentador de trama para t e la -
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