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MEMORTIA DESCRIPIIVA

de une Patente de Introduccion a nombre des
VOLKMANN & CO., de nacionalidad alemana, do
micilisde en KREFELD, Weeserweg, 8 (Alemanis)
por: DISPOSITIVO PARA EL ENCANILLADC BLANDO
DE LA CANILLA DE ALMACENAMIENTO EN LAS MAQUI
NAS RETORCEDORAS ESCALONADAS".

mufmmnlronmnagmo=iome

El invento se refiere a un dispoeitivo pare el encanillado
blando de la canilla de slmucenamiento en méquinas retorcedoras esca~-
lonadas y especialmente en tales maquinas con husos de hilo doble.
Para poder realizar este encanillado blando, es necesario que al hilo
en su camino entre el ojete de guia del balon de hilo y el meocenismo
encanillador se le imponge una componente de movimiento edicional. Al
efecto se conoce el esmpleo en este lugar de un rodillc impulsado pare
el transporte del hilo. Semejante rodillo de transporte, sobre el
cual corre el hilo viniendo del ojete de guia del baldn, esta provisto
preferentemente de puntos de aprieto en su circunferencia. Pero en

esto resulta el inconveniente que si la ccmponente de traslaecién tiene
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le fuerze desseda, el efecto de aprieto o la friccidn deben hacerse
tan fuertes que surge el peligro del arrollemiento sobre el rodillo
de transporte. Si el efecto de aprieto o la friccidn se eligen nés
débiles, entonces el hilo no es arrastrado con fuerza suficiente. Un
inconveniente especial de los dispositivos conocidog consiste tem-
bien en que no es posible ajustar el rodillio de transporte para una
tensidén del hilo constente més o menos grande. Lo mismo ocurre cuan-
do se intenta ejercer una influencis imprimiendo &l rodillo de trans
porte une rotacidén méds lenta o més acelerada. Al objeto de evitar
este inconveniente se conoce el modo de abrazer el rodillo de trans-
porte varias veces o de proveer también puntos de aprieto adiciona-
les. Este procedimiento y los dispositivos previstos al efecto tie-
nen el inconveniente de no permitir una modificacion de la tension
del hilo, difisultando ademés considerablemente la colocacion del
hilo. A esto hey que afiadir que en el triangulo del guia-hilos delen_
te de la canilla de almecenamiento se originan tensiones anguleres
que no se pueden compensar, porque entre el rodillo de transporte

y la canilla de almacenamiento no existe la posibilidad. de dar mayor
longitud 8l hilo. Esto conduce a que & la canilla de encanillamiento
de suyo blando le salgen bordes duros. De esto puede resultar la for-
mecién de cenillas con forma de sillin, que en su sector central son
blandas y en los extremos duras.

Al objeto de evitar estos inconvenientes, un dispositivo
conocido trata de eumenter o de aminorar los éngulos abrazados del
rodillo de transporte. A este efecto se he previsto un rodillo gque
se ajusta en forme regulable a la seccion del hilo que se encuentre
entre el rodillo de transporte y el rodillo de almacenamiento. Esto
tiene el inconveniente de gque en el changeant se produce une Ensién
incontrolable del hilo, debido & que en el sector dentro del cuel el

hilo debie estar libre de tensiones, se intenta ejercer influencia
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sobre el angulo abrazado. Otro inconveniente consiste en qdé el
rodillo que descanse sobre el hilo modifica el sngulo con el cual
entre el hilo en el guia-hilos de movimiento oscilante. Ademés se
originan puntos de apoyo sdicionales, que son los de la palance en
la cual esté fijado en forma girable el rodillo de friccidn .

Betos inconvenientes de los dispositivos conocidos se evi-
tan por medio del invento. Pare resolver el problema se coloca de
acuerdo con el invento entre el ojete del guie-hilos del beldn y
el rodillo de transporte un punto de cambio de direccidn dispuesto
en forme regulable en dos planos y edemas se introduce un segundo
panto de cambio de direccion, fijo, situado en el eje vertical del
guia~hilos. Con ayuda de estos dos puntos de cambio de direccidn
es posible aumentar o sminorar de un modo sencillo el angulo abra-~
zado en el rodillo de transporte, segin sea nscesario para conseguir
en cualesquier circunstancia un asrrastre seguro del hilo. El punto
de caabio de direccién reguleble, preferentemente en forma de un rodi
1lo se apoya en el sector rectilineo del gufe-hilos. El segundo punto
de cembio de direccidn se puede configurar por ejemplo en formsa de
arco de alambre como continuacidn del ojete del gufa-hilos, pudien-
do colocarse en su lugar también un rodillo.

En el ulterior desarrollo del invento el rodillo desplaze-
ble de cambio de dirececion es equipado con un cuerno o acodamiento
gue facilita la colocacion del hilo. Al objeto de facilitar también
la colocacion del hilo en el arco de alembre y para hecer posible
que la colocacidn en este sitio se pueda etectuar junto con la intro~
duccién del hilo en el guis-hilos, el arco de alembre estd provisto
de brazos que sobresalen lateralmente y sobre los cuales el hilo se

degliza practicamente por si solo pars entrar en el punto de cambio
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de direccidn fijo, el cual preféfengeﬁén%e estd provisto de un recu-
brimiento ceramico.
En un dispositivo de acuerdo con el invento, la colocacidn
del hilo no ofrece dificultad alguna. Desde luego hay que colocar
el hilo alrededor del puntc de cambio de direccidn regulable gue
en la mayoria de los casos tiene forme de rodillo y segun el ajus-
te efectuado se encuentra mas o menos profundamente en la parte pos—
terior de la maquina. Por esto puede ser conveniente proveer un arco
de alambre. movible en la direccidon de la linea de unién entre los
das puntos de cambio de direccidén en ambos sentidos y que estd aco-
plado alrporta-canillas preferentemente a través de una palanca,
para que sea posible que el hilo se coloque por si solo en el punto
de cambio de direcciodn regulable. Modificando este dispositivo, es
posible hacer que el rodillo de cambio de direccidn sea desplaza-
ble desde su posicidn ajustade hasta la zona del sector del hilo
entre el punto de cambio de direccion fijo y el rodillo de trans-
porte 'y de regreso hasta la posicién ajustada, con el objeto de
éolocar el hilo,
Fn el dibujo esta representada a t{tulo de ejemplo una for
ma de realizacidn, preferente de la idea del invento.
Figura 1 es una vista lateral,
Figura 2 es el dispositivo de acuerdo con el invento visto desde
arriba,
Figuras 3 y 4 representan en vista lateral el disgpositivo de acuer-
do con las figuras 1y 2, completado con un dispositivo
para la colocacion automética del hilo en el punto de cam-

bio de direccion regulable,
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En 1 estéd sefialado el baldn de hilo que se forme en el
huso de hilo doble que no estéd representado. Desde este balon el
hilo corre en forma de suyo conocide a través del guia-hilos 2.
Para realizar un encanillado blando de la canilla de almacenamien-
to 3, la cusl es impulssada por el ro#illo de friccion 4, se ha pre-
visto un rodillo de treansporte 5 en forma conocida. El errastre
del hilo se puede efectuar en forma sencilla aprovechando la fric-
cidn del hilo en la superficie del rodillo 5, pero también es posi-
ble en forma de suyo conocida prever puntos de aprieto en la circun-
ferencia del rodillo. Segin el avance con que corre el rodillo 5
en comparacién con la velocidad del hilo, se consigue un encanillado
més o menos blando de la canille de almecenamiento 3.

’ Al objeto de poder influir en el arrastre del hilo por el
rodillo de transporte 5, sin que se ejerza una influencia perjudi-
cial sobre el hilo en &l sector 6, ge han previsto de acuerdo con
el invénto .dos puntos de cambio de dlireccidn del hilo delante del
rodillo de transporte 5, que dan la posibilidad de aumentar o de amir
norar .el éngulo abrazado del hilo sobre el rodillo 5.

En primer lugar ee ha dispuesto un punto de cembio de di-
reccidn fijo %, gue se encuentra inmediatamente por encims del
guia-hilos 2. Es especialmente conveniente que este punto de cambio
de direccion 7 estée conformedo como arco de alambre, representando
una continuascion del guia-hilos. El punto preciso del cambio de di-
reccidon estd provisto de un revestimiento cersémico 8, y el arco de
alambre posee é1 mismo dos brazos 9 y 10, que sobresalen lateralmen
te. Egtos brazos hacen posible que el hilo que se ja pasado a través
del guia-hilos 2, se puede colocar inmediatamente en este punto de

: . . . " N PR
cambio de direccion, sin que sean necesarias maniobras adicionales.
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La verdadera regulacién del éngulo abrazedo para el hilo en el ro-
dillo de transporte 5 se realiza por medio del punto de cambio

de direccidn desplazable 11, que tiene preferentemente la forma

de un rodillo. Bste rodillo 1l esta apoyado en forma movible sobre
un soporte 12. El soporte 12 es movible sobre el sector recto 13
del guia-hilos en la direccidén de 1la flecha 14, pudiendo fijarse
en la posieidén que en cada caso se elige. El gufa-hilos 13 estéd
fijado en el soporte del gu{a-hilos 15. Este ultimo es apoyado
por la barra 16, la cual por su parte es movible hacia arriba y
abajo en la direccidn de la flecha 17 y se puede fijer en una
posicidn determinada. Se ve claremente que de estg¢hodo es posible
alzer y bajar el rodillo de cembio de direccién 11 en relacién con
el eje del rodillo de transporte 5 as{ como desplazarle en un pla-—
no hirizontel haciz un lado y otro. Segin le posicidén que se alcan
za de este modo, se aumenta o se aminora el émgulo abrazado del
hilo en el rodillo de transporte 5.

Al objeto de facilitar la coloqacién del hilo en el punto
de cambio de direccidn movible, el rodillo 11 apoyado en forme des-
plazable estéd provisto de un cuerno o acodemiento 18 seme jante &
un gzapato., Tal como se ve sobre todo en la figura 2, este cuerno
sobresale tanto que el hilo se puede colocar sobre el rodillo 11,
sin que la operaria tenge que introducir la mano debajo del rodi-
llo de transporte 5.

Une vez colocado el hilo aproximadamente en la gzona 19,
este se desliza por & solo a lo largo del cuerno sobre el rodillo
11,

A pesar de este dispositivo, el colocar el hilo a mano
sobre el rodillo de cambio de direccidén 11 puede ser cosa no desea-—
ble. En la figura 3 esta represertadc un dispositivo que hace po-

sible que el hilo se coloque précticamente,por si solo sobre el
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punto de cambio de direccion 11. Ia figura 3 muestra una vista la-
teral del mismo dispositivo de las figuras 1 y 2, en el cual sin
embargo el rodillo de cambio de direccidén 11, manteniendo su posi_
bilidad de ajuste, estd dispuesto sobre un soporte angular 20.
Este soporte 20 esté apoyado en forma deslizante sobre une& barra
21 fijada en el soporte del guia-hilos 15. Un resorte 22 ejer-
ce sobre el soporte 20 una traccidn en la direccidn de la flecha
23. La palanca 24, que esté apoyada en el soporte 20 en el punto
25, encaja con su pico 26 en la dentadura 27, al objeto de suje-
tar el soporte 20 y junto con él el rodillo de cambio de direccidn
11 haciae atrés en la postura deseada. Si se trata ahora de colocar
un hilo, se desencaja la pelance 24 impulséndola en la direccidn
de la flecha 28, de modo que el rodillo 11 se desplaze & la posi-
cion 11t sefialade con trazos de puntos y rayas. La operaria coloca
shora el hilo a través del guie-hilos y sobre el punto de cambio
de direccidn 7 en el rodillo 5 y empuje el soporte 20 de nuevo a
su posicidn primitiva. Durante este movimiento el hilo es arrastre-
do autométicamente desde el sector 29 Yy s8e coloca sobre el rodillo
11 en la forms deseade.

En la figura 4 estd representado un dispositivo modifi-
cado con referencia al dispositivo de la figura 3, En este dispo-
sitivo se aprovecha el hecho de que cuando se rompe el hilo se
alza & mano o automaticemente el bastidor portacanillas 30 que
lleva la canille de almacenamiento. Al ser alzado este bastidor,
se acciona & través de un tope 31 un varilleje 32 que se encarga de
mover el rodillo 11 autométicamente & le posicion 11', A este efec—
to la palanca 32 esté apoyada en forme gireble en 33 y se encuen-
tra bejo el efecto de un resorte 34. A través de une artioculacion

35 se acciona la barre 36, en cuyo extremo se encuentran dos leves
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37 yuxtapuestas. Las levas accionan en su posicion retrotraida los
brazos 38 de las tenazas girables39. Estes dejan-en libertad al
cono de sujecion 40, de modo que shora el soporte 20 bajo el efecto
del resorte de traccion 41 es llevado a la posicidon 11'. Le coloca-
cion del hilo se efectie shora en la misma forme descrita con refe-
rencie a la figura 3, y la operaris unicamente tiene que impulsar
con su mano el goporte 20 & su posicidén primitiva, en la cual las
tenazas 39 pueden aprisionar el cono. En el entretanto se ha baja-
do el bastidor porte-cenillas 30, de modo que el varillaje 36 se

encuentra de nuevo en la posicion representade en el dibujo.

NOTA

i g sy it s

1e= Dispositivo para el encanillado blando de la canilla
de almacenamiento en las méquinas retorcedoras escalonadas, carac—
terizado por un punto de cambio de direccion disyuesto en forma
ajﬁstable en dos planos entre el ojete del guia~hilos del balén y
el rodillo de trasnsporte, y un segundo punto de cambio de direccion
fijo situado en el eje vertical del guia-hilos.

2.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicacion 1, ca-
racterizado porque el punto de cambio de direccidn ajustable, pre-
ferentemente en forma de un rodillo, esta apoyado en el sector rec-
tilineo del gula~hilos, y porque el segundo punto de cambio de di-
reccidn esté configurado como arco de alambre en forma de una con-
tinuacidn del ojete del guie-hilos.

3.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindiceciones an-

teriores, caracterizesdo porque el rodillo de cambio de direccién
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dispuesto en forme movible estd provisto de un cuerno que facilita
la colocacidén del hilo. «

4.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones
anteriore®, caracterizado porque el arco de alambre, provisto pre-
ferentemente de un recubrimiento cersdmico, posee brazos que sobre-
salen lateralmente.

5.-~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado por un arco de alambre movible en ambos senti_
dos en la direccidn de la linea de union entre los dos puntos de
cambio de direccidén y acoplado &l porte-cenillas preferentemente
e través de palancas, que sirve para la colocacion autométice del
hilo en el punto de cambio de direccidn ajustable.

6.~ Dispositivo, de acuerdo con las reivindicaciones an-
teriores, caructerizado porque &l objeto de la colocacion del hilo
el rodillo de cembio de direccidn es movible desde su posicion ajus-
tada hasta el alcance del sector del hilo entre el punto de cambio
de direccién fijo y el rodillo de transporte, y desde all{ de nue-
vo alla posicion ajustada.

7.-"DISPOSITIVO PARA EL ZNCANILLADO ELANDO DE LA CANILLA
DE ALMACENAMIENTO EN 1LAS MAQUINAS RETORCEDORAS ESCALONADAS%.

Tal como se describe y reivindica en la presente Memorie
Descriptive que conste de nueve hojus escritas e maguine por una

gola care y de sus correspondientes dibujos.

. 962
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