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La presente Memoria descriptivs tiene coms finalidad
la doclaraciln del objeto sobre ol cual se solicita el Privi
logio de explotacién industrial y comercisl exclusiva em el
territoric nacional, de un Modelo de Wilidad, de scuerdo
oon las norass que sobre el particular contieme el vigeata .
Estatuto sobre Propiedad Industrial. Este Modelo de Util.i'-h.'
dad, bajo tftulo YDISPOSICYON PERFECCIONADA PARA CONTROL DE
RODILLOS EN MAQUINAS RECREATIVAS® viene s mejorar las téé-w-
cas conocidas, plasmindolo en soluciones que aventajan hl
convenciocnalea, tal y comd enumerarenos & lo largo de osta
Momordae :.::'.
La invencifn se centra en el campo de las niquil&'l'.r,;
crestivas del tipo que cueatan con unos rodillos dntw:: dq*
wnas marcas o ditujos que sparecen al exterior de wma M
1la, y ea que dichos redillos giran ofreciendo al exterier
una combinacifn determinads de los dibujos que aperecen en
ellose Loa rodillos en cuestifn estin actuados por motores
adosados s los sdsacs y dispuesto todo ol conjunto em una
unidad de motores 3 modos de circuito impreso.

En lzs mfquinas comocidas, se susle establecer ua mi-
croprecessdor computador qus prograxa y controls todos loa
movimientos de 1a miquina y ea el que se incluyen todos los
elementos necesarios para ello, Junto a este microprocess-
dor computador, se suels situar un circuito periférico menta
o0 en parslelo con aquél, a travfs del cual se controls el
giro de los rodillos de 1s méquina montada sobre 1ls unidad -
| de wotores, segén se advertfas EL circuito periférico puede
disponerse adossdo o no a la unidad de motores o al micropre
cessdor,

La conexidn eatre el microprocesador y el circuito pe-

Gréfteas Joroha-Rilbas ses Mod. 8




10

15

20

25

riférico sec efecctuaba siempre en paralelo, s base de una me
dia de ocho & diex cables, 1o gue hacfa que el montaje del
conjunto fuera muy complejo y de un tamaiio considorable, -~
anén de slcanzar un coste de cierta conaideracidm.
A través de diferentes experiencias llevadas a cabo
se ha observado qua ai el mddulo de control para contnht: N
el sentido de girco de los sotores y conaiguientemente ds ==
los rodillos, se dispone en serie con el adcroprecesador;’. '
es factible ir recuperando ca cadeas las sofiales que provis
nen do ésts, e irlas transadtiendo sin problems alguno has-
ta la unidad do motores, ea forms ordenada y cerrecta. :.::.
£l wédulo de control en este caso, precissria M&é-
mente de dos cables y la realizscifn de su propio circuite..’
| ea ds extraordinaria seacilles y tamafio material. Eatre 'eL
microprecesador-computador y el aldulo de coatrel se reali-
| za la tramasxisiéa directa a base de los dos dnicos cables -
antedichos, y del afdulo de control se dirigean los impulscs
| hacia la unidsd de motores. De ests unidad, se produce uns
respusata hacia dicho sfdule, de acuerdo com la posicién de
{ los rodillos y sus motores, 1z cual es transmitida deade df
cho addulo al microprocesador general a través de un circul
| to ds realimentaciéa que ofreceri una respuesta del psograms
| @ tasjeta dol microprocesador.
La instalacida, segin lo doscrito, fumcicana con teoda
perfeccidn y seguridad, permiticnds 1ls constituciéa de un
sfdule de control muy scncillo y de tamafio roducido que se
puede acoplar biea en el microprocecsador, biea sobre la uni-
dad do motores.
Al propic tiempo, y en uno y otro case, el cabloade
| directo catre el microprocesador y ¢l médulo de coatrol se
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ve reducide desde ocho & diex cablez que eran necesarios em
una disposicién convencional, hasta solasente dos cables,
10 gque redunda en uns mayor rapidez de montaje e inclusc en
uns mejor detenccién de posiblas averfas ai las hubiere.

Consiguientemente, se reduce considerablemente el es
pacic de 1la méquina para 1las ubicscién del conjunto tenen.l".s
y desde luego se abarastan costoa de ejecucién en su totali-
dad, pudiendo poner ea el mercado elementos de menos thp°:
con un funcionamiente perfecto y nés meguro que el de h; -
nfquinas tradicionzles.

En 1a hojs simple de dibujos que se acompsfia, se ads"
vierte el objeto del presente Modelo de Utilidad coa refais:
rencia 2 las figuras representadas en ella, en la cual fi'@
ra, con caricter no limitativo, lo siguiemte, a saber: :‘ e

La Pigura 12, es uma vista esquemitica de una dio;:;-‘
sicidn tradicional,

La Mgura 28, ez uns perspectiva de 1la unidad de mo-
tores con ol mSdulo del control, dc acuerdo con 1la invescida.

La Figura 3%, es una plants de la anterior,

La Figura 4%, finalmente, se refiere al ssqueaa gene
ral de la iavencién,

De acuerdo con estas figuras, y mis concretamenteo -
con la figura 13, gefialaremos la existencia del microprece-
sader computador (1) que programa y controla el conjunto de
12 mfquina, el cusl estf rodeado de un circuito periférico
para contrel de los gires a derecha e izquierda de los moto
res (6) relacionados con los rodillos {5) que estén montaee
dos en clementos (4), ¥ todo ello sobre 1a unidad de motowe
res (3). En eata vista esquemitica, se han sefialado con 1a
poaicida (2) los cadler de interconexifn entre el sicropro-
cesador (1) y ol afSdulo de control, no represeatsdo on este
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Segfin las figs. 2% y 38; se advierte la posicifa, de
scuerds con la invencidn, de un mfdulo de control (7) scbre
| 1a propia unidad de sotores (3), el cual es do reducido te-
| mafio, y estf relacionado con el microprocesador priacipal
| (1) a través de s6lo dos cablcs, merced a su sontaje ea ae-

o o

| rie con respecto a aqufls, El nédulo de control (7) se mon- °
| ta, preferentemente sobre la unidad de motores (3), aunque
es preciso sefislar que su ubicacidn puecde ser otra bien dg.-.
| ferente, tanto adosado al microprocesador (1) o ean otra po-
sicidn difercate, .
En la fig. 32, sc sefisls ¢l osquema general de 1a .;.l: :'.
vencién, ¢l microprocesador (1), ¢l aSdule de contrel (7):"'-‘

Yoo

| en sorie con aquél, y 1a unidad de motores (3). Entre ol nl.
 eroprocesador (1) y ol mfdulo (7) se seilals con 1a posictda :
| (8) los dos cables de inter-relacién de ambos, y con la po-

| sicifn (9) los correspondientos a las ida y vuelta desde el
wédulo (7) hasta 1a unidad de motores, en que las seilales -
referentes a la posicidn final de cada motor (6) y redille
(5), se transaiten a travéa del m8dulo do control (7) y por

{ un circuito de rcalimentacifn hasta el microprocesador (1)

i que volverd a generar otra sccuencia para hacer funcionar -
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| suevamente los motores (6).

Conviene resaltar, una vesz descritss la naturslesa y
| ventajas de cste invento, el carfcter no liamitativo del mis-
no, por cuanto los cambios en la forma, materia o dimensionss
de sus partes constitutivas, no alterarin em modo slgune su

| esencialidad, cn tanto no supongan una sustancisl variaciéa

25

en ¢l conjunto.
Asimismo, el solicitante adhiriéndose a los Conveaios
Internacionalcs scbre Propiedad Iandustrial hace constar su
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derecho 2 1a extensién de esta solicitud a los Palses extrag

jerom, reivindicando 1z prioridad de 1z misma,
HOTA
Los puntes de invencién, nuevos en Eepsfia, que se pre
sentsn pars que scan objeto de Modelo de Utilidad, deberfa
frecaer sobres "DISPOSICION PERFLCCIONADA PARA CONTROL DE n.o-

DILLOS EX MAQUINMAS RECREATIVASY, de acuerdo con las sigulen-
.. ..
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R[IV;KD;CACIO!ES
18« RLISPOSYCION PERFLCCIONADA FARA CONTROL DE RODT
LLOS EN MAQUINAS RECREATIVAS™, que csencialmeate se caracte
riza porque se establece que cl aicroprocesador computador
que incluye ¢l programa general y que controla a todo el -,
conjunto, ¢sté relacionado en serie con un énico mSdulo d;".'
control de rodillos a través de dos fnicos cables entre ame
bos, ¥y en que cste mddulo de control de rodillos se llont:d,":
prefereatemente, a bordo de 1a unidad de motores simplifi-e
cando el conjuntu en cableado y en dimensién,
28, "DISPOSICION PERFECCIONADA PARA CONTROL DE RODY

LLOS EN MAGUINAS RECREATIVAS®,

ria, que consta de sicte hojas mecanografiadas por uns woli
cara, acompafiads dec los dibujos correspondientes,
Madrid; iy S
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