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!a presente Memoria descriptiva tiene ceno finalidad
le declaracién del objeto sobre el cual na solicite el Privi
legio de oxplotacidn industrie! y comercial exclusiva en el
territorio nacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo
coa lea normas que sobre el particular coatiene el vigente

*. *
Estatuto sobre Propiedad Industrial* Esto Modelo do Utili-i J
dad, bajo título "DISPOSICION PERFECCIONADA PARA C0NTM1 BE
RODIM.OS EN MADRINAS RECREATIVAS" viono a mejorar laa técoi*.* *.*
caa oonacidaa, plasmándolo en soluciones que aventajan laa
convamcioaalea, tal y como enumerare moa a lo larga de nota

*****Menoría*
* ***

la invención oe centra an el caape de laa néquinaHrn
" o # ,

oreativaa del tipo que cuentan con unen rodilloa dotados, jie*
unas marcas o dibujo* que aparecen al exterior de naa pastar** * .
H a ,  y en que dicho# rodilloa giran ofreciendo al exterior 
una oeabinacidn determinada de loa dibujo# que aparecen en 
elles* ion rodillo# en euestién están actuados per motares 
sdssadss s los mi osos y dispuesto todo el eos junte en una 
unidad de motores a modo de circuito inpreao.

En laa máquina# conocidas, se suele establecer un al­
ero procesador computador que programa y controla todoa loa 
moviadoatea de la máquina y en el que ae incluyen todoa loa 
elaaantoa necesario# para ello* Junto a esta nicropfoceaa- 
dor computador, ae amale situar un circuito periférico monta 
ao en paralelo con aquél, a travéa dal cual as controla el 
giro de loa rodilloa de la máquina montada sobre la unidad - 
de actores, aagdn ae advertís* El circuito periférico puede 
disponerse sdesade o ne a la unidad de motores o al siempre 
eoaador*

ta cenexién entre el microprocesador y el circuito pe-
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riffrica ae efectuaba aiempre en paralela, a bañe da una na 
diz da ocha ó diez cabían, la que hacía qun al montaje del 
conjunta fuera muy compleja y de na tañada canaiderable* - 
ande de alcanzar un canto de cierta eanaideracido*

A travóa de diferentan experiencia# llevada# a cabo 
ac ha abaarvada qua ai *cl módulo da control para controlar * 
el sentida de gira de loe notaren y canmiguieatenanta da —  
lee rodilla#, ee diepoae en eerie coa el nicroprocenndor^ . 
en factible ir reeuperaado en cadena la# eeHalea que previa 
nao da data, a irla# traaaodtieudo aia problana alguna han-

— — - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -- ;  , t
B1 nddulo da control an ente cano* preainaria óaiCSn**
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mente de don cabían y la realización da au propia circuito^ ' 
en da extraordinaria aaacilla* y tanaHo nnterial* Bttra ¡ 
nicroproconador-cwoputador y al módulo da central oa reali­
za la tranzadaida directa a bamede loa don dníoan cablea - 
antedicho#* y del módulo de control oo dirigen loo inpulnon 
hacia la unidad de notoreo* De zeta unidad* aa prosea sana 
ranpuenta hacia dicho nódulo* da acuerda can la punición de 
Ion rodillo# y nue notaren* 1# cual en trannnitida donde di 
cha módulo al miarapraeenader general a trovó* de un cireui 
ta da reallnaatación qua afreceri ama reepuenta del pr^rana 
a tarjeta del nicraproaenader*

La iantalación* eegón la demerita* funciona can toda 
perfección y neguridad* permitiendo la canntituaión da an 
módulo da control muy aeoailln y de tamaño reducida qua ae 
pueda acoplar bien en el uiaropraceoadar* bien eabre la uni­
dad de motora#*

Al propia tiaupo* y en una y otra eaoa* al cableada 
directo entre el aieropmceaadar y el módulo de control me

Cfddrezlaraóo Mbaa *664* M o d a
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1 ir# reducid# desde ocho d diea cablea que erad necesarios en 
uaa diapoaicida coavencioaal, hasta solamente da# cablea,
la que redunda en una mayor rapidez de montaje e iaclueo en

, una mejor deteaccidn d# posibles averia# ai laa hubiere*

5 Consiguientemente, a# reduce conaiderablemeate el ea
paei# de la máquina para la ubicacide del conjunto general *.J 
y deade luego ae abaratan coatea de ejecución ea au totali­
dad^ podiendo poaer ea el aereado elementos de menor pregi^*. 
coa ua funcionamiento perfecto y más aeguro que el de lao -

10 máquinas tradicioaalea*
Bo la baja mimple d# dibujos que ae acompaña, ae ai#-?*

- vierte el objeto del presente Modelo de Utilidad coa reib?-. 
reacia a laa figura# representadas ea ella, ea la cual f i ^

* ra, coa carácter ao limitativo, lo siguiente, a saber! * *,*;
15 la Figura 1*, ea una vista eaqwmática de uaa diapo- 

aieida tradicional*
la Figura 2#, ea una porapectiva de la unidad de en­

torna coa el addulo del control, de acuerdo con la invencida, 
la Figura 3$, ea una planta de la anterior*

20 la Figura 4*# finalmente, ae refiere al eaquena gene 
ral de la iavencido.

be acuerdo coa eataa figuran, y ais come retácente - 
coa la figura i*, señalaremos la existencia del microproce­
sador computador (1) que programa y controla el conjunto de

25 la máquina, el cual está rodeado de un circuito periférico

- para control de loa giroe a derecha e iaquierda de loo noto 
reo (6) relacionados con loe rodillos (5) que están moat*—

30

dos en elementos (4), y todo ello sobre la unidad do moto­
res (3). Ba esta vista esquemática, ae han señalado coa la 
poaieida (2) loa cablea de interconexión entre el micropro­
cesador (1) y el nddulo de control, ao reproeentado ea ente

leeege-gütoo $#04#

cano.

Mod.8
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Segdn las figs# 2* y 3*# se sdvierte la posición, da 
acuerdo coa la invención, de na nádalo de control (y) oobra 
la propia anidad de motores (3), el cual eo de reducido ta­
maño, y cotí relacionado con el microprocesador principal

5 (i) a través de odio dos cableo, merced a ou montaje en se^ 
rie con re apéete a aquél# El nddnlo de control (y) oe non- * 
ta, preferentemente sobre la unidad de noteroo (3), aunque

o ,
en precioo señalar que au ubicación puede ser otra bien di—  J 
ferente, tanto adosado al microprocesador (i) o en otra po-

10 alción diferente#
En la fig# 3*# *e céñala el esquena general de la io.

o# ^
venciAt, el nicroprocesador (l), el módulo da control (y)*"** * + *
en sorio cea aquól, y la unidad de actores (3)* Entre el mg.*
croprocesador (i) y el módulo (y) se señala con la poaicióp ;

15 (8) loo dos cableo de inter-relación de ambos, y con la po­
sición (9) los correspondientes a las ida y vuslta desde el 
módulo (y) hasta la unidad de motores, en que las sedales - 
referentes s la posición final de cada motor (6) y rodillo 
(3), se transmiten a través del módulo de control (y) y por

20 un circuito de realimentación hasta el microprocesador (1) 
que volverá a generar otra secuencia para hacer funcionar - 
nuevamente los motores (ó)#

Conviene resaltar, una ves descritas ls natúrales# y 
ventajas de este invento, el carácter no limitativo del sis-

25 me, por cuanto los cambios en la forma, materia o disensiones 
de sus partes constitutivas, no alterarán en modo alguno su 
esencialidad, en tanto no supongan una sustancial variación 
en el conjunte#

Asimismo, el se licitante adhiriéndose a los Convemims30
Interascionales sobre Propiedad Industrial hace constar su

6ida*c*tot*Be-Mboo ****



1

 ̂ *

derecho a la extenaida de cata solicitud a lea Paiaea extr*â  
Jarea# reiriadieaado la prioridad da la aiaaa*

N O T A

s
Loa puntea do invención, aww a  aa EapaNa# que aa pru 

aantaa para que sean objeto de Modelo de Utilidad# debería 
recaer aobrei "DISPOSICION PERFECCIONADA PARA CONTROL DE RO¿ ; 
PILLOS EN MAQUINAS RECREATIVAS"# de acuerdo cea lea eiguiaa-

\ btea* J . J
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R t I V I N D I C A C T O N E R
1*.- "DISPOSICION PERFECCIONADA PARA CONTROL DE M H g

.
LLOS EN MAQUINAS RECREATIVAS", que esencialmente se csraete 
risa porque se establece que el microprocesador computador

5 que incluye el programa general y que controla a todo el —
- conjunto, está relacionado en serie coa un dnico módulo de**J

10

control de rodillos a través de dos dniccs cables entre am­
bos* y en que este módulo de control de rodillos se nonti*, '** .*
preferentemente, a bordo de la unidad de motores simplifi­
cando el conjunto en cableado y en dimensión.

-
1*.- "DISPOSICION PERFECCIONADA PARA CONTROL DE ROM*

**?LLOS EN MAQUINAS RECREATIVAS*.
*e eTodo, tal y como queda descrito en la premente Mb*b^

15
ría, que consta de siete hojas mecanografiadas por una ** * s
cara* acompañada de los dibujos correspondientes.

20

Madrid^ J y  í f ^
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6*66***i*foBo-tMboo ***** Mod. 5
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