
"lerí'eccionamientos en tumbonas"

^nton Lorenz, de nacionalidad norteamericana, residente 

en Ocean Hidge, Boynton Beach, Florida, EE.UU*. de A.

Este invento se refiere en general a "tumbonas" y, 

más especialnente, a enlaces usados para montar los apoya- 

piernas de las tumbonas para-movimiento entre una posición 
extendida, de sostén de las piernas, y unáposición contraí­

an por asoajo del conjunto del sostén del cuerpo de una5.
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silla üe la clase indicada.

M'ás específicamente, este invento se refiere a 

medios par^doolar o plegar el enlace de montaje para un 
apoya-piernas en una posición completamente contraída, pa­

ra proporcionar un enlace de montaje de pequeño volumen pa­

ra el apoya-piernas destinado a usarse en una tumbona de 

cuen aspecto.

de reconoce en general que uno de. los mejores 

medios de montaje paráun apoya-piernas de una tumbona, con­

siste en el empleo de un pentógraf'o o ballestilla para el 

acoplamiento, conectado, por un extremo, al apoya-piernas 

y, por el otro, en el asiento del conjunto de sostén del 

cuerpo de la tumbona. Los medios para impulsar el enlace 
de montaje uel apoya-piernas, y, por tanto, este dltimo 

entre su posición contraída y su posición ampliada o abier­

ta, emplean el movimiento relativo entre el asiento de sos­

tén del cuerpo y la estructura en la que dicho asiento se 

halla montado para su desplazamiento.

listas construcciones, se han aplicado recien­

temente a tumbonas del tipo de construcción esbelta. En 

este tipo de silla, se emp&a una combinación adecuada en 

la que las patas de la silla están tapizadas y, el armazón 

d e la misma está separado del nivel del suelo. En esta si­

lla constituye una característica esencial el que el enla­
ce empleado paramentar el apoya-piernas para su movimien­

to, se dispone para que su posición extendida tenga una 
dimensión relativamente pequeña en una dirección verti­

cal cuando se encuentra en la posición contraida de tal 

modo que el enlace quede oculto dentro del armazón de la 

silla.

308
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Teóricamente,un enlace de ballestilla puede ple­

garse por medio de accionamiento en mi lado del mismo, de tal 

mono que los distintos enlaces queden completamente plega­

dos uno junto a otro. En la práctica, sin embargo, las di­

ferencias extremadamente pequeñas en las longitudes efec­

tivas de los distintos enlaces, dan lugar, a menudo, a efec­

tos üe aladeo o torcedura, ^n una tumbona ésto puede mani­

festarse del moco siguiente: Cuando la plataforma de una

tumbona se monta en el extremo de un enlace de ballestilla 
que, a su vez, se halla sujeto al asiento de dicha tumbona, 

el paso de la plataforma del apoya-piernas y de los enlaces 

o conexiones respectivos de la ballestilla, son suficientes 

para ooligar a que la plataforma del apoya-piernas cuelgue 

a un nivel inferior al deseado o esperado, como resultado 

de los cálculos basados en las longitudes teóricas de los 

distintos enlaces. La variación entre las longitudes teó­

ricas de los enlaces y los tamaños reales, puede ser debi­
do a varios factores, entre los cuales figuran las toleran­

cias de la fabricación, los ligeros defectos de colocación 

ae los taladros de articulación de los distintos enlaces 

o conexiones, al huelgo primitivo además del desgaste entre 

los pasadores y articulaciones y los taladros respectivos 

en las conexiones, que permiten que los pivotes actáan co­

mo ranuras cortas; los errores en ̂.. colocación de la balles­

tilla con respecto al asiento o soporte de la tumbona, y el 

error análogo de colocación de ios puntos de la plataforma

del apoya-pierna en el extremo de las conexiones deLenlace
de ballestilla.

be comprenderá fácilmente, por los peritos en la

materia, que los errores pequeños pero acumulativos en el
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conjunto del enlace de ballestilla pueden traducirse, y a 

menudo se traducen, en errores relativamente importantes en 

la posición del apoya-piernas Dado que es conveniente que 

el apoya-piernas se recoja lo más reducidamente posible de­

bajo del asiento de una tumbona, es conveniente proporcio­

nar medios de montaje para el apoya-piernas que ocupen un 

espacio mínimo y que por una acción positiva puedan aplas­

tarse por completo cuando la silla se encuentra en su posi­

ción vertical de asiento.
Consiguientemente, constituye un objeto de este 

invento al proporcionar medios en una tumbona para conse­

guir un enlace de montaje de pequeño tamaño para el apoya- 

piernas. Específicamente, un objeto de este invento es pro­

porcionar medios con los cuales un enlace de montaje del 

apoya-piernas pueda plagarse por completo de tal modo que 

ocupe un espacio mínimo en sentido vertical cuando el apo­

ya-piernas se encuentra en su posición recogida o inactiva.

De acuerdo con una construcción aclaratoria de 

este invento, se proporciona una tumbona que contiene un 

aispositivo o conjunto de sostón del cuerpo, móvil entre 

una posición inclinada o tumbada, y una posición vertical 

pain. el asiento, del usuario. La tumbona, además, contie­

ne un apoya-piernas y una conexión de ballestilla de monta­
je ce nicho apoya-piernas para el movimiento entre una po­
sición extendida de apoyo de los miembros inferiores y una 

posición inactiva plegada, en la que el enlace de ballesti­
lla y el apoya-piernas, se encuentran recogidos por deba­

jo del conjunto de sostén del cuerpo. Se dispone medios 
ae accionamiento para que el enlace del apoya-piernas a c ­

cione éste en respuesta al movimiento del conjunto de sos-
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tén del cuerpo. ün sus proximidades se dispone medios se­
cundarios de accionamiento susceptibles de funcionar al 

final del movimiento del conjunto de sostén del cuerpo, 

desde su posicién tumbada a la posición vertical, eficaces 

5. para plegar completamente el enlace de ballestilla con ob­

jeto de que el apoya-piernas quede completamente recogido 

por debajo del conjunto de sostén del cuerpo. Los medios 

secundarios de accionamiento, contienen un primer elemen­

to móvil em combinación.con el movimiento final del con- 

junto de sostén del cuerpo cuando se desplaza a su posi­

ción vertical de asiento, y un elemento secundario o saté­

lite situado para formal' contacto con el primer elemento, 

al terminar el movimiento citado, hl elemento secundario, 

está conectado, directa o indirectamente, al enlace de ba- 

15. llestilla, y es accionadle cuando en él se ejusta el pri­
mer elemento, paraimpulsar de modo positivo el enlace de 

ballestilla a la posición completamenteplegada.
La breve descripción anterior, así como otros 

objetos, características y ventajas de este invento, se 

30. apreciará mejor haciendo referencia a la descripción deta­

llada siguiente, considerada en combinación con los dibu­

jos adjuntos, en los que

la fig. 1 es una vista en alzado lateral de una 
tumbona dotada de construcciones de acuerdo con este in- 

25. vento y representada en su posición vertical de asiento, con

partes suprimidas en gracia a la claridad;

la fig. 2 es una vista en alzado, análoga a la 

ríg. 1, y representa la silla en su posición de inclina­

ción intermedia;
30. la fig. 3 es una vista en alzado, análoga a la
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fig. 1, y representa la silla en su posición.completamente 

incjJLnada o tumbada;

la fig. 4 es una vista esquemática y a mayor es­

cala, de una parte del enlace de montaje del apoya-piernas 

de la silla de la fig. 1;

la fig. 5 es una vista esquemática de un enlace 

ae montaje de una apoya-piernas, en genral del tipo repre­
sentado en las í'igs. 1 a 4 y representa la posibilidad de 

errores importantes en la colocación de la plataforma del 

apoya-piernas, como resultado de diferencias relativamente 

pequeñas en la verdadera longitud de los elementos de co­

nexión, con respecto a sus valores teóricos;

íta fig. 6 es nana vista en alzado lateral, de una 

tumbona análoga a la representada en la fig. 1, en la que 

está acoplado un segundo modelo de esto invento;

la fig. 7 representa la silla de la fig. 6 en 

la posición de inclinación intermedia;

la fig. 8 es una vista en alzado lateral de una 

tumbona análoga a la fig. 1 y representa otro .nuevo tipo 

de este invento, y

la fig. 9 es una vista análoga a la fig. 8 y 

representa la silla en su posición de inclinación inter­

media.
En las i'igs. 1 a 5, se representa una* silla o 

tumbona de construcción esbelta, indicada en general por 

la referencia lu, y que contiene un conjunto 12 de sosten 

del cuerpo, que a su vez está dotado del asiento rígido 
14 y del respaldo 16 montados en el armazón 18 para movi­

miento desde la posición vertical de asiento de la fig. 1., 

a la posición intermedia de la fig. 2 y luego a la posición
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convencional Ib de forma eufórica, contiene las patas 20, 
los brazos 22, los costados 24 y los elementos estructura­
les 26.

El conjunto 12. de sosten del cuerpo, está monta­

do en un enlace posterior de guia 28, mediante conexiones 

de articulación 30 de la parte posterior del asiento, la 

conexión de guía 28 está sujeta al armazón 18 en el pivo­
te 32 montado en el elemento lateral 24. Una conexión ante­
rior de guía 34, pívDiadamente conectada a la parte ante­

rior ael asiento 14 en el pivote 36, se halla pivotadamente 

conectada en 38 al ábmento de soporte 40, que a su ves, es­

tá sujeto, por su extremo posterior, al pivote de montaje 

42 del armazón 18 y normalmente, se apoya sobre el elemen­

to transversal anterior 26 de estructura, cuando la silla 

ocupa su. posición vertical de asiento y en su posición de 

inclinación intermedia, la posición vertical de asiento 
del conjunto 12 de apoyo del cuerpo, se determina en esta 

construcción aclaratoria, por el pasador de tope 43 del ele­

mento ae soporte 40, que forma contacto con una muestra 43a 

de una prolongación del enlace 34 de guía anterior.

De 3.o anterior se deduce que el conjunto 12 de 

scstón del cuerpo, se guía, para, su movimiento de 3.a posi­

ción vertical de asiento representada en la fig. 1, a su 

posición ue inclinación intermedia, representada en la fig.

2, por el movimiento de articulación dé!Lenlace posterior 

¿e guía 28 alrededor del pivote 32 y del enlace anterior 

de guía 34, alrededor del pivote 38. Este movimiento es eíicez- 
para desplazar el conjunto de sostén del cuerpo hacia atrás 

y para inclinar la parte anterior ligeramente hacia arriba.30
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El movimiento del. conjunto de sosten del (cuerpo 

guiado por los enlaces de gura anterior y posterior 34, 28, 

se detienen al terminar esta primera fase del movimiento,

por un saliente que sobresale del pivote 42 (ver flg. 2).

El mecanismo "de sucesión " 44 sujeto entre la conexión de 

guía posterior 28 y el elemento de soporte 40, es eficaz 

par¿, asegurad' la sucesión adecuada de las dos fases de mo­

vimiento ne la silla. Los mecanismos de sucesión, comprenden 

una placa 46 do forma generalmente triangular, dotada de 

una ranura 48 de dos direcciones, en su cuerpo. La placa 

46 está ar ticulada en 50 al elemento de sostén 40 , y se ha­

lla pivotana además en 52, a u n  enlace de conexión 54 que, 

a su vez, está articulado a la conexión de guía posterior 

28, en el pivote 56. Un pasador o saliente fijo 58 montado en 

el bastidor 18 del elemento lateral 24, se recibe dentro de 

la. ranura de dos direcciones 48 de la placa 46. Cuando el 

elemento 12 de sostén del cuerpo se mueve a través de su 

primera fase de desplazamiento, el enlace de conexión 54 

es eficaz par- nacer pivotar la placa 46 en el sentido del 

reloj, alrededor del pivote 50. De este modo se realiza el 

movimiento relativo entre el pasador fijo 58 y la ranura 

48, y el movimiento a través de la primera, fase de despla­

zamiento, se interrumpe cuando el pasador fijo 58 llega al 

punto central de unión de la rsnura 48 de dos direcciones 
Se comprenderá, desde luego, que la parte final de la ra­

nura 48 describe un arco alrededor del pivote 50. La segun­

da parte de la ranura es también arqueada y está definida 
por el movimiento de la placa 46 durante la segunda fase 

de movimiento.
El movimiento del conjunto 12 de sostén del cuer-
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po, desde la posición intermedia de la fig. 2. a la posi­

ción completamente inclinada o tumbada de la fig. 3, a tra­

vés de la segunda fase de desplazamiento, puede verse tam- 

bién observando progresivamente las figs. 2 y 3. Cuando la 

placa 46 se desplaza suficientemente de tal modo que el 

pasador 58 se coloque en la parte media de la ranura 48 

(ver fig. 2), el movimiento en dirección posterior del ele­

mento 12 ce sostén del cuerpo, con respecto al bastidor es­

tacionario 18, queda prácticamente bloqueado. En este pun­

to, el desplazamiento ulterior hacia atrás del peso del usua­

rio de la silla, es eficaz para hacer pivotar el conjunto 

12 de sostén del cuerpo alrededor del punto 30, punto de mon­

taje del conjunto 12 de sostén del cuerpo en la conexión

del guía posterior 28, Este movimiento constituye la segun- 
o

da fase de desplazamiento y se interrumpe por el contacto 

del pasad oí- fijo 58 contra el extremo inferior de la ranura 

48 de la placa 46. Se observará que la parte anterior del . 

elemento de soporte 40, se inclina hacia arriba, permitiendo 

así que la conexión de guía anterior 34 ascienda de tal modo 

que el conjunto 12 de sostén del cuerpo se desplace a su po­

sición completamente inclinada o tumbada.

üerca de este punto, se dispone un apoya-piernas 

60, montado en un enlace del miaño indicado en general por 

la referencia 62, del tipo de pantógrafo o ballestilla que 

contiene un par de conexiones o enlaces 64,66, interconec­

tados articuladamente en 68. ^1 enlace 64, se articula en 

7u al extremo anterior del asiento 14 y el enlace 66 se ar­

ticula a un punto del apoya-piernas 60, en 72. Un segundo 
par de conexiones pivotadamente interconectadas, comprende 

un enlace 74 que constituye una prolongación integral del30
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enlace de guía 34 anterior, y el enlace 76- conectado al en­

lace 74 en el punto de pivotación 78. El enlace 74 está pi- 

votadamentéjconectádo al elemento de sostén 40, en 38 y for­

ma una parte integral de enlace 34, y la conexiva 76 está 

pivotauamonte conectada al apoya-piernas 60 en el punto de 

pivotación 80, separado del punto de pivotación 72. Los dos 

pares de enlaces están además pivotad amente Ínter-conectados 

en el punto 82, intermedio entre los extremos de los enla­

ces 64 y 76. de comprenderá que cuando el asiento 14 se des^ 

plaza a través de la primera fase de movimiento en dlreccidn 

superior y hacia atrás, el enlace anterior de guía 34 mue­

ve eficazmente su prolongación integral 74 a través de una 
rotación en el sentido del reloj, alrededor del punto de 

pivotacidn 38 del elemento de soporte 40. Como variante, es­

te movimiento puede considerarse como un movimiento de todo 

el enlace 34-74 accionado a través de unaiiotación en el sen­

tido del reloj, alrededor del pivote 36 del asiento 14, por 

medio del movimiento relativo entre el asiento 14 y el ele­
mento de soporte 40. Desde cualquier punto de vista, la ro­

tación del enlace 74 es eficaz para accionar el enlace de 

montaje 62 del apoya-piernas, para desplazarlo desde la po­

sición plegada que se representa en la fig. 1 a la posición 
extendida representada en la fig. 2. Desde luego, no exis­

te prácticamente ulterior movimiento relativo entre el apo­

ya-piernas 6ü y el conjunto 12 de sostén del cuerpo, cuando 

ésto se mueve desde su posición de inclinación intermedia, 

a su posición completamente tumbada o inclinada. Cuando la 

silla se desplaza desde la posición intermedia a la posi­

ción vertical de asiento, el movimiento relativo entre el 

asiento 14 y el elemento de soporte 40, es eficaz para, ac-30
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cionar el enlace 62 de montaje del apoya-pie m a s , de tal 

modo íjue se mueve desde la posición extendida de la fig. 2, 

a la posición contraída de la fig. 1, doblándose así el apo­

ya-piernas 60 deoajo del asiento 14.

A continuación se hará referencia a la vista es­

quemática ue la i'ig. 5, para una descripción del problema 

resuelto por esta invento. Los distintos elementos de enla­

ce de la fig. 5, corresponden a los descritos en relación 

con la silla ue las figs. 1 a 3. La forma de lineas gruesas 
del enlace 62 del apoya-piernas, es la deseada con objeto 

de obtener una dimensión mínima de la parte inferior del 

apoya-piernas 60, en la parte inferior del asiento 14, cuan­

do el enlace 62 del apoya-piernas, se encuentra en su po­

sición piegana, y es la que se espera por una consideración 
teórica del enlace. Sin embargo, solo debe existir una pe­

queñísima variación en la exactitud dimensional, con obje­

to de conseguir la situación representada por la linea de 

trazos en el enlace 62. Específicamente, se observará en 

la fig. 5, que existe una relación lineal entre el enlace 

76 y el enlace 64, cuando la conexión 62 se encuentra en 

su posición plegada. El punto de pivotación 82 que interco­

necta estos enlaces, puede desplazarse hacia abajo, colo­

cando así el enlace en la posición representada por líneas 

de puntos en la i'ig. 5. Este movimiento en sentido descen­

dente, puede producirse por el sencillo desplazamiento de 

los distintos enlaces alrededor de sus pasadores de acopla^ 

miento de articulación, de tal modo que los pivotes, con 

pequeños cambios, pueden actuar como cortas ranuras, más que 

como puntos de articulación teóricos. Se comprenderá que 

solamente un cambio muy pequeño en la longitud efectiva del

- 11-
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enlace 76 o al enlace 64 basta para producir.el movimiento
en dirección descendente del punto de pivotación 82 como 
se representa en la fíg. 5. ^e comprenderá además que un 

movimiento descendente relativamente pequeño del punto de 

pivotación 82, se amplificará a un movimiento descendente 

pronunciado del pivote 68, y a un movimiento descendente, 

todavía mayor, de la par-te inferior del apoya-piernas 62.

Así puósf, la tumbona 10, de acuerdo con este 

invento, proporciona medios secundarios de accionamiento 

eficaces para cerrar completamente el enlace 62 de monta­

je de apoya-piernas, en respuesta al movimiento final del 

conjunto 12 de sostán del cuerpo, desde la posición de in­

clinación intermedia, a la posición vertical de asiento. 

Los medios secundarios de actuación de la silla 10, com­

prenden un primer elemento, en este caso indicado por la 

referencia 84? móvil en respuesta al movimiento final del 
conjunto de sostón del cuerpo, desde la posición de incli­
nación interinedia a la posición vertical, y un segundo 
elemento indicado por la referencia 86, ajustado con el 

primer elemento citado. Dicho primer elemento 84 consti­

tuye una prolongación integral del enlace 64 y forma una 

estructura en U' con el enlace 64 del pivote 70. Se com­

prenderá, que una fuerza dirigida Lacia arriba en el pri­
mer elemento 84 $n la posición representada e n h  fig. 1, 

ejercerá una fuerza tendente a cerrar el enlace 62 del 
apoya-piernas, mi segundo elemento comprende un pasador 

86 convenientemente situado en el elemento 40 de soporte, 

aunque se comprenderá que este segundo elemento 86 pue­

de colocarse en cualquier estructura fija con relación 
al movimiento del primer elemento 84 a fin de que el con-
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vertical de asiento. La.interconexión del primer elemento 

84 y el segundo elemento 86, se representa detalladamente 

en la i'ig. 4 en la que el elemento 64-84 se indica en li- 

5, nea continua en la forma de posición plegada o recogida

del enlace de montaje 62 del apoya-piernas, y en linea de 

trazos en su posición en la situación de inclinación in­

termedia de la tumbona, y en otra posición separada entre 

estos nos límites, ae observará en la fig. 4, que el segun- 

10. do elemento o elemento satólite 86, se halla rígidamente

fijo con respecto al movimiento ¿el elemento de ajuste 84 

uuando el cuerpo rígido 64-84 pivota alrededor del punto 

70, la superficie de ajuste 84a del elemento 84 se despla­

za alrededor del segundo elemento 86 y cuando el asiento 
15. 14 desciende con respecto al elemento de soporte 40, se es­

tablece el contacto entre el elemento secundario 86 y el 

elemento primario ¿4. El elemento 86 ejerce una fuerza as­

cendente soorc el elemento 84, que comunica un empuje en el 

sentido del reloj al enlace 64 alrededor del pivote 70. Es- 

20. te empuje en el sentido del reloj al enlace 64 alrededor

del pivote 70, es desde luego eficaz para elevar la inter­

conexión de pivotación 82. de los dos enlaces transversales 
o crúzanos de la conexión del apoya—piernas y, por tarto, 

elevar dicho apoya-piernas 60 desde la posición represen- 

25. tana en líneas de trazos en la í'ig. 5 a la posición de lí­

nea continua indicada en la misma.
uon oojeto de facilitar una comprensión más am­

plia no los medio;, secundarios de accionamiento propor­

cional, se describe a continuación la. sucesión de opera­
ciones cuando el asiento 14 so desplaza desde la posición30
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de inclinación intermedia de la fig. 2, a la posición 

vertical de asiento de la fig. 1. Cuando el asiento 14 
se desplaza hacia adelante y hacia abajo, guiado por el 

enlace posterior de guía 28 y en el enlace anterior de guía 

34, el punto de pivotación 70 se desplaza análogamente ha­

cia adelante y hacia abajo. Al mismo tiempo, la prolonga­

ción 74 del,enlace de guía 34 so mueve en una rotación de 

sentido opuesto a la del reloj, proporcionandojasí la ac­

tuación convencional del enlace de ballestilla 62, que es 

eficaz par-K, atraer el apoya-piernas 60 hacia abajo y ha­

cia el interior con ocjeto de disponerlo, con el enlace 

62, debajo del asiento 14. Cuando el enlace 62 del apoya- 

piernas se pliega, el conjunto de enlace 64,84, gira en una 

rotación opuesta al sentido del reloj, tal que la super­

ficie de ajuste 84a del primer elemento 84 se coloca en 

dirección inferior hacia el segundo elemento o pasador 86. 

Cuando el asiento 14 desciende, la superficie de ajuste 

84a del primer elemento 84, forma contacto con el pasador 

86 proporcionando así un impulso contra-reloj, ulterior 

o secundario al enlace 64. Esto es eficaz para elevar el 

punto de pivotación 82 y, con ello, hacer que asciendan 

los otros enlaces y puntos de pivotación del enlace de 

montaje del reposa-piernas 62 y con ello recoger firme­

mente la plataforma 60 del apoya-piernas de modo enérgi­
co deoajo ctel asiento 14.

Con referencia a las figs. 6 y 7, se represen­

ta una tuicoona indicada por la referencia 110, que com­

prende una segunda construcción de acuerdo con este in­

vento. Los distintos componentes de la tumbona 110, en 

muchos respectos, son idénticos a los descritos en reía-

- 14-
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cien con 1&. silla 10 de las figs. 1 a 4* Asi pues, estos 

elementos se indicarán por referencias análogas de la se­

rie loo más que de la serie 10, y no se repetirá la des­
cripción de los mismos.

5. El conjunto de montaje 162 del apoya-piernas de

la silla lió, es análogo al de la silla 10 que antes se 

ha descrito, y comprende un par de conexiones primarias 

pivotadamente ínterconectadas 164-166, articuladas entre 

sí en 166. jaste par de conexiones primarias se conecta en 
lo. 172 al apoya-piernas 160 y, por una prolongación 186, a un

punto de pivotación 187 del extremo anterior de un elemen­

to de soporte 140. U'n segundo par de conexiones 174, 176, 

están interconectadas en 178 y, por un extremo, se aco­

plan al apoya-piernas 160, en 180, y por el otro extremo, 

15. se conectan al elemento de soporte 140, en 138, constitu­

yendo el enlace 174 una prolongación integral del enlace 

anterior u.e guía 134. Ee comprenderá por tanto que el en­
lace 162 oe jalleatilla, acopla el apoya-piernas 160 

al elemento de soporte 140, para movimiento de oscilación 

20. con respecto al mismo. El enlace frontal de guía 134 actúa

como mecanismo de accionamiento para el ascenso y el des­

censo del apoya-piernas 160, en respuesta al movimiento 

relativo entre el asiento 114 y el elemento de soporte 

140, durante la primera fase de movimiento.

25. Los medios secundarios de accionamiento de la

tumbona 110, comprenden un pasador 188 en el extremo ante­

rior del asiento 114, como primer miembro, y una prolon­

gación 190 del enlace 164, como segundo miembro.

El enlace 162 del apoya-piernas, se acciona por 

30. la conexión anterior de guia 134 para, elevar el*apoya-
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piernas 160 en respuesta al movimiento, durante la prime­

ra etapa de desplazamiento de la silla 130. Cuando el asien­

to 114 se hace descender nuevamente a su posición repre­

sentada en la fig. 6, el enlace anterior de guía 134 impul­

sa su prolongación integral 174 a través dJun movimiento 

opuesto en sentido del reloj, alfededor del punto 138, ple­

gando así el enlace de ballestilla 162 debajo del apoya- 

piernas, como se representa en la fig. 6. Al terminar este 
movimiento, el pasador 188 al moverse hacia abajo, se ajus­

ta contra la superficie de acoplamiento 190a del segundo 

elemento 193 para impulsar* el enlace 164 a una rotación 

ulterior en sentido contrario al del reloj, alrededor de 

su punto de pivotación 180 del elemento de soporte 140. Es­

ta rotación en sentido contrario al del reloj, es eficaz 

para elevar el punto de pivotación 168 más hacía el extre­

me nel enlace 164, así como el pivote central 182 a tra­

vés de un movimiento ascendente con objeto de asegurar de 

mono positivo que el enlace de ballestilla 162 adopta una 

posición completamente plegada o recogida debajo del asien­

to 114. For el contrario, cuando el asiento 114 se eleva, 

el pasador 188 asciende y permite que la prolongación 190 
del craso de enlace 164 pivote en sentido del reloj, sin 

impedimento, alrededor del pivote 180.

A continuación se hace referencia a las í'igs.

8 y 9 para una nueva construcción de este invento en la 

tumeona 213, que, análogamente, comprende estructuras que, 

en muchos respectos, son idénticas a las comprendidas en 
la silla 10 representada en las figs. 3. a 3. Estas estruc­
turas idénticas, se indican por referencias análogas de 

la serie 20o y, en gracia a la brevedad, no s§ descri-
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El conjunto de enlace 262 de montaje del apoya- 

piernas para la tumbona 21ü, es virtualmente idéntico al 

representado en las figs. 1 a 3, y que se indica esquemáti­

camente en la fig. 5. Comprende el primer par de enlaces 

264) 266) pivotadamente interconectados en 268. El enlace 

264 está pilotado al asiento 214 en 270, y el enlace 266 

se iialla articulado a un punto 272 del. apoya-piernas 260. 

un segundo par de enlace intercoaectado 274, 276, están 

pivotadamente conectados entre sí en 278. El enlace 274 es 

una prolongación integral del enlace frontal de guía 234, 

y por tinto, está pivotado al elemento de soporte 240 en 

el punto 238. ,E1 enlace 276 se halla pivotado en su extre­

mo anterior, al apoya-piernas 260, en el punto 280. Los 

pares primero y segundo de enlaces, se hallan interconec­

tados pivotadamente en 282, entre los extremos de los enla- 

'ces 264 y 276, respectivamente. B1 apoya-piernas 260 se 
acciona, como se ha descrito anteriormente, en relación 

con la silla H), por el,movimiento relativo entre el asien­

to 214 y el elemento de soporte 240, mediante la rotación 

del primer enlace de guía 234 que hace girar su prolonga­

ción integral, enlace 274 de la conexión 262 del apoya- 

piernas. El movimiento de avance y descenso del asiento 

214, oesde le, posición de inclinación intermedia represen­
tada en la fig. 9, a la posición vertical de asiento re­

presentada en la fig. 8, es eficaz para hacer girar el en-? 

lace 274 en sentido contrario al del reloj, alrededor del 

punto de pivotación 238 y, con ello, plegar el enlace 262 

ae montaje ael apoya-piernas, debajo del asiento 214 como 

se indica en la fig. 8.
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Los medios secundarios de actuación, de acuer­

do con la construcción de las figs. 8 y 9, comprenden una 
palanca acodada 292 montada en un bastidor 218 en el pun­
to de pivotación 294 que, a su vez tiene el soporte 296 

5. sujeto al tirante transversal 226. La palanca acodada 292
tiene un primer brazo 292a, de una longitud suficiente pa­
ra que el extremo del mismo forme contacto con una prolon­
gación del pasador de pivote 282 desde la parte inferior, 
cuando el enlace 262 ocupa su posición recogida. El segun- 

10. do brazo 292b de la palanca acodada 292, se prolonga en
general hacia arriba y hacia atrás desde su punto de pivo­
tación 294) y está dotado de un pasador fijo 298 en el que 
forma contacto la parte inferior del asiento 214 cuando ás- 
te desciende al extremo de su movimiento, desde la posi- 

15. ción inclinada de oscilación de la fig. 9, a la posición
vertical de asiento de la fig. 8. El contacto del pasador 
298 con el asiento 214, es eficaz para'impulsar la palanca 
acodada en la dirección del reloj, alrededor de su pivote 
294) que es eficaz para desplazar el extremo del primer 

20. brazo 292a hacia arriba. Se observará, que el movimiento
ascendente del brazo 292a llevará a cabo un contaoto entré 
este brazo y la prolongación del pasador pivote 298, despla­
zando con ello el brazo de enlace 264 hacia arriba, alrede­
dor de su pivote 272 y, de este modo, desplazando en direc- 

25. ción ascendente los'distintos componentes del dispositivo
de enlace 262, para colocar positivamente este enlace en una 
posición completamente recogida. Se dispone un tercer bra­
zo 292c, para limitar la rotación en sentido contrario al 
del reloj, de la palanca acodada 292 cuando el asiento 214 

3 0. se mueve en dirección ascendente y posterior, durante las
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fases primera y segunda de movimiento.
üe observará que este invento proporciona medios 

secundarios de accionamiento para el enlace de acoplamien­
to del apoya-piernas de la tumbona, que facilita una fuer­
za de cierre eficaz para este conjunto de enlace, cuando 
la silla se desplaza de su posición de inclinación a la 
posición vertical de asiento. La disposición de este fuer­
za secundaria de accionamiento, asegura que el enlace de 
movimiento del apoya-piernas, se pliega o recoge por com­
pleto consiguiendo con ello que el enlace combinado ocu­
pe un espacio mínimo. Las construcciones de acuerdo con 
este invento compensan por tanto de modo eficaz las varia­
ciones relativamente pequeñas de las longitudes efectivas 
de los componentes del enlace del apoya-piernas, con res­
pecto a las longitudes teóricas, impidiendo de este modo 
la variación relativamente grande en la posición del apoya- 
piernas, que a menudo se deriva de la multiplicación me­
cánica de estas pequeSas variaciones.

En la descripción anterior pueden introducirse 
una gran variedad de modificaciones, sustituciones y cam­
bios. Puede preverse una serie de dispositivos mecánicos 
distintos, con este invento acoplados, en otros tipos de 
construcción distintos de los que se han representado y 
descrito. Asi puós, las reivindicaciones han dá interpre­
tarse de un nodo compatible con e l espíritu y alcance de 
este invento.

N O T A
Descrita suficientemente la naturaleza del in­

vento, así como la manera de realizarlo en la práctica,
301 debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente
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Indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle 
en cuanto no alteren su principio fundamental. También se 
hace constar que el invento se refiere a una Solicitud 
de Patente presentada en Norteamérica con fecha 10 de no­
viembre de 1961, ns 151.575 acogiéndose, por lo tanto, a 
los beneficios que conceden los Convenios Internaciona­
les en vigor, y siendo lo que constituye la esencia del 
referido invento y por lo que se solicita Patente de In­
vención por 20 años en EspaRa: "PERFECCIONMMENTOS EN 

caracterizándose por lo siguiente:
1 - Perfeccionamientos en tumbonas con un ar­

mazón, un sostén del cuerpo montado en el armazón en for­
ma móvil entre una posición de asiento inclinada hacia 
atrás y una posición vertical, un apoya-piernas, una co­
nexión de ballestilla para el apoya-piernas en forma de 
tijereta con el que el apoya-piernas se puede desplazar 
aesde su posición de apoyo extendida a una posición inac­
tiva plegada en la que el enlace de ballestilla se en­
cuentra plegado por debajo del conjunto de sostén del 
cuerpo, y de un dispositivo de accionamiento para el apo­
ya-piernas que está en conexión con la ballestilla y que 
actúa como consecuencia del movimiento del sostén del 
cuerpo, caracterizado por un segundo dispositivo de ac­
cionamiento para la ballestilla del apoya-piernas que ac­
túa al final del movimiento del sostén del cuerpo desde 
la posición tumbada hacia atrás a la posición de asiento 
vertical y pliega forzosamente el enlace de ballestilla 
de manera que el apoya-piernas queda completamente reco­
gido por debajo del sostén del cuerpo y que muestra un 
primer elemento que se mueve al'final del movimiento del30
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sostén, del cuerpo desde la posición inclinada, hacia atrás 

a su posición vertical, así como un secundo elemento que
está dispuesto de manera que al terminar el movimiento del 

sostón del cuerpo es tocado por él primer elemento y de 

esta manera se acciona de modo que el enlace de ballesti­

lla se empuja a la posición totalmente plegada.

2 - Perfeccionamientos según la reivindicación

1, caracterizado porque el primer elemento del dispositi­

vo de accionamiento secundario está desarrollado como una 

pieza provista de una superficie de ataque y el segundo 
elemento como miembro sucesivo, estando uno de los elemen­

tos dispuesto en el dispositivo de accionamiento del apo­

ya-piernas.

3 - Perfeccionamientos según la reivindicación 

1, caracterizado porque el primero de los elementos del 

dispositivo de accionamiento secundario está representado 
por una superficie de ataque que forma una sola pieza con 
el enlace de la conexión para el apoya-piernas y porque 

el segundo elemento es un tope que puede engranar con la 

superficie de ataque y está fijo en relación con el mo­

vimiento final del sosten del cuerpo al moverse este des­

de la posición inclinada hacia atrás a la posición de a- 

siento.

4 - perfeccionamientos según la reivindicación 

1, caracterizado porque el primer elemento del dispositi­

vo de accionamiento secundario está representado por mi 

pasador que está sujetado al sostén del cuerpo y el se­

gundo elemento por una superficie de ataque en el enlace 

de conexión, que engrana con el pasador cuando el sostén 

del cuerpo se mueve a la posición de asiento vertical.
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5 - Perfeccionamientos,segdn la reivindicación 
1, caracterizado porque el primer elemento del dispositi­
vo de accionamiento secundarlo es una palanca dispuesta 
giratoriamente en el armazón que, en un movimiento del sos- 

5* tón del cuerpo en relación con el armazón, en la posición
de asiento se gira alrededor de su pivote y porque el se­
gundo elemento es un tope en el enlace de conexión que puede 
engranar con la palanca cuando ósta se gira debido al mo­
vimiento del sostón del cuerpo.

3D. 6 -Perfeccionamientos, segtín la reivindicación 1
con un asiento, un apoya-piernas y una conexión de balles­
tilla en forma de tijera para el apoya-piernas que desde 
una posición plegada por debajo del asiento se puede mo­
ver hacia adelante y fuera del asiento mediante un dispo- 

15. sitivo de accionamiento, caracterizado, porque muestra un
dispositivo de accionamiento secundario que asegura un ple­
gado completo de la conexión de ballestilla debajo del a- 
siento después del movimiento y medios en la conexión de 
ballestillas, que no pertenecen al dispositivo de accio- 

20. naniento propiamente dicho, sobre los que al final del mo­
vimiento del apoya-piernas, desde la posición extraída a 
la posición replegada, se ejerce una fuerza y que está pro­
vista üe medios que son accionados al mover el apoya-pier­
nas a la posición replegada que ejercen la fuerza mediante 

2 5. la cual la conexiónde ballestilla se pliega totalmente por
debajo del asiento.

7 - perfeccionamientos, segdn la reivindicación 
1, caracterizado porque el segundo elemento del dispositi­
vo de accionamiento secundario para el apoya-piernas se ha 

30. montado en la conexión de ballestilla.
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S - Perfeccionamientos, con un armazón, un sostén 
del cuerpo compuesto de un asiento y un respaldo, que es­

tán montado en el armazón en forma tal que pueden efectuar 

un movimiento de basculación entre su posición de asiento 

vertical y una posición inclinadabacia atrás, un apoya-pier­

nas y una conexión de ballestilla con dos cuadrados de arti­

culación, con los cuales el apoya-piernas está montado en 

la outaca de manera que desde una posición plegada por de­

bajo del asiento se puede llevar a una posición de apoyo 

extraída delante del asiento, y con un dispositivo de ac­
cionamiento para el apoya-piernas que engrana en un enla­

ce de la conexión de ballestilla y le acciona debido al 

movimiento de basculaclón del sosten deícuerpo, caracteri­

zado por un dispositivo de accionamiento secundario que es­

tá conectado con un enlace de los cuadrados de articula­

ción y con el sostén del cuerpo y gira un enlace a una po­

sición previamente determinada cuando el sostén del cuerpo 

se mueve a la posición de asiento vertical y el apoya-pier­

nas se repliega por debajo del asiento.

9 - perfeccionamientos, según la reivindicación 

d , caracterizado porque el primer dispositivo de acciona­

miento engrana en un enlace de los cuadrados de articula­
ción y el dispositivo de accionamiento secundario en otro 

enlace de los cuadrados de articulación.

10 - Perfeccionamientos, según la reivindicación 
9) caracterizado porque la conexión de ballestilla del apo­
ya-piernas está desarrollada en forma de tijereta.

11 - Perfeccionamientos, según la reivindicación 

10, caracterizado porque la tijereta Biuestra dos cuadra­
dos ci.e articulación.30
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12 - Perfeccionamientos, en tumbonas, tal y como 
queda substancialmente descrito en la presente Memoria e 
ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de veinticuatro hojas escri­
tas a máquina por una sola cara.





Hoja 2.
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