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sste invenlo se refiere en mensrsl & "tumbonas" y,
mds ecpecialmente, a enluces usados para montar los apoya-
piernag de las tumbonas pare movimiento entre une posicidn
extendide, de sostén de las plernss, y un%posicidn contral-

5. oa por dewvajo del conjunto del sostén del cuerpo de una



e

15

20,

25.

-

silia de le clase indicada.

iigs especificamente, este invento se refiere &
medios aar%doolar 0 plegar el enlace de montaje para un
apoye~plernas en une posicidn completemente contrsida, pa~
ra proporcionar un enl:ace de montaje de pequefio volumen pe—
rz el apoya~piernas destinado & usarse en uns tumbona de
cuen aspecto.

dé reconcce en general (ue uno de los mejores
medios de montaje paripn apoya»piernas-de ung tumbona, con=
siste en el empleo de un pentdzrafo o ballestilla pura el
acoplamiento, conectado, por un extremo, al apoye-plernas
¥y vor ¢l otro, en el asiento del conjunto de sostén del
cuerpe de la tumbone. Los medlos para Impulsser el enlace
de monteje ael apoya—~piernas, y, por tanto, este dltimo
entre su posicidn contruida y su posicidn amplisda o abier—
ta, emplean el movimiento relativo entre el asiento de sos-
tén del cuerpo y la estructurs en la gue dicho asiento se
halla montudo parwy su desplagamiento.

Lgtay construcciénes, se han eplicado-recien-
temente a tumbonas del tipo de construccidén esbelta. En
este tipo de silla, se empbka una combinacidn adecusda en
la que las patas de la silla estédn tapizades y, el armazdn
de le miamsz estd seperado del nivel del suelo. En esta si-
lle constituye una caracteristica esencizl el que el enla~
ce emplesao pur%montar el apoya-plernas para su movimien—
1o, se dispone para gue su posicidn erxtendids tengs uvna
dimensidn relatlivemente peguefia en una direccidn verti-
cal cuando se encuentra en le posicidn contraide de tal
mode yue el enlace quede oculio dentro del armazdn de la

s5illa.
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¢ edricamente,un enlece de bzllestilla puede ple-

-3-

Zerse por medio de scclonsmiento en wn lado del mbmo, de tal
modogue los distintos enlaces yueden completimente plega-
dos uno junto @ otro. kn la prdctica, sin embargo, las di-
ferencias extiremedemente pequeiias en lav longitudes efec—
tivus de los distintos enlaces, dén lugar, a menudo, a efec-
108 de alabeo 0 Borcedura. gn une tumbona ésto puede mani-
festarse del woio siguiente: Cuando la platsforma de una
tunibons se monte en el extremo de un enlare de ballestilla
cUe, a su vez, s¢ halla sujeto al asiento de dicha tumbons.,
el paso de la plataforma del apoye~piernss y de 1los enluaces
0 conexiones lespectivos de la ballestills, son suficientes
pers onligar a que la plataforme del apoya-pilernas cueloue
a un aivel inierior al deseadc o esperado, como resultado
de los cdleulos basados en las lonryitudes tedrices de 108
distintos enlaces. La variaecidn entre las longitudes ted-
ricas de los enleces y los teamafios reales, puede ser debi-
do @ vuarios izctores, entre los cuales figuren las toleran-—
cias de la febricacidn, los ligeros defectos de colocucidn
ae los talauros de articaulacidn de los distintos enlaces
o conexiones, el lmeleo primitivo ademds del desgaste entre
los passdores y sarticulaciones y los taladros respectivos
en las conexiones, que permiten que los pivotes actuan co-
mo ranmuras cortasi los errores en k.cdlocacidn de la balles—
villa con respecto al asiento o soporte de 1w tumbona, y el
error wndlogo ue colocacidén de ios puntos de la plataforme
del apoya-plerna en el extremo de las conexiones dédl enlece
de ballestilla.

se comprenderd facilmeante, por los peritos en la

materia, gue los errores pequeifios pero acumiletivos en el
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conjunto del enlace de hallestilla pueden traducirse, y a
menudo se truducen, en errores relativamente importantes en
lu posicidn del apoye-piernas Dado gue es conveniente gue
el apoye~piernas se recoja lo mds reducidamente posible de=-
bajo del asiento de une tumbonz, es conveniente proporcio-
ngr meaios de montaje pers el apoye~plernas que ocupen un
espacio minimo y uue por una accidn positiva puedan aplas-
tarse pér completo cuando la gilla se encuentra en su posi-
cidén vertical de asiento.

Consiouientemente, constituye un objeto de este
invento el proporcionar medios en una tumbona par:s conse-
guir un enlace de monteje de peguefio tamafio para el apoya-
piernas. wspecificumente, un objeto de este invento es pro-
porcionar medios con los cuales un enlace de montaje del
apoye~piernas pueds plegarse por completo de tal modo que
ocupe un espacic minimo en sentido vertical cuando el apo-
ya—pieruaa g¢ encaentra en su posicidn recozida o inactiva,

Ve acuerdo con una constiucceidn aclaratoria de
ezte invento, se proporcilonsa una tumbona gue contiene un
aispositivo o conjunto de sostén del cuerpo, ndvil entre
una posicidn inclinuda o tumbuda, y una posicidn vertical
pur. €l asiento, del usuario. La tumbona, ademds, contie—
ne un apoye~piernas y una conexidn de ballestilla de monta-
Je de uicho apoya~plernas para el movimiento entre unn po—
sicidn exiendida de apoyo de los miembros inferiores y unae
posicidn inactiva plegada, en la que el enlace de ballesti-
1la y el apoya~-plernas, ge encuentran recogidos por deba-
Jjo del conjunto de sostda del cuerpo., Se dispone nedios
we ucclonumiento para que el enlace del a@oya—piernas,aé—

cione éste en respuesta al wovimiento del conjunto de sos-
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tén del cuerpo. ¥n sus proxinmidaedes se dispone medios se-

cundarios de accionamiento susceptibles de funcionar al

tinal del movimiento del conjunto de sostéa del cuerpo,

desue su posicidn tumbad

a a la posicidn vertical, eficuces

pura plegur completamente el enlace de ballestilla con Ob-

jeto ds gue el apoya-pie

por debajo ael conjunto

rnas quede completamente recogido

de sostdn del cuerpo. Tos medios

secundarios de accionamiento, contienen un primer elemen-

to @wdvil em combinacidn.

con el movimiento final del con-

junto de sostén del cuerpo cuando se desplaza a su posi-

cidn vertical de asiento
lite gituado pare formar
al terminar el movimient
gutd conectado, directs
llestilla, y es accionab
mer elemento, puiuinpuls
ballestills = la posicid
La preve desc
ob jetos, caracterigticas
apreciard mejor haciendo
llada siguiente, conside
Jos adjuntos, ea los que

la fige 1 es

, ¥ un elemento secundario o saté-
contacto conel primer elemento,
0 citado. Bl elemento secundario,
0 indirectamente, al enlace de ba~
le cuando en €1 se ejusta el pri-
ar de modo positivo el enlace de
n completament§plegada.
ripeidn anterior, asi como otros

y ventajas de este iavento, se
referencia & la descripeidn deta-

rada en combinacidn con los dibu-

uns vista en alzado lzteral de una

tumbong dotada de construcciones de acuerdo con e8te in-

vento y representadsa en

su posicidn verticsl de @siento, con -

partes suprimidas en gracie e la clarideds

la Tige 2 es
rig. 1, y ripresenta la
cidn intermedias

la fig. 3 e

u

unz vista en alzedo, andloga a la

gilla en su posicidn de inclina-

una vista en alzado, andlogu @ la
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idge 1, v represeante le silla en su posicidn.completemente
inclinada o tumbadas

le fig. 4 es una vista esguemdtica y a mayor es-
cala, de unsa parte del enlace‘de montaje del apoya-piecrnas
de la silla de la tig. 13

la fig. 5 es una vists esyuemdtica de un enlace
Ge montaje de una apoya—~piernas, en geunral del tipo repre-
sentado en las figs. 1 a 4 y representa la posibilidad de
errores importantes en la colocacibn de la plataforma del
apoya~piernas, como resultado de diferencias relativamente
peyuelias en la verdudera longitud de los elementos de co-
nexiba, con resPécto a sus valores tedricoss

La fig. 6 es una vista en alzado lateral, de une

mbons andloga a la representada en le fis. 1, en la que
estd acoplado un sesundo modelo de este invente;

la Tig. T reyregenta la sille de la fig. 6 en
yla posicidn de inclinacidn intermedias

le flg. 8 es una viste en alzado lateral de una
tumbons andloge a la fig. 1 y representz otro nuevo tipo
de este invento, ¥y

1o Tige 9 es una vista andlosa  la fie, 8 y
representa la $ills en su posicidn de inclinacidn inter-
medicae '

En las figs. 1 a 5, se represents una silla o
tumbona de construceidn esbelta, indicuda en seneral por
la refersncia 1U, y que contiene un conjunto 12 de gostén
del cuerpo, gue & su vez eald dotado del asiento rigido
14 y del respaldo 16 montados en el armazdn 18 pare movi-
miento desde la posicidn vertical de asiento de la fiz. 1,

& lu posicidn intermedia de la fig. 2 y 1luezo a la posicidn
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completeamente inclinada o tumbada de la fig.qj. Ei“armazdn
convencional 16 de forma esférica, contiene las patas 20,
los trezos 22, los costados 24 y los elementos estructura—
les 26.

51 conjunto 12 de sostén del cuerpo, estd monta~
do en un enlace posterior de gufs 28, mediante conexiones
de aerticulacidn 30 de le parte pogterior del asiento. Ia
conexidn de sufa 28 estd sujets al armaezdén 18 en el pivo-
te 3Z montado en el elemento lateral 24, Una conexidn ante-
rior de guils 34, pivotadamente conectade a la perte ante-—
rior wel asiento 14 en el pivote 36, se halla pivotadamente
conecetada en 38 al eemento de soporte 40, que & su vez, es~

’

2 gujeto, por su exiremo posterior, al pivote de montaje

1

£

42 del armazdn 18 y normalmentc, se apoys sobre el elemen—
to transversal anterior 26 de estructura, cuando la silla

ocupa a1 posicidn vertical de asiento y en su posicidn de

inclinacidn intermedia. La posicidn vertical de asiento

del conjunto 12 de apoyo del cuerpo, se determine en esta
construceidn aclarstoria, por el pasudor de tope 43 del ele-
mento ue soyorte 40, que formg contacto con une miestira 43a
de una prolongucidn del enlace 34 de sufe anterior.

ve lo anterior se deduce gue el conjunto 12 de
gostén del wierpo, se cuia, para su movimiento de le posi-
cidn verticel de asiento representada en la fig. 1, a su
posicidn de inclinacidn intermedie, representada en la fig.
2, por el movimiento de articulzcidn deélenlace posterior
de gule 20 alrvededor del pivote 32 y del enluce anterior
de sufae 34, alrededor del pivote 3Y. Ligte movimiento cs eficem.
vars desplazar el conjunto de sostdn del arerpo huciz utrds

Y opereo incliner la perte anterior ligerswente hacle erribva.
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El movimiento del conjunto de sostéa del euerpo
suiado por los enluces de sufa anterior y posterior 34, 28,
se detienen al terminur esta primera fuse del movimiento,
por un sulicate yue sobresale del pivote 42 (ver fig. 2).
wl meccnismo "de sucesidn " 44 sujeto entre la conexidn de
guie posterior 28 y el elemento de soporte 40, es eficaz
Dare usegurur la sucesidn adecuccin de las dos fases de mo-
viziento de la silla. Los mecanismos de sucesidn, corprenden
una placa 46 do vorma generalmente trisneular, dotada de
une renura 48 de dos gdirecciones, en su cuerpo. Ia placa
46 estd ariticulads en 50 al elemento de sostén 40, y se ha-
1la pivotaca ademds en 52, a un enlace de conexidn 54 gue,
a su vez, ezid articulado a la conexidn de sufa posterior
28, en el pivote 56. Un pasedor o saliente fijo 58 montado en
el bagtidor 18 del elemento lateral 24, se recibe dentro de
la runura de dos direcciones 48 de la pleca 46. Cuando el
elemento 12 d¢ sostén del cuerpo se mueve a través de su
primers fuse de desplazamiento, el enlace de conexidn 54
es elficaz pore hecer pivotar la placa 46 en el sentido del
reloj, alrededor del pivaote 50. De eslte modo se reuliza el
noviziento relativo entre ol paswdor fijo 58 y le ramra
48, y el movimiento & truvés de la primera fuse de desylom
zamiznto, se interrumpe cuando el pasador fijo 58 llega al
punto centrsl de unidn de la renura 48 de dos direcclones
de comprenderd, desde lmego, yue la parte final de la ro-
nura 48 descripe un arco alrededor del pivote %0. La segun~—
de parte de la ramura es tsmbidn arqueada y estd definida
por el movimiente de la placa 46 dursnte la semanda fase
Ge moviniento,.

L1 movimiento del conjanto 12 de sostén del cuer=
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po, dssde la posicidén intermedia de la fig. 2. a la posi-
cidn completuncate inclinada o tumbada de la fig. 3, a tra-
vés de lu segunda fuse de desplazamiento, puede verse tuam-
pbida observando progresivamente las figs. 2 y 3. Cuando la
pluace 46 se desplaze suficlentenente de $al modo gque el
pasador 58 se cologue en la parte wedia de la ranura 48
(ver fig. 2), el wovimiento en direccidn posterior del ele-
mento 12 ue sostén del cuerpo, con respecto al vastidor es-
tecionario 16, jueda practiczmente blogueado. En este pun-
to, el desplazamiento nlterior lhazcia atrds del peso del usua~
rio de lu silla, es eficaz para hacer pivotar el conjunto
12 G sostéu del cuerpo alrededor del runto 30, punto de mon-
taje uel conjunto 12 de sostén del cnerpo en la conexidn
del pufe posterior 28, Bste movimiento constituye la segun-
da fase de degpluzamieato v se interrumpe por el contacto
del pusadcr £ijo 58 contra el extremo inferior de la ramra
48 de lu placa 46. Se observard que la parte anterior del .
elemento de soporte 40, se inclina hacla arribe, permitiendo
asi que la conexidn de gufa anterior 34 ascienda de tal modo
gque el conjunto 12 de sostén del cuerpo se desplace a su po-
sicidn completemente inclineda o twmbada.

Verca de este punto, se dispone un apogya-plernas
&, wontado o un enluecs del mismo indlcado en general por
la revercacis 62, del tipo de pantdorafo o ballestilla yue
contiene un par de conexiones o enlaces 64,66, inbterconec—
tados wribicnledunente en 66. &1 enluce 64, se srticula en
Tl extremo anterior del msieato 14 y el enlace 66 se ar-
tionla a un punto del apoye~piernas 80, en 72. Un sesundo
par de conexiones pivotadamente interconectadas, comprande

un enlace T4 ue constituye una prolonsacidn iatesral del
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enlace de gufa 34 anterior, y el enlace 76 couectaio al en-
lace 14 en el punto de pivotacidn 78. El enluce T4 estd pi-
votadanentgoonectulo al elemento de sostén 4G, en 38 y for-
Mg una parte intesral de enlace 34, y 1z conexidn 76 estd
plvoteaamente couectads al apoya~plernas 60 en el punto de
pivotacidn W, separado del punto de pivotacidn 72, Los dos
pares de enlaces estdn ademds pivotudamente interconectalos
en el punto 82, intermedio entre los extremos de los enla-
ces 64 y '16. Se comprenderd que cuando el asiento 14 se des-
plaza & trevéds de la primers fase de movimiento en direccidn
superior y hacia atrds, el enlace anterior de guia 34 mue-
ve eficammente su prolcagacidn intesrul T4 a través de una
rotacida en el sentido del rejoj, alrededor del punto de
pivotacidn 30 del elemento de soporte 4C. Como variente, es-
te movimniento puede considerarse como un movimiento de todo
el ealace 34-7T4 sccionado a trevés d¢ unewtacidn en el sen~-
tido del reloj, alrededor del pivote 36 del asiento 14, por
medio del movimiento relativoe entre ¢l asiento 14 v ¢l ele-
mento de soporte 40. Desde cualguier punto de vista, la ro-
tacidn del enlace T4 es eficaz para accionar el enlace de
montaje 62 dél apoya~-piernas, pera desplazarle desde la po-
sicidn plegada que se representa en la fig. 1 a la posicidn
extendida representadia en la fig. 2. Desde luezo, no exis-
te pricticumente ulterior movimiento relativo entre el apo-
ya~piernas & y el conjunto 12 de sostén del cuerpo, cuando
éste se mueve desde su posicidn de inclinacidn intermedia,
a su posicidn completamente tumbada o inclinada., Cuando la
silla se desplaza desde la posicidn intermedia a la posi-
cibn vertical de asiento, el movimiento relativo entre el

asiento 14 y el elemento de soporte 40, es eficaz para ac-
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cilonar el enlace 52 de montaje del apoya—-piernas, de tal

11

modo gue se mueve desde la posicidn extendida de la fig. 2,
& lu posicidén contraida de la fig. 1, dobldéndose asi el apo-
ye—plernas 60 depzjo del asiento 14.

& coutinuacidn se hard referencia a la vietu es-
quendtica ue la fig. 5, pera una desofipCién del problema
resuelio por este iavento. Los distintos elementos de enla=-
ce ae la rig. 5, corresponden a los descritos en relacidn
con la silla ue ias figs. 1 a 3. La forme de lineas gruesas

del enlace 62 del apoya-piernas, es la deseada con objeto

‘de obtener une dimensidp minima de la parte inferior del

apoye~plernas 60, en la parte inferior del asiento 14, cuan=
do el enlace 62 del apoya-piernas, se encuentra en su po-
sicidn plerava, y es la que se espera por una consideracidn
tedrica del enlace. Sin embargo, solo debe existir una pe-
quefiisima variacidn en le exactitud dimensional, con bbje—
40 de consesuir lu situacién representade por la linea de
trazos en el enlace 62, Especificamente, se observard en

la fig. 5, que existe una relacidn lineal entre el enlace

16 y el enluce 64, cuando la conexidn 62 me encuentra en

su posicidn plezada. Bl punto de pivotacidn 82 que interco-
necta eztos enleces, puede deaplazarse hacia abajo, colo-
cando ssi el enlace en la posicidn representada por lineas
de puntos en la iig. 5. Este movimiento en sentido descen=~
dente, puede producirse por el sencillo desplazamiento de
los distintos enlaces alrededor de sﬁs pasadores d e acople=
miento de articulacidn, de tal modo que los pivotes, con
peguefios cambios, pueden actuar como cortas raauras, ngs gnme
como puntos de articulacién tedricos. Se comprenderd gue

solamente un camblo muy pequefio en la longitud efectiva del
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enlace 76 o el enlace 64 baste para producir.el movimiento
en direccibn descendente del punto de pivotacidn 82 como
se representa en la fig. 5. Pe comprenderd ademds que un
movimieato descendente relativamente pequsfio del punto de
pivotacidn 82, se amplificard a un movimiento descendente
pronunciado del pivote 68, y a un movimientc descendente,
todevia mayor, de la parte inferior del apoya-piernas 62.
4si puds, la tumbona 10, de acuerdo con este
invento, proporciona medios secundarios de sccicnamiento
eilcaces para cerrar completamente el enlace 62 de momta~

je de apoya—piernaes, en respuesta al movimiento final del

conjunto 12 de sostén del cuerpo, desde la posicidn de in-

clinacidn intermedis, a la posicidn verticel de asisato.
Los medios secundarios de actuacidn de la silla 10, com-
prenden un primer elemento, en este caso lndicado por la
referencia 84, wdévil en respuesta al wovimiento final del
conjunto de sostén del cuerpo, desde la posicibn de incli-
nacidn intermedia a la posicidn vertical, y un segundo
elemcnto indiczdo por la referencia 86, ajustado con el
primer elemento citado. Dicho primer elemento 64 consti-
tuye une prolongscidn integrel del enlace 64 y forma una
estructurs en U con el enlace 64 del pivote T0. Se com—
prenderd, gue wna tuerza dirigide hacis arribe en el pri-
mey elementc U4 en la posicidn representeda en® fig. 1,
gjercerd wne fuerza tendente a cerrar el enlace 62 del
apoya~piernas. Bl segundo elemento comprende un pasador
86 convenientemente situado en el elemento 40 de soporte,
aungue s¢ conprenderd jue este segundo elemento 86 pué—
de colocurse en cﬁalguier estructura fija con relacidn

el movimiento del primer elemento 84 a fin de que el con-
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junto 12 de sostén del cuerpo, se desplace a.la posicidn
vertical de asiento. La interconexidn del primer elemento
84 v el segundo elemento 86, se representa detalledamente
en lu fig. 4 en la gue el elemento 64-84 se indica en li-
nea continua en la forma de posicidn plesuda o recogida
del ealace de moataje 62 del apoya~piernas, y en linea de
trazos en su posicidn en la situacidn de inclinacidn in-
termedia de la tunbona, y en otra posicidn separada entre
eslos acs limites. we observard en la fig. 4, jue el segun-
do elemento o elemento satélite 86, se halla risidaments
iijo con respecto al movimicnto del elemento de ajuste 84
Vuando el cuerpc rigido 64-84 pivota alrededor del punto
G,y le superficie de ajusté 84a del elemento 84 se despla-
za alrededor del segundo elemento 86 y cuando el asiento
14 descleade con respecto al elemento de soporte 40, se es-
taplece el contucto entre el elemento seccundario 86 y el
clemento rimario 4. El elemento 86 ejervce une fuerza cg-
cendente soure el elemento 84, gue corunicu un empuje en el
sentido del reToj al enlace 64 alrededor del pivote T0. Es-
te empuje c¢a el sentido del reloj al enlace 64 alrededor
del pivote (U, e desde luevo eficaz para elevar la inter-
concxion de pivotucidn 82 de los dos enlaces traunsversales
0 crunados de le couexidn del wupoya-piernas y, por twuito,
elevar daicno ayoyu-piernas 60 deude la posicidn represen—
taca en lineas de travos en la fig. 5 a la posicidn de 1i-
nea contfane indicule en le misme.

Uo objeto de facilitur uvana canprensidn nds am—
plia <& 1los medio. gecundarios de accionamiento propor-
cionel, se¢ describe a contimiacidn la sucesidn de opera-

ciones cuaundo ¢l gsicato 14 s desplaza desde la rosicidn
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de inclinacidn intermedia de la fig. 2, a la posicidn

vertical de asiento de la fig. 1. Cuando el aslento 14

se desplaza hacla sdelante y hacia abajo, suiado por el
enlace posterior de gufa 28 y en el enlace anterior de gula
34, el punto de pivotacidn 70 se desplaza anéIOgaMente ha~
cia adelante y hacie abajo. 41 migno tiempo, la prolonga-
cidn T4 del enlace de gufa 34 sc mueve en una rotaecidn de
sentido opuestc a la del reloj, pr0porcionando§si la ac-
tuacidn convencionzl del enlace de bzllegtilla 62, gque es
eficaz pearw alraer el apoya—piernas 60 hacia abajo y ha-
cia el interior con objeto de disponerlo, con el enlace
62, debajo del asiento 14. Cuando el enlace 62 del apoya~—
piernss se pliege, €l conjunto de enlace 64,84, gira en una
rotacidn opuesta el sentido del reloj, tal que la super—
ticle de ajuste B4e del primer elemento 84 se coloca en
direccidn interior hacia el segundo elemento o pasador 86.
Cuando el asiento 14 desciende, la superficie de ajuste
bda del primer elemento &4, forma contacto con el pasador
86 proporcionando asf un impulso contra-reloj, ulterior

0 secundario al enlace 64. Esto es eficaz paru elevar el
punto de pivotacidn 62 y, con ello, hacer gue asciendan
los otros enlaces y puntos de pivotacidn del enlace de
montaje del reposs-plernas 62 y con ello recoger firme-
mente la plateforma 60 del apoya~piernss de modo endrsi-
co dewijo ael asiento 4.

Gon referencie a las fiss. 6 y T, se represcn=-
ta une tweeona indicada por le refersncia 110, gue com-
rrende uns sesunds construcceidn de acuerdo con este  ine
vento. Lios distintos componentes de la tumbona 110, en

michos respectos, son idénticos o los descritos en rela-—
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cidn con le sills 10 de las figs. 1 & 4. Asl puds, estos
glementos se¢ indicurdn por referencles andIOQas de la se-
rie Iw mds jue de la serie 10, y no se repetird la des-
cripeidn de los mismos,

Bl conjunto de uontaje 162 del apoye-piernus de
lo gilla 110, es andlogo al de le silla 1C que antes se
he descrito, y comprende un par de conexiones primarias
pivotadanente inlerconectadas 164-166, articnledas entre
gl en 166. isiste par de conexiones primarias se conecta en
L'{2 al apoye~piernas 160 y, por una prolongacidn 186, a un
punto de pivotaecidn 187 del extremo anterior de un elemen—
t0 de soporte 140. Un segundo per de conexiones 174, 176,
estdn interconectadas en 178 y, por un extremo, se aco-
plan al apoya-piernas 160, en 180, y por el otro extremo,

se conectan al elemento de soporte 140, en 138, constitu-

yendo el enlace 174 una prolongacidn integrul del enlace

enterior ue pufe 134. de comprenderd por tanto que el en-
lace 162 we wallestllle, acopls el apoye-piernas 160

al elemento de scporte 14C, pars movimiento de oscilacidn
con respecto al mismo. Bl enlace frontul de sufe 134 sctia
coro necanismo de accionamiento pera el ascenso Yy el des-
censo del apoya-piernas 160, en respuesta al movimiento
relative entre el asiento 114 y el elemento de soporte
140G, aurante le primere fase de movimiento.

Los medios secundarios de accionamiento de la
tumpone 110, comprenden un pasador 188 en el extremo ante-—
rior del asiento 114, como primer miembro, y une prolon-
gecidn 1 del enluce 164, como sequndo miembro.

sl enlace 162 del apoya—-piernss, se acclona por

le. conexidn anterior de sufa 134 para elevar e#apoya—



piernas 160 ¢n recpueste el movimiento, durahte la prime-
ra etapa de desplazemiento de la silla 110. Cuando el asien-
to 114 se hace descender mievemente a su posicidn repre-
senteda en la fig. 6, el enlace anterior de euia 134 impul=-

5 sa su prolonsucidn integral 174 a través d%un movimiento
opuesto en sentido del reloj, alfededor del punto 138, ple-
gando asi el enlauce de bullestille 162 debajo del apoya~-
plernas, como se representa en la fig. 6. Al terminar este
movimiento; el pasador 188 al moverse hacie abajo, se ajus-—

10, ta contre la supeificie de acoplamiento 190a del segundo
elemento 190 parse impulsar el enlace 164 a une rotacidn
ulterior en sentido contrarioc al del reloj, slrededor de
su punto Ge pivotacidn 180 del elemento de soporte 140. Es-
ta rotucidn en sentido contrario al del reloj, es eficaz

15. pere elever el punto de pivotacidn 168 mds hacia el extre-
no del enlace 1564, asi éomo el pivote central 182 a tra-
vés de un movimiento ascendente con objeto de asegurar de
modo positivo gue el enlace de ballestilla 162 adopta una
posicidn completemente plesade o recocida debajo del asien—

20. 40 114. Por el contrario, cuando el asiento 114 se eleva,
el pasador 186 asgciende y permite que la prolongacidn 190
del bruzo de enlace 164 pivote en sentido del reloj, sin
impedimento, alrededor del pivote 180,

4 continuacidn se hace referencia a las figs,

25. 8 y 9 pare una nueva consiruccidn de este invento en ls
tumbona 21V, jue, andlogamente, comprende estructurss jue,
en muchos respectos, son ldénticas a las comprendidas en
le sille 1V rerresentade en las figs. 1 a 3. Estas estruc-
turas iaénticus, se indican por referencias andlogas de

30. la serie 20V y, en gracia a la brevedad, no se descri-
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pirdn.

Bl conjunto de enlace 262 de montaje del apoya-
pilernas peras la tumbona 210, es virtualmente identico al
representado en lag figs. 1 a 3, y que se indica esquemdti-
canente en la fig. 5. Comprende el primer par de enleces
264, 256, pivotadsments interconectados en 268. El enlace
264 estd pivotudo al asiento 214 en 270, y ¢l enlace 266
se hella ariiculado a un punto 272 del apoya-pilernas 260.
Un semuado par de enlace interconectado 274, 276, estdn
pivotadamente coneciudos entre si en 278, El enlace 274 es
una proloagacidn integral del eﬁlace frontal de guia 234,
gy wor tunto, estd pivotado al elemento de soporte 240 en
¢l paato 23Y..E1 snlace 276 se halla pivotado en su extre-—
mo unterior, al apoya-plernas 26C, en el puanto 280. Los
pares primero y sssundo de enlaces, se hallan interconec-

tados pivotudemente en 282, entre los extremos de log enle—

‘ces 264 y 276, vespectivemente. Bl apoya~plernas 260 se

ucciona, ¢Gio se ha descrito anteriormeate, en relacidn

con 1w 8ills 0, por el movimiento relativo entrs el asien=
to 214 y el elemento de soporte 240, mediante la rotucidn
del priwer enlsce de guia 234 gue hace girar su prolonga-
cidn intenral, snlace 274 de la coaexidn 282 del apoya-—
pieranas. 1l woviviento de avsoce y descenso del asiento

214, wesle 1o posicidn de inclinveidn intermedis represcn-—

(Xs}

tate en 1a Tige 9, w la vosicida verticul de asiento re-

presentada en la tig. 8, es eficaz para hacer girar el en-
lece 274 en sentido contrerio al del reloj, alrededor del
punto de pivotacidn 238 y, con ello, plegar el enlace 262
dae montaje ael apoya-piernes, debzjo del asiento 214 como

se indica en la fig. 8.
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Los medios secundarios de actuacidn, de acuer-
do con la construccién de las figs. 8 y 9, comprenden una
palanca acodada 292 montada en un bastidor 218 en el pun=
to de pivotacidn 294 que, a su vez tiene el soporte 296
sujeto al tirante traansversal 226, La palanca acodada 292
tiene un primer brazo 292a, de una longitud suficiente pa-
re gque el extremo del mismo forme contacto con une prolon-
zacién del pasador de pivote 282 desde la parte inferior,
cuando el enlace 262 ocupa su posicidn recogida. E1 segun~
do brazo 292p de la palance acodada 292, se prolonga en
generel hacias arriba y hacia atrds desde su ypunto de pivo-
tacidn 294, y estd dotado de un pasador fijo 298 en el que
forme contacto la parte inferior del asiento 214 cuando €s-
te desciende al extremo de su movimiento, desde la posi-
cién inclinede de oscilacidn de la fig. 9, a la posicidn
vertical de asieato de la fig. 8. Bl contacto del pasedor
298 con el asiento 214; es eficag para?mpulsar la palenca
acodada en 1le direccidn del reloj, alrededor de su pivote

294, que es eficaz para desplazar el extremo del primer

brazo 292a hacia arriba. Se observaré; que el movimiento

ascendente del brazo 292a llevard a cabo un contacto entre

‘este brazo ¥y la prolongacidn del pasador pivote 298, despla-

zando con 6llo el brazo de enlace 264 hacie arriba, alrede-
dor de su pivote 272 y, de este modo, desplazando en direc~
cidn ascendente los?istintos componentes del dispositivo

de enlace 262, para colocar positivamente este enlace en una
posicibn completamente recogide. Se dispone un tercer bra~
70 292¢, para limitar la rotacidén en sentido contrario el
del reloj, de la palanca acodada 292 cuando el asiento 214

se mueve en direccidn ascendente y posterior, durante las



tases primera y segunda de movimiento.

Se observard que este invento proporciona medios
secundarios de accionamiento para el enlace de acoplemien-
to del apoya-piernas de la tuﬁbona, que facilite ﬁna fuer-

5. za de pierre eficaz‘para este conjunto de enlace, cuando
ls sille se desplaza de su posicién de inclinacidn a la
posicién vertical de asiento. La disposicidn de este fuer-
za secunderie de accionemiento, asegura que el enlace de
‘movimiento del apoya-piernas, se pliega 0 recoge por com=

10, pleto consizuiendo con ello que el enlace combinedo ocu—
pe un espacio minimo. Las construcciones de acuerdo con
este invento compensan por tento de modo eficez las varia-
ciones relatlivamente pequeflas de las longitudes efectivas
de los componentes del enlace del eapoya—-pilernas, con res-

15, pecto a las longitudes tedricas, impidiendo de este modo
la veriacidn relativemente grande en la posieidn del apoye-
plernas, que a menudo se derive de la mltiplicacién me-
cdnica de estas pequefias variaclones.

En le descripcién anterior pueden introducirse

20. una gren veriedad de modificaciones, sustituciones y came
bios. fuede preverse una serie de dispositivos mecdnicos
distintos, con este invento acoplados, en otros tipos de
construccidn distintos de los que se han representado y
descrito. asf{ pués, las reivindicaciones han dé interpre-

25, tarse de un mdo compatible conel espiritu y alcance de
este invento.

H O & A

vescrita suficientemente la naturalezse del in-

vento, as{ como lz maners de reslizarlo en la prdctica,

301 debe hacerse constar que las disposiciones enteriormente
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indicedas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamentel. Tambidn se
hace counstar gue el lnvento se refiere a una Solicitud
de Patente presentada en Norteamerice con fecha 10 de no-
viembre de 1961, n¢ 151.575 acogidndose, por lo tanto, &
log venefliclios gue conceden log Convenios Internaclona-
les en vigor, y slendo lo que constituye la esencia del
reterido invento y por lo gue se solicita.Paténte de In~
vencidan por 20 afios en Espefia: "PERFECCIONAMIENTOS EN

1 - Ferfeccionemientos en tumbonas con un ar-
nazdén, un sostén del cuerpo montado en el srmazdn en for-
me mévil entre una posicidn de asiento inclineds hacie
atrds y une posicidn vertical, un epoya~plernas, una co=
nexién de ballestilla para el apoya-plernas en forma de
tijereta con el gue el apoye~plernas se puede desplazar
desde su posicidn de gpoyo extendida a una posicidn inac-
tive plegada en la que el enlace de hallestilla se en—-
cuentre plegado por debajo del conjunto de sostén del
cuerpo, y de un dispositivo de accionamiento pare el apo-
va~plernas que estd en conexidn con la ballestilla y que
actue como consecuenciz del movimiento del sostén del
cuerpo, caracterizado por un segundo dispositivo de ac-
cionemiento pera la ballestillae del apoye-piernes que ac-—
tua al rinal del movimiento del sostén del cuerpo desde
la posicidén twubeda hacia atrds a la posicidn de asiento
vertical y pﬂbga forzosamente el enlace de ballestilla
de manera que el epoya-plernas quede completemente reco-
gido por cebajo del sostén del cuerpo y que mmestra un

primer elemento que se mueve alfinal del movimiento del
/
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sostén del cuerpo desde la posicidn inclinade. hacis atrds
a su posicidén vertical, esf como un sesundo elemento iue

estd cispuesto de mapmsra que &l terminar el movimiento del
sostén del cuerpo es tocado por el primer elemento y de
esta maenera se accione de modo gue el enlace de ballesti-
1la se empuja & la posicidn totelmente plegada.

2 - Yerfeccionsmientos semin la reivindicacidn
1, csracterizado porue el primer elemento del dispositi-
vo de accionsmicnto secundario estd desarrollado como una
plezu provists de una superficie de atague y el seguudo
elemento como miembro sucesivo, estando uno de los elemen—
tos dlspuesio en el dispositivo de accionamiento del apo-
ye~piernas,

3 - Perfeccionamientos seodn la reivindicacidn.
1, curucterizado porgue el primero-de los elementos del
dispositivo de accionamiento secundario estd representado
pbr una superficie de ataque gque forma una sola pieza con
el enlace de le conexién para el apoya—~piernas y porque
el segundo elemento es un tope que puede engranar con la
superiicie de atajue y estd fijo en relacidn con el mo-
vimiente final del scstén del cuerpo al moverse este des-
Gde la posicidn inclinada hacis atrds a la posicidn de a-
giento.

4 - perfeccionamientos semin 1z reivindicacidn
1, ceracherizedo poryue el prirer elemento del &ispositi-
vo de zceionsmiento secundario estd repreéentado por un
pasador que estd sujetado al sostdn del cuerpo y el se=
gundo elemento por una superiicie de atague en el enlace
de conexidn, que engrans con el pasador cusndo el sostén

del cuerpo se mueve a la posicidn de asiento vertical.
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5 - Perfeccionamientos,segin la reivindicacidn
1, caracterizado porque el primer elemento del dispositi-
Vo Ge accilonamiento secundario es una palanca dispueste
giratoriemente en ol armazdén que, en un movimiento del sos-
5. tén del cuerpo en relacidn con el armazdén, en la posicidn
de asiento se gira alrededor de su pivoté y porque el se-
zundo elemento es un tope en el enlace de conexidn que puede ﬂE
engranar con la palanca cuando ésta se gira debido al mo- )
vimiento del sostén del cuerpo.
10. 6 ~Ferfecclonamientos, segdn la reivindicacidn 1
con un asiento, un apoya-plernas y una conexidn de balles-
tilla en forma de tijera para el apoya~piernas que desde
una posicidn plegada por debajo del asiento se puede mo=
ver hacla adelante y fuera del asiento mediante un dispo-
15. sitive de acclonamiento, caracterizado, porque miestra un
dispositivo de accionamiento secundario que asegura un ple=-
gado completo de la conexidn de ballestilla debajo del a-
siento despues del movimiento y medios en la conexidn de
pallestillas, gue no pertenecen al disPOSitiVo de accio-
20, namiento propiemente dicho, sobre los gque al final del mo-
vimiento del apoya-piernas, desde la posicidn extraida a
la posicidn replegada, se ejerce una fuerza y que estd pro-
vista de medlos que son accionados al mover el apoyanier—
nas a la posicidn replegéda gue ejercen la fuerza mediante
25. la cual la conexidénde bellestille se pliega totalmente por
debgjo del asisnto.
T = Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
1, caracterizado porgue el segundo elemento del dispositi-
vo de accionamiento secundario para el apoya-piernas se ha

30 montado en la conexidn de ballestilla.



8 ~ verfecclonemientos, con un armezdn, uﬁ sostédn
del cuerpo compuesto de un asgiento y un respeldo, gue es-
tdn montedo en el armezdén en forme tal gque pueden efectusr
wn movimiento de basculecidn entre su posicidn de asiento

bR vertical y una posicidn inclinedahecis atrds, un apoye-pier-

- una conexidn de ballestille con dos cuadradog de erii- :

J

nes
culacidn, con los cuales el apoya-piernas estd montado en
le putaca de manera que desde una posicidn plegeda por de-
bajo del asiento se puede llevar a una posicidn de apoyo

10. extrailde delante del asiento, y con un dispositivo de ac-
cionsmiento parsa el apoya~plernas cue engreng en un enla-
ce de 1z conexidn de ballestilla y le acciona debido al
movimiento de basculacidn del sostén de%cuerpo, caracteri-
zado por un dispositive de accilonamiento secundario que es-

15. t€ conectado con un enlace de los cuadredos de articula=
cibn y con el sostén del cuerpo y girs un enlace & une po=-
sicidn previemente determinade cuendo el sogtén del cuerpo
ge mueve & la posicidn de asiento vertical y el apoya-pier-
nas se repliege por debsjo del asiento.

o 9 - perfeccionemientos, segin la reivindicacidn
0, ceracterizado porque el primer dispositive de acciona-
miento engrane en un enlace de los cusdrados de articules
cidn y el dispositivo de accionsmiento secundario en otro
enlace de los cuadrados de articulacidn.

25. 10 ~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn
9y caracterizado porgue la conexidn de ballestille del apo-
ye-piernus estd desarrollada en forme de tijereta.

11 - rerfeccionemientos, segin la reivindicacidn
U, caracterizado porque la tijereta muestra dos cuadre-

30. dos de articulacidn.
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12 - rerfeccionamientos, en tumbonas , tel y como
queda substanclalmente descrito en la presente Memorie e
ilvatrado en los dibujos adjuntos.

Esta biemorie conste de veinticuatro hojas escri-

tas & mdquina por une sole cara.

- g NOV. 1962

Meadrid,

\AntonjLorenz
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