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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION

formulada el 9 de noviembre de 1962, con el n® 282,293

en

ESPANGSA
por VEINTE afios
a nombre de WILLCOX & GIBBS SEWING MACHINE COMPANY, enti-
dad norteamericana, establecida en 214 West 39 th Street,
Nueva York, N.Y., Estados Unidos de América, por i
UN APARATO DE MUDADA TEXTIL

La presente invencidn se refiere a un dispositivo
para mudar bobihas 1lenas y para aplicar bobinas vacias
a los husos de una mdquina de hilar, de retofcer o similar.
Es objeto de la presente invencidn un dispositivo
de mudar y reponer que es de construceidén sencilla, fé-
cil de manejar y con el cual se acelerard grandamente
la tediosa operacidén de mudar y reponer.
Egto se logra teniendo un carro con ruedas, como
el concretamente expuesto en nuestra solicitud de paten-

te n? 282,204, presentada el 6/11/62, adaptado para ir
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montado por medio de rodillos. sobre unos carriles de la
mdquine de hilar, con movimiento a lo largo de dsta y lle-
vando unas singulares unidades de mudar que se mentienen
en posicién vertical, en todas las de movimiento, desde
una posicién de retrafdo a una posicidn de activided o tra-
bajo en cooperacidn con los husos, teniendo dicho carro
unos medios merced a los cuales se pueden retirar fdecil-
mente los recipientes para las bobinas mudadas, as{ como
unos medios de suministro de bobinas vacfas como los que
ge describen y reivindican eh nuestra solicitud de paten-
te n? 282,408 presentada el 13/11/62, en los cuales las
bobinas se tienen en filas y son transportadas por medio
de una banda sin fin a un depdsito de un dispositivo de
reponer como el que se deséribe Yy reivindica en nuestra
solicitud de patente n? 282.407, presentade el 13/11/62,
dotado de medios de reponer para aplicar con rapidez y
exactitud las bobinas vacfas a los husos.

Una caracteristica de la invencidn reside en la mon-
tura de dos unidades de mudar que estdn normalmente obli-
gadas hacia une posicidﬁ“de trabajo en la que cooperan
con los paquetes bobinados, retirdndolos de los husos y
son movibles hasta una posicidn de inactivas y ret;aidas,
en la cual se mantienen por unos medios fiadores o de re-

tencidn permitiendo que el dispositivo sea llevado a su

‘gitio en la mdquina de hilar.

Otra caracteristica del invento reside en unos me-
dios de mudar que comprenden un drgano elevador flexible
gque se coloca apretado éh caracol en torno a los husos
al moverse el carro a lo largo de la mdquina, y mediante

el cual se eleva la bobina, levantdndola asi y saodndola

_a- 282293
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del huso con un minimo‘de movimiento de giro.

Otra caracteristica del invento reside en unos me-
dios para controlar la rotacién de las bobinas al ser 4s-
tas mudadas, reducidndose al minimo la rotura aceidental
del hilo.

Otras ventajas y caracteristicas de la invencidn se
irdn desprendiendo de laldescripcién ¥ reivindicaciones
que siguen, en relacién con los dibujos adjuntos, en los
cuales

~ la figura 1 es un alzado lateral de una forma de
realizacién del invento, montada en una méquina de hilar;

- la figura 2 es una vista del dispositivo, miran-
do desde la mdquina de hilar;

~ . la figura 3 es una vista por la linea 3-3 de la
fig. 23

- 1la figura 4 es un detalle ampliado de la parte
correspondiente al mecanismo de enlace de los medios de
mudar ilustrados en le fig. 33

~ la figura 5 es una vista superior del extremo del
tactor o pulsador del mecanismo de mudar;

- la figura 6 es una vista lateral del tactor;

- 1la figura 7 es una seccién tomada por la linea
7-7 de la fig. 6%

- la figura 8 es una seccidn que representa la bo-
bina saliendo de la Wltima unidad de mudar;

- la figura 9 es una vista lateral, mirando a la
médquina de hilar, de un carro que representa otra forma
de realizacidn del invento;

~ la figura 10 em una vista lateral ampliiada del
mecanismo de mudar representado en la fig; 93

- 3 - Vi ‘;“ﬁ t'% ‘:‘1;
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-~ la figura 11 es una vista por un extremo de la
fig. 10;

-~ la figurse 12 es una vista de détalle que ilusitra
el drgeno elevador en contacto cooperativo con la bobinaj

- la figure 13 es una vista por la linea 13-13 de
la fig. 12

-~ la figura 14 es una vista del mecanismo liberador
de la unidad de mudar y de la unidad de reponer; y

~ la figura 15 es una seccién tomada por la linea
15-15 de la fig. 1l4.

Como se ilustra en los dibujos, el dispositivo de la
presente invencién estd adaptado para ser montado con mo-
vimiento en el sentido de la flecha A a lo largo de los
costados de una mdquina de hilar 10 (fig. 1) que tiene una
sucesidn de hugos 1L, la cual se extiende a lo largo de la
misma, y para mudar las bobinas llenas o paquetes bobina-
dos 12, retirdndolas de los husos y sustituyéndoles por
bobinas vacfas 13+ Las bobinas ilustradas tienen una ca~
fla. 138 y una base égrapdada 13b provista de anillos 1l3c
como se ilustra en la figura 8. La mdquina de hilar tiene
un par de carriles separados 14, 15 que se extienden a lo
largo del costado de la misma en una relacién prefijada
con los husos, y sobre los cuales va montado el dispositi-
vo de la presente invencién, con movimiento a lo largo de
los mismos. El carril superior tiene una leva de entrade
16 y una leva de salida:l7 para controlar el movimiento
de entrada y salida de las unidades de mudar en relacidn
operativa con ios husos, como luego se explicaré.

Bl dispositivo de la presente invencidn incluye un

carro 18 dotado de asas H o medios similares en la parte
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posterior para manejarlo, y estd provisto de medios de mu—

dar 19 junto a su extremo anterior, medios de receptdeulo 20
pars recibir las bobinas llenas desde los medios de mudar,
y medios de reponer 21 situados junto a la parte posterior
y dotados de medios de suministro 2la para llevar bobinas
vac{as a los medios de reponer.

Como se indica en el dibujo, los medios de mudar pa-
ra retirar las bobinas llenas o paquetes bobinados en res—
puesta al movimiento de avance del dispositivo a lo largo
de la mdquina de hilar estdn montados en la parte de entra-
da o delantera del carro, y comprenden una pluralidad de
unidades colocadas unas al lado de otras y montadas en el
bastidor principal con movimiento desde una posicidn de
normalmente retrafdas, en el costado de la mdquina que da
a los husos, hasta una posicidn de salientes en la cual
quedan situadas en cooperacidn con la bobina llena o pa~
guete bobinado para retirarlo; efectuando este movimiento
ﬁor medio de un mecanismo de enlace en paralelogramo arti-
culado, nuevo en su género, que mantendrd las uniuades en
posicidn vertical en todo momento. La primera unidad estd
provista de medios adaptados para interrumpir le transmi-
8ibn de fuerza motriz entre el huso y el paquete., De pre-
ferencia, estos medios comprenden a su vez unos medios pa~-
ra ser movidos o colocados bajo el paquete bobinado al mo-
verse el dispositivo a lo largo de la méquina de hilar, y
gue aplican una fuerze ascendente para interrumpir la co-
nexidn de fuerza motriz. ILas restantes unidades hacen que
el paguete bobinado sea levantado del huso y desviado has-

ta un conducto de gravedad que lleva el receptdculo 20 de

recepcién. . 2 822 gs



10

15

20

25

3C

i )

En la forma de realizacidén del invento ilustraa; énx
les figs. 1 a 8, los medios de mudar 19 tienen la forms de
una pluralidad de drganos rigidos de puente en forma de U
invertida. La primera unidad 44a estd provista de una cufia
0 pista de leva 45a cuya superficie superior tiene una li-
gera inclinacidén respeeto a la horizontal, de modo que al
pasar bajo la bobina aplicard una vigorosa fuerza de eleva-
cién paras interrumpir la conexién de fuerza motriz a le bo-
bina. Cada una de las demAs unidades 44b, 44c, 444, 44e,
44 T estd provista de una pista de leva de elevacidén 45b,
45c, 454, 45e, 45f que tiene una inclinacién mayor que la
de la primera unidad, estando gituadas de modo que forman
una pista compuesta para elevar la bobina llena en toda A&-
altura del huso y retirar de &ste la bobina.,

Después de haber sido movidas las bobinas hacia arri-
ba a lo largo de los medios de leva o pista de elevacidn o
inclinedsa, la bobina es trasladada al interior de un de=-
flector 46 que va en la Ultima unidad, como se indica en
la fige 2. Los medios de conducto de gravedad estdn rela-
cionedos con la Ultima parte de la pista de leva de los
medios elevadores de manera que hacen que la bobina, al
salir del huso, se incline en el sentido de la flecha in-
dicade en la fig., 8, ehtrando en un conducto de gravedad 47
y cayendo en el receptdculo de recepcién de paguetes.

Si bien en algunas instalaciones es posible colocar
un dispositivo para cortar el hilo que se extiende desde
la bobina al huso, aceionado por el ¥ltimo huso del inte-
rior de los medios de mudar, se ha visto que en la mayorie
de los casos, cuando se utilize hilo relativamente fino,
son innecesarios tales medios de cortar, pues la elevacidn

(‘,«:;-4' .
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de la bobina hard que el hilo se rompa entre la boflga y
el huso y libere a la bobina de éste, sin dejar de mantener
el usual envolvimiento en torno al huso, que sirve para ini-
ciar el bobinado sigulente.

Como se ilustra en la fig. 2, la primera unidad de los
medios de mudar estd provista de un érgano de gufa o tactor
48 montado & rotacidén en aquella y movible, cuando la pri-
mera unidad entra en posicidn de trabajd,‘extendiéndose ha-
cia adelante de modo que coopera en contacto con los hilos
que se extienden & los husos ¥y los lleva & una posicidn en
la cual quedan epartados de toda interferencia con el meca-
nigmo de mudar. Este mecanismo se representa en las figs. 5
a 7, en las cuales se ve que el extremo anterior 49 del me~
canismo tactor se extiende hacia adelanté_respecto de un bu~
cle}SO que estd reforzado por una parte en puente 51 impi-
diendo que el bucle se extienda o abra en el extremo infe-
pior. Aproximadamente a mitad de camino de retroceso en el
érgano de bucle hay una almohadilla de material de friccién
52 adaptada para cooperar en contacto con el paguete bobina-
do &l moverse el dispositivo a lo largo de la mdquina de hi-
lar y hacer girar el paquete en el sentido de desbobinar dei
mismo suficiente hilo para prevenir toda rotura accidentsal
del hilo por la bobina al ser ésta levantada del huso.

Como se ilustrs en las figs. 6 ¥y 7, el brazo del tac-
tor lleva fijado un segmento 53 en cooperacidn con una rue-
da dentada 54 pare mover un guishilo 55 hacia atrds hasta
gituarlo detrds de la primera unidad, de modo que gufe el
hilo apartdndolo del contacto con la unidad de mudar al mo-
verse el bastidor a lo largo de la mdquina., Un rodillo 56

en cooperacidn con une palanca 57 montada a rotacidén que

~ 7 -~ E_,l«‘;l PN "“\ [A\l“\‘



10

15

20

25

30

coopera con las levas de entrada y salida del carril 14, go-

bierna el movimiento de giro de la guia respecto a la unidad
en puente,

A fin de asegurar siempre la adecuada relacién de las
unidades de mudar con las bobinas, y que no se salgan de ali-
neacién con 4stas, cosa que4puede ocurrir si las unidades se
mueven en torno a un pivote, se prevén medios para mantener-
las en posicién vertical cuando estdn retrafdas, cuando es-
tdn en su posicidén de trabajo, y también durante su movimien-
to entre estas posiciones. En la forma de la invencién ilus-
trada eﬁ lag figs. 1 a 4, esto se logra merced a unos medios
paralelos de enlace articulado 58 para cada unidad. Uno de
los extremos de una biela inferior de accionamiento 59 estd
conectado a la parte inferior de una unidad de mudar, mien-
tras el otro extremo se halla montado a rotacidén en un 4r-
bol 60 que se extiende en el sentido longitudinal del bas—

tidor fijado a dste. La parte superior de la unidad estd

' conectada a un extremo de una biela estabilizadora 61 cuyo

otro extremo estd asegurado mediante un pivote 62 al basti-
dor, de modo que le unidad, el bastidor y dos bielas consti-
tuyen los medios de enlace mecdnico en paralelogramo arti-
culado. Por la f;ga 3 se verd que la longitud efectiva de
la biela de accionamiento y de la biela estabilizadora es
la misma, y los pivotes de articulacidn en la unidad y en
el bastidor estdn aepérados & la misma distencia, obtenién-
dose de ese modo un mecanismo de enlace en paralelogramo
articulado, rigido y robusto, para trasladar la unided des-
de la posicidn de trabajo indicada en la fig. 3, en la que
el puente en U rodea a la bobina llena, hasta la posicidn

de retraccidén indicada con lineas de trazo y punto, en la

oF "R
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viene, es posible aplicar a la biela estabilizadora un mue-
lle de tensidén 63 para absorber todo juego u holgura del me-
canismo articulado de enlace,

A la biela de accionamiento y a la unidad se conecta
un muelle 64 gque normalmente tiende a mover la biela de ac~
cionamiento y la unidad en el sentido de hacer que el meca-
nismo de enlace articulado lleve a la unidad a su posicidn
saliente de travajo. la biela de accionamiento estd provis-
ta. de un 4rgano de retencidn o fiador 65 que coopera con un
broche o cierre 66 sostenido por un 4rbol o eje de giro 67
en el bastidor para mentener las unidades en la posicidn de
retrafdas indicada en la fig. 4. El 4rbol tiene un brazo de
trabajo conectado a uﬁ cable de transmisidén 69 accionado por
un disparo 70 desde el asa H, mediante lo cual el cierre pue~-
de ser movido, al poner en accidn el operador dicho disparo,
en el sentido de liberar o soltar la"retencidn y permitir
que el muelle mueva la unidad hacia fuera en direccidn a la
posicidn de trabajo. Como se desprende fdcilmente, después
de que el muelle haya llevado & le unidad mds alld de la mon-
ture de articulacidn de la biela de accionamiento con el bas-
tidor, la gravedad contribuird a obligar a la unidad a entrar
en la posicidén saliente de trabajo.

A fin de controlar el movimiento de las unidades has-
ta la posicidn saliente de trabajo, la biela de accionamien-
to estd provista de un rodillo 71 en cooperacidn gqn'un re-
borde o repisa 72 de un seguidor de leva 73 montado en el
bastidor, como se ilustra en las figs. 3y 4. ElL seguidor
de leva sobresale por bajo de la unidad, y se halls adapte~

do para cooperar en contacto con la leva de entrade montada
YR

- 9 - ' /
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en el carril superior, gobernando asi el movimiento de tras-
lado de la unidad a su posicidén de trabajo respecto al huso,
en el momento adecuado, y previniendo la interferencia con
el extremo de la méquina de hilar o con los husos al mover-
se el carro a lo largo del carril. Después de mudar todo el
costado, el seguidor de leva cooperard en contacto con una
leva de salida del carril superior, al otro extremo de la
méquina, y hard que los seguidores de leva levanten el bra-
zo de trabajo hasta la posicidn de retenido que se ilustra
con 1lineas de trazo y punto en la fig. 4. Para impedir que
el seguidor de leva caiga después de'hgber dejado la leva
de salida, se prevé un muelle de friccidén 74 que coopere en
contacto con el seguidor y lo mantenga levantado.

Para agsegurar la colocacidn de todas las unidades en
la adecuada posicidén vertical., El bastidor estd provisto de
un drgano de tope ajustable 75 para cada unidad, adaptado
para entrar en cooperacidén con un saliente 76 de la biela
de accionamiento para asi{ colocar las unidades en la desea-
da relacién de cooperacién con los husos. ‘
wLa forma actualmente preferida de realizacién de los
medios de mudar se representa en.las figs. 10 a 13. En es~
ta forma, los medios de mudar comprenden dos unidades: une
de interrupcidn de fuerza motriz 325 y otra elevadora 326.
Las dos unidades tienen cada una su base y una placa de
guarnicién asegurada de modo ajustable a la base& La prime-
re unidad tiene una base 327a y una placa de guarnicién
328a que lleva montade en su parte inferior una pista de le~-
ve inclinada 329 dotada de una superficie elevadora que for-
ma un ligero dngulo con la horizontal y que estd destinada

a ser llevada bajo la base de la bobina pare interrumpir la
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conexidén de fuerza motriz de la bobina con el huso. El ex~
tremo superior de la placa de guarnicidn 328a es curvo y
tiene un gufa-hilos 330 que lleva fija una superficie de
gufa 331 que forme un puente en J, o en U parcial, El 6r-
gano ds gula coopera en contacto con el hilo que viene al
huso, y lo mueve en sentido lateral al pasar el dispositi-~
vo por delante del huso que tiene el paquete bobinado, sa-
cdndolo del trayecto de movimiento de los puentes., La se-
gunda unidad tiene una base 327b y una placa de guarnicién
alargada 328b montada en la base, y lleva fijado un érgano
elevador 332 en forma de placa flexible 333 montada por su
borde inferior en la placa de guarnicidn, extendiéndose ha-
cia arriba con gran inclinacidn respecto al 4rgano 329, co-
mo se indica en la fig. 10, para romper el hilo como conse-
cuencia del levantamiento de la bobina., Estd situado de mo-

do que su borde superior, que gqueda libre para flexar en un

plano transverso respecto al eje de los husos, coopera en

contacto con la base de la bobina y la levanta a lo largo
del huso. De preferencia, el érgano flexible estd provisto
de un muelle u érgano eldstico de apoyo 334 dotado de una
pluralidad de impulsores 334a que cooperan en contacto con
la parte posterior del 4érgano flexible apretdndolo contra
los husos al moverse el dispositivo a lo largo de la mdqui-
na de hilar como se indica en la fig. 13, haciendo que el

drgano flexible 333 se cifia en torno a los husos como se

ilustra en dicha fig. 13 de modo que el borde coopere en con-

tacto con las bobinas en el punto mds prﬁximo a un plano
que pasa por el centro del huso, y asi reduszca al minimo
toda rotacidn que pueda deberse al paso de la bobina a lo

largo de la superficie elevadora.

‘v: N ;A ';.'\.)
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Fn la placa de guarnicidén va también una parte 335
que se extiende sobre el huso y constituye otro érgano en
puente, de forma de J o de U parcial, dotado de una super-
ficie gufahilo 331b y un érgano en forme de canal 336 in=-
clinado hacia arriba, dispuesto paralelamente al borde del
drgano de leva de elevacidn, para recibir las puntas de
las bobinas al ser éstas lavantadas por el érgeno de leva
elevador controlando con exactitud el extremo superior de
la bobina al subir dsta a lo largo del nuso. En la parte
exterior o rama corta del puente en forma de J va un mue-
lle expulsor 337 flexible y alargado, que estd fijo por
un extremo mientras su otro extremo forma normalmente cur-
va en el sentido transversal del huso para,éooperar en con—
tacto con el paguete y ser puesto en tensidén por éste al
moverse la unidad a lo largo de la fila de husos y levan-
tar la bobina. El érgano tiene de preferencia una superfi-
cie pulimentada para facilitar su cooperacidén en contacto
con el paquete sin que haya que aplicar un esfuerzo inde-
bido el material del paquete, y lleva en su extremo una
pluralidad de botones de goma 337a adaptados para cooperar
en contacto con la bobina haciéndole girar y desenrollando
suficiente hilo, aproximadamente en el momento de la des~
carge, para prevenir una rotura prematura del hilo. Este
expulsor eldstico en tensién toma contacto cooperativo oon
la parte inferior del paguete como se indica en sl dibujo,
y en cuanto el paquete abandona el huso, aplica una fuerze
de expulsidg a la base del mismo, en sentido lateral, mien-
tras la punta sigue cogida en el canal de gufa, y desvia
la bobina echdndola sobre su base en un conducto de grave-
dad 326a sostenido por el bastidor y que dlrlge las bobin&s

T’\‘
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llenas al receptdculo 307 de bobinas.

Debido a la fuerte inclinamcién del ‘érgano 333, el hi-
lo se romperd normalmente entre la bobina y el huso al ser
levantada aquella; Si no se rompe durante la elevacién, se
rompefé‘aocidentalmente al ser expulsada le bobina,

Las unidades son montadas en el bhastidor por unos me-
dios de montura en paralelogramo articulado similares a los
empleados en la otra forma de ejecucién del invento, y que
incluyen una biela de trabajo o accionamiento 338 y una bie-
la estabilizadora 338a, con la placa de base 327a y el bas-
tidor como miembros restantes del enlace articulado,

La biela de accionamiento estd conectada a la base
por un resorte 339 que obliga a las unidades a ir hacia una .
posicién de salientes. Le biela 338 lleva un fiador 340 mo-
vible hasta une posicién de retencién respecto a un érgano

de cierre 34l,conectado a rotacién en el bastidor, cuando

' las unidades estén en su posicidn normal de retraldas. EL

cierre es accionado por un cable de transmisién 342 que se
extiende desde unos medios liberadores o de disparo 343 al
extremo del bastidor, como se indica en la fig. 11, libe- |
rando las unidades desde su posicién de retrafdas. El dis-
paro 343, como se indica en lgs figse. 14 y 15, comprende
un brazo 344 consctado a un extremo del cable de transmi-
sién 342, El brazo puede girar sobre un pivote 345 que tie-
ne un mango o pufio 346. El brazo estd normalmente obligado .
contra un pasador de tope 347 para mantener el cierre en
le posicién de recepcidn del fiador. Cuando el pufio es mo-
vido en el sentido de la flecha B (figura 14), el cierre
gire liberando los fiadores de las unidades de mudar. Al

ger liberadas, las unidades se mueven hacia una posicién

- L2038
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de salientes, controladas por un seguidor de leva 348 que
tiene una repisa o reborde 349 cooperando en contacto con
un rodillo 350 de la biela de control. El seguidor de leva
coopera con las levas de entrada y salida 16, 17 del carril
14 gobernando el movimiento de las unidadesy A fin de pre-
venir que la segunda unidad sea movida de la posicidn de
saliente, por la presidn reactiva del érgano elevador al
ser aplicado contra el huso, se‘dispone un tope que compren-
de un érgeno 351 montado a rotacidén en el bastidor y movi-
ble en coopéracidn oon un saliente 352 de la biela de ac-
cionamiento sujetdndola firmemente para que no retroceda.
Le biela 338 coopera en contacto con un rodillo 353 del
érgano 351, moviendo el drgano 351 & la posicidn de dispa-
ro o liberacidn a consecuencia del movimiento de la unidad
a la posicidén de retraida efectuado por la leva de salida,

con lo cual permite a la leva 17 mover la segunda unidad a

dicha posicidn de retrafda.

Egta solicitud, que corresponde a la presentada en
los Estados Unidos de América el 15 de noviembre de 1961,
bajo el n® 152.407, se acoge a los beneficios del artfculo

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

NOTA

. Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre~
senten para que sean objeto de esta Patente de Invencidn
en Espafia por VEINTE afios, son los siguientes :

12.~- Un aparato de mudada textil que comprende, en

combinacidén, con una mdquina de hilatura que tiene una fi-
la horigzontal de husos: un carro movible a lo largo de la
mdouina de hiler en la direccidn de dicha file de elementos
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operables y a lo largo de ella; medios de mudada qu;>inclwp
yen medios para subir las bobinas en diohos husos; medios
articulados en paralelogramo para soportar dichos medios de
mudada sobre dicho carro movibles paralelamente a sf mismos
entre una posicidn inoperante situada transversalmente egw
paciada de diché fila de husos y por encima de ella y una
posicién de mudada operativa normel elineada con dicha fi-
la de husos para subir las bobinas de usos sucesivos duran-
te el movimiento del carro, temiendo dichos medios de mu-
dada a asumir dicha posicién operativa; medios en dicha mé-
gquina para retener dichos medios de mudade en dicha posi-
cién inoperante hasta que los mismos lleguen a una regidén
e la mdquina de hilar que precede al primer huso de dicha
file de husos en la direccién del movimiento del carro,

de maneravque dichos medios de mudada asuman dicha posi-

cién operativa cuando lleguen a dicha regidn; y medios de

~ leva para efectuar el movimiento de dichos medios de muda~

da a dicha posicién inoperante después de pasar por el dl-

timo huso de dicha filavde husos de manera que dichos me-
dios de mudads en dicha posicién inoperante puedan pasar
ads alld de partes de la mdquina de hilar gque obstruyen
el trayecto de movimiento de d&ichos medios de mudada en
dicha posicién operativa.

22,~ Un aparato tal como se define en el punto 1,
en el cual dichos medios de mudada incluyen una primera
unidad que tiene una cufia para romper la conexién de im-
pulsién de la bobins al huso, y una pluralidad de unida-
des elevadoras gue tienen medios para levantar las bobi-
nas desde el huso, teniendo la Wltima unidad un deflector
para aplicarse a la bobina cuando saley@e%?%&ro para
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desviar la bobina hacia un canal de salida.

32.~ Un aparato segin el punto 1, en el cual dichos
medios de mudada incluyen dos unidades mudadoras, teniendo
la primere una leva de interrupcién del accionamiento y te-
niendo la segunda un miembro elevador inclinado y flexible
que sge aplica al fondo de la bobina, siendb dicho miembro
elevador empujado de manera eldstica a aplicacidn con el
huso para enrollarse a su alrededor & medida que el miem-
bro se mueve mds alld del huso paré aplicar una fuerza de
elevacidén sustancialmente en el plaho de los ejes de los
husos con lo cual se reduce & un minimo el giro de las bo-
binas por el miembré elevadors

42,- Un aparato segin el punto 3, en el cual hay me-
dios de enclavamiento que retienen a2 la segunda unidad en
posicién proyectada contra movimiento por dichos medios e-

ldsticos y medios en la primera unidad que dejan en liber-

~tad 2 dichos medios de enclavamiento incidentalmente al mo-

vimiento de la primera unidad a la posicién retraida.

52,~ Un aparato segin el punto 3, en el cual hay un
canal paralelo al miembro elevador para aplicarse a la par-—
te alta de la bobina y un muelle expulsor que se aplica jun-
to a su parte inferior y que aplica una presidén lateral a
ella cuando la bobina abandona el huso y mientras su punta
es mantenida contra movimienfo lateral por el canal para
expulsar la Sobina a un canal de retirada.

62,~ Un aparato segin el punto 1, en el cual dichos
medios de mudada incluyen dos unidades de mudada invertidas
en forma de J teniendo la primera una leva de interrupcidén
del acclionamiento y teniendo la segunda un miembro elevador

inclinado flexible, medios cldsticos que empujan a dicho
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niembro a aplicacién con el huso para ondularse a su?alre:
dédor cuando el miembro se mueve mgs alld del huso para
aplicar fuerza de elevacidn sustancialmente en el plano de
los ejes de los husos oon lo cual el giro de las bobinas
por el miembro elevador es mantenido en un nfnimo; ¥y un
muelle expulsor plano y pulido que tiene un extremo conec-~
tado a la rama corta de la J y el otro extremo curvedo a
la trayectoria de bobinas que estdn siendo levantadas por
el miembro elevador para ser desviado por 1 y tensédo para
aplicar une presidn lateral a la bobina cuando la bobina es
levantada para expulsar la bobina lateralmente cuando la bo-
bina abandona los husos.

72.,~ Un aparato segin los puntos 5 § 6; en el cual
dicho muelle estd provisto de medios de friccidn en el ex-
tremo curvo para hacer glrar la bobina,

82,~ Un aparato de muﬁada textil,

Tal y como se ha descrito en la Memorie que entece=~
de, representado en los dibujos que se acompafian y eon los
fines que se han especificado,

Este Memoria consta de diecisiete hojas, escritas a

mdquina por una sola ecara.
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