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lidad de unidades de rueda de regisiro integrales en érdenss de -~
nominacionales sucesivos. Cada unidas de rueda de registro inte-
gral couprende una rueda muérica, un pifin, un slemento de trang
ferencia primaria y un elemento de transferencia secundaria. Cuan
do cualguier unidad de rueda de registro, excepto de la orden de—
nominacional mds alto, es hecha girar pasando por la posicién de
transferencia (es decir, desde nueve a oerg en ol caso del rTegis
tro crecients y de cero a nueve en el caso dsl rvegiebro decrecien
te) durante la digitacifn del registro, el elemento de tranferen—
cia primaria de esa unidad de rueda de wegistro fija sn forms po-
sitiva a un accionador de transferencia asociado con la unidad ds
rusda ds ragistiro, del siguiente orden denominacional més alto, =
desplazédndolo desde una posicidn nommal & wn posicién retraida o
acondicionada. Subsecientemente y despuds de gue se ha completado
la digitacidn de los registros, todos los accionadores de trans-
ferencia s{ acondicionados, son impulsados en forma positiva des~
de su posicidén retraida, de vuelta a su posicién normal por medio
de un miembro de impulsidén comin, correspondiente a cada registro
parca impulsar en forma positiva a las respectivas unidades de rue
da de regisiro, asociadas con los accionadores de transferencia,
en una megnitud equivelente a un dfgito, debido a lo cual se efec
than las transferencias primarias. Si cualguler unided de rueds
de registiro es hecha girar a Yravés de la posicidn de trensferen—
cia por una transfervencia primaria s la& wisma, el elgmento de trang
ferencis secundaria de esa unidad de rueda de registro iupulsa en
forma positiva al accicnador de trensferencis del sigulente orden
denominacional més glﬁo, desde dicha posicién normal a una posi-
cién avanza&a para impulsar en forma positiva a la unidad de rue~
da de resistro de dicho orden siguiente mds alto, en la magnitud

squivalente a un dfgito, debido a lo cual se efectiia wna transfe-
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rencia secundaria. Anélogémente, 81 cualguier unidad de rueda de
regiutro es hecha girar pasgndo por la pOSiciéﬁ de transferencia
ﬁor una transferencia secundaria a la miswma, el elemento de'traqg
ferencia secundaria de esa unidad de rueda de rezistro impulsa en
Torma positiva al accionador de transferencia del siguiente orden
denominacional més alto, para impulsar en forms posiiiva a la unl
dad de rueds de regisiro asociasda con el miswo en la magnitud equi
valente a un dfgito, debido a lo cual se efectua otra transferen—
cia secundaria. '
La expresidn "iransferencia primaria" utilizadas aquf se ng
Tiere a una transferencis hecha a una wnidad de rusda de registro
debida a la rotaeidén de ia unided de rueda de registro de orden de
nominacional préximo mds bajo, a través de su posicidn de trans—
fsrencis, por la digitacidn del regisiros lLa expresidn "iransfe—
rencia secundaria es utilizada aqui para designar a una transfe-
rencia hecha a una unidad de rueda de registro,‘debida a las rota~-
oibn de la unidad de rueda de reglisiro del orden denominacional
préxime més bajo, a través Ge su posicién de transferencia, por -
una asocién de transferencia a csta Gliima unidad. Por supuesto,
cada transferencia hecha & una unidad de rueda de registro serd -
de cardoter aditivo en el caso del registro creciente y subétrac—
tiva en el caso dsl registro decrecients.
Cuando en esta memoria se establece o se alirma que una pri
mera parte impulss en forma positiva o mueve en forma positiva a

uns segunde parte, se intenta significar, y esta fraseologfa es de

L

ugo corriente en ls materia, que la primera parte y la segunda par
te {asf{ como tambidn cualesquiera otras partes de movimiento de +

traglacibn, intermedios entre las primeras y segundas partes) son

miembros r{gidos de cardcter opuesto al de miembros eldsticos ta-

les como los rTesories, y que ol movimiento de la primera parte es
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R
tancial @ 18 rotacién, sufrida por cada unidad de ruedafég regis-
iro es la resislencia comparativamente peguefia que se uroduce cuan
fo el elemento de trensferencis primario de ess unidad de rueda de
recistro impulsa al accionador de transferencias del siguiente ox-
den dencminacional més alto desde su posiciln normal a su posicidn
retrafda. 9in embsrgo, es posible, durante la fraccidn de trans-
ferencia del ciclo operativo que una de las unidades de rusda de
registre tropiece con una resisténoia a su movimlento comparativa-
mente meyor, en razén del hecho de qus su elemento de transferen—
cia secundaria puede impulsar al accionador de transferencia del
siguiente orden denominscional més alto para impulsar a su ves a
la unidad de rueda de registro del sigulente orden denominacional
més alto, cuyo elemenio de transferencia secundaria puede a su Vez
impulsar al accionador de transferencia del siguiente orden denomi
nacional mds alto, etc. Esta serd la situacidn que se jroduce cuan
do ocurren una pluralidad de transferencias secundarias hacia las
unidades de rueda de registro de sucesivos Srdenes denominaciona-
les, durante un Gnico ciclo operativo. De acuerdo con otra carac~
teristica del invento, 1a digitaoibn de las unidades de rueda de
registro es llevada a cabé répidanente en couwparscidn cén las trang
ferencias hacia las unidades de las ruedas de registro, de la que
resulta que las fuerzas méximas posibles gue pueden ejercerse acu-
mulativamente contra las piezas durante las operaciones de digita~—
cidn y transferencia, tenderdn a igualarse, reduciéndose debido a
ello la magnitud de los esfuerzos méximos originados en las res~
pectivas piezase

De acuerdo con alin otra cavacteristica del invento, se utilj
za un Unico y sencillo miembro de vetén, comin a todos los acoio-
nedores de tranasferencia deycada registro, para retener a los accig

nadores de iransferencia en cualquisra de las tres pesiciones des=
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de y hacia las cuales son movidos.

For consiguiente, un objeto de este invento es el de propoxr
cionar un mecanismo de reglstro nuevo y mejorado del tipo de trans
ferencias slmultdneas.

Otro objeto de este invento es el Ge proporcionar wun meoa-
nismo de transferencia de eose cardcter que comprende un acciona~-
dor de transierencia en cada uno de los Srdenes denominacionsles,
gxcepto el mds bajo, debido a lo cual todos los movimientos de
los accionadores de iransferencia son efectuados en forme posi-
tiva o por un elemento de transferencia o por un miembro de im-
pulsidn,

Otro objetou del invento es el de proporcioner un meoanismo
de regisiro de ese cardcter que tiene en cada orden denominacional,
una unidad de rueda de rezistro integral formada por una rueda de
nimeros, un pifibn, un elemento de trensferencia primaria y un elg
nento de transferencia secundaria.

Otre objeto del invento es el de proporcionar un mecanismo
de‘registro de ese cardcter que ocomprende sendos pifiones en cada
orden de una pluralidad de oxrdenes denominacionales, los cuales
pifiones &l desengranarse de los accionadores de digitacifn y en-
granayse con los accionsdores de itransferencia y eugranarse lue
20 de nuevo con dichos accionadores de digitacidn, se hallan ~
aiemprevengranados con por lo menogs uno de los accionadores.

Otro objeto es el de proporcionar un mecanismo de ese carég
ter mediante el cual todos log accionadores de itransferencia son
retenidos en las posiciones hacia las cuales han sido movidos,
por un Unico miembro de retén comine

Otro objeto del invento es el de proporcionsr un mecanismo
de registro de ese cardcter que es dencillo y barato y gue solo

requiere un nlmero de piezas comparvativamente pequeiio.
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Otro objeto del invento es el de proporéionar i mecanis-—
no de regisﬁro de cse cardcter, mediante el cual la digitaecidn
¥ la transferencia son efectuadas er momentos mutusdlmente disti§ 
tos de cada eciclo vperstivo del wegistro, y las fuerzas wdximae
posibles que jpueden ejercerse sobre las piezas en cualquisr ing
tante de cada ciclo operativo, estdn eguilibradas de ménera de
reducir la magnitud de los esfuersos méximos que pusden desarro
llarse en dichas piezas.

Otros objetos y ventajas surgirdn claramente con el desa-
rrollo de la cesoripeidn.

By Jog dibujos adjuntos se ilustran varias formes de rea—
lizacidn el invento y en los mismos:

La fizuras 1 es wna vista de una seccidn vertical lateral,
parcialmente recortada, de yn mecaniswo de registro de acuerdo
con una primera forma de realiszacidn del invento, omitidndose
en esta figura y en las siguientes & ciertas partes para tener
una ilustracidn wds claray

La figura 2 es una vista de una seccidn de frente, hecha
en correspondencia con la linea 2-2 de la figura 1lj

la figura 3 es una vista de una sgceidn trasers, hecha en
corres)ondencia con la 1lines 3=3 de la figurs 1j

las figuras 4 y 5 son vistas fragmentarias de sendas sec—
ciones laterales hechas en correspondencia con las lineas 4-4 ¥
5=b, respectivauwente, de la figura 3;

la tizura 6 es una vista on planta desde arriba, del neca
nismo de regisiro ilusirado en la Tigurs 1j

la figura 7 es una vista agrendada de una seccidn lateral,
hecha en correspondenciam con la linea 7—7_de la figura 3 y gue
ilustra a las partes en wn punto de la fraccidn de digitacibn de

un ciclo operativo wn roco antes Ge gue un elemento de transfe—
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rencia primaria actie conjuntamente con una palanca de fijacibn
de transferencia, para desplazar en forma posiliva a un accio-
nador de tranafevencia desde su posicién‘normal hasta wia posi~
cién retrafida o acondicionadas

la figura © e una vista similar a2 la de la figura Y, pe-
ro gue ilustra a las correspondientes parites en un yunto de la
fraccibn de Gigitacidn de un ciclo operalive, un poco después
Ge que el accionador de transferencia hs 1do 1llevado a dieka po
picidn retrafdas

la Pisura 9 es tambidn una vista similar e la de ls fizura
Ty pero ilusirdndose las respectivas paries er wn punto de la -
Traceibn de transferencia de un clclo operativo, inmediatamente
cesruds de que el accionador de trausferencia ha sido desplaza-—
do en forima pogitiva por un miembro de impulsibn, desde dieha -
posicién retrafda hasta (icha posicién normal, yara llevar a ca
bo en forma positiva una transferencia primarias

la fizura 10 es una vista agrendada de una seccién lateral,

hecha en correspondencia con la linea 10-10 de la figura 3, que

‘ilustra a las partes en un yunto de la fraccidén de transferencia

ie un cielo operative, un poco antes de que un accionador de =
transferencia ha side desplazado en forme positiva, por un ele-
mento de transfevencia secundaria, degde dichas posicidn normal
hasta una posicidn avanzeda, para llevar a cabo una transferen=
cia gecun&aria;

La figura 11 es una vista similar a la de la fizura 10, =
pero con las respectives partes ilusiradas en wun punto de la -
fraceidn de vransferencia de un ciclo operativo, un poco despuds
de que el accjonador de transferencia ha sido llevado a dicha 1o
cicidn avanzadaj

la figura 12 es wa vista en perspectiva de una unidad de
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rueda de registro integral, de acuerdo con dicha primers forma
de ~ealizacidn Jel invento; ‘

la figure 13 es una vista fragmentaria en devacidn iaferal
de una parie del mecanismo de registro, de acuerdo con una segun
Ca forma de realizacifn del.invento; y

la figura 14 es una vista fragmentaria desde ztrds, parcial
mente en corite, de la estructura ilustrada en la fTigura 13.

Las formas de realizacidn particuleres del invento descri-
tas agui en adielanie, son dtiles como mecanismos de registro ja-
ra mfquinas contadoras o wedidoras de impresiones de valores, ta
les como los nedidores de franqueo posﬁal, los medidores de se-
llos fiscales, etc. A este respecto, estas formas de realizacidn
conprende dos regzisiros, uno de ellos de tipo ascendénte 0 cre-
ciente y el otro de tipo descendente o decreciente. El rsgisiro
creciente por lo corriente no serd reajustado e indicarével va-
lor total acuaulado de todas las impresiones contabilizadas, mien
tras que el reiuiro decreciente deberd ser reajustado por lo co-
rrisnte, en fowrma periddica, en los valores que corresponden a
las cantidades de los pagos hechos por el usuario, e indicard -
el valor de ias impresiones que ain no han gido contabilizadas
o medidas, pero cuyo rago se ha hecho. Sin embargo, deberd re-
cmnocerse que el invento puede ser aplicado fotalmente a otras
ndyuinas de contabilidad que no sean méquinas de wedicidn, y a
mecanianos de rezistro que tengan solamenie un registro o més
de dos regisiros.

Refiriéniose a lag figuras 1 a 11, un mecanismo de registro
de acuerdo con una primera forma de realizacidn del invento es
indicaedo en general poré nimero de referencia (20) y comnprende
una base (22) y un par Ge chapas laterales verticales (24), (24).

Las chapas de cubierta superior y laterales han sido omitidas de

282268
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los dibujos con el fin de tener una ilustracidn mds clarae
Un oje (26) contiene a un rezistro decreoientg indicado en ge~
neval con el nimero de referencia (30), y un eje (28) sostiene
a w registro creeienie o ascendente indic;do en gensrsl éon -
el nfmero de referencia (32). Cada uno de ios fegistros (30) y
(32) comprende una ;luralidad de unidades de rueda de registro
en Srdenes denominacionales sucesivos. Cada unidad de rueda de-
registro estd formada por un miembro integral e incluye ﬁn pifidn
(36), una rucda de nfmero (38), un elemento de transferencia -
primaria (40) y un elemento de transferencia secundavia (42). Bl
elemento de transferencia primaria (40) tiens la forma de una
leva de tremsferencia, y el elemento de transferencia secundaria
(42) tiens la forma de un diente o tringuete de transferencia.
la leva de transterencia primaria (40) es reforzada por wna pof-.'
cién de cubo (44) que tiene un radi§ de curvatura constanic en
toda su jperiferia.

Cada unidad Ge rueda de registro de ambos registros (30)
v(32) puede ser hecha girar altededor de su respectivo sje (26)
6 (28), independientements de la rotacién de las restantes uni-
dades de ruesda de registiro. Las unidades de rueda de registro de
los registros (30) y (32) giran en el mismo sentido {en el sen—
tido de las azujas de un reloj, segln se las ve en la figura 1,
y en el sentido opuesto segin se las ve en las Tiguras T a 11);
la Unica diferencia entre las unidades de rueda de registro de
los dos registros es la de que los nimero de las ruedag numéricas
(38) de las unidades de rueda de reyistro decreciente (26) aumen
tan de cero a nueve en el sentido corresponéiente a su rotacidn
¥y los nfimeros de las ruedas numéricas (38) de las unidades de
rueda de egistro del registro decreciente (28), disminuyen de

nueve a cero en el sentido correspondiente a la rotacidn del uig
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mo. A medida que avénoe la desoripeidn, surgird oon svidencia
que cada uno de los registros (30) y (32) trabaja independien
temente del otro y que podrfa eliminarse a cualguiera de los
dos sin afectar el Tuncionamiento del otro.

La digitacidén de los registros (30) y (32) es efectuada
por medio de tres accionadores de digitacién, cada uno de los
cuales tiene‘la forma de una cremallera (50). Una de las cre—
malleras (50) se engrana con el piiién (36) de la unidad de ~
rueda de rejistro de cada uno de los tres Srdenes denominacio
nales més bajos de ambos registrosy Cada cremallera (50) se im
pulsa hacia adelante desde la posicidén retrafda ilustrada en
la figura 1, hacia la derecha, bajo la influenecia de un resor
te de tensién (52), A este respecto, cada cremallera (50) tie
ne una espiga que se extiende lateralmente (54) a 1a-cual es=-
t4 unido un extiremo del resorte (52), ¥y ol otro extremo de es
te resorte estd unidoc a un miembro transversal (56) sostenido
en sus extremos opuestos por las chapas lateraies (24),. (24)e
Bstando las partes en sus posiciones ilustradas en la figura
1, un hombre o escalén (58) formado en todas las cremalleras
(50). entra en toma con une barra (60) gue esté’suspendida en
sus exiremos opuestos por un par de palancas (62) y (64), res
pectivamente, Las palancas (62) y (64) son forzadas a moverse
en el sentido de las agujas de un reloj (segtn se las ve en la
figura 1) alrededor de un eje (66), por medio de un resorte -
de tensién (68), entrando en toma un extremo de este Wltimo con
una pleza transversal (70) llevada por.las chapas laterales
(24), (24), y entrando en toma el otro extremo con una espiga
que se extiende lateralmente (72), llevada por la palanca (62).
El eje {66) es sostenido por las chapas laterales (24), (24),

y sobre el mismo se forma un cubo espaciador (74) entre lasg -
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palancas (62) y (64). La palanca (62) lleva giratoriamente a un
rodillo segzuidor de leva (76), que, bajo la influencia del re-
sorte de tensién (68), se mantiene en contacto ¥ sigue a una le
va (78) que estd fijada giratoriamente sobre un &rbol de levas
(80)s E1 &rbol (80) es llevado por hedio de aojinetes, por las
chapas (24), (24), y es hecho girar (por medios bien conocidos,
no ilustrados) una revolucidn en el sentido de las agujas de un
reloj, (segln se 1o ve en la figurs 11 en cada ciclo operativo
del mecanismos de regisiro. Antes de cada ciclo operativo, uno
de los diez topes (82) correspondientes a cada cremallera (50),
serd oyprimido en una forma bien conocida (por medio de palanca
de fijacidén, teclas o elementos andlogos) y llevado a disponer
se en el camino del hombro (54) formado sobre cada cremallera
debido a lo cual limite ls carrera hacia adelante de la respec
tiva cremallera a un nimerc dado de dientes de cero a nueve).
En las figuras 1 y 6, se hallan oprimidos los respectivos to=
pes (82) que permiten que las cremalleras (50) de los tres Or
denes denominacionales més bajas (G6rdenes correspondientes a
las unidades, decenas y centenas) se muevah hacia adelante en
distintas equivalencia & siste, seis, y cinco dientes, respec—
tivamente, cuando las palancas (62) y (64) y la barra trans=
versal (60) se mueven hacia la derecha cuando la leva (78) gi-
ra en el sentido de las agujas de un relojs. Cuando cada cremg
llera (50) entra en contacto con el correspondiente tope opri=-
mido (82), se detiene el movimiento hacia adelante de esa cre~
mallera, y el wovimiento perdido de la barra (60) con respecto
a la misma, prosigue hasta que dicha barra llega al extremo de
su movimiento oscilatoroo hacia adelants, pada cremallera (50)
puede deslizgrse en una ranura independiente, que la gufa, for

mada en cada una de dos chapas de sostén de forma de U 86 y 88

had gy &




10

20

N
\n

30

las chapas de foraa de U (86) y (88) estén unidas a las chapas
laterales (24), (24), ¥ son sostenidas por ias mismas. Cada una
de las cremslleras (50) desplaza giratoriamente al pifidn (36)
engranado con ells en una distancia equivalente al mismo nimero
de dientes que dicha oremalle:a se ha movido hacia adelante, y
cada rotaciln equivalente a un diente aumenta el valor indjcado
por la respectiva rusda nuuérica (38) del registro creciente (32)
en un dfgito y reduce el valor indicado por la respectivg rueda
numérica (38) del rezistro decreciente (30), en un dfgito. De
esta menera, se lleva g cabo la digitacién de los registros -
(30) y (32). Como el 4rbol de levas (80) continua giranto des-
puds de que la barra (60) ha completado todo su movimiento ha-
cia adelante, el rodillo seguidor de levas (76) corre sobre uua
porcibn revajada Ge la leva (76), y luego es llevado de nuevo
por ésta a su posiciéﬁ totalmente retrafda, debido a lo cual ks
tres cremalleras (50) retornan a sus posiciones toialmente rTe=-
trafdas. Durante este movimienﬁo de retorno de las cremalleras
(50)y los pifiones (36) de todas las unidades de rucda de regis—
tro de ambos de los registros (30) y (32), se desengranardn de
las cremslleras, como se describird mis adelante, de manera que
no se producird ninguna rotacién inversa de ninguna de las uni-
dades (e rueda de registro.

Despuds del movimiento hacia adelante, mencionado ante-
riorments, de las ¢remalleras (50), vy antes del retorno de las
mismas, amhos registros (30) y (32) son movidos hacia abajo
desde sus ecataciones de digitacidn, en las cuales las cremalle
ras (5C) estdn engranadas con los respeciivos pifiones (356, has—
ta sus estaciones de transferencia, en las cuales sendos accio—
nadores de iransferencia (90) se en ranan con dada uno de los
pifiones (36) de todas las unidacdes de rueda ge isgfst”o, GO
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excepcidn de la de orden aenominacional minimo wés bajo, en

cada unc ue 1og registros (30) y (32). Cada uno de los acoiona
dores de transferencia {90) tiene wn sector de tres dientes (92)
gqus se enzrana con el pifién (36) del mismo orden denominacionals
cuando las unidades de rusda de registros se hallan en la esta
olfn de transferencia baja. Los accionadores de transferencisa
(9C) del vegistro deoreociente (30) estdn montados de manera de
tener un movimiento articulado alrededor de un eje (96), y los
accicnalores de %ransferencia (90) del registro creciente (32)
estén montzdos de manera de tener un movimiento articulado de

un eje (98). Los ejes (96) y (98) son 1levados por las chapas
laterales (24), (24). Cada accionador de transferencia (90) -
tiene tres muescas de forma de V {100), en un lado del mismo.

Un miembrc de retén o trinquete (102) es comin & todos los accio
nadores de transferencia de cada unc de los registros (30) y (32)-
Cada miembro de retén (102) tiene la forma de un resorte aspi-
ral concctado en cade ex’remo a un tornillo (104) recibido a=
tornilledamente por una de las chapas laterales (24). Dispues=
to lateralmente & cada accionador de transferencia (90) de cada
uno de los registiroy hay un brezo de los brazos de un par de -

soportes verticales de forma de U (106), Cada wio de estos bra
z0s proporciona una aberitura & través de la cual se extiende el
correspondiente resorte espiral (102). E1 par de soportes (106)
para cada uno de los reylsiro estd I1jado sobre un soporte de
Torma de U invertida (108), que estd fijado en sus extremos &
las chapas laterales (24), (24)e Serd gvidente que colabarando
con las muescas de forma de V (100) de los respectivos accio-
nadores de transferencia (90), el miembro de retén comin (102)
ds cada uno de los registros (30) ¥y (32) retiene elésticamen~—

te a los respectivos accionadores de transferencia de cualquig
282268
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ra de las tres posiciones Ge articulacién o rotacidn, a las
cuales son llevados estos Ultimos hacidndolo. girar alrededor
Gel correspondiente eje (96) 6 (98).

Cuando durante la digitécién de los registro (30) y (32);
cualguiera de las ruedas de ntmeros (38) de los tres 6rdenés'
denominacionales wdy bajos es hecha girar a fravés de 1a POFL -
cién de transferencia (es deciT, de nueve a cero en sl caso del
registro decreciente (32) ¥y de cero a nueve en el caso del rgw
gistro creciente (30)), la leva de trnaferencié primaria (40)
de esa unidad de rueda de registro entre en toma con un extiemo
de una palanca de fijacidn de transfersncia asociadg (110) y ha
ce glrar en forxma positiva a dicha palanca de Tijacidn de trang
ferencia (110) en el sentido contrario al de las agujas de un
relod, segin se la ve en la Tigura 1y y en el sentido de las
apujas de un rolojy segin se la ve en las figuras 7, § y 9, Es-
te movimiento de articulacibén de las palancas de £1jacién (110)
para el registro decréciente (30) se realiza alrededor de un
eje comtin (114). Cada uno de los ejes (112) y (114) se extien-
de a través de una abertura correspondiente practicada en la
respectiva palanca de fijacién de transferencia(lio), asi como
tanbién a través de una abertura de una correspondiénte exten~
sién de forma de I (116) de la respectiva palanca de fijacién
de transferencia. Los ejes (112) y (114) estén sostenid#s en
sus extremos por las chapas laterales (24), (24). Cada palan~-
ca de fijacién de transferencia (110) lleva una espiga que se
extiende lateralmenie (118) recibida dentro de una abertura
formada en el accionador de transferencia (90) del oxden denomi
nacional préximo mds alto. De resultas de esto, el movimiento
de articulacidn, mencionado anteriommente, de cualyuiera de las

palancas de ajuste o fijacidn de transferencia (110) fija al

282268
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accionador de transferencia (90) del siguiente orden denominacio .
nel més alto desplazdndolo desde una posicién normal (como se
ilustra en cada une de las figuras 1 y 7) hasta una posicién re
trafda o acondicionada (como se ilustra’en 1a figure 8). Este
movimiento del respectivo accionador de transferencia desde la
posicibn normal a la posicidén retraida‘se produce :durante la di
gitacidn ce los registros y por lo tanto los sectores de tres
dientes (92) de los accionadores de transferencia, estén desen—
granados de los pifiones (36) de las respectivas unidades de rué—

das de regisiro. De esta manera, cuando cualcuiera de lasg respeg

. tivas unidades de rueda de registro, excepto de orden denomina-—

cional méximo méas alto, se mueve a trates de la posicién de trans-
ferencia, durante la digitacidén de los registros, el accionador
de transferencia del ovden denominacional prbéximo més alto, se-
ré acondicionado para realizar posteriormmente una transferencia
primaria & su unidad . de rueda de reglatro.

La abertura formadsg en cada accionador de transterencia
(90) y que mecibe a la espiga (118) de la respectiva palenca de
fijacién de transfesrencia (110), es ligeramente alargada para
acomodar las trayectorias curvas respectivamente diferentes de
la espiga (118) y la sbertura.

Después de que se ha completado la digitacidn de los re-
giatros y despuds de que estos Ultimos se mueven hacie abajo des
de la estacién de digitacidn a la estacidn de itransferencia, un
miembro de impulsidn (120) comtin & todos los accionadores de brans—
ferencia del registro decreciente (30) ¥ un miembro de impulsidn
(122) coniin a todos los accionadores de transferencia del regis—
tro creciente (32) son impulsados hacia adelante (hacia la dere-~

cha en la figura 1) ¥ lusgo hacia atrés (hacia la izguierda, se=

-16 -
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gin se los ve en la figura 1). Los miembros de impulsidn (léb)
¥ (122) se extienden a través de aberturas de tamafio exagenra~
do (124) formadas en sue respectivos accionaddres de transfe-
rencia (90). Ias céras derecha o izquierda de cada una de las
aberturas (124) proporcionan un ‘par de topes espaciados entre
los cuales gueda dispuesto el correspondiente miembro de impul
sién (126) o (122). Cuando todos los accionadéres de transferen
cia (90) se hallan en la posicién normal, todas la aberturas -

(124) de cada regisiro estdn alineadas entre s{ y, en consecuen

. ciay todas las caras correspondientes de tocas las aberturas de

cada rezisiro también estdn alineadas entre sf.

Cuandé cual:uiera de los accionadores de transferencia ha
sido llevado hasta su posicidn retrafda o acondicionada durante
la dizitacidn de los registros, la cara izquierda de esa abertu
ra (124) (segin se la ve en las figuras 7 a 9) se habré movidé.
para entrar en contacto, como se ilustra en la figuwa 8, o que
dar en estrecia proximidad con ellrespectifo miembro de impul—
sién (120) o (122). E1l subsecuente movimiento hacia adelante
(haciq la izguierda, segin se los ve en las figuras T a 9), de
los miembros de impulsién (120) y (122), impulsard por 1o tan=
to en forma positiva & todos los accionaodres de transferencia
gue se hallaban en su posicién retrafda, de nuevo hacia la posi
cidn normal ilustrada en la fisura 9. Desde que los sectores de
tres dientes (92) de los eccionadores de transferencia, se ha-
llan entonces enzrenados con sus piilones éSOCiadOs de las uni-

dades de rueda de registro, cads uno de los accionadares de =

transferencia acondicionados impulsard en fowme positiva & su

rospectiva unidad de rueda ae registro, en la distancia equi-
vilente a un digito, debido a lo ocval se realiza una trensfe-
rencia yprimarie, Cuando cualguiera de los accionadores de trang

Qo é;
28226

g



10

20

2

ferencia no ha sido fijado o establecido en la posicidn re-
trafda, durante la fraccibn de digitacidén del ciclo operativo,
el correspondiente miembro de impulsién (120) 6 (122), no im~
pulsard a dicho accionador de transferencia.

Cada uno de los accionadores de transferencia (90) de -
ambos de los registros (30) y (32), tiene un tnido diente (125)
Ce la forme de una extensidn lateral del diente del medio de =
sector de tres dientes (92) de ese sccionador de transferenciss
Cada Ciente {125), éuando los registros (30) y (32) se hallan
en su posicidén de transferencia, queda en el camino o trayéctoria-
del movimiento del elemento de transferencia secundaria (42) de
la unidad de rueda de registro del orden denominacional'prétimo'
nds bajo, BEn consecuencia, cusndo una unidad de'rﬁoda de rezis—
tro es iecha girar a través de la posicibn de transferencia pon-
una transferencia primeris a la wlsma, el elemento de tranefeéqﬂ
cia secundaria (42) de esa unidad de rueda de regintro se moverd
desde la posicidén ilustrada en la fijura 10 a la ilustrada en le
figura 11, y al asi haoerlo, entrard en toma con la extensién
de diente (125) del acoionador de transferencia (90) del orden
denominacional prdximo mds alto y moverd a dicho sccionador de
transferencia desde cu posicidn nomal a su posicidn avanzada.
Desde que el sector de tres dientes (92) de cada accionador de
transferencia esté engranado con el piiidn de la unidad de rue-
da de vezistro de ese orden denominacional mientras los rezis=-
tros se hallan en la posicidén de transferencia, cada acoionador
de transferenéia, cuando es Gesplazado de esta wanera desde su
posicidén normal a su posicidn avanzada, impulsa en Torma positi
va a la unidad ce ruecda ds registro de ecse orden Genominacional,

en la distencia eguivalente a wa éigito, para realizar una trans

ferencia secundaria a tna unicad de rusda de rezintro cuando la

282268
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respectiva unidad de rueda de regisiro del orden denominacional
més bajo es wovida a través de una posicidn de tfansfcrencia -
por una transferencia primaria a la misma, == realisza igualmente
una transierencia secundaria a cualquiér unidad de rueda de re-
gistro cuando oo movido la respectiva unidad de rueda de reglstro

de orden denominacional préximo mds bajo, Por consiguiente, cuan—

do una sucesidén de unidades de rueda de regisitno estd dispuesta

A

en el dfgito nueve en el caso del regintro oveciente o en el df-
¢ito cerco en el caso del registro decretiente, y se nroduce una
trangfarencia primaria haecia la unidad de rueds regimtfo corres~
pondiente al orden denominacional winimo mée baje de dicha suce-
g¢16n, se yroducird una transferencia secundaria hacia todas las
unidades de rueda de registro restantes de dicha sucesidn una
unidad de rueda de registro del siguiente orden dencminacional
mds alto que el orden denominaciocnal miximo de dicha sucesidne
Ademés, todas las transferencia gue se realigzan en cualguier ci-
clo operativo dado de cada uno de los resistros, ya sean estas
solamente primarias o tanto primarias como secundarias, se rea=
lizardn dodas en formas simultdneas.

Con referencia @ las figuras 10 y 11, se notard que cuan-
do un accionador de transferencia (90) eg llevado deglie su pogi=
cién normal a la posicidén avanzada por el dlente ¢ elemento de
transferencia secundario (42) (e la unidad de rueda de vegis—
tro el obden denominecional préximo més bajo, para realizar una
transferencia secuncaria. el miembro de impulsién comin (122)
en el caso del registro decreciente (30) y (124) en el caso del
resistro oreciente {32)), sc moverd simultdneamente con la cara
derecia de la abertura (124) formeda en dicho accionador de -
transferencia o ligeramente delante ue la misma. De esto se sigue

gue el respectivo miembro de jmpulsidn comin se extenderd contra

2822638
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la cara dsrecha de suta aberiura o en esirecha proximidad con

la wisma, cuendo se haya completado la transierencia secunda--
ria y el accionador de transferencia se halle en la posiéién
avengada. Subsecuentemente, los registros (30) y (32) son movi-
dos desde le estacidn de transferencia a la estacidn de digita-
cién y luego los uiembrod de imrulsién comunes son wovidos hacia
atrds (desde la dervechia & la izquierds, vistos en las [iguras

10 y 11). Cuando los registros (30) y (32) se mueven desde la
estacldn de transferencia a la estacibn de digitacién, la por~
cién de oubo (44) de cada unidad de rueda de Tegistro cuya Pa—
lancs de fijacidn de transferencia (110) esté conectada & un
accionador de transfercnoia (90) en la posicién avanzéda, se
noveréd contrs esa palanca de fijacidn de transferencia (110)
para llevarlae en forma positiva, Jjunto con el accionador de trans
ferencia (90) conectado a la misma, desde la posicidn avanzada

a la posicibn normal. Esto no perd el caso ara ocualgyier accio~
nador de translerencia (90) que no esté conectado a una palanca
de 1'ijacidn de transferencia (110) (como secederia corrientemen
te can el respeciivo accionador de transferencia de cada una de
las llamades upidadés de rueda de registro de desborde o escape,

en exceso de una, si se vroporcionasen estas unidades, debido

& que puede no haber transferencias primarias @ cualesquiera uni

daces de Tueda de'registro de desborde, en exceso de una). Tam-
poco 1o serfa si el radio de la periferia de la porcién de oubo
(44) de las unidades de rueda de registro se redujese lo sufi-
ciente en relacidn al ilustrado en las figuras 1 a 9« Si en cual-
quiera ue cstas dos situaciones mencionadas, 0 si por cualquier
otra razdn, cualquier-accionador de transferencia (90) en la po-
sicién avanzada, fuese hecho volver asi a la posicibn normal,

con el movimiento de los resistros desde la estacidn de transfe-
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fencia a la estacién de digitacién, el correspondiente de los -
niembros de impulsién comunes (120) y (122), al moverse hacia atras
actuaria oontra'la cara derecha de la respectiva abertura (124)

del wismo {segln se ve en la fisura 11) vara impulsar en forma
positiva al accionader de transferencia desde la posicidn avanga-

da de vuelta, hacia la posicién normal.

Deberd entenderse que desde que cada uno de los registiros
(30) v (32), ilustrados en los iibujos, tiene solamente cua-
tro ruedas numdrices, sélo pﬁede producirse posiblemente una ~
transferencia secundaria a las ruedas de nimeros del orden denc-
minacional méximo y del orden denominacional segundo‘mé!s, altoe =
Evidentemente, los registros {30) y (32) tendrén més de cuatro
ruedas de nlmeros en cuyo caso el nimero de dichas rusdas a l1as
cuales puede realizarse posiblemente una transferencla secundg..
ria, serd incrementado correspondientemente.

Por lo anterior serd evidenie que durante cada ciclo ope-
rativo de ambos registros, cacda uno de los accionadores de trange
ferencia (90), serd wovido en una de las sigulentes foumas: des-
de la posicién normal a la posicién retraida y de vuelta a la po-
sicidn nomal, con lo cual se efectua una transferencia primaria,
desde la posicidn normal a la rosicidn avanzada y de vuelia a la
posicidn normal, con lo cual se efectda wna transferencia secun-
daria, o no se moveré neda, debido a lo cuel no se efecifa nin-
suna transferencia. Refiriéndose a la figura 7, cuando cualquisra
de los accionadores de transferencia no se mueva del todo (es de~
cir, se mantiene en su posicidn normal) durante un ciclo operati~
vo, el respectivo miembro de impulsién_(lQO) o {122), se mueve
sencillamente hacia la izquierds desde la cara derecha de la abexr
tura (124) hasta la cara izquierda de la wbertura (124) (sin im-

pulsar al accionador de transferencia), y luego se mueve hacia la

N
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derecha hasta la cera derecha de la abertuva (124) (otrg Vezy

s5in impulsar al accionador de transferencia): Se sigue necesa-
riamente con cualguier accionador de transferencia que se ha fija
do o establecido en la posicidn retrafda, es impulsado en forma —
positiva de vuelta a la posieidn normsl por el miembro de impul=-
s16n cuando 4ste dltimo se mueve hacia edelante (hacie la izquier
da, seglin se lo ve en las figuras 7T a 11), con lo cual se efectua
una transferencia primarias que cuaIQuier acclonador de transfe-
rencia que se mueva desde la posicibn normal a la posicidn avan-
zada, al llevar a cabo una transferencia seocundaria, se nueve con
el miembro de impulsién cuando este Wltimo se mueve hacia adelan
te; ¥y que cualquier accionador de transferencia llevedo asi a la
posicidn avanzada, serd llevado de vuelia a la posicidén normal
por el miembro de impulsidén cuando este ultimo se mpeve hacia
atrds, a menos que el accionador de transferencia heya sido hecho
volver previamente en Forma positiva a la posicidén normal por el
niembro de cubo {(44) de la unidad de rueda de registro del orden
denominacional siguiente mds bajo, durante el movimiento de los
registros de vuelta hacia la estacidn de digitacidn. Se sigue tam
bién necesariamente que después de que los miembros de impulsidn
(120) y (122) han gido movidos de esta manera hacia adelante y -
antes cel movimiento hacia atrds de los mismos, todos los accio-
nadorea de transferencia 4,8 no se hallen én la posicibn avanza-
day estarfa en la posicidn normal, y, como se anoté anteriormen-
te, cuando cualguier accionador de transferencia se halla en 1la
posicidn normal, el movimiento hacia aira$ del miembro de impul-
si6n se realiza desde la cara izquierda de la sbertura (124) hacia
la cara derecha Ge la misma, gin impulsar a ese accionador de
transTerencia. Por lo tanto, en ninzin caso el respectivo miembro

de impulsibn cowin interierird el movimiento decidico de cualquig
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ra ¢e los acoionadores de transferencia, y esta caraclerfstica se
acopla con la de que cualquiera de los acclonadores de transfe-
rencia, es slempre impulsado en forma positiva desde y hacia to-
das las tres (e sus posiciones, por una palanca de fijacidn de
trensferencia (110), por accidén de un miembro de lmpulsibn comin
o de un diente o elemento de tramsierencia secuniaria (42).

Ye describird ghora la estructura mediénte la cual log re-
zisteos (30) y {32) son movidos entre sus estaciones de digita—
cién y de transferencia. Los ejes (26) y (28) cue montan respeo—
tivamente a las unidades de rTueda de registro del regisiro decre-
ciente (30) y del registro creciente (32), son llevados en sus ex
tremos opuesios mor un par de portadores (126), (126). Los porta—
wores (126), (126) son guiados de menera de tener un movimiento
sugtancialnente vertical entre las esteciones de dizitacidn y de
transferencia por wna barra (128) que se exbiende a iravés de na
rsnura alarsaca (130) Formada en cada uno de los portadores, y qus
es llevada en sus e:rtramos por las chapas laterales (24), (24).

Bn puntos adyacentes a -su extremo inferior, cada uni de los por-—
tadores (126), lleva una absrtura que recibe a un perno de arti-
culacidn (132) 1levado a su vez por el extremo de una varilla (134)
cuyo 0tro extremo recibe a un perho de articulacidn (136) 1leva-
do por el exiremo de una varilla (138). Las varillas (134) v (138},
junto con un cubo espaciador (140); estén fijadas sobre un eje
(142) apoyado a través de cojinetes sobre las chapas laterales
(24)y (24)¢ La varilla (134) comprende wna extensién integral

(144) que sostiene giratoriamente a un rodillo seguidor de leva (146)
que es iorzado a wantensrse eldsticamente contra una leva (148)

por meuio de un resorte (150) conectado en sus extremos opuestos

a la extensién (144) vy = wna barra wransversal (152). La barra

transvirsal (152) estd sostenida en sus exbrenos jor las chapas
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laterales (24}, (24). La leva (148) estd £ijada sobre wi &rbol

e levas (080) de una revolucidn. En virtud del contorno o per—
£l de la leva (148), los portadores (126) (12:) v los registros
(30), (32) serdn movidos entre lag estacionos Ge ddgitacibn y de
transferencia en relacidn sincronizada con las cremallewas (50),
los asiembros de impulsiém (120), (122) y las restantes paries dpe
tativas del mecanismo de rezistro {20).

Se deseribird ahora la estructura mediante la cual son mo-
vides horizontalmente en forma alterativa los mlembros de impul-
a16n (120) y (122). Refiriéndonos a las figuras 1y 2y 3 ¥ 6, ame
bos mienbros de imzulsién (120) y (122) se extienden a travds de
sendas aberturas de dos corrvederas (156) y (156), respectivemen~
te v son retenidos en las mismas. La correderas (156) y (158) son
ge seccidn transversal de forma de L. Un par de chapas de sostef
(160) y (162) estdn abulonadas al miembrd de forma de U (86), y
los burdes perfilados de esias chapag de sostén y del wiembro de
forma de U (86), definen dos ranuras de sufa de forma de Ly dentro
de cada una de las cuales se desliza una de las correderas (156)
y (158). De mancra anloga, otro par de chapas de sostén (164) y
(166) estan abulonadas al miembro de forma de U (88) para definir
colaberativemente dos ranuras de gufa (e forma @e L dentro de ca-
da una de las cuales e desliza una de las correderas. Adyacente-
mante & su extremo traserc, cada una de las correderas (156) v
(158) tiens una abertura gue se abre hacia abajo y en la cual es
recibide una barra (166). La berra (168) es llevada en un exire~
mo por un byazo de una palanca acodada (170) y en su extremo por
una palenca {172). Las palancas (170) y (172) estén montadas ra=
ra girar, con un cubo espaciador entre ellas, alrededor de un eje
(174) aue es soutenido en sus exiremos por las chapas laterales

(24), (24)s E1 extremo distal del otro brazo de la palanca acoda-

da (170) llev: giratoriamente a un rodillo sé%uf@%éﬁdg?ﬂg§?fét76)o

- 24 -
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El rodillo geguidor de leva (176) es forzado eldsticamente a man

tenerse contra una leva (178) por medio de un resorte de tensién

(180) que tiene un extremo conectado a la barra transversal (152)
v el otro extremo conectado a la barra (168). La leva (178) estd
fijada sobre el 4rbol de levas de wia revolucidn (80) ¥ tiene wn
contorno o perfil tal como producir el movimiertoc en vaivén de
los miembros de imjulsibn couunes (120) y (122) en relacidn sin-
cronizada oon los movimientos de las otras partes eperativas del
necanismo de reygistro (20).

La secuencia operativa del mecanismo de registro (20) es la
siguients, Bstando las partes en las respectivas posiciones ilus~
tradas en la figura 1 y uno de los topes (82) oprimido en el cami
no de caia una e las cremalleras (50), como también se ilustra
en la figzura 1, las palancas (62), (64) giran hacia la derecia -
bajo el control de la leva (78), producido lo cual cada cremalle
ra (50) se mueve hacia la derecha hasta que su hombro (84) entre
en toma con el respectivo tope (82). Durante este movimiento hacia
la derecha de las cremalleras, la unidade de rueda de registro
de céda uno de los tres Srdenes demoninacionalks mds bajos de ambos
registros (30) y (32) es impulsada en una distancia equivalente
8) wisno wimero de dfgitos que es impulsada, medida por el niimero
de sus dientes, la cremallera asociade, debido a lo cual se rea—
liga la digitacidn de anbos registros. Le leva de transferencia
primaria (40) de cade unidad de rueda de re;istro, cuando ésta es
impulsata & través de s posicidn de transferencia durante la digl
tacifn, actla a través de la rvespsctiva palanca de fijacidn de trans-
ferencia (11C) para fijer al accionadcr de transferencia (90) del
orden denominacional préximo wds alto en la posicidn retrafdae =

Las palancas (134) y (138) giran luego hacia abajo alrededor del
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cje (142) bajo el control de la leva (148) para mover a los
portadoves de reglstro (126), (126) y a los wegistros (30) y
(32), desde la estacidn de dizitacidén a la estacibén de irans—
ferencia, debido a lo cual los pifiones de las unidades de rue~
da de re;istro son desengranados de las cremalleras (50) y se
engranan con los accionadores de transferencia (90). Entonces,
las palancas (170), (172) giren hacia la derccha alrededor del
oje (174) para mover a las correderss (156), (158) y a los miewm—
bros de impulsién (120) y (122) hacia adelante, debido a lo cual
todas la transferencias, primarias y secundarias, se producen si
ulténeamente. Después de esto, las palancas (62), (64) giran ha
cia la isguierda bajo el control de la leva (76) para hacer vol=
ver a tovas la oremalleras (50) a la posicién de la figura l. -
Las palancas (134), (138) mueven entonces a los portadores de re
sistro (126), (126) y a los registwos (30), (32), de vielta a la
estacién de digitacibn, bajo el control de la leva (148). Subse~
cuentemente, las palancas {170), (172), bajo sl control de la le
va (178), giran hacia la izquierda, para hacer volver a las co=-
rreceras (156), (158) v & los wmiembros de imulsién (1205 y (122)
a su posicidén de partica, con lo cual se completa el ciclo opera
tivo y todas las parfes ocupan otra ves sus posiciones ilustra=-
das en la figura l.

Cuando los pifiones (36) de ambos de los regisiros (30) y (32)
estdn totalmeule engranades con sus respectivas cremalleras (50),
la luz libre entre dichos pifiones y sus respectivos accionadores
de traneferencia (90) es menor que las distancia en que se uue=-
ven los pifiones (y las rastantes partes de ambos registros) al
desplazarse cesie la estacidén de digitacién iasta la estacién
de transferencie, De vesultas de esto, los pifiones (36), cuando

son dosplazados desde la estucidén de digitacién a la estacidn de
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antes de desengranarse de las oremalleras (5¢). Andlogamente, 108
pificnes (36), cuando son desplazados Gesde la estacidn de trans=
ferencié g la estacién de digitacidn, se engranan con las crema=
lleras (50) antes (e desengranarse de los accionadores de trans—
ferencia. De esta mancra, los pifiones (36) se hallan siempre en=
srangdos con por lo menos wna de las cremalleras (50) o de los
accionadores de transferencia (90), debido a lo cual se evita to
ca rotacidn accidental de las unidades de rueda de regisiro du—
rante el movimiento de los registres (30) y (32) entre sus esta-
ciones de Gigitacidn y de transferencia. Debe notarse que no exis—
te ningln accionador de transferencia en el orden denominacional
minimo mds bajo de cualguiera de los dos registros (debidc a que
nurnica pusde haber wna transferencia a una rueda de niimeros del or=
den denominacional minimo mfs bajo), ni existe una cremallera (50)
en el orden denaminacional méximo més alto (debido a que la rue-
da de nimeros (el orden denominacional mdximo mds alto es una lla
naca rueda de nlmero de desborde o escape)s Para gvitar la rota-
cién accidental de la unida de rueda de registro del orden deno-—
sinacional minimo wds bajo en ambos de los registros, cuando los
pifiones (36) se hallan desensranados de la cremalleras (50), cada
wno de los ejes (96) v (98) lleva fijadamente un miembro de Tee
tencién (184) que terming en un diente a suétancialmenta el mismo
nivel que los cientes de los wectores (92) de los accionadores

de transferencia. Los dientes iijos de los miembros (184), (184)

se engranan con los piilones (36) y debido a ello revienen a los
nismos en el orxcen de las unidades de amboswgistrosy contra to-
¢a rotacidén acecidental, nientras que se desensanan de las respeg
tivas cvemalleras (50). e manera andloga, los ejes (112) y (114)

sostienen [ijamente & un mienbro de retencidn (186) que *tiene dos
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({iontes, uno de los cuales se engrana, retenidndolo, con el pi-

e . N N 7 . . - N
fidn del orden denominacional més glto {miles) de cada uno e =

los registros, vera evitar toda rotacidn accidental del umigmo

mientras estos pifiones se desengrana de los respsctivos accio-
nadores de ﬁransferehcia.

Como se hizo notar previaménta, durante la fraccidn de -
transferencis del ciclo operativo puede roducirse una ressis—
tencia a la rotacidn mayor que la que se sufre durante lg frac-
cidn de digitacidn. Egto se debe & que las dnicas partes que.--
nueden ser impulsadas por cualgquier unidad de rueda de registro
durante la dipitacidén son la asociada de las palancas de I ja=-
cidn de transferencia«ﬁllo) y el resnectivo accionador de traqi
ferencia (90) del orden denominacional prézimo més alto, mien—
tras que, durante la fraccidn de transferencia el cido operati
vo, el elemento de transfervencia (42) de uno de las unicdades -
‘e rueda Ge registro puede impulsar al accionador de transfe -
rencia del orden denominscional préximo mds alto para impulsar
a su vez a la unidad de rueda de rezistro de dicho orden deno-
ainacional préximo més alto cuyo elemento de transferencia secun
¢aria (42) wuede impulsar al accionador de transferencia de ain
el orden denominacional urfximo m4s alto, etc. (siendo esta @1
tima situacidn la que sz produce cuando ocurre una pluralidad
de transfevencias secundéarias en drdenes denominacionales suce
sivos, en wo de los ciclog operativos del mecanismo de regis—
tro). Con el fiﬁ de reducir las fuerzas midximas que pﬁeden des~
arrollarse sobre las partes operativas, la leva (78) tiene un
contorno o perfil tal como pera hacer que los accionadores de
digitacidn impulsen a los piiionss (35) de las uwnidades de vue-
da de re;istro a una velocidad comparativamente mayor que la

velocidad Gue son impulsacos log pitones por los accionadores
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de transferencia, Gcterminada por el contorno o perfil de la
leve (178). Bl resultado.de esto es gue las fusrzas méxinas
gue ve ejercen contra las partes durante la digit&ciém v las
que se ejercen Gurante la transferencia, tiende a egyuilibrar-
ge ¥, en consecuencia, 9o weduce la magnitud de los esfueruos
ndximos & que pueden hellarse sometildas dichas partes. Una di-
recta ventaja de este resuliado es la de que las unidades de
rueda de regisiro y los accionadores de transferencia pueden
gser hechos en forms mds econdmica, dssle que deben soportar
vrabajando fuerzas reducidas.

Refiriéndose a las figuras 13 y 14, se jilusira en lag mis-—
mas una se.unda forma de realiszacidn del invento quelobvia el
empleo de las palancas e fijacidn de transferencia de la forma
de realizacidn desorita previaments, ya que cada ﬁno de los -
accionadores de transferencia ey movido en rorma positiva hacia
la uposicidn retrafda durante la digitacidn del registro direc—
tamente por el elomento de iransfersncia primeraria de la uni-
daé de rueda de vegistro del orden denominacional préximo méds
bajo. Cata una de las unidades de rueda de registro de la for-
na de realizacidn de las figuras 13 y 14, estd constitufda por
un miembro (nico intezral gque comprende un pifién (190), una rug
da Ge nfmoros (192), un elemento de transferencia primaria (194)
v un elemento de transferencia secundaria (196). Cata elemento
de transierencia primaria (l94)es de la forma de ung leva de =
transferencia primaria, ¥ cada elemento de iransferencia secun
daria (196) es de la forma de un diente de transferencia se-
cundaria. Las unidades de rueda de regisiro de esta forma de -
realizacibn, asi como las de la forma de realizacibn e las fi
guras 1 a 12, jueden ger woldeadas con cualguier material adee

cuado como unidades integrales unitarias. En la figure 13 se ~
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ilusiran dos unidades de rueda de registro, una de ellas en un
registro ascendente o creciente y la ofra en' un registro ces~—
cendente o decreciente, igual como en la forma de realizacidn
de las figuras 1 a 12, Las unicades de rueda de registro del
rezisiro decreciente estdn montadas ¢e manera de zirar en el
sentido de las agujas de un reloj (seglin se las ve en la figura
13) alrededor de un eje (198), y las wnidades de registro del
registro creciente cstdn montada de manera de girar en el mig-
mo sentido alrededor de ua eje (200).

La digitacidn de los dos registros es llevada a cabo por
nedio de .ives accionadores de digitacidn, cada uno de ellos de
la forma de una cremallera (202). Una de las cremalleras (202)
se engrana con el pifién (190) de la unidad de registro de ca=
da uno de log tres 8rdenss denominacionales mées bajos, de am—
bos registros. Cada oremallera es impulsada haciz adelante (ha
cia la izquierda, segin se la ve en la figura 13) un ndeero i
jable de dientes para impulsar a los piniones de las unidades de
rue. a de registro del respectivo orden denominacional, de am=-
bos registros, un ndmero correspondiente de dfgitos de cero a
nueve. En cade orden denominacional estd dispuesto un acciona=-
der de transferencia (204), excepto en el mf{nimo més bajo de am
bos registros. Los accionadores de transferencia (204) del re=~
gistro decreciente estdn montados de manera de tener un movi-
miento de articulacidn o rotacién alrededor de un eje (206) y
los accionaderes ¢e transferencia (204) del registro creciente
estdn montados de manera de tenor un movimiento de artioculacidn
o rotacién alrededor del un eje (208), Un miembro de retén (A0)
es comin & toiva los aceionadores de transferenciam (204) de ca
da uno de los registros.. Cada uno de los miembros de retén co-

munes comprende un resorte espiral que colabora con tres mues—
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cas cbneavas (212) formadas en cada wnp de los accionadores de
transferencia cel respectivo regisiro, rara retener eldstica-
nente a los accionadores de iransferencia en una cualquiera de
tres rosiciones de articulacidn o rotacién. Un miembro de impul
gi6n comin (214) se extiende a través de una abertura de tamaiio
exagerado (123) formada en todos los accionadores de transieren
ola (204) del registro decreciente y un miembro de impulsiéh
comfm (218) estd dispuesto en forma andloga con respecto a los
accionacores de transferencia (204) del registro creciente. =
Cuando, dursnte la digitacibn de los regisiros, cualquier uni-
dad de rueda de registro es impulsada a través de la posicidn
de transferencia, la leva de iransfersncia primaria (194) de =
csa unidad de rueda de registro enlrard en towa y se moverd con
tre un miembro sezuidor de la leva (220) llevado fijadamente -
por el respeotivo aocionador de transferencia del orden denomi-
nacional préximo més alto, directamente para impulsar en forua
positiva a ese accionador de transferencia en el sentido opueg
to al de las apujas de wn reloj desce la pdsiciénvnormal flus-
trada en la figura 13 a la posicién retraida. De esa maners, cg
da uno de los accionadores de transferencia es puesto en condi-
ciones de efectuér vostericrmente una transferencia primaria.
Despubs te gue se ha completado la digitacidén de los re-
gisiros, los regisiros creciente y decreciente som movidos ha-
cia arriba desde su estacidn de digitacién a su estacidén de -
transferencias Los piflones de todas las unidades de rueda de -
registro, excento los del orden denoninacional winimo més ba-
jo de auwbos registros, ai moverse hacia la estacidn de trans-
forencia, se engranan con un sector de tres dientes (222) 1le~
vado £ijamente por el accionador de transferencia (204) del -

@iemo oréen denominacional, antes de llegar a desengranarse de
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sus resvectivas cremalleras (202). Este es el caso en ol gue la
luz libre entre los piuones (190) v los sectores de tres dien=
tes (222), cuando los registros se hallan en su estacién de di=
gitaciln, es menor que la distancia en que se nueve 8l regis=~
tro desue la estecidn de digitacién hasta la estacidn de trans—
ferencia.

Después de que los registros se han movido hacia su esta~
cibn de fransferencia, los wiembros de impulsidén comunes (214)
vy (218) son movidos hacia adelante (hacia la izquienda, segln se
los ve en la figuva 13) vara impulsar en forma positiva a cada
uno de los accionadores de transferencia (204) que ha sido fija
G0 o esteblecido en la posicidn reiraide durante la digitacién
de log registros. Cada accionador de transferencia (204), cuando
ha sido impulsado jositivamente de csta manera, impulsa a su -
vesz en forma positiva el piiidn asociado (190) para realizar una
transferencia primaria. Cugndo cualiuier unidad de rueda de —
re istro es movida a través de la posicién de transferenéia, por
una transferencias a la misma, su diente de transferencia secun—
aeria (196) se nueve contra wna extonsidn de ciente (224) 1lle=
vada por el accionador de transferencia (el orden dencminacio-
nal préximo mds alto, para impulsar en forma positiva a este
Altimo hacia la vosicibén avanzade pera realiuar una transferen—
cia gecundaria & la unidad de rueda Ge rouistro respectiva de
&ticho orden denominacional préximo mds allo. Hientras los regig
tros se hallan en la estacién de transferencia las cremalleras
(202) son Léchac retornar (haoia 18 devecha, sepin se lag ve -
en la figura 13), Los registros son hechos retormar (hacia aba=
jo, se:tin se los ve en la f3gura 13) hacia su eslacidn de digi-
tacidn, y después de estoy lus miembrds de impulsidn comunes

7 . - o e “
@4), (218), son novidos hacia atrds (hacia la deracha, segin




N

10

25

30

se los ve en la figura 13). Toda vez que cualguier accionador
de ‘tramsferencia (204) se halla en la pogicién avanzada (des—
pués ue haber realizado una transferencia secundaria) es lle—
vado de nuevo & la posicidn norwal, durante el movimignto de
los registros de vuelta a la posicién de digicaeidn o dursnte
el subsecuente movimiento hacia atrds de los wiembros de im-
pulsién comunes (214) y (218), su movimiento es detemainado,
como en el caso de la fowmnn de wrealizacibén de las figuras 1

a 12, por la magnitud de la dimensién ralial de la .orcidn

de refuerzo (226) de larespectiva unidad de rueda de registro,
agyacente al sesuldor de leva (220).

serd ovidente gqus los medicvs operativos para llevar a
cabo los wovimlenvos descriptos snteriormente de las partes de
la fowwa de realizacidn ds ias figuras 13 y 14, pueden ser o
serdn similares a los medicos operativos de la forma de rea-
lizacidn de las figuras 1 a 12, siendo modiﬂicsdos eatos Glti—
mos solamante para tener en cuenta las direcciones respectiva-
mente diferentes del movimiento ‘e alguna de 1és partes.

Desde que en las forwas de rralizacidn del invento desecri
tas partioularments e ilustradas acui, nueden haoeése muchos
cambiocs oin apariarse del alcance del invento, se estima que
estag formas de realizacidn ceben ser consideratas a manera de
ejemplos ¥ que el invento no tiene olra limitacidn que la que

D

pueds surzir de las reivindicaciones adjuntass
¥OoTA

Los puntos de invencidn propia y hueva gue se presentan

para que uean objeto de la presente solicitul de Patente de
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Invencidn en Bspaila, por VEIULE afios, son los giguientes:

12.~ Un mecanismo de regisiro de lransferencias simul-
tdneas, que tiene wna pluralidad de ruedas Ge nimeros en Or—
Genes denominacionales sucesives, un accionador de transfe-—
rencia para cada una de diclas ruedas de nﬁﬁeros con’ excep~-
cidn de la correspondiente al orden denominacional minimo wés
bajo, medios gque montan a dichos accionadores de transfersncia
{le manera gue puedan moverse entre una posicidn normal, una po-
sicilén avanzeda y uns posicidn retrafda, medios dispuestos ope-—
rativanente ¢e manora de desplasar a cada uno de dichos accio-
nadores de itransferencia désde dicha‘posicién norwal fijéndolo
en dicha posicidn retrafda, cuando la rueda de mimeros respec—
tiva de) orden denominacional préximo mfs bajo se mueve a tra-
vés de la posicibn de iransferencia, misentras los accionadores
de transferencia estdn asociados no impulsaedamenie con sus rug
«.as de nlmeros, un clemento de iransferencia secundaria lleva-
do por caia una de dichas ruedas de mumeros a la cual puede rea
ligarse una trancferencia, de maners de moverse a trsvés de una
posicidn de iransferencia para impulsar en forma positiva al -
accionador de transferencia del orden demominacionel préximo —
mis alto, desde dicha posicibn normal hasta dicha posicifn avan
zada, mientras log accionadores de transferencia se hallen aso-
ciados impulsadamente con sus ruedas ¢ nlmercs, debido a lo =
cual se cfectia une transferencia seoundaria y medios pare mo-—
ver en fomma pogitiva a todos dichos accionadores de transfe-
rencia que ge hallan en dicha posicidn retraida, hasta dicha po
sicidn normal, mientras los accionedores we transferencia estén
asociados imzulsadaments con sus ruedas de nlmeros, para ef'ec-
tuar las trensferencims primaries simultédneamente con cualquie-

ra de dicuam trnasferencies secundarias, y para hacer retornar
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subsecuentemente en forma positiva a cada uno de dichos acciona-
dores de transferencia‘que se hallan en dichh posicién avanzada,
hacia dicha posicibn normal, mien.ras los accionadores de trans—
ferencia estédn asociados no impulsadamente con sus ruedas de ni-
meros.

22,~ Un mecanismo de registro de transferencias simulté-
neas, ¢e acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado por el
hecho de que dichos medios rara fijar a cada uno de dichos accio
nadores de itransferencia comprenden un elemento de transferencia
primaria cue puede ser movido en forma posifiva por cada una de
dichas ruedas de ntieros y un medio de traslacién de mcvimientos,
asociado con cada wno de dichos elementos de transferencia pri-
maria y comprendiende cada uno de dichos medios de traslacién de
movimiento una porcidn que se exiiends en el camine de su elemen
to de transferencis primaria associado y una poreibn que puede mo
verse contra el accionador de transferencia del orden denomina-—-
cional préximo més glto, para un movimienio positivo del acciong
dor de transferenocia mencicnado en Nltimo término desde dicha —
posicién normal a dicha posicidn retrafda per accién de dicho -
elemento de transferencia primaria asociado, cuando la respecti-
va rueda de ndmeros del orden denominacional préximo mds bajo se
mieve g través de la posicidn de transferencia.

32,- Un mecanismo de registro de transferencia simultd-
neas, de acuerdo con las reivindicaciones 1 6 2, caracterizado
por el hecho de que dichos medios para mover a todos dichos accig
nadores que e iallan en dicha posicién retraida, hacia dicha po
sicién nommal, compfenden un mecanismo de impulsidén para impulsar
a Gichos accionadores ite transferencia para nover a dichas rue-
das de nimercs 2 una velocidad mds baja que la velocidad a la

cual tiene lugar la digitecidn de dichas ruedas de nlmeros.
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49~ Un mecanismo de regisiro de transferencias simultd
neag, de acuerdo con la reivindicacién 2, “caracterizado por -
el hecho de gque cada uno de dichos slementos de transferencia
primaria, lleva a cabe en forma selectiva sl movimienio de dj
chos accionadores de txmmnsferencia en una direccién dada des—
de dicha posicidén normal hacia una posicién retraida, durapte
la digitacidn del regisiro, efectuado cada uno de dichos ele=-
mentos de transferencia secundaria, en forma selectiva, el mo
vimiento de uno de dichos accionadores de transferencia, en
la direccidn opuesta, desdo dicha posicién normel hacia una
posicidn avanzada, llevando cada uno de aichos accionadores de
transferencia dos topes espaciados, estando alineados cada uno
de los topes de cada uno de dichos aocionadores de transferen
cia, con uno de los topes de todos los acclonadores de trans—
ferencia restantes, cuando los accionadores de transferencia
se hallan en una posicidn normal, un miembro de impulsidn comin
a todos dichor accionadores de transferencie y dispuesto entre
los dos topes de todos dichos accionadores de transferencia, y
medios conectados operativamente rarz mover a dicho miembro
de impulsibn comin desde uno primerc de dichos~t0pes al otro
de dichos topes de cads accionador de transferencia en dicha
posicién normal, ocuando los accionadores de trnasferencia se
hallan ascciados impulgadamente con sus ruedas de ntueros, y
para wover luezo a dicho miembro de impulsién comin desde di-
cho otro tope hacia dicho primer tope de cada accionador de
trensferencie en dicha posicién normal, cuasndo los accionado-
res de transferencia se hallan asociados no impulsademente con
sus ruedas de nlmeros, debido a lo cual cada acocionador de -
trnasferencia que se halla en dicha posicidn retrafda es impul

sado en forma positlvae en diclia direccidn opuesta para reali-
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28T una transferencia'primaria, cada accionador de transferen
cia movido deste dicha posicidn normal hasta dicha posicién -
avanzada, al efectuar unes ltransferencia seéundaria, ge inueve
con dicho miembro de impulsifn comfn en dicha direceidn opues
tay ¥ cada accionador de translerencia que se halla en dicha
posicidn avangada es movido-en dicha posicidén normale

5¢.— Un mecanismo de registro de iransferencias simultd
neas, de acuerdo con las reivindicaciones 2 & 4, caracteriza-
&o por el hecho de que dichas rue..as de nimeros comprenden ~
una primera rueda de nimeros de un orden denominacional dado,
una segunda rueda de nimeros del orden denominacional préxi-
mo més alto que el de dicha primera rueda de nimeros, y una -
tercera rueda de nimeros del brden denominacional préximo més
alto que el de dicha: segunda rueda de nimeros, llevando dicha
priwera rueda (e nimeros un primer elemento de transferencies
primaria y llevando dicha segunda rueda de nimeros un segundo
elenento de transferencia primaria, un primer acéionador de
transierencia que puede ser acondicionadio en forma positiva,
por el wovimiento de dicho primer elemento de transferencia
primaria a través de la posicibn de transferencia para lle-
var a cabo, cuando es impulsado, una transferencia primaria
a dicha segunda rueda de nlweros, un segundo accionador de
transferencia que puede ser acondicionado en forina positiva,
por el wovimiento de dicho segundo elemento de {ransferencia
primaria & través de le posicidn de transferencia, para lle-
var a cabo, curando sy impulsado, una transferencia primaria
a dicha torcera rueda de numeros y llevando diclia segunda Tug
Ga de nimeros un elemento de iransferencia secundacia nara llg
var a cabo una transferencia secundaria a Gicha tercera ruéda

de nimeros, simulidneawente con una itransierencia primaria a
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¢icha segunda rueda de nlmeros.

62 .= Un necanismo de resistro de transferencias simulta—
neas, e dcucido con la reivindicacién 9, caracterizado por
nedios digpuestos operativamente para impulsar en Iorma positi
va v simulténea a los accionadores de transferencia acondicio=
nacog en zorwa positiva. '

7¢¢= Un mecanisme de registro de lransferencias simulté—
neas, de acuverdo con la: reivindicacidn Y, caracterizado por mg
¢ios rmara impulsar subsecuentemente a diclios accionadores de
transferencia aconcicionados en forwma positivae

8e,—~ Un meconisno de registro de translerencies simultd-
neas, de acuerdo con las reivindicacionss 2 & 4, caracteriza_
do por semias unidades de rueds de repistro integrales en cada
uno de cichos -érdenes denominacionales, gue comprenden cada
una, una de Gichaé rucias de nimeros, un pifién, dicho elemen—
to de trangferercia primaria y dicho elemento de transferencia

gecundaria, comprenciendo dicho mecanismo un accionador de di=-

zitacidén endentado para impulsar & cada uno de dichos pifiones

¢

en una distancia eguivalente a un nimero de digitos i1ijables,
Yy un accionador de transferencia endentado en cada uno de di-
chos frdenes denouinacionales, con excepeién del ofden denomina
cional minimo mis bajoe

02,- Un mecanismo de regisiro de iransferencias simul té-
neas, (e acuerdo con la reivindicacibn 6, caracterizado por ng
dios acocicnables durante cada ciclo operativo del mecanismo de
resistro, para wover a dichos piflones en una primera Gireccién
que corresponde & su desengrese de sus respectivos accioradores
de digitacién y a su engrane con sus respectivos accionaderes
de transTerencia y luege de vuelta ern la direccidn opuésta para

engranarse con sus respectivos accionadores de digitacitn y des
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eng@anarse de sus respeclivos accionadores de transferencia,
siendo la luz libre entre dichos pifiones v sus respectivos
accionadores de transferencia, cuando dichos piiiones estén totel
mente enyranados con sus respectivos accionadores de igita=
cibn, menor que la distancia en que dichos pificnes son movidos
en dicha primera direccidn, antes de lle ecia desengmnarse de
sus respectivos accionadores de digitacibn, debido a lo cual
dichos pifiones estén siempre engranados con por 1o wenos uno de
sus respectivos accionadores.

1082,~ Un mecanismo de reglstro de transferencias simule
téneas, de acuerdo oon las reivindicaciones 8 & U, caracteri~
zado por el hecho de gue cada uno de diches elementos de trang
ferencias primaria, cuando su rusda de regisiro es impulsada a
través de una posicibn de transferencia, mientras dichos piiiones
se hallan totalmente engranacos con sus respectivos accionado-
res de digitacibn, estd dispuesto operativamente de manera de
impulsar en forma positiva al accionador de trunsferencia del
orden denominacional préximo més alto desde una posicién nor-
mal a una pogicidn retraida, estando cada unc de dichos elemen
tog CGe iransferencia secundaris, cuando son movidos a través de
una vposicidn ce transferencia, mientras los accionsdores de =
transferencia estén totalmente engranados con sus respectivos
pifiones, dispuestos operativamente de manera de impulsar.en
forma positiva al accionador de tranéferencia del orden deno-
minacional prérimo més alto.

1192+~ Un mecanigno de registro de transferencias simule
téneas, de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones gque
anteceden caracterizado por el hecho de que‘c&da uno de dichos
accionedores ue transferencia proporciona una abgrtura, dichOS_

medios para wover a todos dichos accionadores de transferencia
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en dicha posicidn retrafda comprenden una barra gue se extien-
de a travds de todas diéhas aberturas y conectada operativamen
te de manera de ser impulsada hacia adelante pera mover en for
na positiva a todos los accionaodres de transferencis que se ha
llan en dicha posicidn retrafda, hacia dicha posicidn nommal,
mientras los accionadores de transferencia estdn engranados
operativumente con sus ruedas de nfimeros, y de maners de ser
impulsaca -hacia atrds para mover en forma poéitiva a cualquiera
de los accicnadores de transferencia que ze uallen sn dicha po=-
gicidén avangada, hacia dichs posicidén normal, mieniras los accio-
nedores de transferencia estdn desengranados con respecto a sus
ruedas de nimercs.

129.~ Un mecanismo de rezistro de transferenciasg simul-
tédneas.

Tal y como ge na descrito en la Memoria gue anieccede, re=~
presentado en los dibujos qué se acompailan y para log fines que
se uan eapecificadoes

Ls presente lemoria consta de cuarenta hojas, escritas a

méquina por una sola de suu caras.

1§ NOV. 1962

Madrid,

11CRe - 40 -
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