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- El invento se refiere a una articulacién de sincro
1izacidn, junta homociﬁética o junta de velocidad constante,
para la unién con movimiento angulsr de dos &rboles.
De la DE-0S 32 03 139 es conocida una articulscidn
ron movimiento angular para la unidén de dos drboles, en la
yue en un extremo del 4rbol estd colocado en una horgquilla
e articulacidén un acoplamiento en forma de marco, gque con-
tiene una escotadura y puede ser basculado alrededor de un

cje, y en el extremo del otro drbol estd colocado un perno

vista una bola de centrado en el extremo de uno de loc &rbo-

les y un asiento en forma de segmento esférico para la nola

enopw

de centrado en el perno en el otro &rbol. En la realis¥eién

rréactica de esta articulacidn se ha comprobado que ésta es

o w

sensible respecto al Juego entre el perno y el acoplanignto

~aey

en forma de marco. Si este juego es demasiado grande,. &l

) L
'.'

acoplamiento ya no puede ser dirigido univocamente. El.aco-

. .
plamiento ya no se coloca forzosamente en el plano del?isec»
N
cibn, sino que para determinadas posiciones de dngulc ‘d=z
los drboles puede tomar cualquier posicidn. Adends, la capa
cidad de transmisidn es limitada, ya que el momento de £iro
es transmitido por el acoplamiento s8lo en dos luzares dia-
gonales.,
Bl invento tiene como misidn resolver el problenma
de conseguir una erticulacidén de drvoles de sincronizacidn
que pueda compensar desplazamiento anguler enfre los &@rioo-
les y cuya funcidn ya no sca afectada tanto vor el juszgo en

tre 1los elementos del acorlamiernto. idemds debe ser aumenta

da también la capacidad de transmisidén de fuerza de la ar-
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ticulacion.

Este problems es resueltobsegﬁn el invento porque
bn el extremo de uno de los arboles estdn apoyados de forma
giratoria alrededor de ejes radiales al ménos tres acopla-
nientos distribuidos sobre la periferia, en.el extremo del
btro drhol estdn colocados al menos tres pernos distribvuidos
sobre la periferia, orientados radialmente, en los acopla-
Rientos ¢ los pernos estdn formadas escotaduras de agujero

racgado, en las gue encajan los pernos o acoplamientos ci-

Lindricos y de que ademds en un extremo de Zrbol estd. rfijada

e
.
®e

ina bola de centrado que sobresale axialmente, alojad%.en

¢
L I

nds de la mitad en un entrante formado en el otro extrems

del érbvol. Bn la forma preferida de realizacidn, unos pernos

. so e
cilindriicos encajan en escotaduras de agujero longitudinal
- » °

de los acoplamientos. Se ha comprobado que la unién prévis

ta segin el invento entre las al menos tres espigas distri-

L]
raes

buidas en la periferia y los al menos tres acoplamientos de

. L
agujero rasgado distribuidos en la periferia es afectal% np

tablemente menos por el juego que. la unidn mediante un:ééo—
plamiento de marco. Los acoplamientos de agujero rasgaﬂg'
utilizados segln el invento se colocan en el plano de divi-
sidn en todas las posiciones de Zngulo de los drboles entre
s{, de forma que estd garantizado el sincronismo de los ar-
boles. E1 nimero de los elementos de transmisidén es al menc
de tres y tedricamente puede ser aumentado a voluntad, de
forma que la capacidad de transmisién de momento de gziro es
aumentada correspondientemente. la articulacidn segin el in
veﬁto con tres pernos tiene ademds respecto a la articula-
cién de tripoue la importante ventaja de que el error orbi-

tal desaparece y como consecuencia la articulacidén puede
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@pncionér con acodamiento notablemente mds revolucionada

ue una articulacién de tripode. También es importante en la
#rticulacién segin el invento yue las distancias del centro
e la bola de centrado al planc formado por los ejes de bas~-
Lulacién de los acoplamientos y al plano formado por 1los
pjes de los pernos son iguales., Esta igualdad estd garanti-
sada porque la bola de centrado estd alojada en mds de la
mitad en el entrante preferentemente esférico y con ello
estd fijado el punto de giro.

Los acoplamientos estén fijados convenientemehte

s50bre un ensanchamiento del 4rbol en forma de brida.,Dbes—

La. manera se consigue una separacidn radial suficiente de

los acoplamientos respecto al puntv de giro y se posibilita

el angulo de flexidn deseado. E1 &ngulo de flexidn ruede te-

her 159 y mis. Estd determinado por la longzitud de las esco-

taduras de agujero longitudinal junto a la separacién radial

indicada de los acoplamientos respecto al punto de girq.,

tae
Debido a que los pernos en caso de acodamieptQ ba-

< e
jo transmisién de momento de giro realizan movimientoy de
oscilacidén en las escotaduras de agujero rasgado, pafé'ka
reducciéh del rozamiento sobre las superficies laterales de
los pernos pueden colocarse rodamientos o cojinetes de agu-
Jjas.

Los acoplamientos de la téenica de transmisiones
empleados segin el invento pueden también ser sustituidos
ror elementos eldsticos de acoplamiento o ser combinados
con éstos. Por ejemplo, como elementos eldsticos de acopla-
miento pueden servir resortes de ldminas, cuyos extremos es

tén apoyados de forma articulada sobre pernos fijados scbre

correspondientes bridas de drboles. Como otro elemento elds
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bico puede ser utilizada una barra de torsidn para la fija-
ridén del acoplamiento de transmisidn sobre la brida del dr-
pbol. Bl acoplamiento puede ser aqui p.e. un acoplamientc de
hgujero rasgado de la técnica de transmisiones o un resorte
fe laminas. Al utilizar elementos eldsticos de acoplamiento
nparecen con acodamiento fuerzas de reposicidn gque afectan

hl rendimiento de la articulacidén. Tor el contrario, al uti
Lizar resortes de laminas pueden conseguirse por ejempio ven
tajas técnicas de fabricacidn, de forma que podria aceptarse

£l rendimiento reducido.

0.0 :
o %o
A continuacidn es explicada con mds detalles, i3

S, 0 e

forra de ejecucidén de una articulacidn seglin =1 invenio con

ayuda del dibujo. Representa )

4 la figura 1 un alzado lateral de l: articulgeidn,
. - Cee®
parcialmente cortada;
» la figura 2 un corte segin la linea IT-IT de la

LY XY

figura 1; L
.S

la figura.S un corte sezin la linea III-IIIJEé lé

figura 1; vy : "ot

la figura 4 un corte segin la linea IV-IV d@'ié
figura 1. |
Segdn las figuras, en el extremo del &rbol notor
1 estd formado un ensanchamiento 12 del drbol en forma de
brida. Tn el ensanchamiento estén colocados fijos tres per-
nos radiales de arrastre 4, distribuidos uniformemente en
la periferia. Sobre cada perno 4 estd apoyado un acoplamien
to de transmisidn 5 de forma basculable alrededor del eje
QZ?EI acoplamiento de transmisidn 5 estd apoyado aqui sobre
1a5pridg'1§ con la colocacidn intermedia de un anillo 3 y

sujeto sobre el perno 4 mediante zl anillo de seguricad €.
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Bl aCOplamiénto de transmisién 5 tiene un agujero rasgado Sg
L\n la zona alejada del perno de arrastre 4 para el atague
ﬁel lado de salida de fuerza.

Cerca del extremo dei arbol 2 de salida‘de fuerza
pstan fijados en la periferia sobre un ensanchamiento 22 en
borma de brida tres pernos de arrastre radiales 7, distri-
buidos uniformemente sobre la periféria,,es decir, formando
bntre ellos un dngulo al centro de 1209, gue con la articﬁ—-
Lacidn extendida se encuentran aproximadamente centrados

enn 1os agujeros rasgados 58. Los pernos 7 tienen una ssuger-

ficie envolvente cilindrica, mientras que los agujeros-ras-

rados 52 en direccidn’ de transmisién estdén hechos planos,

le forma que se obtiene un contacto lineal. Los pernos de

..Q..

QOb

52 de forma deslizante s6lo con -juego reducido en caso de

arrastre 7 pueden ser desplazados en los agujeros ra

ciro de los drboles con acodamiento de la articulacidn, co-

“..n
mo también se desprende de las figuras 3 y 4. las sunerf1c1e

ﬂ

pnvolventes de los pernos de arrastre 7 pueden sin embargo

"co

ser equipadas también con rodamientos, para reducir ei’fo—
L4
®

pamiento y el desgaste en el funcionamiento de la artiedla-
cidn.

En el ensanchamiehto 12 del &rbol en forma de bri-
da estd atornillada axialmente una bola de centrado con una
espiga roscada 82, de forma que la bola 8 estd fijada con
su punto central de curvatura sobre el eje dei érbol 1. En
lel extremo del &rbol de salida de fuerza 2 estd realizada
frontalmente una escotadura 2b, en la que estd alojada la
bola de centrado 8. Zn la forma de realizacién representada,
la bola 8 es sujeta en la escotadura oP

mediante tres pasa-

dores roscados 9, orientados radialmente y distribuidos en
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l2 periferia, de los cuale; sdlo uno es viéible en la figure
1 .De esta forma son fijados entre si axialmente los drboles
. y 2, siendo posible el acodamiento de ‘la articulacién éon
21 centro de la bola 8 como punto de giro. El dngulo de fle-

-—

:ién en la forma de realizacidn de la articulacién represen

mediante el tope de los pernos de arrastre 7 con las super-
ficies circulares de los agujeros rasgados 52. Yediante una
ponficuracién mds larga de los agujeros rasgados 52 puede

ser aumentzdo mds el dngulo de flexidn. o
* ('Y
s %o

El invento no estd limitado a la forma de realiza-

.'I -i

cidn rep resentada. A51, las configuraciones del acoplamien-

to 5 y el perno 7 pueden ser intercambiadas, es decir, los

seces
bernoq'radlales T tienen aguaeros rasgados en los quessenca-
dan los acoplam 1entos 5 de perno en forma c111ndr1ca..16e—
més, los acoplamientos 5 de la técnica de transmisiones ,rue
ien ser sustitufdos por elementos eldsticos de transmiél%n,
ae %

como resortes de 1am1nas o barras de tor31on 0 su comb}ha-

cién, con lo que ya se obtiene un amplio centrado, dé 1orma
que la instalacidn de centrado 2b, 8, 9 puede el;mlndrse.
La articulacibén de sincronizacidn o junta homoci-
mética seglin el invento pérmite la transmisidn de momentos
de giro y movimientos de giro con acodamientbs en cualquier
direccidén. Fuede ser transmitido entonces un momento de gi-
ro mayor que con una articulacidn de tripode, con un nimero
mayor de acoplamientos. de transmisiéﬁ, y puede funcionar
con mayores revoluciones en comparacidn con dicha articula-
ciéﬁ. Ademds son evitados los problemas de direccidn que

apayecen para determinados scodamientos en la articulacién

segin la DE-0S 32 03 139.
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- REIVINDICACIONES

Los puntos que como caracteristica de novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo
fle Utilidad en ESpaﬁa, por VEINTE afios, son los que se reco
Fen en las reivindicaciones Siguientes-: |

' a,- Articdlacién}de sincronizacidn o junta homo-

tinética para la unidn con movimiento angular de dos &rbo-

lLes, caracterizada porque en el extremo de uno de 1los drbo-

les estan apoyados de forma basculante alrededor de ejeg ra
° ® -
. s o
iiales al menos tres acorlamientos distribuidos soores ies pe-
. ” [ 3N 4
S s &

friferia, en el extremo delotro &rbol estdn colocados al me-

nnos tres pernos radiales distribuidos sobre la periferig,

oo

orientados radialmente, en los acoplamientos o los pegnps
- <~ L]

®eq.,*

estdn formadas escotaduras de agujero rasgado, en las que

encajan los pernos o acoOplamientos cilindricos y en un ex-
. L U
R AT

tremo de 4rbol estd fijada una Yola de centrado que sobresa-
. L]

. 3 . YT,
le axialmente, alojada’en mds de la mitad en unz escotitura
L ] ne -
~ L
X Sl

formada en el otro extremo del drbol.

- [ ] L]
gun ¥etei-

: @

28,- Articulacidn de sincronizacidn s

D

vindicacidn 12, caracterizada porque los pernos cilfindricos
encajan en escotaduras de agujero rasgadode ls acoplamien-

tos.

L) )

33, - Afticulacién de sincronizacidn segin la rei-
vindicacidn 128 § 23, caracterizada porque‘las distancies
del centro de la bola de centrado al plano formado por los
ejes de basculacién de los acoplamientos y al plano formado
por los ejes de los ©pernos son iguales; |

| ‘ a.- Articulacidn de sincronizacidn sezin unz de

las reivindicaciones 12 & 32, caracterizada porque los aco~
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plamientos estdn montados sobre un ensanchamiento del &drbol
en forma de brida.-

58 .- Articulacidn de sincronizacidn segin una de
las reivindicaciones 12 a 42, caracterizada porgue sobre

> Las superficies énvolvehtes de los pernos estdn colocados
rodamientos o0 cojinetes de agujas. n

ta .~ "ARTICﬁLACION DE SIKCRONIZACICN O JUNTA HOM(A
CINETICA PARA LA UNION CON MOVI&IEHTO ANGULAR DE DOS ARBQO-

LES".
10 Tal y como se ha descrito en la Memoria que. ante-
111084 . - . dibus i o R "e®
CST cede, representado en los dibujos gue se acompafian y -p2ra

i S

&os fines gue se han especifi%%do.

Este Memoria consta de ocho hojas escritas a pi-

quina por una sola cara. ey

- @
Dy, ®

Madrid, 25 0 ki, S,
T SERPY ser

Fernando\vv’@hqumu“,. .
P, A. Por_Podsr.
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