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MEMORIA DESCRIPTIVA

ANTECEDENTES DE LA INVENCION
El presente Modelo de Utilidad se refiere a un
dispositivo para el seguimiento automdtico del sol o de una

fuente luminosa mdévil similar, proc:diendo a suministrar una

seflal de salida del mismo a un aparato asociado, a efectos

de control de posicién y otras finalidades.

Si bien dispositivos de segqguimiento del tipo

descrito se encuentran en funcionamiento en diferentes

campos, este conjunto detector solar destinado a efectust el
seguimiento del so0l gqueda instalado en un aparato de

captacidén de energié solar gque ha sido desarrollaww:pa:a

L]
* L

adecuarse a las exigencias crecientes de ahorro de éﬂmvgia.
El detector sclar estd disefiado para hacer gue 1la suaé;}icie
colactora de 1la 1luz del dispositivo colector de _é}hrgia
solar quede siempre encarado al sol, permitiendo asi que
pueda recoger de manera eficat la energfia solar. Esto es
para conseguir que la energfa solar sea recogida de manera
efectiva para su utilizacién y, por lo tanto, para permitir
gue el colector solar pueda funcionar en condiciones del
mayor rendimiento.

Un tipo conocido de aparato colector de energia
solar comprende un cierto nimero de lentes unidas por un
bastidor entre sf, con un detector solar. La posicidn de
este armazén o bastidor es controlada como respuesta a una
seflal de salida del detector solar, de manera gue el extremo

correspondiente a la entrada de 1a luz de cada una de las

lentes pueda guedar orientado hacia la luz del sol, siempre
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gue ésta exista. Con respecto al detector sola: instalado en
el colector de energia solar, se han hecho diferentes
propuestas, que generalmente comprenden un cuerpo envolvente
enA forma de caja Yy una serie de elementos detectores
nontados en dicho cuerpo envolvente., Los detectores sglafes
correspondientes a las técnicas conocidas hasta el m%m%;to
son aceptables pero, no obstante, no son conpleféméhte
satisfactorios. En particular, se exige su capacidad de
desmontaje y ajuste para facilitar la fabricacidm y
tantenimiento de dicho detector y para conseguii’g}tn
couvfiguracién gue haga minimo el error debido a la entrada
indirecta de haces de luz en el cuerpo envolvente, cubzjgndo

simultineamente una gama més amplia de posicioneszsak la

fuente luminosa. S

RESUMEN DE LA INVENCION MU
sse *

Es una finz2lidad de 1la presente invencién el
proporcionar un dispositivo para el seguimiento d- una
fuente de luz mévil gue se puede desmontar, para faciliter
el acoplamiento de elementos sensores en un cuerpo
envolvente, asf{ como su ajuste y mantenimiento después de su
montaje.

Otra finalidad de la ©presente invencidn es
proporcionar un dispositivo para la deteccidén de una fuente
luminosa mévil gue pueda superar la influeuncia de los haces
de l1uz incidentes indirectos y similares, pPara conseguir un
funcionamiento adecuado.

Otra finalidad de la presente invencién es

proporcionar un dispositivo para el seguimiento de una
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fuente luminosa de luz gue siga de manera positiva 1, fuente
luminosa en una gama sustancialmente amplia de posiciones de
la fuente luminosa.

Ootra finalidad de 1la presente invencién €S

conseguir un dispositivo mejorado de manera general para, el

seguimiento de una tngﬂte luminosa mévil.
El dispositivo para seguimiento de una 'Euxnte
luminosa mévil, segin la presenten invencidén, comprende un

L]
cuerpo envolvente abierto enm extremos opuestos del miSmo, un
[ ]

primer elemento de cierre destinado a cerrar uno «des’los
extremos -abiertos del cuerpo envolvente y dotado de una
abertura de forma general cruciforme asi como un 'seﬁhndo

elemento de cierre destinado a cerrar el otro ‘ektremo
abierto del cuerpo envolvente. Un primer diségéétivo
fotosensor gueda montado en el segundo elemento de c%é?qp de
forma sustancialmente alineada con el centro de la abertura
cruciforme del primer elemento de cierre. Como minimo un par
de segundos fotosensores simétricos montados sobre el
segundo elemento de cierre, de manera gue cada uno de dichos
segundos fotosensores gueda cortado por una linea
perpendicular imaginaria gque pasa por un borde adyacente
externo de la abertura cruciforme, en una 2ona
predeterminada de la misma.

De acuerdo con la presente invencidn, un
dispositivo destinado a efectuar el seguimiento de una
fuente 1luminosa mdévil comprende una serie de fotosensores

dispuestos en posiciones determinadas para conseguir un

funcionamiento exacto. Una placa superior gueda dotada de
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una abertura cruciforme calibrada para minimizar 1la 1luz
indirecta que tiende a entrar en el dispositivo. Algunos de
los fotosensores destinados a recibir luz directa a través
de la abertura cruciforme son ajustables en posicién en dos

direcciones perpendiculares con respecto a la parte resgtapte
. .o':

del dispositivo. El1 dispositivo pﬁede gser desmontado a

efectos de comnseguir su fécil fabricacién, mantenimiento,

etc.

Los objetivos anteriores Yy otros objgtivos,
.. ..

caracteristicas Y ventajas de la presente invéﬁ&ién,

gquedardn evidentes de 1la descripcién detallada siguiente

e,
referida a los dibujos acjuntos. *
BREVE DESCRIPCION DBE LOS DIBUJOS \:.-

LN I Y

La figura 1 es umna vista en pe:spectiva:udf un
dispositivo colector de energf{a solar al cual es ani}bable
el dispositivo de seguimiento de la presente invencién.

La figura 2 es una vista en perspectiva del
dispositivo de seguimiento de tipo conocido instalado en el
colector de energia solar de la figura 1.

La figura 3 es una seccién seglin el plano de corte
I11-111 de la figura 2.

La figura 4 es una vista en planta del dispositivo
seguidor de tipo anteriormente conocido.

La figura 5 es una seccién segin la linea de corte
V=V de la figura 3.

La figura 6 es un grifico gque muestra una
distribucidén dQe bhaces de 1luz indirecta observados en el

dispositivo de seguimiento de tipo conocido.
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Las fiquras 7-9 son vistas de otros tipos de

dispositivos seguidores conocidos del mismo tipo.

La figura 10 es una vista en perspectiva
explosionada de un dispositivo de seguimiento que incorpora

la presente invencidn, o«

. as? .
La figura 11 es una vista en planta de un; pfica

superior comprendida en el dispositivo de seguimiento

mostrado en la fiqura 10.

La figura 12 es una vista en planta de un'ﬁ?imer

cuerpo envolvente del dispositivo seguidor mostrado: ‘er’ 1a

figura 10.

La figura 13 es una vista en planta de uﬂf'ﬁiaca

[ ]
[ ] L] .

intermedia del dispositivo seqguidor mostrado en la figuta 10.

La figura 14 es una vista en planta de un'shgundo

cuerpo envolvente del dispositivo seguidor most:adg::en la
figura 10.
La figura 15 es una vista en planta de una placa
ajustable del dispositivo seguidor mostrado en la figura 10.
La figura 16 es una vista en planta de una placa
inferior del dispositivo se;uido: nogtrado en la figura 10.
La figura 17 es una seccién gegin la linea de corte

A-A de la figura 16.

La figura 18 es una seccibén segin la linea de corte
B=-B de la figura 17.

Las figuras 19 y 20 son vistas en perspectiva de
tornillos utilizables de manera apropiada para la
construccién de acuerdo con la presente invencidn.

La figura 21 es una vista en alzado lateral y en
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seccién del dispositivo seguidor de la presente invencién,
con una placa ajustable mostrada en seccidén segin la linea
C-C de la figura 15.
DESCRIPCION DE LA REALIZACION PREFERENTE
Si bien el dispositivo para el seguimiento ?e.?na

. . g0, .
fuente luminosa de 1luz segln la presente invencidn, es
.'lo..

susceptible de numerosas realizaciones fisicas, gue dependen

de 1las exigencias de uso y del medio en gue se va a

instalar, se ha realizado un ndmero. sustancial ge las

L

realizaciones mostradas y <descritas en esta mb&ﬁiia,

habiéndose comprobadoe y utilizado y habiéndose comportado
todas ellas de forma satisfactoria. ee s

Si bien la presente invencidn es aplié%gli a
diferentes tipos de dispositivos seguidores de fué;;;é de
luz méviles, la siguiente descripcién se concentrara’:.:én un
detector solar destinado a su utilizaciédn con un aparato
colector de energia solar, a titulo de ejemplo.

Haciendo referencia a la figura 1 de los dibujos,
se muestra un aparato colector de rayos seolares que
comprende una bagse general cilindrica =10-, un cabezal
transparente en forma de «c¢dpula =-12-, ¥y un elemento
intermedio transparente =-14- para la interconexidn de 1la
base =10- y cabezal -12-. Esto$ elementos constituyen un
cuerpo envolvente designado de forma general por la
referencia -16=, Un conjunto de lentes =18- gueda instalado
en el cuerpo envolvente =16~ y comprende un cierto nimero de

lentes =20~ destinadas a concentrar 1la 1luz solar y un

detector de luz solar =-22- destinado a detectar la posiciédn
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variable del sol. Las lentes -20- y el detector solar -22-
gquedan soportados de manera integral por un btastidor =24-
que estd montado sobre un eje -26-, El eje =26~ es impulsado
de manera selectiva, a efectos de-giro. po% un not?r -28-.

Un brazo -30- en forma general de C soporta el conjunto
- . L]

]
L] .u‘.

integral -20-28=. Un sequndo vdstago o eje -32- se prolonga

[ ]
e s

perpendicularmente al eje -26-, siendo impulsado en giro por
un segundo motor (no mostrado). Como respuesta a la sefial de

[ ]
s 0o @

salida del Jdispositivo detector solar -22;, los Po%otes
primero y segundo son c;ntrolados de manera que la t&gkradad
de lentes =20- gueden siempre orientadas bacia ;1 sol. La
luz solar reéogida por las lentes -20- puede ser condiutida
por - cables &pticos o similares a cualguier locaéﬂ;ébién
deseada, a efectos de iluminacién y otfas aplicacioneg:{}

Un ejemplo del detector solar =-22- gque se_i&hpOne
en esta invencién es mostrado en las figuras 2-5, en las
cuales se indica con letras mayldsculas N, E, W y § 1los
puntos cardinales wusuales. Tal como se ha mostrado, el
detector solar comprende un cuerpo envolvente hueco -40-,
una placa superior =42-, una placa inferior =-44-, vy
fotosensores xo, xl"x4 y xc. La placa superior =42-
estd dotada de una abertura poligonal o circular =46- en una

zona cent:a{ de la misma. Tal como se muestra en la figura
5, los fotosensores xl Y xz qued;n apareados y situados
encaradés entre 8i y de igual forma los fotbsensores X, ¥
Xge Lo sftuacién de 1los fotosensores X=X, es tal gue

sus bordes internos coinciden con los bordes internos de una

sombra que se formard en la placa superior -42- cuando el

=
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cuerpo envolvente =40- gquede orientado de manera precisa
hacia el sol. El fotosensor  X_ estd posicionado
sustancialmente en el centro de la superficie superior de 1la
placa inferior =-44-. En esta construccién, mientras el

cuerpo envolvente -40- queda dirigido exactamente hacia, el

. e
v aut

sol, es decf:. mientras la luz del sol incide sobre el

[
Sse.0

detector solar indicado por 1la 1letra A, 1los fotousensores

xl Yy x‘ son jirradiados no por 1los rayos directos, sino
[ J

por 1los rayos indirectos solamente y el fotosensor IQ; es
L 4 b

irradiado tanto por 1los rayos directos como por loe'?%yos
indirectos. NO obstante, cuando la luz solar es incidente

sobre el detector solar, tal como Sse muestra nedi»‘z.‘n‘tre la

letra B, por ejemplo, debido a la diferente situacidn.gde 1la

envolvente =40- c¢on respecto al sol, el fotoseﬁsbf X

recibird el rayo directo en una zona limitada superginial

1

C,recibiendo al mismo tiempo 1los rayos indirectos en 1la
totalidad de su superficie. De manera mis detallada, cuandc
la orientacién del cuerpo envolvente =-40- es exactamente
hacia el sol, la misma cantidad de 1luz alcanza los
foteszensores xl Yy x2 (x3 Yy x4); cuando la
orientacién del cuerpo envolvente -40- no es apropiada con
regpecto al 8ol, la cantidad de 1lu2z incidente sobre el
fotosensor x1 (xa) es distinta de la incidente sobre 1la
otra pieza x2 (x4). La diferencia es detectada pata

llevar a cabo una accién de control, de manera gue 1la

cantidad de 1luz incidente sobre los fotosensores x1 y xz

es jfgualada, es decir, el cuerpo envolvente =40~ gueda

posicionado para su disposicién paralela con respecto a la
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direccién A y, por lo tanto, de manera exacta con respecto
al sol. Esto provocaréd gue el conjunto de lentes =-18- guede
exactamente dispuesto hacia el sol.

En este caso, tal como se muesttg en la figura 6,
la distribucidn de 1luz indirecta (I) dentro del Suerpo
envolvente =-40- es mayor en el 8rea central que en érJSred
periférica. Es deseable el compensar esta dife:encia'ég'la
distribucién con la finalidad de determinar de manera exacta
la posicién en 1a gue 1a luz directa atraviesa los eléﬁ;%tos
detectores, es decir, la posicién O . Esto se osh;ague
mediante un detector solar capaz de detectar de forma exacta
la desviacién existente entre la orientacién del detector y
la posicién del sol en forma de un valor numé;ico, égﬁkendo
en cuenta asimismo la distribucién de los bhaces 1n§§§§ctos
dentro del cuerpo envolvente. Para estos detalles‘é?xeste
detector de ¢tipo numérico se indica como referencia 1la
solicitud de Patente Japonesa n' 99993/1981.

Haciendo referencia a la figura 7, se muestra otro
detector solar de tipo conocido el cual impide que ocurra
que, cuando la luz del s0l gueda moment&{neamente
interceptada por nubes o similares, guede difundida durante
un cierto tiempo al recibir los fotosensores X,-X, con
una distribucién irregular o con cierto retraso en tiempo.
El colector de energfa solar seguiria con rapidez, e incluso
de forma que el desequilibrio momenténeo del mismo provocara
variaciones, En la figura 7 1los fotosensores xl-x4 estan

situados de manera gue las perpendiculares qgue se extienden

de l0s bordes de la abertura -46- cortan zonas intermedias



10.

15.

20,

25,

de los . fotosensores xl-x‘.

construccién de las figuras 2-5 en las cuales las

en contraste con la

perpendiculares se unen en los bordes de los fotousensores.
Lo gue se requiere para 1la construccién de 1la

figura 7 en cuanto al acabado de 1los detectores .xl=x4.
. _...’. .
es solamente la exactitud em cuanto a la anchura, puesto'que

L3
-

las perpendiculares desde los bordes de la abertura -46-

deben encontrarse individualmente solo en zonas intermedias

[ ]
de 1los respectivos elementos detectores. No obstantg,'hado

-
Ya

gue la linea de borde para determinar la p:esencia/dusé%cia
de 1luz directa gueda situada en 1# zona intermedia de cada
elemento detector, el elemento detector adguieré”" una
caracteristica de salida lineal en cuanto al desplaégﬁiento
de 12 linea de borde. Adicionalmente, incluso un dié;ﬁrbio
externo no tiene efecto sustancial desde el punto gg]vista
funcional, puesto que la sefial de salida queda forzada u
obligada por adelantado en la 2zona gqQue ha recibido 1luz
directa. En otras palabras, la proporcién sefal/cuido y 1la
linealidad se mejoran aumentando la facilidad de control en
comparacién con el detector solar previamente descrito.
Haciendo referencia a la figura 8, se aprecia otro
detector solar de tipo conocido que no pierde su funcidn
incluso en el caso en gue el sol guede ocultado por nubes
durante un perfiodo de tiempo sustancial. Tal como se ba
mostrado, el detector solar comprende un par de fotosensores

xs y x6 ademds de 1los sensores o detectores X X

o’ 3’
x4 Y xc' Los detectores xS y x6 estin montados

individualmente sobre paredes internas intermedias del
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cuerpo envolvente =-40- (paredes sur y norte paralelas a la
direccidén de movimiento del sol). Con esta construccidn, si
el 4&ngulo de incidencia de 1la 1luz solar con respecto 2l

detector solar excede 01 haciendo gque 1los fotosensores

xa Y x4 no puedan seguir funcionando, la fungidp de
seguimiento es 1llevada a cabo por los totosensoraéo'xs y

Xgo Al reaparecer el B8B0l efectuando incidencia sobre el

conjunto detector después de un periodo sustancial de nubes,

-
LA N X N ]

el conjunto empezard inmediatamente a seguir al =col de

nuevo. Para aumentar adicionalmente la gama :'aﬁgulat
operativa del detector solar, otro par de fotosensores x7
¥ xa pPuede guedar dispuesto por encima de los fotYeensores

e o

Xg ¥ xe. en Cuyo caso la gama operativa se ampliati a uwn

dngulo 93. En la figura 8, L;» L, ¥ L3ﬂ.1ihdican
individualmente luz procedente del sol. o

Otra realizaridén de detector solar de tipo conocido
se muestra en la figura 9, estando dicha realizacién
destinada a superar 1la dependencia de la sensitividad
fotoeléctrica (coeficiente fotoeléctrico de conversidn) del
fotosensor central xe con la temperatura, lo cual serfa
perjudicial para la deteccidédn exacta de la posicién del sol.
En la figura 9, la placa de fondo =44- gueda realizada a
base-de un material buen transmisor del calor dotado de un
orificio -48- en su z0na central, que estd alineado con la
abertura =-46-. El1 fotosensor xc estd montado sobre wuna
placa de base =50~ rea’izada a base de un material
transmisor del calor y aislante eléctrico. La placa de base

-50~ cubre el orificio -48- gque lleva el fotosensor xc en
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su superficie interna. Con esta construccién, el calor solar
que alcanza el fotosensor X  Se disipard de marnera
efectiva a través de la placa de base =50- de la placa de
fondo -44-.

Haciendo referencia a continuacién a 1las, figuras
L} L JY

10-21, se muestra un detector solar gque corresponde a 1la

ptesente {nvencidn y que aporta mejoras con respecto a las

diferentes construcciones conocidas gue 8Se han descrito

°
o000

anteriormente. En la figura 10 el detector solar gueda

..
mostrado vuelto hacia abajo para conmnprender nmejvr sus
caracteristicas especiales. El1 detector solar comprende de

manera general una placa superior =-100-, un priﬂ??:tuerpo

envolvente =102-, una placa intermedia =104-, un'.fegundo

cuerpo hueco =-106-, una placa de ajuste =108~ y und ,placa de
fondo =110-. La placa superior -100- estd dotaq;:‘de una
aberturs de forma general cruciforme -112- en su parte
central y orificios de mayor tamafio -114a-114d- en sus
cuatro esquinas. Unos tornillos atraviesan los orificios
-114a-114d- hacia_ cuatro piés o puntos de fijacién

=116a=1164= gque forman piega con el segundo cuerpo

envolvente -106=, tal como se describir§d mds adelante en

detalle., Un fotosensor xo correspondiente al fotosensor

xo anteriormente mencionado, gqueda montado en 1la parte

alta de 1la placa =100-. Las cuatro esquinas del primer

cuerpo envolvente ~-102- estin dimensionadas de forma

complementaria con respecto a los cuatro pies -l116a-1164-,
de manera que el acoplamiento del cuerpo envolvente =-102-

-

s bre los pi€s mencionados -116a-1166- y al propio tiempo
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guiando a 1los° primeros con respecto a 1los dltimamente
mencionados, les lleve a conseguir una estructura integral y
exactamente posicionada. La placa intermedia -104; esté
dotada de una abertura de forma general rectangular -118-.
Suponiendo que 1la abertura cruciforme -112- de 13 Rlaca

superior =100- tenga una longitud a en una direcci66'¥ una
¢ .

longitud b en otra direccidén perpendicular & la prinJQ;. la

abertura -118- es dimensionada igual o de una longitud algo

mayor que la longitud a segin un conjunto o juego dé"‘lados

opuestos, e igual o algo més larga gue 1la longituds ‘b.*segiin
el otro conjunte de lados opuestos. Los ocificios
-120a-120d- estén constituidos en 1los cuatro 4&nguvlos o

esguinas de la placa -104- para permitir que los',piés de
fijacién =ll6a-1164- puedan atravesar la placa r}gﬁ:media
=104~, posicionando de esta manera la placa intermedia.-loc-

L X M

con respecto a la eanvolvente -106=-.

Los fotosensores xs Y xs. eguivalentes en sus
efectos a los anteriormente mencionados, estén montados en
la placa intermedia =-104- a lo largo de, como minimo, dos
bordes opuestos simétricos gque definen la abertura =118-
conjuntamente con los otros. El pié¢ de fijacién -116a- esté
dotado de orificios roscados «ll6'a- y =-llé6"a-, poseyendo
-116b- orificios roscados -116'b- y -116"b-, poseyendo el
pié de fijacién =-lléc- orificios roscados =1l6'c- y =11l6"c-
y poseyendo el pie de fijacién =-116d4- orificios roscados
-116'd- y =116"d-. Después de gque los cuatro pies de
fijacién -116a-1164- son insertados en la primera envolvente

«102= del modo descrito, se roscan individualmente wunos
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tornillos en 1l0s orificios -116"a-116"d- atravesando 1los
orificios de mayor dimensién -1i4a-114d- de la placa
superior -100-, tal como se muestra en la figura 21, uniendo
as{ la placa superjor -100-, envolvente =102-, placa

intermedia -104- Yy envolvente =106-. R

La placa de ajuste -108- tiene en su drea central

una abertura rectangular -119- nno de cuyos lados es

ligeramente mds largo gque la longitud a de la abertura

cruciforme -112-, siendo el otro lado ligeramente Qés-largo

que la longitud b. La placa de ajuste =108- poseé.t‘a'mbién
orificios de mayor dimensién -121a-121d- a través de los

cuales pasardn tornillos para fijar la placa -10%2""a los

puntos de fijacidnm =-116a-116d-, y ranuras alavrgadas

-122a-122d- para la fijaciédn de la placa de fondo -)X0: a la

placa de ajuste -108-, permitiendo no obstantg:ZQne la
primera se pueda desplasar en dos direcciones

perpendiculares con respecto a la dltima Unos tornillos (no

mostrados) ee hacen pasar a través de los orificios de

mayores dimencsiones -121a-1214- para su roscado en los

orificios =116'a~116'a- en 108 puntos de fijacidén -116a=-116d-
tal como se muestra en la figura 21, fijando de esta manera

la placa -108- a la envolvente -106-. La placa -108- posee

alojamientos segdn 1los bordes de 10s orificios =-121a-121d-

para disimular las cabezas de los tornillos.

La placa de fondo -110- esti dotada de una abertura

-124- dimensionada igual a 1las longitudes a y b de la

abertura cruciforme -112- de la placa superior -100-, y unas

ranuras alargadas =126a-126d- que cooperarin con las ranuras
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slargadas =122a-122d- de 1la placa de ajuste -108-. Las

orientaciones de las ranuras -1266-1266- Son tales que las

ranuras =122a-122b- de la placa =-108=- se xtiendam en 1la

direccién X (figura 15) y las ranuras =122c- y -122d- en la

direccién Y (figura 15), por ejemplo; las ranuras =l26a- ¥

-126b=- de 1la placa de fondo -110- se prolongan en la

direcciédn Y y las ranuras -126c- y -126d- en la direccidédn X.

Una caja -128- con la pared superior abierta gueda montada

sobre el fondo de la placa -110-. La caja =-128- llev;.;n su

interior un montaje fotosensor =130- dotado de una‘gbgttura

-132- més pequefia que la abertura =-124- y mayor gque un

fotosensor xc. Los fotosensores xl-x‘ gue corib@%onden

a los mencionados en relaciédn con los

canjuntos

correspondientes a las técnicas conocidas, gqguedan sopattados
por el montaje -130- y quedan posicionados del modqséescritoﬂw
con referencia a las figuras 3 o 7. E1 fotosensor X
corresponde al gue ya se ha mencionado antes y queda situado
per debajo de la abertura =-132- de la misma manera que en 1la
figura 9. No ciempre et necesario situar el fotosensor xc
con una separacién predeterminada con respecto al montaje
=130=3 se puede disponer incluso sobre el montaje =130~ ¢3)
como se describe con referencia a la figura 3.

En el montaje, después de que 1las ranuras
=122a=-1224- de la placa de ajuste «108=- han gido
respectivamente alineadas con las ranuras -126a-126d- de la
placa de fondo -110-, se insertan unos tornillos =134~ gy

las ranuras =122a-122d- y luego en las ranuras =-126a-1264-,

A continuacién se acoplan tuercas sobre los tornillos =133.
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desde la parte posterior de la placa de fondo -ll0-,

Se muestran en las flgﬁtas 19 ¥ 20 ejemplos de los
tornillos <-134- adecuados para 13 construccidén descrita
anteriormente. El tornillo -134- de la figura 19 tiene una
parte -134a- mds estrecha que las ranuras -122a-1221;.qs la
placa de ajﬁste ~108- en una direccién diametral, mié"gnchi
gue las ranuras -126a-126d- de la placa de fondo -110-'en la
otra direccién diametral perpendicular primera y mds grueso
gue la placa de ajuste -108-. El tornillo =134- de {é'?&gura
20, por otra parte, tiene su vistago -134b- mis def;%d% gue
las ranuras -122a-122d- en una direcciém diametral y méds
grueso o ancho gque las ranuras =126a-1264- en *sk2’s otra

direccidén diametr2l perpendicular primera. e

.."

LI Y

Cuando los tornillos -134- son insertadds .en las
ranuras -126a-1264a- con intermedio de lasOE:r@nuras
=122a-122d4- y se acoplan tuercas de manera floja en los
tornillos, 1la placa de fondo =-80- gqueda 1libre para
desplazarse con respecto a la placa =-108- en dos direcciones
perpendiculares. En; estas condiciones la placa de ajuste
=108« gqueda fijada a los puntos de acoplamiento =-ll6a-116d-
del segundo cuerpo envolvente =106-, utilizando los
orificios de mayor dimensidén -121a-1214-. Esta manera de
efectuar el montaje permite que la placa de fondo -110-
pueda quedar ajustada en dos direcciones perpendiculares con
respecto a8 la placa -108- después de gue el detector solar
queda fijado al colector de energfa solar, tal como ge
muestra en la figura 1. Después del ajuste, 13s tuercas

colocadas en los tornillos =-134- serdn fijadas para asegurar
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la placa de fondo <-110- a la placa -108-, sirviendo las
ranuras =122a-122d- de 1la placa =108~ para impedir 1a
rotacién de los tormillos =-134-.

El cardcter ajustable antes indicado es deseable
por los motivos siguientes. De manera general, se monta un

: o o

colector de energfa solar tal como el mostrado en 15°¥igura
1, montando el detector sola. bhacia el sol, situgg;g los

extremos de entrada de luz de los cables conductores de 1luz

de acuerdo con la colocacidén del detector solar y de manera

tal que 1la 1luz sometida a convergencia por sus '-Pentes
asociadas 1llega a efectuar incidencia de 1la manera més
eficaz, procediendo lueans a fijar los extremos de ehtrada de

¢ o°

luz de los cables al cuerpo colector. En caso de fdmjo del
detector solar, usualmente es desmontado con regéééto al
cuerpo del colector, reparado y luego montado nueﬁéﬁepte en
el cuerpo del colector. En este caso, las caracteristicas de
ajustabilidad de la presente invencidén eliminan la necesidad
de repcsicionar las lentes y cables, es decir, lo gque se
requiere es simplemente ajustar el detector solar del modo

anteriormente indicado.

En su funcionamiento, los fotosensores X.-X%

1 74
del montaje =130- guedan expuestos a la luz gque entra en el
detector so.ar a través de la abertura cruciforme -112- de
la placa superior =-100-, abertura =-118- de 1la placa de
ajuste =-108- y abertura =-124=- de la placa de fondo =-110-.
Por otra parte, el fotosensor xc es irradiado por la 1luz

gque avanza a través de la abertura =-132- del montaje =130~

después de las aberturas -112-, =118- y -124-. Solamente 1la
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luz directa puede alcanzar los fotosensores xl-x‘ Y

xc' dado gue la totalidad de los componentes serén
eliminados al avanzar la luz de forma secuencial a través ade

las aberturas. Con respecto a los fotosensores xs Yy xs de

la placa intermedfa -~104-, éstos son irradiados pof }9 luz
. ...‘
Que en%ra en el detector solar c¢on intermedio ge ia

totalidad de la longitud de la abertura cruciforme =-112- (a
en esta realizacién determinada). Cuando el &ngulo ingidente
de la 1luz sclar sobre el detector solar es relég;;}mente
grande, tal como se ha representado por el Sngulo';;fde la
figura 8, 1los fotosensores xl. x‘ y xe no recibirdn el

sol. Esto no jimporta enm absoluto dado gue los fotoggisores

xs Yy x6 detectardn de manera aproximada 1la posfeidn del

sol y provocarén gue el colecior de energia °sbiar se

L]
o

desplace hasta que los fotosensores xl-mé-"queden

expuestos a la luz directa del sol.

En resumen, se apreciard que la presente invencién
proporciona un dispositivo para el seguimiento de una fuente
de 1luz mévil, cuyas caracterfsticas facilitan el montaje y
mantenimiento asf{ como la exactitud y ajustabilidad de
posicionado, proporcionando ademi&s una menor posibilidad de
detecciédn errédnea debido a la luz indirecta y proporcionando
aplicabilidad a una fuente de luz que se desplaza dentro de
una gama angular sustancial.

Diferentes modificaciones guedarin evidentes a los
técnicos en la materia después de asimilar las enseflanzas de
la presente invensidén, sin salir del campo de la misma. Por

ejemplo, el conjunto detector solar puede gquedar terminado
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de forma que posea una periferia interma no reflectora y una
periferia exterma reflectora, con o sim la placa superior
=100~ conformada de forma convexa hacia el exterior,
teniendo en cuenta la influencia de la difusién de la luz y
del calor en los fotosensores. Tal como se muestra en la
. .

figura 21, la placa superior =100- puede quedar dotaaa-"ée un
refundido suficientemenz® grande para recibir el fototensor
xo a efectos de reducir el calor que actia en el mismo.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o medlfigue
la esencia del dispositivo descrito, serd vatiabgé.:a los
efectos del actual Moderlo de Utilidad.

S.le

. o°
LK)
e

Al X
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo para la deteccidén de una fuente lu-
minosa mévil, caracterizado por conpr;nde: un cuerpo envolven-
te abierto por ambos extremos y un primer elemento de cierre
desiinado a cerrar uno de los mencionados extremos abf;gtgs Yy
constitufdo mediante una abertura de estructura general.ALruci-
forme; asf{ como un segundo elemento de cierre destinado a ce-
rrar el otro extremo abierto del cuerpo envolvente y up primer
fotosensor montado en el segundo cierre sustancialmeﬁ?g'glinea-
do con el centro de la abertura cruciforme del primer elementc
de cierre y, como minime, una par de segundos fotosensores si-

L -

métricos montados en el segundo elemento de cierre, de.wmanera
* .

[}
“a

que cada uno de dichos segundos fotosensores queda intersec-

tado por una perpendicular imaginaria que se prolonga desde el

borde externo adyacente de la abertura cruciforme en una zona
predeterminada de la misma.

2.~ Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
minosa mévil, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque
dicha zona predeterminada de los segundos fotosensores es un
borde interno de los mismos.

3.~ Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
minosa mévil, segin la reivindicacién |, caracterizado porgue
la mencionada zona predeterminada es una zona intermedia.

4.- Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
minosa mévil, segin la reivindicacidn i, caracterizado porque
el cuerpo envolvente y el primer y segundo elementos de cierre
son desmontables unos con respecto a otros. |

S.- Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
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minosa mévil, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque
el segundo elemento de cierre estf dotado de un refundido en
una posicién del mismo que sustancialmente coincide con el

centro de la abertura cruciforme, quedando recibido el primer

fotosensor en dicho refundido. St
€.- Dispositivo para la deteccién de una fuente iu-
minosa mévil, segun la reivindicacién 1, caracterizado por
comprender ademds una placa intermedia soportada por una zona
sustancialmente intermedia y en sentido axial del cu%?pﬁfen-
volvente, qﬁedando constituida dicha parte intermedia é;r una
abertura sustancialmente rectangular definida por un‘?uggo de
lados opuestos cada uno de los cuales es, como minimoﬁ{gqal en

longitud a uno de los brazos de la abertura cruciforme.y un

juego de lados opuestos cada uno de los cuales es,coié‘ﬁinimo,
igual de longitud al otro brazo de la abertura crucféérie per-
pendicular a dicho primer brazo.

7.- Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
minosa mévil, segin la reivindicacién 6, caracterizado ademis
por comprender como minime un tercer par de fotcsensores mon-
tados en la placa intermedia, para extenderse respectivamente a

lo largo de los bordes opuestos de la abertura en la placa ‘in

termedia.,

8.~ Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-
minosa mévil, segin la reivindicacién €6, caracterizado porque
el cuerpo envolvente, ¢l primer y segundo elementos de cierre
y la placa intermedia son desmontables entre si.

9,- Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-

pinosa m6vil, segun la reivindicacién 1, caracterizado ademis
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por comprender una placa de ajuste interpuesta entre el pri-
mer y segundo elementos de cierre, poseyendo dicha placa de
ajuste una adertura de forma general rectangular gque queda
definida por un conjunto de lados opuestos, cada uno de los

cuales es, como minimo, igual en longitud a uno de los brazos

de la adbertura cruciforme y un conjunto de lados opuestos, co-
mo minimo,iguales en longitud@ al otro brazo de la abertura

cruciforme perpendicular al mencionado primer brazo, gquedan-

do montado el segundo elemento de cierre en la placa dé sjus-

-

te para su desplazamiento en dos direcciones perpendiégifxes

relativas.

10.- Dispositivo para la deteccién de una fuente lu-

- e =

minosa mévil, seguin la reivindicacién 9, ca:acterizad&lparque

el cuerpo envolvente, ‘el primer y segundo elementos d;jéiexte
Y la placa de ajuste son desmontables entre si, vil-

Sean cuales fueren lans circunstancias que concurran
en la esencialidad del Modelo de Utilidad definido en 1las

anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

11.- "DISPOSITIVO PARA LA DETECCION DE UNA FUENTE LU-
MINOSA MOVILY,

Coneta la presente memoria de veintidds hojas folia-

das mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos

a la misma.

Barcelona, 31 D|C. 1984

P.A. de D. Kei MORI.

ALFONGO WJURAN
P. P

JR/em.
th.

Fdo.: wis A, Durén



D. KEl MCRI

= cm|ako 83|uonulmn)‘?/4’ll| NOMEROD 25 |

M. |u:ouu HORIZONTAL CLISE

lusmou VERTICAL CLISE

l“c' .

| A- ouRdn | caser.

ESCALA VARIABLE




5 HOJAS

HOJA A2y
Fig. 3
AB 4 %
“2_ >Eou 4$6 ?2
~| : 1 \
/I i 40 _
. : ',: N
: i : 1
, i | \
Y b
| Ul Xe I Xxe |
B BN A At [P
T s Iy
X a4

BARCELONA, 3 1 DIC. 1984

PA.
AL

FONSO DURAN




D. KE! MCRI

< (&
N © ~ ] e
D D l.hu“uun%WM
LT R
g

ESCALA VARIABLE

| 54 ouamon | 1w avanvaow | gz onv [wd

. 38173 IVANOTIHOH YOI03IN _ "I

IS IVARINIA YOIGIN —

u3eo | nywna v |



5 HOJAS
HOJA Ne2

B a
......

BARCELONA, o saa
L44 PA. 3 1 Dlec ﬂu‘*
ALFONSO DURAN
p. P.

A

| =
Edo.s wis A, Durdn Moyo




L. KE1 MCRI

~ cu| aR0 G| movatioao” Y. | wimeso ¥5 |

CM.| MEDIDA HOUZONTAL CLISE

20¢ . 116b
~120d

<>

|umm VERTICAL CLISE

lA. Sunin |ousm.

ESCALA YARIABLE ‘

i W S ‘




$ HOJAS
HOJA N23

IXO JOO
14a 4© | Eiﬁ"‘ I ot li4c
f i‘g
l

|_l14d

BARCELONA, 3 ' DIC. 1984
PA.

ALFCN:0O DURAN
p. 0.

4277“%%"

Fdo.: wuis A. Durén Moya




" cu| ako 53 | mooariban 2 WV| nmenro 7S |

culusmm HORICONTAL CLISE -

‘uzmm VERTICAL CLISE

. >

| A. DuRdN | OBSER.

D. KEI MORI

ESCALA YARIASLE

X5
N

‘ Fig.

13

104

=

'l{“'lin

2.
Dc-L

; 120a 8
2

l\"

o

%

Lo
200 i 120d~f

1
!
|
|
- i
e
t,',(f‘( !
K:{;:—-/'
4
e X
»Q:/
|
!
L

. \XG

Fig.

14

16a

~116

s




S HCJAS
HCJA Nes

122¢ 108
|2 I Q\f{)\ [ r ‘ ( (l ‘llwil:;.
N4 "‘f-lf- Y O ".i‘}f ‘:_\v

121 b

N21c

~ 122b

~121d

126a

126d —

.
"

—A
"~ 126b

BARCELONA, 3 : 7', 1354
PA.

ALFONGO DURAN

P.p

———

Fdo.: wis A. Durén Moye




(IIOJr|26b

124

Fig. 17

126a
B{

0. KEF MOER|

BRI XN

ESCALA VARIABLE

1 5¢ ouangn |4y yovarvaow | ggoyy [ wd

.. 3IS1TI IVANOIIMOH YAIg3N — "l

IS TP NLIN3IA (G-ﬂul“

‘>, u3sw0 | Nywno v |



S HOJAS

HOJA Neg
Fig. 21 |
14
l14a IOLCE ?c
Egﬁ I xlfz %7
%
37/ Xo
| | «x ‘e
” ] 5 )
; I8 104
i
I N |18a
|O615 llec A
| I2lc
f 122a =
{ & 18 108 \ 7
J 3
126a 124 110
X3 |32 Xa[f 128
130 ¢Xc E‘:RCELONA, 3 1 DIC. 1984
. ‘ALFONGO DURAN
p. P.

0.1 wis A. Durén Moye




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



