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La presante invención se refiere a un cuerpo cilindri- 
circular insertable en un taladro de ajuste, especialmente 
a un porta-herramientas,del tipo que comprende un extremo da 
arción rebajado mediante una estriccion en forma de un cuerpo 
revolución con el eje del cilindro a modo de eje de revolu—

non<
Con objeto de poder fabricar piezas industriales con 

Limites reducidos de tolerancia,es necesario alojar las herra­
mientas exactamente en los puntos receptores previstos para ello 
Si se preven para este fin soportes cónicos,podrá conseguirse _ 
m a  elevada exactitud con respecto a la posición centrada..de la
íerramienta. La colocación axial de la herramienta permade&0**.*
sin embargo comparativamente inexacta. Si se preve un soporte 
íilíndrico para la herramienta, podrá garantizarse nuevamente 
m a  posición axial exacta de la herramienta,determinada por, un 
6ope, con medios sencillos mientras que el centrado ofrece difi­
cultades,ya que el fuste cilindrico de la herramienta o el pango 
íilíndrico del porta-herramientas tiene que insertarse en .up orij- 
ficio de ajuste correspondiente. En caso de que no pueda, inser­
tarse el mango cilindrico de acuerdo con una orientación'.coaxial 
sxacta en el taladro de ajuste,se presentará el peligro Re que 
si mango cilindrico ae agarrote en el taladro receptor en el mo­
mento de la inserción.El fuste cónico que facilita la inserción 
leí extremo de inserción no puede evitar un ladeado con la auto- 
retención producida por este motivo.

No obstante estas dificultades de inserción no se pre­
sentan únicamente en el caso de cuerpos cilindricos circulares, 
an los que se ha dado una transición exenta de rebaje hasta el 
sxtremo de inserción,sino también en el caso de cuerpos cuyos 
axtremos de inserción está rebajado mediante una estricción,ya
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[ue también los extremos de inserción presentan una configura­
ron en forma de cilindro circular. Tales estricciones no se han 
.deado concretamente para facilitar la inserción del cuerpo en 
ôrina de cilindro circular en un taladro de ajuste,sino por ejem 
)lo para la sujeción AxjAi del cuerpo en el taladro de ajuste 
tediante piezas de enclavamiento que penetran en la astricción 
[DE-OS 26 47 633)*

Puesto que tiene que garantizara en los dispositivos 
te suhstituición de herramientas un recambio repetido de la 
íerramienta, adquiera un significado especial el problema da la 
inserción de un cuerpo cilindrico circular en un taladro, de*.ajus 
:a, siendo además problemático el hecho de que no pueden/emplear 
se los dispositivos de manipulación usuales previstos para el re 
:ambio da la pieza industrial para el recambio de la herramienta 
tebido a la guía de la pieza industrial comparativamente/lppxac-

La presente invención tiene pues por objeto, confjLgust 
rar el extremo de inserción de un cuerpo cilindrico circular de 
tal forma que el cuerpo cilindrico circular pueda insertarse 
también en un taladro de ajuste exacto sin peligro de unq/auto-

e a ̂
retención provocada por un ladeado,en el caso de que no se veri­
fique antes de la inserción una orientación exacta del eje del 
cilindro con respecto al eje del taladro.

La presente invención resuelve este problema porque el 
cuerpo de revolución constituye una zona esférica,que se extien­
de a ambos lados de su plano de su círculo máximo perpendicular 
al eje del cilindro.

Mediante la configuración del extremo de inserción en 
forma de una zona esférica,que se extiende a ambos lados de un 
plano del círculo máximo perpendicular al eje del cilindro,se
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Logra una articulación esférica que permite incluso en el caso 
le una inclinación del eje del cilindro con respecto al eje del 
taladro, una inserción exenta de auto-retención del cuerpo cilín-L 
irico circular en el taladro de ajuste.La altara de la zona esfó 
rica tiene que adaptarse en este caso evidentemente al erros an­
gular máximo tolerable con relación al eje del cilindro y del 
aje del taladro.Si se be insertado ya el extremo de inserción 
leí cuerpo cilindrico en el taladro de ajuste,se producirá cuan- 
io se verifique una inserción ulterior del cuerpo cilindrico en 
el taladro de ajuste una auto-orientación,ya que la parte cilin­
drica se guia con una cierta separación de la zona esférica*, so-^
bre la pared del taladro. Ensayos han demostrado que con. ayuda....
le esta medida pueden insertarse cuerpos cilindricos circulares 
incluso en el caso de errores angulares comparativamente grandes 
en la orientación del eje del cilindro frente al eje del/tpladro 
sin problemas en el taladro de ajuste,cuando el alojamiento del 
cuerpo cilindrico a insertar permita la auto-orientación deptro
del taladro de ajuste. . ...

, , ,La transición desde la zona esférica hasta la seppion
en forma de cilindro circular debe asegurar en este caso .que el 
cuerpo cilindrico circular no pueda quedar colgado en la**zona de 
esta transición sobre el borde del taladro. Asi pues debe evitar 
se un rebaje en forma escalonada.Se obtienen condiciones parti­
cularmente favorables tanto con respecto a la fabricación cuanto 
con respecto a la función,cuando la transición desde la zona es­
férica hasta la sección cilindrica circular está constituida por 
una sección en forma cónica* Es evidente que el ángulo en el 
vértice de esta sección de forma cónica no puede elegirse dema­
siado grande. En la práctica se ha deducido un ángulo en el ver- 
tice para la sección en forma cónica de 10 a 40^,preferentemente
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de 20°,que cumple todas las exigencias.
Con objeto de facilitar la inserción da la zona esféri 

ca en el taladro de ajuste en el caso de extremos de inserción 
con una zona esférica comparativamente reducida, la zona esféri­
ca pueda terminar en una sección en forma de tronco de cono,cuyo 
ángulo en el vértice ascienda preferentemente a 90°. El estrecha­
miento adicional provocado de este modo del cuerpo cilindrico 
circular en la zona del extremo de inserción permite abarcar 
desplazamientos laterales mayores del eje del cilindro y del 
eje del taladro.

En el dibujo se ha representado a modo ejemplificativo 
el objeto de la presente invención y,en concreto, se ha represen 
tado un cuerpo cilindrico circular,según la presente invención 
para su inserción en un taladro de ajuste ,en alzado.

Con objeto da poder insertar un cuerpo cilíndrídP'.cir-
cular 1,por ejemplo el fuste cilindrico da una herramienta o
de un porta-herramientas,en un taladro de ajuste (soporta da
herramienta o soporte de sujeción) sin una orientación previa
exacta del cuerpo cilindrico circular 1 con respecto al taladro
de ajuste, el cuerpo cilindrico circular 1 presenta en sú/extre-

***.
mo de inserción 2 una zona esférica 3, yaciendo el centróle la 
esfera 4 sobre el eje del cilindro 5.Puesto que la zona esférica 
3 se extienda a ambos lados de su plano del circulo máximo que 
pasa por el contro de la esfera 4 y perpendicular al eje del 
cilindro 5, se consigna una articulación esférica en el momento 
de la inserción del extremo de inserción 2 en un taladro de ajus-t- 
te mediante la zona esférica 3,que permite un basculado exento 
de agarrotado del cuerpo cilindrico 1 alrededor del centro de la 
esfera 4,de forma que la superficie subsiguiente del cuerpo ci­
lindrico circular 1 constituye una superficie de guía en el mo-30
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mentó de su. aplicación sobre la pared del taladro,con cuya ayuda 
el cuerpo 1 se orienta bajo un basculado alrededor del centro de 
la esfera 4.Con objeto desque se produzca esta guia auto-centra 
dora del cuerpo 1 realmente sin auto-retención,tiene que procu­
rarse una transición correspondiente desde la zona esférica 3 
hasta la sección cilindrica circular 7. Si se configura esta 
transición en forma de át^ción cónica 8,podrán cumplirse todas 
las exigencias cuando el ángulo en el vértice de esta sección 8 
sea inferior a 40°, debiéndose considerar un ángulo en el vérti­
ce de 20° como el óptimo.

PUesto que la altura de la zona esférica 3 tieaa.que
adaptarse según el error angular máximo permisible entre/él\eje+ ***
del cilindro 5 y el eje del taladro,antes de la inserción en el
taladro de ajuste,puede suceder que el estrechamiento producido
por la zona esférica 3 no sea suficiente para asegurar l^'.ipser-.**
ción del extremo de inserción 2 en el taladro de ajuste con las 
desviaciones laterales existentes entre el cuerpo cilindrico cir
cular 1 y el taladro de ajuste.Auxiliarmente puede prolongarse

,  * *la zona esférica 3 en una sección en forma de tronco de copo 9,
* w *

cuyo ángulo en el vértice ascienda preferentemente a 90°
Evidentemente no es preciso indicar con mas detalle 

que la presente invención no está limitada al empleo para porta­
herramientas. Por el contrario puede emplearse en todos aquellos 
casos en loa que tenga que insertarse un cuerpo cilindrico cir­
cular en un taladro de ajuste,tal como sucede por ejemplo en el 
caso Je bulones de guía, de pistones, de cojinetes y similares. 
En todos los casos de aplicación lo fundamental es que el extre­
mo de inserción del cuerpo cilindrico circular presenta una zona 
esférica,cuyo diámetro esté adaptado al diámetro del taladro de 
ajuste,de forma que se produzca en base a esta zona esférica una30
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guia basenlabie en todos los sentidos del cuerpo cilindrico cir 
cular en el taladro de ajuste en la zona del extremo de inser­
ción.

Descrita suficientemente la naturaleza, del invento, 
asi como la manera de realizarlo en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.

-6-

RBIVINDICACIQUES
1. - Cuerpo cilindrico circular, insertable en*un 

taladro de ajuste, especialmente para un porta-herramiáaááá, 
del tipo que comprende un extremo de inserción (2) rebajado 
mediante una estrucción, en forma de un cuerpo de revolución 
con el eje del cilindro (5) a modo de eje de revolución^ca- 
racterizado porque el cuerpo de revolución constituye una zona 
esférica (3)* que se extiende a ambos lados de su plano.del cir 
culo máximo (6) perpendicular al eje del cilindro (5).Y/*;

2. - Cuerpo cilindrico según la reivindicación ca-
* * * *

racterizado porque la transición desde la zona esférica;.(,3)*
*  *  +

hasta la sección cilindrica circular (7) está constituida por 
ana sección en forma de cono (8).

3. - Cuerpo cilindrico según la reivindicación 2, ca­
racterizado porque al ángulo en el vértice de la sección en 
forma de cono (8) está comprendido entre 10 y 40° y, preferen­
temente, asciende a 20°.

4. - Cuerpo cilindrico según una de las reivindica­
ciones 1 a 3; caracterizado porque la zona esférica (3) se pro 
longa en ana sección (9) en forma de tronco de cono, cuyo án­
gulo en el vértice asciende preferentemente a 90°.



5.- Cuerpo cilindrico circular, insertable en un ta­
ladro de ajuste? tal y como queda sustancialnente descrito en 
la oresente Memoria, e ilustrado en. él dibujo adjunto.

Esta Memoria consta de ? hojas escritas a. máquina 
por una sola cara.

Madrid, AGO,1984
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