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La presente invencidn se refiere a un cuerpo cilindri-

¢0 c¢ircular insertable en un taladro de ajuste, especialmente
para un porta-herramientas,del tipo que comprende un extremo de
insercidn revajado mediante una estriceidn én forma de un cuerpo
de revolucidn con el eje del cilindro a modo de eje de revolu-
cidn.

Con objeto de poder fabricar piezas industriales con
limites reducidos de tolerancia,es necesario alojar las herra-
nientas exactamente en los puntos receptores previstos para &llop
Si se preven para este fin soportes cdnicos,podra conseguirse
una elevada exactitud con respecto a la posicidn centrada, de la
herramienta, Ia colocacidn axial de la herramienta perma#é?p'
sin embargo comparativamente inexacta. Si se prefe un soporte
cilindrico para la herramienta, podrd garantizarse nuevamente
una posicidn axial exacta de la herramienta,determinada por, un
tope, con medios sencillos mientras que el centrado ofre;; difi-
cultades,ya que el fuste cilindrico de la herramienta o el mango
c¢ildndrico del porta-herramientas tiene que insertarse en up orie

ficio de ajuate correspondiente. En caso de gque no pueda, inser-

v * @

tarse el mango cilindrico de acuerdo con una orientacidn’doaxial
exacta en el taladro de ajuste,se presentard el peligro éé.Aue
el mango ecilindrico se agarrote en el taladro receptor en el mo-
mento de la insercidn.El fuste cénico que facilita la insercidn
del extremo de insercidn no puede evitar un ladeado con la auto-
retencidn producida por este motivo.

No obatante estas dificultades de insercidn no Se pre-
gentan unicamente en el caso de cuerpos cilindricos circulares,
en los que se ha dado una transicion exenta de rebaje hasta el
extremo de insercién,sino tambien en el caso de cuerpos cuyos

extremos de insercidn estd rebajado mediante una estriceidn,ya
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‘que tambien los extremos de insercidn presentan una configura-
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cidn en forma de cilindro circular. Tales estricciones no se han
jdeado concretamente para facilitar la insercidn del cuerpo en
forma de cilindro circular en un taladro de ajuste,sino por ejem
plo para la sujecidn axial del cuerpo en el taladro de ajuste
mediante piezas de enclavamiento que penetran en la estriceidn
(DE-0S 26 47 633).

Puesto que tiene que garantizars en los dispositivos
de substituicidn de herramientas un recambio repetido de la -
herramienta, adéniera.un significado especial el problema de la
insercidn de un cuerpo cilindrico circular em un %2ladro.de.ajus
te, siendo ademds problemdtico el hecho de que no pueden{%ﬁplqu
se los dispositivos de menipulacion usuales previstos para el re
cambio de la pieza industrial para el recambio de la herramienta
debido a la gufa de la pieza industrial comparativamente,” ingxac-
ta. h

la presente invencidn tiene pués por objeto, configu=

rar el extremo de insercidn de un cuerpo ¢ilindrico cirecumlar de

tal forma que el cuerpo cilindrico circular pueda inserté}ép

tambien en un taladro de ajuste exacto sin peligro de ung,” auto-
retencidn provocada por un ladeado,en el caso de que no ég.Qeri—
fique antes de la insercign una orientacidn exacta del eje del
cilindro con respecto al eje del taladro.

La presante invencidn resuelve este problema porque el
cuerpo de revolucidn constituye una zoma esférica,que se extien=
de 2 ambos lados de su plano de su circulo mdximo perpendicular

@l eje del cilindro,

Mediante la configuracidn del extremo de insercidn en
forma de una zona esférica,que se extiende a ambos lados de un

plano del circulo miximo perpendicular al eje del c¢ilindro,se
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"logra una articulacidn esférica que permite incluso em el caso

lde una inclinscidn del eje del cilindro con respecto al eje del
talaaro, una ingercidn exenta de amto-retencidn del cuerpo cilin.
drico circular en el taladro de ajuste.la altura de la zona esfd
rica tiene que adaptarse en estie caso evidentemente al erros an-
Jgular’méximo tolerable con relacidn al eje del cilindro y del
eje del taladro.Si se ks inserisdn ya el extremo de insercidn
del cuerpo cilindrico en el taladro de ajuste,se producird cuan-
do se verifique una insercidn ulterior del cuerpo cilindrico en
el taladro de ajuste una auto—orientacién,ya que la parte cilin-
drica se gufa con una cierta separacién de la zona esférica’. SO--
bre la pared del taladro. Ensayos han ‘demostrado que con{%@?da
de esta medida pueden ingertarse cuerpos cilindricos circulares
incluso en el caso de errores angulares comparativamente grandes
en la orientacidn del eje del cilindro frente al eje del,"teladro
sin problemas en el taladro de ajuste,cuando el alojamie;%o del
cuerpo cilindrico a insertar permita la auto—orientacién deptro

del taladro de ajuste. . e,

LR ]
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la transicidn desde la zona esférica hasta la segeidn

en forma de cilindro circular debe asegurar en este casol@ﬁé el
cuerpo cilindrico cireular no pueda quedar colgado en ladﬁéﬁa de
esta transicidn sobre el borde del taladro. Asi pués debe evitar
se un rebaje en forma escalonada.Se obtienen condiciones perti-
cularmente favorables tanto con respecto a la fabricacidn cuanto
con respecto a la funcidn,cuando la transicidn deade la zona es-
férica hasta 1la seccidn cilindrica circular estd constituida por
una seccidn en forma cdnica. Es evidente gque el angulo en el
vértice de esta seccidn de forma cdnica no puede elegirse dema-
siado grande. En la prédctica se ha deducido un éﬁéulc en el ver-

tice para la seccidn en forma cénica de 10 a 40°,preferentemente
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" de 20°,que cumple todas las exigencias.

lesfera 4,de forma que la superficie subsiguiente del cuerpo Ci-

‘® @ -

Con objeto de facilitar la insercidn de la zona esféri
ca en el taladro de ajuste en el caso de extremos de insercidn
con una zons esférica comparativamente reducida, la zona esféri-

ca puede terminar en una seccié_n en forma de tronco de cono ,'cuyo

miento adicional provocado de este modo del cuerpo cilindrico
circular en la zona del extremo de insercidn permite abarcar
desplazamier.508 laterales mayores del eje del cilindro y del
eje del taladro.

En el dibujo se ha representado a modo ejemplifinsstivo
el objeto de la presente invencidén y,en conereto, se ha ::'é_f::»‘;peeg_
tado un cuerpo c¢ilindrico circular,segun la presente invencidn
para su insercidn en un taladro de ajuste ,en alzado.

Con objeto de poder insertar un cuerpo cilindr;“.é..o:.cir-
cular 1,por ejemplo el fuste cilindrico de una herramient;. o
de un porte-herramientas,en un taladro de ajuste ( gsoporte de

herramienta o soporte de sujecidn) sin una orientacidén rxewia

L

exacta del cuerpo cilindrico circular 1 con respecto al taladro

de ajuste, el cuerpo cilindrico circular 1 presenta en su extre-
o de insercidn 2 una zona esférica 3, yaciendo el centrb: d.e la
lesfera 4 sobre el eje del cilindro 5.Puesto que la zona esférica
3 se extienda a ambos lados de su plano del circulo méximo que
pasa por el contro de la’'esfera 4 y perpendicular al eje del
cilindro 5, se consigue una articulacidn esférica en el momento
de 1a insercidn del extremo de ihsercidn 2 en un taladro de a jus-
te mediente la zona esférica 3,que permite un basculado exento

de agarvotado del cuerpo cilf{ndrico 1 alrededor del centro de la

dngulo en el vértice ascienda preferentemente a 30°. El estrechal

1indrico circular 1 constituye una superficie de gufa en el mo-

|

|
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el cuerpo 1 se orienta ba jo un basculado alrededor del centro de
la esfera 4.Con objeto de—que se produzca esta guia auto-centrg
dora del cuerpo 1 realmente sin auto-retencidn,tiene que procu-
rarse une transicién correspondiente desde la zona esférica 3
hasta la seceidn eilindrica circular 7. Si se configura esta
transicidn en forma de swucidn cdénica 8,podrén cumplirse todas
las exigencias cuando el dngulo en el irértice de esta seccicn 8
sea inferior a 40° * debiéhdose considerar un angulo en el vérti-
ce de 20° como el éptimo.

Puesto que la altura de la zona esférica 3 tiena.gue
adaptarse segin el error angular mdximo permisible entre.:ézl.:.eje
del cilindro 5 y el eje del taladro,antes de la ingercidn en el
taladro de ajuste,puede suceder que el esirechamicnto producido
por la zona esférica 3 no sea suficiente para asegurar la-dpser-
cidén del extremo de insercidn 2 en el taladro de ajuste con las
desviaciones laterales existentes enire el cuerpo cilindrico cir

taog

cular 1 y el taladro de ajuste.Auxiliarmente puede prolox.lgarse

L N

la zona esférica 3 en una seccidn en forma de tromco de cono 9,
cuyo 4ngulo en el vértice ascienda preferentemente a 90° :.'."
Evidentemente no es precigo indicar con mas de‘b:afiie

que la presente invencidn no estd limitada al emplec para porta-
herramientas. Por el contrario puede emplearse en todos aquellos
casog en loa que tenga que insertarse un cuerpo c¢ilindrico cire
cular en un taladro de ajuste,tal como sucede por ejemplo en el
lcaso e bulomes de guila, de pistones, de cojinetes y similares.
Er. todog los casos de aplicacidn lo fundamental es que el extre-
mo de insercidn del ouerpo cilindrico eircular presenta una zons
esférica,cuyo didmetro esté adaptado al didmetro del taladro de

ajuste,de forma que se produzca en hase a esta zona esférica una

" mento de su aplicacidn sobre la pared del taladro,con cuyza aynd S

W,
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guia basculable en todos los sentidos del cuerpo cilindrico cix
cular en el taladro de ajuste en la zona del extremo de inser-
cién.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de reslizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

principio fundamental.

RETVINDI CACTONES .

1e~ Cuerpo cilindrico circular, insertable em-un

taladro de ajuste, especialmente para un porta-herramidnias,
del tipo que comprende un extremo de insercidén (2) rebajado
mediante una estruceidn, en forma de un cuerpo de revoluciodn
con el eje del cilindro (5) 2 modo de eje de revoluciém,sga-
racterizado porque el cuerpo de revolucidn constituye una zona
esférica (3), que se extiende a ambos lados de su plano.del ciz
culo méximo (6) perpendicular al eje del eilindro (5).%.":

-
?..

2.~ Cuerpo cilindrico sestin la reivindicacidp )y, ca-

sats

racterizado poraus la transicidn desde la zona esférica;&é)
nasta la seceisn cilfadrica cireular (7). esté constitufda por
una seccidn en forma de cono (8). |

3.~ Cuerpo cilindrico segin larreivindicacién 2, ca=
racterizado porque el 4dngulo en el vértice de la seccidn en
forma de cono (8) estd comprendido entre 10 vy 40° vy, preferen-
temente, asciende a 20°.

4.~ Cuerpo cilindrico segin una de las reivindica-

ciones 1 a 3, caracterizado porque la zona esférica (3) se pro

lonza en una seccidén (3) en forma de tronco de cono, cuyo én-

s . 0
gulo en al vértice asciende preferentemente a 90,
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5.~ Cuerpo cilfndrico cireular, insertabla en un ta-

ladro de ajuste; tal ¥y como gueda sustancialmente descrito sn

la presente Memoria, e ilustredo en.el dibujo adjunto.

+a Hemoria consta de T hojas escritas a mdquina

por una sola cars.

Madria, 1U AGO, 1884
" VOEST-ALPINE AKTIENGESELLSCHAFRT).
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