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N ODELO D E UTTIULTIDAD

por VEINTE. afios
solicitado en Espafia a favor de GLAENZER SPICER, de naciona-
lidad francesa, domiciliada en 10 Rue J.P. Timbaud, 78301
Poissy, Francia, por "Disposicidn cinemdtica de dos Organos
con movimientos de Jdeslizamiento alternativos", con priori-
dad de la solicitud francesa 83 17 576 de fecha 4 Noviembre

1983,

- MEMORIA DESCRIPTIVA

_a presente invencién se refiere a la9'3§5posicio-
nes de tipo =2n el cual dos &8rganos, entre los c&aiéé estan
disnuestos unos 2leamentos de rodadura sostenidos por una
jaula, estén animados el uno con respecto al otre.de un mo-

. . [
vimiento alterrativo. Los elementos de rodaduraspugden ser
[ ]

unas agujas y en este caso el conjunto constituido por las

i)

gujas ¥ =2u jaula estd designado por la expresidén, Yplaque-

(A WY

ta de azujas". Dichas plaquetas de agujas permigqpﬁventajo-
. ®es
samente suprimir el rozamiento y el desgaste y preden fun-
sate

cionar sin juezo. Las mismas son practicamente indispensa-

hlas cuarde se trata de transmitir unas cargas importantes
a unas piezas en mcvimiento alternativo continuo répido,

como es el caso en las juntas deslizantes de tripode que \
~rabajan b"ajo angulo. L

T

n <dichas disposiciones, cuando los movimientos

alternativss tienen una amplitud variable, se plantea el



se desplaza en una carrera igual a la mitad del desplaza-

miento relativec de los dos érganos. Este problema resulta

del hecho de‘que,‘en funcionamiento, ei;tosariO“de-agujas;v
) reténida§ juntas»por su jauia se descentfa 6 se @esplaza

progresivamente en un sentido o en el otro, hasta alcanzar'-

un limite de carrera en tope mecinico. En este instante in--

terviene un choque y un deslizamiento bajo carga que son

desde luego nefastos y que van en contra del objetivo busca-
10 do.

Se conoce también segln la patente FR-2 176 361
una disposicidén 2n la cual la funcidn de apoyo eYlert los
“

dos elementos gue pueden ser desplazados el uno :05:;' respec-

to zal otro, ejercida por unos 2lementos de rodadura reteni-
15 dos por uria jaula, y la funéién de relacidn de esté jaula,

estén aseguradas pOr unos medioé diferentes. Elgzéﬁorno de

la jaula esti realizado por unos rodillos de diametro sensi-

blemente superior al de los elementos de rodadura,.’gue coo-

peran cada uno con dos paredes inclinadas previsxag‘en los

20 403 elementos enfrentados. . AASLE
sets
Tsta disposicidn presenta serios incongepientes:

el 4nzulo e inclinacidn de las paredes es peguefio (1 0

G
~*

22), uno de los rodilleos puede s. » reteanido por acufiado en-

tre estas paredes y soportar por si solo la totalidad de =

58]
3

la carga con, por consecuencia, un deterioro de las superfg-

cies de rcdadura.

31, por el contrario, se incrementa la inclina-



N
U

cidén de los planos inclinados hasta 159; se reduce entonces
considerablemente la carrera posible del dispositivo, a me-
nos de utilizar unos rodillos de retorno de diametro muy
grande. Ademds, este dispositivo anterior es voluminoso,
pocc rendible y complicado de realizar. No podrfia por tanto
de ninguna manera ser utilizado en una aplicacién indus-
trial tal como la prevista en la presente solicitud.

El objetivo de esta invencidn es por tanto propor-
cionar una disposicidn de retorno que sea pequefia, facil
de montar y que presente un volumen y un coste muy bajos.
Mas particularmente, en la aplicacidn a una junta homociné-
tica deslizante, esta disposicidédn de retorno no'deﬁeré com-

prometer el deslizamiento muy libre y la neutraligdal de la

junta.

A este fin, la invencidn tiene por objesd una dis-
posicibédn de dos drganos animados el uno ccn resd%é}o al
otro con mévimientos de deslizamiento alternativos, entre
los cuales estan interpuestos unos elementos de rpfadura

retenidos por una jaula, estando previstos unossnt@dics para
*es’

retornar la jaula a una posicidén determinada cogf *paspecto
seebe

2 uno de dichos 6rzanos, caracterizada porgue dithos elemen-~
es @

o5 de rodadura tienen unos dilmetros respectivos aue v n

creciendo nprogresivamente, a partir de por lo mencs un ele-

—wento medio, en direccién a los elementos extremos y que &

v

constituyen asi dicho

n

m2dios de retorno.

41

ezQn un molo da2 realizacidén preferido, los ele-

mentos e rodadura son unas agujas.
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Segin otras caracteristicas:

- la relacidén entre los diametros de los elemen-
tos de rodadura varia entre 1 y 1,01 y preferentemente en-
tre 1 y 1,005;

- la ley de variacién de los didmetros es tal que

la envolvente de 1los elementos de rodadura tiene una forma

aproximadamente parabdlica.

La invencidn se describiri ahora mas en detalle
con referencia al plano anexo dado Unicamente a titulo de
ejemplo y en el cual:

- la fig. 1 representa una disposicidn conocida

de <o0s elementos que pueden estar animados el urld*t’on res-

pecto al .:=ro con un movimiento de deslizamientdse.s
- la fig. 2 representa una disposicidén similar

perfeccionada segln la invencidn, sstando las dismensiones

considerablemente exageradas a fines de mayor cﬁ%&%ﬂad.

En el modo de realizacidn elegido, se supone que

la invenecidn estd aplicada a una junta homocinéti¢A desli-

s 09,
.o
*e,s’

zanta2 del tipo de tripode.
En la fig. 1, la referencia 1 designa. gorrdn

ie “ri{pode, mientras que la referencia 2 designa:uq harrile-
“2 2n el cual estan delimitados unos cami- as de.;;dadura
“lanes tales como 3. Entre el gorrdn y el camino de rodadu-
ra estd interpuesta, por 1na parte, una deslizadera o cojrf
nete 4 que presenta por un lado una superficie cbncava 5

“estinada a cooperar con la superficie esférica convexa del

torrdn vy, oor el otro lado, una superficie plana & dispues-
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ta enfrentada al camino de rodadura 3. Entre esta superfi-
cie plana y el cam:ino de rodadura estan interpuestos unos
elementos de fodadura 7, en el ejemplo unas agujas. reteni-
das por una jaula > plagieta 8 que delimita en sus extremos
unos topes de paro 9.

Una carga F ejercida a partir del gorrén es trans-

mitida por la deslizadera 4 y las agujas 7 al camino de ro-

dadura 3. Cuando tiene lugar un movimiento alternativo de
amplitud 1 de la deslizadera, la plaqueta o jaula 3 efectia
un movimiento alternativo de amplitud 4 1. Cuando la desli-
zadera esti centrada con respecto al rosario de agujas las

iistancias d y 4' entre los extremos de la desl:"ZdUkra y

las superficies de tope 9 son iguales y la libertasd de des-
plazamiento por rodadura es ‘zual a 2d hacia la derecha y

s a s I3 - »
2d' = 2d hacia la izaquierda. Por el contrario, st*da plaque-

ta de agujas estd descentrada o desplazada en urlg,distancia
a, la libertad de cesplazamiento por rodadura estd evidente-
mente reducida a una distancia 2a. Si el descentnado alcan-
za 2d, la libertad de desplazamiento por rodaduﬁg{?ﬁsulta
nula, @stando el borde de la deslizadera constant®tente a

tone contra una de las superficies de paro de la elaqueta.
[ ]

S2vin la invencidn y como se "1 representado en
ia £i3. 2, las agujas 17 interpuestas entre las superficles
enfrentadas 16, 12 <de la deslizadera 14, y del camino de =

.
ro:dadura 12 no tienen todas el mismo diédmetro, vendo este \

diimetro =2n aumento desde el elemento o los elem=sntos me-

Aicz, 2n direccidn e los elementos extremos. Preferentemen
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te, la ley de variacidn de este diadmetro es aproximadamente
parabdlica de manera gue asegure, bajo una fuerza nominal
¥ una carga por aguja aproximadamente igual para todas las
agujas, teniendo en cuenta la deformacidn de la deslizade-
ra. Esta Gltima estd realizada de tal manera que se puede
admitir como primera aproximacidén que su superficie plana
15 se deforma bajo carga segin una superficie cilindrica de
gran radio R y que las agujas permanecen, bajo carga, tan-
gentes a esta superficie.

A titulo de ejemplo, para unas agujas de diametro
nominal igual a 3,5mm, las agujas de fila 1, 2, 2, 4y 5
tendrén respectivamente por diametro, partiendo'ﬁé:ﬁas agu—

o

jas centrales: 3,500-3,502-3,505-3,510-3,516mm. :Dé.‘.{ma mane-
ra mis general se vuede admitir que la relacién de los dia-
metros, por lo menos en este tipo de aplicaciéngsseétard com-
orendida entre 1 y 1,01, preferentemenée compremﬁi&a entre
1 v 1,005,

"De esta manera, cuando la deslizadera esfi descen-
trada, récibe una pequefia solicitacidn continua {g}& tiende

a reducir su descentrado v que es en la practicag'yPyiiciente

sara asegurar ¢l recentrado casi inmediato del rgagrio de
[ ]
'Y R ]

afujas con respecto a lz deslizadera. Por ejemplo, si
¥ = 3,000 N, esta solicitacidn de recentrado puede estar »
comprendida entre 4 y 10 !MN. La misma es por tanto bastante&
cequefa para no tener ningin efecto indeseable sobre la li-

T=rtad axial de deslizamiento de la. junta, pero es sin em-

~argo superior a las solicitaciones sedundarias que serian
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susceptibles de provocar una conduccidn de descentrado de
la deslizadera durante el movimiento alternativo continuo
de la junta trabajando bajo angulo.

Para favorecer la introduccidén de las agujas bajo
la deslizadera, la‘superficie 16 de la deslizadera, que en
estado libre es plana, presenta en sus extremos 162 un ini-
cio de radio r de gran curvatura, obtenido por abrasidén en
tambor o por cualquier otro procedimiento conocido.

Las ventajas de la disposicién que acaba de ser
descrita son las siguientes:

- esta dispcsicidn es eficaz para realizar un
autocentrado del rosarie de elementos de rodadura*in crear
perturbacién en el movimiento de libre deslizam;dﬁ&b de la

junta homocinética u otro dispositivo al cual la invencidn

2sté aplicada; » A SN
- es robusta, muy simple y fiable; {::}

- su coste es practicamente nulo, puesto que los
didmetros diferenciales de las agujas se obtienen por selec-

cién automdtica por medio de instalaciones ya egiZ%entes;
' e’
- esta disposicidén no provoca ningin yokumen su-
oade
plerentario; ..

- la reparticidn de la presidn es aproximadamente

equivalente en todas las agujas. Resulta de ello una capaci-

4
dad médxima de transferencia de carga para el rosario de a%?~
jas y una capacidad también maxima para la junta asi =squipa-

da.,

A los efectos consiguientes se declaran de nove-



dad, propiedad y utilidad nara Espafia, sus territoriocs y

nlazas de soberania, las reivindicaciones que siguen.

L]
esass
vt ®

- v
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REIVINDICACTIONES

1.- Disposicidn cinematica de dos dérganos con mo-
vimientos de deslizamiento alternativos, particularmente
de dos érganos (2, 4; 12, 14) animados el uno con respecto
al otro de movimientos de deslizamiento alternativos, en-
tre los cuales estin interpuestos unos elementos de rodadu-
ra (7; 17) retenidos por una jaula (8; 18), estando previs-
tos unos medios para devolver la jaula a una posicidn deter-
minada con respecto a uno de dichos drganos, caracterizada
porque dichos elementos de rodadura (7, 17) tienen unos dia-
metros respectivos que van creciendo progresivamente, a par-
tir de por lo menos un elemento medio, en direcoiée a los
elementos extremos y constituyen asi dichos medﬂgéjde retor-
no.

2.- Disposicidn segin la reivindicacidp,\, carac-
terizada porque los elementos de rodadura son qué}agujas.

3.- Disposicién segiin la reivindicacién 1, carac-
terizada porque la relacidn entre los diametros qQalos ele-~
mentos de rodadura varfia entre 1 y 1,01 y prefeggpﬁemente

LY 1Y

entre 1 v 1,C05, 20,0

~ e 0
mg®ae

4.~ DNisposicidn seczin la reivindicacidm, 1, carac-
® »

ena &

“erizada porque la ley de variacidn de los didmetros es tal

b

<

que la envolvente de los elementos de rodadura tiene una

forma aproximadamente parahdlica. -
5.- Nisposicidn segin la reivindicacidn 1, caraé&

terizada poraue uro (4; 14) de los dos elementos es deforma-

ble =lasticamente, hajo carga, para permanecer en contacto
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con los elementos de rodadura de diametros diferentes.

6.~ Disposicidédn segin la reivindicacidén 5, carac-
terizada porgue dicho érgano (4; 14) tiene, en estado li-
bre, una superiicie (6; 16) aproximadamente plana, en con-
tacto cton los elementos de rodadura y comprende a lo largo
de sus bordes opuestos dos porciones convexas (163).

7.- #isposicidn segin cualquiera de las reivindi-
caciones 1 a &, caracterizada porque equipa una junta homo-
cinética deslizante del tipo de tripode, en la cual los dos
érganos son, respectivamente, una deslizadera (4; 14) que
coopera con un gorrédn (1; 11) del tripode y un barrilete
{2; 12) que <delimita unos caminos de rodadura (3.4.d3).

3.- "DISPOSICION CINEMATICA DE' DOS ORdéggﬁ CON
YMOVIMIENTCS CE DESLIZAMIENTO ALTERMATIVQS",

Todo ello conforme se describe y reivipdica en
la presente msmoria que consta de diez hojas follddas v me-
canografiadas por una sola de sus caras y de una‘;;mina de

dibujos que la ilustran,

WADRID O OCT. 84 %%,
pA M CURLSUROL  ° u
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