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La presente inveuncién se refiere a unos perfecciona-
mientos en contactores eléctricos, del tipo en los que el
contacto se realiza por deformacidén de una superficie abom-
bada deformable, porﬁadora en su cara céncava de un elemen-

to ccnductor adaptado para cerrar un contacto cuando tiene

lugar dicha deformacién. . o
. @ Py

Esta superficie abombada es generalmente una super—

ficie de deformacién brusca a modo de ampolla, de manera

que produzca en el momento de su abombamiento un contacdp
. 0,
ene

brusco y franco, acompaflado de mds de una sensacidn tdctil

para el utilizador que se apoya sobre la superficie, direc-

tamente o por mediacidn de un botédn. . oo

.
e
[ ®ve

Los contactores existentes hasta el presente, ma..

cete
permiten sin embargo establecer més'que un contacto dntco:
y funcionan en la forma "todsc o nada", es decir, "cont;;to
abierto o contacto cerrado", que corresponden respectivamen-—
te a un botdén elevado o empujado a fondo.

Por el contrario, un contactor segin los perfeccio-

Q

namientos objeto de la presente invencidén permite estzblecer,
por ejemplo por m;dio de un pulsador dnico, varios contactos
sucesivos segun el grado de hundimiento de dicho pulsador,
conservando no obstante las ventajas de las superficies a-
bombadas (contacto franco y sensacién tdctil). Igualmente
puede utilizarse un contactor segin los perfeccionamientos

de la invencién, como contactor "de sobre-carrera", que fun- -

ciona como un contactor bdsico pero con la posibilidad de

cerrar un contacto suplementario, cuando tiene lugar un
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hundimiento mds importante del pulsador, eventualmente cen

un esfuerzo mds importante.
A tal fin, el contactor segin los perfeccionamientos
objeto de la invencién, comprende una pluralidad de hojas

superpuestas dotadas de superficies abombadas deformables

qu en su cara cédncava son portadoras de un &lemento canduc-

tor apto para cerrar un contacto cuando tiene lugar la de-

L]
.
s "

formaciéngge ta superficie abombada, estando las superficies

abombadas de cada una de las hojas centradas sobre un migmo
® @

eje, asi como también unos medios Unicos de accionamiento que
producen, durante su carrera, las sucesivas deformaciones

- .‘...

de las superficies abombadas, siendo deformada cada supews,

LI

ficie después de la superficie inmediatamente superiorfgyzgueh
dando deformadas la totalidad de las superficies al fié;i:?e
carrera. T
» Preferentemente, las superficies abombadas deforma-

bleé son unas superficies de deformacidén brusca, por lo que
la sucesidén de las deformaciones de las superficies trans-
mite a los medios de accionamiengo una sucesidén de sensacio-
nes tactiles.

Otras caracteristicas x&entajas de la invencidn se
desprenderdn de la descripcidn que a continuacidr se hace
de un ejemplo de realizacidn dela invencidén, en relacidn a
los dibujos adjuntos, en los que:

Las Figs. 1 a 4 ilustran las diferentes fases de ac-

cionamiento de un-contactor segin una forma de realizaceidn

de la invencidn; y
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las Figs. 5 y 6 son dos vistias simplificadas de

dicha forma de reglizacidn.

En la Fig. 1, puede verse un contactor segin la inven-
cién, formado por un apilamiento de diferentes hojas: se en-
cuentra asi, de arriba a abajo (la denominacién de "arriba"

y de "abajo" se refiere unicamente a la presentacidn de, la
figura, sin sugerir limitacidn alguna de la invencién): una
primera hoja 10 de proteccidén y de mantenimiento de los ele-

mentos inferiores; una hoja 20 portadora de una primera su-

perficie abombada deformable 21; una hoja rigida 30 que
constituye un separador; una hoja 40 portadora de una segun-

da superficie abombada deformable 41; una hoja rigida 50;.una

.
®ee

hoja 60 portadora de una tercera superficie abombada defowsmable

6‘]. « oee

La primera superficie abombada 21 presenta su convex:i .
dad hacia arriba. La segunda superficie abombada 41 estd por
ejemplo dispuesta paralelamente a la primera, en tanto que la
tercera superficie abombada 61 presentq%u convexidad hacia
abajo; sin embargo, las tres suparficies abombadgs estén ali-
neadas sobre un mi;mo eje.

Los medios de accionamiento del contactor comprenden
un pulsadoer o empujador 70 que se apoya en el centro de la
primera superficie abombada 21, la cual penetra a través de
un orificio practicado en la primera hoja 10; dichos medios
comprenden igualmente una protuberancia 81 dispuesta sobre
elboporte 80. La secciéu S! del pulsador 70 y la seccidn S2

de la protuberancid 81, son sensiblemente iguales para super-



!
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ficies 21 y 61 de dimensionesAdénticas .

La Fig. 1 muestra la estructura del interrﬁpto} en
reposo; si se presiona hacia abajo el pulsador 70,la primera
superficie 21 se deforma tal y como se indica en la Fig.2:
la cara inferiof de la superficie 21 se pore en contacto con

la cara superior dela superficie 40, la cual yueda en aegte,

momento poco o nada deformada. Un primer contacic eléctrico
puede realizarse disponiendo, sobre las caras gque se po;;;”
en contacto, unos conductores eléctricos, por ejemplo en %a;
forma de motivos serigrafiados sobre las hojas’20 y 40;“..

Uhﬁbresién suplementaria sobre el pulsador_?O (Fig.3)

e aas

produce la continuacidn de la deformacién.de la superfieie-.

21 hacia abajo, hasta que la cara inferior de la segundg °gu-

perficie deformable 41 se pone en contacto con la cara Supe-
rior de la hoja rigida 50. Unos motivos conductores disg;e;fus
en dichgs dos caras que se ponen en contacto, permiten esta-
blecer un segundo contacto eléctrico.

La altura hl de la hoja de separacidn 30, se escoje
de .un valof cereano al de la deformacién de una supgrficie
abombada, lqhue permite deformar la superficie 41 sin una
Presién excesiva sobrefl botén y por tapto sin deformacién
demasiado importante de 1la primera superficie 21.

Si se continfia la presién sobre el pulsador 70 (Fig.
4), éste thpoya, por medio de 1las superficies 21 y 41, so-
bre la hoja rigida 50, lo que provoca un descenso general del

conjunto de las hojas 10 a 60. La superficie inferior 61, que

tiene su convexidad dirigida hacia el soporte fijo de base 80
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y la protuberancia 81, se encuentra empujada por ésta contra
la cara inferior de la hoja rigida 50: puede establecerse
asi un tercer contacto entre dicha cara inferior y la cara

superior de la superficie 61.

La altura h2 de la protuberancia, se escoje de un va-

lor por lo menos igual al valor de la deformacidn de la.sue

perficie 61. . e

. . &
e, e,

- - L 4 * -
En la Fig. 5 se ha representado una visior simpli-

ficada, comprendiendo solamente las dos superficies abomba-

das superiores de la Fig.1: en ellas se pueden apreciar el
apilamiento de las hojas 10 a 40 y el pulsador 70,-pero.e1,

apilamiento reposa sobre una hoja 50' rigida que permanéqp%

fija a diferencia de 1#hoja 50 deﬁa Fig. 1. ‘ RREY

En la Fig. 6 se ha representado otra visidn’ d?' Jads
contactos, en la que con respecto . a la Fig. 1 han sido su-
primidas la hoja 20 portadora de 1la primera superficie 21
y la hoja de separacidn 30.

Las superficies deformables pueden ser obtenidas@or
ejemplo a éartir de hojas de Myla13sobrq4aaéue han sido for-
madas las ampollas abombadas y que llevan dispuestos unos
motivos serigrafiados conductores. Las diferentes superficies
deformables pueden tener caracteristicas idénticas (amplitud
de la deformacidn y fuerza necesaria para provocar el abomba-
miento ), pero pueden igualmente escogerse superficies. que
tengan caracteristicas mecdnicas diferentes, si se desean

obtener sensaciones tdctiles variables. Ello puede tener lu-

gar por ejemplo en el caso de los interruptores de "fin de
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carrera'", en los que el contacto de fin de carrera (por ¢jemn-
plo el que se realiza por la deformacién de la superficie 61)
corresponderd a una presién aumentada ejercida sobre el pul-

sador, para evitar cuélquiér cierre intempestivo del contac- -

to.

L 4

Debe quedar claro que pueden ser llevadas a cabe, nu-

merosas formas de realizacién, s in salirse del dmbito de'la
L]

i nvencidn.

NOTA .

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asf comoc la manera de ponerlo en prdactica, se hace constar,
. L B Y

que todo cuanto no altere, cambie o modifique su principip®.
.

LI

fundamental, puede quedar sometido a variaciones de detgI}le.

cete

También se hace. constar que la presente invencidn correspgii-
de a la descrita en la solicitud de Patente N2 82 11 83;, de-
positada en Francia en 6 de Julio de 1982, cuya prioridad

se reivindica de acuerdo con los Convenios Internacionales

en vigor, siendo lo esencial y por lo que se solicita Mode-

lo ‘de Utilidad, por veinte afios, lo que queda resumido en

las siguientes reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

t2.- Contactor eléctrico, caracterizado porque es-

t€ dotado de una pluralidad de hojas superpuestas, provis-
tas de superficies abombadas deformables y que en su cara
céncava son portadoras de un elemento conductor adaptado

para cerrar un contacto cuando tiene lugar la deformacidn

de la superficie abombada, estando dispuestas las sup%ffi—

[ ]
cies abombadas de cada una de las hojas centradas sobr'e Gn

mismo eje, y estando dispuestos asimismo unos medios dni-

..‘
cos de accionamiento que producen, durante su carrera%’’las

deformaciones sucesivas de las superficies abombadas, sien-
do deformada cada superficie después de la superficie inme-—

diatamente superior, de modo que la totalidad de las super-

ficies quedan deformadas &1 final de carrera.

Sa s o

28,- Contactor eléctrico, segin la reivindicacidn 12,

caracterizado porque las Superificés abombadas deformables
estdn constituidas por superficies de deformacidn brusca,
de manera que le sucesidén de deformaciones de las superfi-
cies transmite a los medios de accionamiento una sucesidn
de sensaciones tdctiles.

38,- Contactor eléctrico, segin una de las reivin-
dicaciones 12 y 28, caracterizado porque estdn dispuestas
un par de superifices deformables adyacentes, que presentan
su concavidad en el mismo sentido, cerrando el elemento
conductor de la primera superificie deformada un contacto
con un elemento conductor dispuesto en la cara enfrentada

de la otra superificie del par de ellas.
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42.~ Contactor eléctrico, segln lu reivindica-
cion 32, caracterizado porque las cos superficies deforma-
bles del par estdn separadas por una hoja de separacién,

de un espesor sensiblemente andlogo 2l de la amplitud de

la deformacidn.

52.- Contactor eléctrico segiin una de las reivin-

dicaciones 12 a 42, caracterizado porgue comprende una‘su-

- - . . -
perficie deformable cuyo elemento conductor cierra un*coh-

tacto con un elemento conductor dispuesto en la cara enfren-

o e
tada de una hoja rigida adyacente, hacia la que la sdﬁért

ficie deformable presenta su concavidad.

62.— Contactor eléctrico segdin la reivindicacidn 52,
. et
L] L ) -
caracterizado porque la hoja rigida estd constituida pﬁf una

hoja intercalar mévil, susceptible de ser hundida bajb?ig

accidén de los medios de éccionamiento ¥ que separa dos “su-
perficies deformables, que pfesentan sus concavidades hacia
dicha hoja.

78.- Contactoreléctrico segdin la reivindicacidn 6%,
caracterizado porque los medios de accionamientp estdndota-
dos de un érgano de reaccidn fijo que provoca la déformacién
de la superficie deformable situada entre dicho érgano y 1la
hoja intercalar mdvil, por una presién ejercida en el centro
de dicha superficie deformable.

83.-Contactor eléctrico segin la reivindicacidén 72,
caracterizado porque el drgano de reaccidn estd constituido
por una protuberancia de una seccidn inferior a la seccidn

de una superficie deformable, y de altura por 1o menos igual
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a la amplitud de la deformacioén.
9. - CONTACTOR ELECTRICO,

tal y como queda descrito y reivindicado en la presente me-

moria que consta de diez hojas mecanografiadas por una sola

cara y de una lamina de dibujos.

BARCELONA, 6 de Julio de 1983.
JAEGER -
P.P. *_ -
J.M. 60MEZ-ACEBO Y POMBO

p. p. Fdo : j. M. ValenMn-fernéndez
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