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— El invento se refiere z un acoplamiento de

Hoja num. 1

drboles para la compensacidén del desplazamiento radial
entre dos Arboles con un disco en el extremo del érbol mo-

tor, un disco en el extremo del Arbol de salida de fuerza

y al menos tres pernos colocados en cada disco, distribui~
dos uniformemente sobre un circulo concéntrico, sobre los

que estén agticuladas bielas paralelas al disco.

En el acoplamiento de Oldham, las supeﬁfiu‘
cies enfrentadas de ambos discos estdn provistas de ranu-
ras desplazadas en 902 entre ellas, en las que encajénﬁlas

barras de un disco en cruz situado entre los discos. RE1

disco en cruz gira con un nidmero doble de revoluciones

durante el funcionamiento del acoplamiento. Con un des-

plazamiento radial relativamente grande se produce cow.&£110

unn desequilibric que tiene como consecuencia cue el ago~’

plamiento no sea adecuado para nameros de revoluciong%}}%—
lativamente elevados. Otra desventaja con desplazamientos
radiales relativamente grandes son las elevazdas velocida-
des de deslizemiento en las ranuras y, con ello, las nota-
bles pérdidas por friccidn.

En el acoplamiento de Schmidt también estd
situado entre los dos discos de &rbol un disco intermedio,
que estd unido a ambos lados con los discos de Arbol me-
diante, en cada caso, al menos tres elecmentos de acopla-~
miento,., Los elementos alargados de acoplamiento (bielas)
estdn entonces articulados por un lado al disco intefmedio
y por otro lado al disco de 4rbol, distribuldos uniforme-
mente sobre la periferia y de forma concéntrica respecto
al correspondiente eje de &rbol. En funcidn del desplaza-

miento radial de los Arboles, el disco intermedio se en-
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- cuentra en una posicidn definida, en la que gira alrede-

dor de su eje. Sin embargo, es desventajoso que el aco-
plamiento tenga siempre que funcionar con un determinado
desplazamiento miﬁimo, ya que el disco intermedio, con
ejes alineados o desplazamiento radial muy pequefio, toma
una posicidn no definida y puede realizar entonces un mo—
vimiento propio no deseado, Por ello, el ac0plamientvz

no puede ser utilizado con 4rboles alineados, . °

El invento tiene como base la misidn de cond

seguir un acoplamiento de 4rboles para la compensacidn el

desplazamiento radial entre dos 4rboles, que tenga propie-
dades de sincronizacidén y pueda ser utilizado del mismo
modo tanto para posicidn alineada como con desplazamiéﬁ%o
radial de los 4rboles. Ademés; debe ser conseguido ﬁwix
acoplamiento de Arboles para la compensacidén del desé@@?a~
miento radial de ellos, en el que los elementos wévijee:
de acoplamiento no produzcan desequilibrio en caso dé.éés—
plazamientc radial y, por tanto, el acoplamiento pueda
funcionar a altas revoluclones tambidn con desplazamién-—
to radial. Finalmente, segin el invento, debe conseguir
se un acoplamiento corto que compense tambidn un fuerte
desplazamiento radial, |
Esta misidnes resuelta en el acoplamiento de
4drboles indicade al principio, segin el invento, porque
cada biela estd articulada a un perno del disco del lado
motor, a un perno del disco del lado de salida de fuerza
Yy a un perno volado central, cada articulacidén de una de
estas tres posiciones de articulacién es una articulaciédn

giratoria y las articulaciones de las otras dos posicio-

nes de articulacidn estén configuradas como articulaciones
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- de empuje giraberio. En .el agoplamiento sggdn.el inygpto,
el centro de masas de los elementos mdéviles del acopla- N
miento, que estd situado cn el perno central gque une las
tres bielas, es independiente del dngulo de giro en el

5 caso de rotacidn con desviaciédn radial. Con la rotacidén
del 4drbol, permanece constantemente en su sitio en el pla-
. no de desplazamiento, de forma que, al contrario que-eh el
acoplamiento de Oldham, no aparece deéequilibrio v éb_gxig
. te limitacién del numero de revoluciones condicionada por
10 ello. También es ventajcso en el acoplamiento de éﬁbqyps
segin el invento que, con posicién alineada de los éfﬁol
les, el centro de masas de los elementos de acoplamiento
se ajusta forzosamente en ¢l eje del &rbol y, con’elrﬁf'

estd garantizado un funcionamiento sin desequilibrio:. &l

GQ—

15 acoplamiento puede, por tanto, al contrario cue en el

.ﬂj‘

plamiento de Schmidt, ser utilizado también con posigidh

L YeS

alineada de los &rboles y en los cascs en los gue, des-—
pués del arranque, la posicidn alincada de los Arboles se
convierte en desplazamiento radial. E1 acoplamientc de
20 drboles presenta comportamiento de sincronizacién. Tiene
la ventaja de que; como el acoplamiento de Schmidi, es
corto en direccidn axial a pesar de un gran desplazamiento
radial.,

Segin la forma preferida de realizacidn del
25 invento, las bielas son regletas con uno o dos agujcros
rasgados ¥y las articulaciones de empuje giratorio estén
' formadas por pernos cilindricos guiados =z través del agu-
- jero o agujeros rasgados. Las artidulaciones de empuje
’ giratorio asf formadas permiten el giro y/o el desplaza-

30 miento de la regleta sobre el perno. Para ello, el didme-

27094
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—tro del perno es de forma conveniente, esencialmente igual
a la anchura interior del agujero rasgado, de modo que la
regleta es-gui;da 1o més exenta de ﬁdééo"ﬁosiﬁléﬁ"ﬁn'cqu<
to las articulaciones de empuje giratorio opuestas entre si
estédn situadas sobre las regletas, 1los agujeros rasgados
correspondientes a cada articulacidn pueden estar separa-
dos entre sf, o pueden estar unidos para Fformar un éé&ﬁéro
alargado correspondientemente méds largo. :“-J

En dos formas de realizacidén del invento simid

® [ ]

lares en cierto modo, las bielas estén apoyadas en un ex-
™ [ )

tremo o aproximadamente en el centro sobre el perno central

mediante una articulacién giratoria y las dos articulacio-

nes de empuje giratorio estdn situadas contiguas o a ambos

lados de la articulacién giratoria. Entonces, la segunda

forma de reslizacidén es especizlmente adecuada para dughda-
- ¢

zemientos radiales relstivamente grendes ya que los rééé%
rridos de empuje o los agujeros rasgados pueden ser hechos
mds largos si en cada caso es situado sélo un agujero ras-
gado sobre un brazo de biels a ambos lados de la articul
cién giratoria.

En otra forma de realizacién del acoplamien-
to, las bielas estin apoyadas en un extremo mediante una
articulacién giratoria sobre el perno del disco del lado
de salida de fuerza ¥y las dos ariticulaciones de empuje gira
torio estén situadas contiguas sobre las bielas. En esta
forma de realizacidn, las dos articulaciones ge empuje gi-
ratorio pueden estar formadas p.ei por dos pernos en un agu
jero rasgado comin.

En otra forma dé realizacién del invento,

las bielas estdn apoyadas aproximadamente en el centro me-
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| diante una articulacidn giratoria sobre el perno del dis-
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co del lado de salida de fuerza y las dos articulaciones de

=

empuje giratorio estdn situadas a ambos lados de la articu
lacidn giratoria.

Preferentenente, el acoplamiento estd provisto
de articulaciones giratorias y de empuje giratorio a@byé_
das sobre rodamientos o cojinetes de agujas para redﬁ&if
el rozamiento y el desgaste como consecuencia de los movi-

mientos de girc y desplazamiento. e

El invento es &scrito a continuacidn més deta-
lladamente con ayuda del dibujo. Representan:

la figura 1, el alzado lateral de uma

-

forma de realizacidn del acoplamiento segin el inventds..lon

partes representadas en corte; s v

la figura 2, un corte segin la 1fnes II-I%’&EE
1la figura 1; .

la figura 3, una representacidén de la formz de
realizacidn segin las figuras 1 y 2, limitada a las bielas
¥ 2 la ejecucidn de las articulaciones,

La figura 1 muestra la forma de realizacidn re-
presentada del acoplamiento con posicidn alineada de los
ejes de los Arboles., Sobre el 4rbol motor 1 estd fijado
un disco circular 12 y sobre el Arbol de salida de fuerza
2 un disco circular 2%, cuyo didmetro es mayor que el del
disco 1%. Sobre el disco 1% del lado motor estén coloca-
dos interiormente, sobre un circulo concéntrico al eje del

érbol 1, tres pernos 3 distribuidos uniformemente sobre

la periferia del circulo. De la misma forma, sobre el disH
a . . .
co 27 del lado de salida de fuerza estdn colocados inte—

riormente tres pernos 6 sobre un circulo concéntrico zl ej¢
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. i a_ ,a . ~
nillos a los discosl™ y 2 Esta fijacidn estd represen-—

tada en corte en la figura 1 para el perno superior 6 me-

diante el tornillo 9. Ios pernos 3,6 tienen en el lado

. . a
del disco un ensanchamiento 3% o 6a,

tanto en los tres pernos del lado motor como tazmbién gn..

los tres vernos del lado de salida de fuerza, 3 6 6, bg*

diferente en una magnitud que corresponde al espesor de

las bielas 4, También es posible, en lugar del ensancha-
miento 3% o 6a,
tanciador de la longitud correspondiente.

nos 3 del lado motor estédn apoyadas centralmente de faxnmad.

giratoria tres bielas 4 y reitenides axialmente medianteg **s
discos de deslizamiento 7 y anillos de seguridad 8. L;é;:
bielas 4 presentan con la misma separszcidn resuectho e~:¥¥}
1lady 4b agujeros rasgados 4 4%, Las bielas 4 estdr - -
guliadas con sus agujeros rasgados 4a sobre el perno & del

Tuerza y retenidas axialmenie ssimismo

nediante discos de desligamiento 7 y anillos de seguridad

8. L2s bielas 4 estfén apoyadas ademds con sus agujeros

rasgados 4c conjuntamente sobre un perno volado 5 y rete-

nidas sobre éste asimismo mediante el disco de deslizamien-

to 7 y el anillo de seguridad 8.

Los pernos 3 y 6-estén fijados mediante tor-

cuya longitud axial,

colocar sobre el perno 3 6 6 un anilld -&is-

En los tres per-

Bl perno 5 renresenta el

centro de masas de

Con 4rboles alincados 1,2,

‘os elementos méviles del acoplamiento.

el eje del perno 5 doincide. con

los ejes de los Arboles, como estid representado en las fi-

guras 1 y 2.

Con desplazamiento radial de los é4rboles 1,2,

el eje del perno 5 Se desplaza al plano de desplazamiento,

‘pero sigue siendo el

centro de masas. Por tanto, al girar

los drboles desplazados radialmente, no aparece ningin
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mediante 1o cual va son reconocibles las diferentes for-
y

mas de realizacidn.

la forma de realizacidn segin las fisguras 1 y 2.

La figura 3 mnestra Ynicamente las bielas 4

con sus articulaciones giratorias y de empuje giratorio,

Entonces, la figura 3 corresponde a

1lojn num.
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—~ REIVINDICACIONES -

Los puntos que como caracteristica de novedad

se presentan para que sean objeto de esta solicitud ﬁglﬁo—
delo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son losf&ué
se recogen en las reivindicaciones siguiehtes: s

l2,- Acoplamiento de Arboles para la compefta—
cién del de3p1azémiento radial entre dos &rboles con un
disco en el extremec del 4rbol motor, un disco en el extre-
mo del 4rbol de salida de fuerza y al menos tres perééé::
colocados en cada disco, distribuidos uniformemente sbﬁré

un c¢frculo concéntrico, sobre los cue estdn erticuladas::

e oV

bielas paralelas al disco, caractierizado porgue cada piglal
estd articulada a un perno del disco del lado motor, a un
perno del disco del lado de szlida de fuerza y a un perno
volado central, cada articulacidn de una de estas tres
posiciones de articulacién es una articulacidén giratoria
¥ las articulaciones de las otras dos posiciones de ar-
ticulacidn estén hechas como articulacicnes de empuje gi-
ratorio.

22 ,~ Acoplamiento segin la reivindicacidén 12,
caracterizado porque las bielas son regletas con uno o
dos agujeros rasgados y las articulaciones de empuje gira-
torio estédn formadas por pernos cilindricos guiados a tra-
vés del agujers v agujeros alargados.

32, Acoplamiento segin la reivindicaciédn 12

6 22, caracterizado porque las bielas estdn apoyadas en
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un extremo o aproximadamente en el centrd sobre el perno
central a través de una articulacidén giratoria y las dos
articulaciones de empuje giratorio estén situadas conti-
guas o a ambos lados de la articulacidn giratoria.

42 .- Acoplamiento segin la reivindicacidén 12

o 22, caracterizado porque las bielas estdn apoyadas en

~o®e®

un extremo mediante una articulacién giratoria sobre. per-

nos del disco del lado de salida de fuerza y las dos® aY'-

ticulaciones de empuje giratorio estén situadas contiguas

sobre las bielas. . o v

58.- Acoplamiento segin la reivindicacidn 12
o 22, caracterizado porque las bielas estén apoyadas apxro-

ximadamente en el centro mediante una articulacidén giras
e e

'
toria scbre el perno del disco del lado motor y las 46

’y

g"

“e
-

0
o5

lados de la articulacidn giratoria. .

68,~ Acoplamiento seglm una de las reivindi-—
caciones 12 z 52, caracterizado porque estd provisto de
articulaciones giratorias y de empuje giratoric sobre ro-
damientos o cojinetes de agujas.

T28.- M“ACOPLAMIENTO DE ARBOLES PARA LA COMPEN
SACION DEL DESPLAZAMIENTO RADIAL ENTRE DOS ARBOLES™, |

Tal ¥y como se ha descrito en la Memoria que
entecede, representado en los dibujos gue se acompafien y

con los fines dque se han especificado.
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Esta Memoria consta de diez hojas escritas a
méquina por una sola cara.

Madrid,

P. A,

Fernand

-
Por Podsar, -

/-

Hoja n\’;n;. lO -
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