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La presente invención se refiere a un panel eléctri­
ca de control, encapsulado, según el enunciado de la reivindi­
cación 1.

Se conoce ya un panel eléctrico de control del tipo 
citado en el enunciado de la reivindicación 1, Las placas de 
cobertura se han dispuesto en este caso de forma contigua y 
pueden separarse entre si en el sentido de las paredes latera­
les del panel para liberar las aberturas. El accionamiento de 
palanca requiere un espacio relativamente grande y se extiende 
prácticamente sobre la totalidad de la anchura del panel 
(US-PS 16 99 753).

El objeto de la presente invención es configurar el
panel eléctrico de control según el enunciado de la reivindica
ción 1 de tal forma que las placas de cobertura sean sepagg&les
entre si en dirección vertical y que el accionamiento dé^pálan-
ca esté constituido y dispuesto de forma que, especialmente,
ahorre espacio. ... I

*  *  + *
El problema planteado se resuelve mediante la confi­

guración citada en la parte característica de la reivindica-* *i...
ción 1. - **.

En las reivindicaciones 2 y 3! se han dado confágn-* a **** +
raciones y desarrollos convenientes del objeto de la presente 
invención.

La solución encontrada tiene la ventaja de que las 
placas de cobertura se elevan ó bién descienden obligatoria­
mente durante el movimiento de desplazamiento del carro de co_ 
nexión.

En la configuración según la reivindicación 2 se con 
sigue la ventaja de que las placas de cobertura no pueden mo­

verse desde sus posiciones extremas mediante un empuje en la30
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dirección de su vía de desplazamiento.
En el dibujo se ha representado de forma puramente

esquemática un ejemplo de realización de la presente invención,
que muestra una vista del lado interno de una pared lateral de
un panel eléctrico de control, encapsulado.

En el dibujo se ha designado con 1 una pared lateral
de un eneapsulado de un panel eléctrico de control.

El número de referencia 2 indica un compartimento
para un disyuntor y en número de referencia 3 indica un compar
timento para rieles colectores 6 para una conexión por cable
del panel eléctrico de control.

Con 4 se ha designado una pared mamparo que separa
el compartimento para el disyuntor 2 y el compartimento para
los rieles colectores ó para la conexión por cable 3.

La pared mamparo 4 presenta aberturas 4a para bT'pa-+ *
* * .  *30 de los brazos de contacto, no representados, de un carro-*de

conexión 5, desplazáble en el compartimento de conexión para
.. *el disyuntor 2, desde una posición de interrupción hasta

posición de funcionamiento, una de las cuales puede verse en
el dibujo. ******

, **,Delante de la pared mamparo 4 se han dispuesto*.goe
 ̂* a aplacas de cobertura 6, con las que están cerradas las aberra­

ras 4a en la posición interruptora del carro de conexión^.*
Las placas de cobertura 6 son adyacentes en su posi­

ción cerrada (no representada) y pueden separarse entre si me­
diante el movimiento del carro de conexión 5 desde la posición 
interruptora hasta la posición de funcionamiento, con libera­
ción de las aberturas 4a. En la posición de funcionamiento del 
carro de conexión 5 toman la posición representada en el dibu­
jo.
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Para la transmisión del movimiento desde el carro 
de conexión 5 hasta las placas de cobertura 6 se ha previsto 
un accionamiento de palanca explicado con mayor detalle a con 
tinuación, que presenta una palanca 8 dispuesta sobre la cara 
interna de la pared lateral 1 y basculable alrededor de un pun 
to de rotación 7, localmente fijo.

La palanca 8 es de dos brazos. Uno de los brazos es­
tá articulado sobre ana de las placas de cobertura 6. El- otro 
brazo de la palanca 8 ataca con una roldana 9 en una ranura in 
diñada 10 de una placa 11 de un par de placas 11, 11a.

El accionamiento de palanca, citado ya anteriormente 
es un accionamiento de tijera, constituido por la palanca 8 y 
por otra palanca 12, configurado para hacer subir . bajar en 
sentidos opuestos las placas de cobertura 6.

La otra palanca 12 se ha dispuesto del mismo modo*
que la palanca 8. Esta está articulada, por un lado, sóbrenla
placa de cobertura libre 6 y ataca, por otro lado, con una rol
daña 13 en una cavidad ranurada 14 con inclinación de sentado
opuesto al de la ranura 1C. Dicha cavidad ranurada 14 se ha dis
puesto en la placa libre 11a del par de placas 11, 11a. ******

* **?La ranura 10 y la cavidad ranurada 14 poseen e&'pus
**..extremos secciones horizontales, en las que atacan las rg^^anas 

9 y 13* cuando el carro de conexión 5 está en la posici6g.*á*n- 
terruptora 6 bién en la posición de funcionamiento. Mediante 
esta disposición se consigue el que el accionamiento de tije­
ra, constituido por las palancas 8, 12, pueda moverse única­
mente en la posición extrema de las placas de cobertura, me­
diante un movimiento de empuje del par de placas 11, 11a, pero 
no por una fuerza de empuje, ejercida sobre las placas de co­
bertura 6 en cada uno de los sentidos de movimiento posibles.
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Una fuerza de empuje de este tipo es absorbida en las secoio- 
nes horizontales de la ranura 10 y de la cavidad ranurada 14 

; y queda sin efecto, en ausencia de un momento que genere un em 
puje sobre el par de placas 11, 11a.

La placa 11, dotada con la cavidad ranurada 10 del 
par de placas 11, 11a, se ha dispuesto en el ejemplo represen­
tado entre la pared lateral 1 y la placa 11a y, por otro lado, 
está cubierta por la placa 11a.

Las placas 11, 11a, del par de placas 11, 11a, se 
han unido entre si de forma rígida y se han dispuesto además 
de forma desplazable en una placa portadora 15, localmente fi­
ja. La placa portadora 15 oonstituye una guia para el par de 
placas 11, 11a. En el ejemplo mostrado las placas 11, 11a. por 
tan roldanas de desplazamiento 16 que atacan en ranuras de 
guia 17, dispuestas en serie, de La placa portadora 15*

* * +  *Sobre el par de placas 11, 11a,. se ha articuládd'una
palanca intermedia 18. Sobre esta palanca intermedia 18 ataca

„ . :una palanca ae accionamiento 20 basculable por el carro desco­
nexión 5, alrededor de un punto de rotación localmente fijo 19.
330DO DE ACTUACION "**'

* ***Se partirá de la siguiente posición inicial: *^.
****El carro de conexión 5 se encuentra en la pos2%t#a 

de funcionamiento y las aberturas 4a están liberadas del^ag 
placas de cobertura 6, tal como se ha representado en el dibu­
je.

Cuando se retorna ahora el carro de conexión 5 has­
ta la posición de interrupción, es decir en el ejemplo mostra­
do, cuando se mueve hacia la izquierda, una clavija 21, dispues 
ta sobre el carro de conexión 5, penetra en una ranura de des­
lizamiento 22 de la palanca de accionamiento 20 y bascula ésta30
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alrededor del punto de rotación 19. Con este movimiento se apli 
ca a la palanca intermedia 18 un momento de empuje hacia la 
ierecha, mediante el cual se mueve hacia la derecha el par de 
placas 11, 11a.

Tan pronto como las roldanas 9. 13 llegan a las sec­
ciones inclinadas de la ranura 10 6 bién de la cavidad ranura- 
da 14, se moverán obligatoriamente de forma contrapuesta los 
extremos asociados de las palancas 8, 12, alrededor del punto 
7 de rotación. De este modo se mueven también de forma contra­
puesta los extremos articulados sobre las placas de cobertura 
6 de las palancas 8, 12. La palanca de cobertura superior 6 se 
desplaza hacia abajo y la palanca de cobertura inferior 6 ha­
cia arriba. El desplazamiento ha concluido cuando ambas placas
de cobertura 6 son adyacentes y cierran las aberturas 4a. En*
esta posición el carro de conexión 5 toma su posición deTiffte-* §** *rupcióny las roldanas 9* 13* se encuentran en las secciones 
horizontales izquierdas de la ranura 10 ó bién de la cavidad 
ranurada 14. ***̂

La liberación de las aberturas 4a se verifica de for 
ma inversa. *****

Descrita suficientemente la naturaleza del invpppo, 
asi como la marera de realizarlo en la práctica, debe ha&qyee 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas sdpraus 
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su 
principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1.- Panel eléctrico encapsulado de control, del tipo 

que presenta una pared mamparo (4) que separa un compartimento 
de rieles colectores ó compartimento de conexión por cable (3) 
y un compartimento para un disyuntor (2) que presenta aberturas 
(4a) para el paso de los brazos de contacto de un carro de cone­
xión (5) desplazable en el compartimento para el disyuntor (2) 
desde una posición de interrupción hasta una posición de funcio­
namiento, caracterizado porque las aberturas (4a) están cerradas 
en la posición de interrupción del carro de conexión (5) por un 
par de placas de cobertura (6) dispuestas paralelamente a la pa-
red mamparo (4), que son adyacentes en la posición cerrada'y.'que

* *pueden separarse entre si mediante el movimiento del carrosa co 
nexión (5) en la posición de funcionamiento, con liberación de 
lás aberturas (4a) mediante un accionamiento de palanca (gú^jse 
extiende entre éstas y el carro de conexión (5) que presenta so­
bre una cara interna de una pared lateral del panel (i) ung. pa­
lanca (8) basculable alrededor de un punto de rotación (?^3.ocal*****
mente fijo, porque la palanca (8) tiene dos brazos, uno d^-los+ ;
cuales está articulado sobre una de las placas de cobertura (S) 
y el otro ataca con una roldana (9) en una ranura (10) de una 
placa (11) de un par de placas (1 1 , 11a); porque el accionamien­
to de palanca es un accionamiento de tijera, constituido por la 
palanca (8) y por otra palanca (12), configurado para el levan­
tamiento y el descenso contrapuesto de las placas de cobertura 
(6); porque la otra palanca (12) por un lado, está articulada 
sobre la placa libre de cobertura (6), y por otro lado, ataca 
con una roldana (13) en una cavidad ranurada (14), inclinada de 
forma contrapuesta a la de la ranura. (10) en la placa libre 
(11a) del^par de placas (11, 11a); porque las placas del par3 0
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de placas (11, 11a), están reunidas entre sí y se han dispuesto 
desplazable en una placa portadora (l5)localmente fija y porque 
en el par de placas (11, 11a) se ha articulado una palanca in­
termedia (18) sobre la que ataca una palanca de accionamiento 
(20) basculable por el carro de conexión (5).

2 . - Panel eléctrico según la reivindicación 1, ca­
racterizado porque la ranura (10) y la cavidad ranurada (14) 
presentan en cada extremo una sección horizontal y porque las 
roldanas (9, 13) del accionamiento de tijera atacan en la sec­
ción horizontal correspondiente, en la posición de interrup­
ción y en la posición de funcionamiento del carro de conexión

\ *(5 ).
3. - Panel eléctrico según las reivindicaciones'*¿)'*y 2 , 

caracterizado porque las placas (11, 11a) portan roldanas de 
desplazamiento (16) que atacan en ranuras de guía (l7),'df^pues 
tas en serie, de la placa portadora (1 5).

4. - Panel eléctrico encapsulado de control; tal.*y co­
mo queda sustancialmente descrito en la presente Memorí^'J^ 
ilustrado en el dibujo adjunto. J.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a máquina
por una sola cara. gg MM0 19S4

* *
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