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La presente invencidén se refiere a un pénel eléctri-
co de control, encapsulado, segin el enunciado de la reivindi-
cacibn 1.

Se conoce ya un panel eléctrico de control dél tigo
citado en el emunciado de la reivindicacién 1, Las placas de
cobertura se han dispuesto en este caso de forma contigua ¥y
pueden separarse entre si en el sentido de las paredes latera-
les del panel para liberar las aberturas. £l accionamiento de
palanca requiere un esvacio relativamente grande y se extiende
précticamente sobre la totalidad de la anchura del panel
(Us-PS 16 99 753).

El objeto de la presente invencibén es configurar el
vanel eléetrico de control seguin el enunciado de la reivindica
cibén 1 de tal forma jue las placas de cobertura sean sergxzbles
entre s{ en direccién vertical y que el accionamiento depdlan-
c2 esté constituido y dispuesto de forme que, especialrmente,
ghorre esgpacio. | “ee s

El problema planteado se resuelve mediante la coﬁ%i—
guracidn citada en la parte caracterfstica de la reivindicg-

Cién 1. o.:'.

En las reivindicaciores 2 y 3, se han dado coq?@g?-

raciones y desarrollos convenientes del objeto de la tresente

!
S .

invencién.
La solucibén encontrada tiene la ventaja de que las

clacas de coberitura se elevan 6 bién desciernden cbligatoria-

. mente durante el movimiento de desplazamiento del carro de co

nexién.
En la configuracién segin la reivindicacién 2 se con

gizue la ventajs de que las placas de cobertura no nueden mo-

verse desde sus posiciones extremas mediante un empuje en 1z
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direccifn de su via de desplazamiento.

En el dibujo se ha representado de forma puramente

E ssguemética un ejemplo de realizacibén de la presente invencién,

que muestra una vista del lado interno de una pared lateral de
un panel eléctrico de control, encapsulado.

En el dibujo se ha designado con 1 une pared lateral
de un encapsulado de un panel eléctrico de control.

El mimero de referencia 2 indica un compartimento
para uz disyunter y en mimero de referencia 3 indica un compar
timento para risles colsc¢tores 6 para una conexién por cable
del panel eléoctrico de cuntrol.

Zon 4 se ha designado una nared mamparo que separa
el compartimento para el disyuntor 2 y el compartimento para
los rieles colectores 6 para la conexidn por cable 3.

La pared mamparo 4 presenta aberturas 4a parz &8l 'ta-

s0 de los brazos de contacto, no representados, de un cario’de
corexién 5, desplazable en el compartimento de conexién cara
el disyunter 2, desde una posicién de irterrupcién hasté'ﬁn%
posicibn de funcionamiento, una de las cuales puede verse en
el didujo. Yy
Delante de la pared mampero 4 se han dispuest&%éé%
placas de cobertura 6, con las que estdn cerradas las aberiu-
rag 4a en la posicibén interruptors del carro de conexiénlsé
Las placas de cobertura 6 son adyacentes en su tosi-
eién cerrada (no representada) y vueden separarse entre si me-
diante el movimiento del carro de conexibn 5 desde la vosicidn
interruptora rasta la posicibn de furcionamiento, ccn libera-
cibén de las gbertures 4a2. En la posicibdn de funcionamienio del
carro de conexidén 5 toman la posicién representada en el dibu-~

Jo.
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Para la transmisién del movimiento desde el carro
le conexién 5 hasta las placas de cobertura 6 se ha previsto
un acclonamiento de palanca explicado con meyor detalle a con
tinuacibn, que presenta una palanca 8 dispuesta sobre la cara
interna de la pared lateral 1 y basculable alrededor de un pun
to de rotacién 7, localmente fijo.

La palanca 8 es de dos brazos. Uno de los brazos es-
t4 articulado sobre una de las placas de cobertura 6. El otro
brazo de la palanca 8 ataca con una roldana 9 en unz ramura in
clinada 10 de una placa 11 de un par de placas 11, 11a.

E1 accionamiento de palanca, citado ya anteriormente
es un accionamiento de tijera, constituido por la palanca 8 y
por otra palanca 12, configurado para hacer subir , bajar en
sentidog opuestos las placas de cobértura 6.

La otra palanca 12 se ha dispuesto del mismo médo

.
. .'

gque la rzalanca 8. Esta estéd 2rtieuwlada, por un lado. sobre-la
placa de cobertura libre 6 y ataca, por otrec lado, con una rol
dana 13 en ura cavidad ramrada 14 con inclinacién de soMido
opuesto a2l de la ramura 1C. Dicha cavidad ranurada 14 se ha dig
puesto en 12 placa libre 11a del par de placas 11, 11a, ssess

La ramnura 10 y la cavidad ranursda 14 poseen eh:éhs
extremos secciones horizontales, en las qua atacan las ﬁﬁi&an
@ 7 13, cuando el carro de conexién 5 esté en la posici&h:ﬁn—
terruptora 6 bién en la vosicién de funcionanmiento. lMediznte
esta disposicidn se consigue el que el accionamiento de tije-
ra, constituido por las palancas 8, 12, pueda moverse unice=-
mente en la posicidn extrema de las placas de cokeritura, me-

diante un movimientc de empuje del nar de placas 11, 11a, vero

no por una fuerza de empuje, ejercida sobre las placas de co=-

bertura 5 en cada uno 4e los sentidos de movimiento pesidles.,
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. 7 juede sin efecto, en ausencia de un womento que zenere un enm

-4-

Una fuerza de empuje de este tipo es absorbida en las secoio-

nes herizontales de la ranura 10 y de la cavidad ranurada 14

puje sobre el par de placas 11, 11a,

La placa 11, dotada con la cavidad rahurada 10 del
par de plaéas 11, 11a, se ha disyuesfo en el ejemplo rerresen~
tado entre la pared lateral 1 y la placa 11a ¥y, por otro lado,
estd cubierta por la placa 11a.

Las placas 11, 112, del psr de placas 11, 11a, se
han unido entre si de forma rigida y se(han dispuesto ademés
de forma desplazable eﬁ una placa portadora 15, localmente fi-
ja. La placa portadora 15 constituye una guia para el par de
vplacas 11, 11a. En el ejemplo mostrado las placas 11, 11a. por
tan roldanas de desplazamiento 16 que atacan en ranuras de

guia 17, disguestes en serie, de la placa portadeora 15.

[ 4
] ..

a L)

Sobre el par de placas 11, 11a,. se ka articulade *ina

ralanca intermedia 18. Sobre esta palanca intercedia 18 ataca
- N ., »

una palanca ée accionariento 20 basculable por el carro db‘wco-

nexién 5, alrededor de un punto de rotacién localmente fijo 19,
¥0DC DE ACTUACION '

Se pertiré de la siguiente posicién inieiagl: '&:

¢
..
S0y

El carro de conexibén 5 se encuentra en la posipién
de funcionamiento y las aberturas 4a estén liberadas de'ﬁaé
rlacas de cobertura 6, tal como se ha representado en el dibu-
Jje. “

Cuzndo se retorna shora el carro de conexién 5 has-
ta la posicidn de interrugcibn, es Szcir en el ejemplo mecstra-
do, cuarde se musve hacia 12 izquierda, una clavija 21, dis;ue%

ta gobre el carro de conexidén 5, penetra en una ranure de des-

lizamiento 22 de la palanca de accionamiento 2C y bascula ésta
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elrededor del punto de rotacidén 19. Con este movimientec 'se arpli
ca a la palancz intermedia 18 un momento de empuje hacia la
isrecha, mediante el cual se mueve hacia la derecha el par de
placaé 11, 11a. . ‘

Tan pronto como las roldanas 9, 13 llegan a las sec-
ciones inclinadas de la ranura 10 6 bién de la cavidad ramnura-
da 14, se moverén obligatoriamente de forma contrapuesta los
extremos asociados de las palancas 8, 12, alrededor del punto
7 de rotacibn. De este modo se meven también de forme contra-
puesta los extremos articulados sobre las placas de cobertura
6 de las palancas 8, 12, La palanca de cobertura suzerior 6 ge
despiaza hacia abajo ¥ la pralanca de cobertura infericr 6 ha-
cia arriﬁa. El desplazamiento ha concluido cuando ambas placas
de cobertura & son adyacentes y cierran las aberturas 4a. En

esta posicidn el carro de conexién 5 tomz su posicidn d€°in‘te-

L4 (]
. L]

s L]
ruzeién y las roldanas 9, 13, se encuentran ern las secciones

horizonrtales izquierdas de la ranura 10 § bién de la cavidad
L]
L S

e

ranuradas 14.

La liberacibén de las aberturas 4a se verifica de for
ma inversa. o seads

Descrita suficientemente la naturaleza del inﬁéﬁ}o,
asi como la manere de realizarlo en la préctica, debe hégéése
constar que las disposiciones anteriormente indicadas sd@:éug
ceptibles de modificaciones de 3detalle ea cuanto no zliteren su

princiczio fundamental.
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REIVINDICACIONES

1.~ Panel eléctrico encapsulado de control, del tipo
que presenta una pared mamparo (4) que separa un compartimento
de rieles colectores & compartizento de conexidn por cable (3)
¥ un compartimento para ua disyuntor (2) que presenta aberturas
(4a) para el paso de los brazos de contacto de un carro de cone-
xién (5) desplazable en el compartimento para el disyuntor (2)
desde una posicidn de interrupcidn hasta una posicidn de funeio-
namiento, caracterizado porque las aberturas (4a) estdn cerradas
en la posicidn de interrupcidén del carro de comexidn (5) por un
par de placas de cobertura (6) dispuestas paralelamente 2 la pa-
red mamparo (4), que son adyacentes en la posicidn cerraua m.que
pueden separarse entre si mediante el movimiento del carro de co!
nexidén (5) en la posicidn de funcionamiento, con liberacidn de
las eberturas (4a) mediante un accionamiento de palanca due se
extiende entre éstas y el carro de conexidén (5) que presenta so-—
bre una cara interna de una pared lateral del panel (1) una- »a-
lanca (8) basculable alrededor de un punto de rotzcidn (71“10031
mente fijo, porque la palanca (8) tiene dos brazos, uno dqwlos
cuales estd articulado sobre una de las placas de cobertura (8)
v el otro ataca con una roldana (39) en una ranura (10) de una
placa (11) de un par de placas (11, 11a); porque el accionamien=
to de palanca es un accionamiento de tijera, constitufdo por la
palanca (8) y por otra palanca (12), coafigurado para el lcvan=-
tamiento 7 el descenso contrapuesto de las placas de covertura
(6); porque la otra palanca (12) por un lado, estd articulada
sobre la plaéa libre de cobertura (6), 7 por otro lado, ataca
con una roldana (13) en una caviiad ranurada (14), inclinada de

forma contrapuesta a la de la ranura (10) en l2 placa litre

(112) del par de placas (11, 11a); porque las vlacas del nar
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de placas (11, 1l1a), estan reunidas entre si y se han dispuesto
desplazable en una placa portadora (I5)localmente fija y porque
en el par de placas (11, 1la) se ha articulado una palanca in-
termedia (18) sobre la que ataca una palanca de accionamiento
(20) basculable por el carro de conexion (5).

2 . - Panel eléctrico segun la reivindicacion 1,
racterizado porque la ranura (10) y la cavidad ranurada (14)
presentan en cada extremo una secciodn horizontal y porque las
roldanas (9, 13) del accionamiento de tijera atacan en la sec-
cion horizontal correspondiente, en la posicidon de interrup-
cion y en la posicion de funcionamiento del carro de conexion

\ *
G).

3. - Panel eléctrico segun las reivindicaciones™™
caracterizado porque las placas (11, 1l1a) portan roldanas de
desplazamiento (16) que atacan en ranuras de guia (17),*df*pues
tas en serie, de la placa portadora (15).

4. - Panel eléctrico encapsulado de control; tal.*y co-
mo queda sustancialmente descrito en la presente Memori”™=J"
i1lustrado en el dibujo adjunto. J.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a maquina

por una sola cara. gg MMO 194
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