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HEMORJA DESCRIPTIVA
que sé presenta para unir a la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 30 de Octubre de 1962, con el nim, 281,972
en
ESPARNA
por VEINTE efios
& nombre de THE FORGROVE MACHINERY COQUPANY LIMITED, enti-
dad briténica, establecida en Forgrove Works, 432 Dews-
bury Road, Leeds, Yorkshire, Ingleterra, por:
"UN APARATO ALIMENTADOR DE ARTICULOS POR LJEMPLO A UNA
MAQUINA ENVOLVEDORA™, -

Es sabido alimentar art{culos en sucesidén a une mé-
quina envolvedors por medio de un aparato alimentador de
articulos que comprende un disco rotatorio horizontal de
alimentacién formado con bolsas receptoras de articulos,
espaciadas circunferencislmente, y un elevador que fun-
ciona para.levantar los articulos en sucesién desde las
bolsas en el disco y para entregarlos a la miquina enval-
veodora,

Dicho aparato elimentador he sido usado durante mu-

cho tiempo para alimentar pastillas de confiterfas a une
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méquine envolvedors, y en la mAquina envolvedoras corrien-
e el disco de alimentacién y el elevador funcionan intexr
mitentemente, levantando el elevador una pastille desde
una bolsa en el disco de alimentaocién durante cada perfodo
de reposo del disco de alimentacién. La operacidn inter-
mitente de las piezas impone un 1fmite en la velocidad de
operacidén de la méquine y el presente invento tiene por
objeto crear una forums mejorade de aparato elimentador de
artioulos que es capaz de velocidades de operacién més al
teg y en el oual son continuos los movimientos de las pie
zas,

El invénto orsa, por consiguiente, un aparato eli-
mentador de articulos que comprende un disco de slimente-
oibn horizontal formado con bolsas receptoras de artiou-
los, espaciadas circunferencislmente, medios para comuni-

car rotacidn continua al disco de alimentaocién, un meca-

'nismo elevador, que funcions continusmente pera sacar su-

oesivamente los articulos de las bolsas, el cual incluye
dedos que suben en sucesién, con una componente de movi-
miento en la direccidén de avance del disco de alimenta-
oidén, a les bolsas, para levantar los articulos desde las
wismas y descienden luego de nuevo, Y un trensportador que
funcions 00ntinuamenﬁe que transporta los articulos lle-
vantados en desfile oontinud ¥ en una relacidén espaciada
definida.

Una realizacidn del aparato alimentedor de artiou-
los seglin 8l invento se describiré ahore en detalle, a
modo de ejemplo, ocon referencia al dibujo disgramético
adjunto, en el cual;

La figura 1 es una seccidn vertical por el disco de
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alimentacién y del mecanismo elevador.

Le figura 2 es una vista mirendo en ia direcoidn de
la flecha II, en la figura 1,

La figura 3 es una vista en planta del disco de ali
mentacidén y

Le figurs 4 es una disgrame que muestra la disposi-
cién de los engranajes impulsores del mecanismo elevador.

Les pastilles de confiterfa 1 son alimentadas autq-
méticamente a las bolsas 2, espaciadas oircunferencialmen
te, de un disco de elimentacién 3, que gire continuemente,
por medios corrientes que incluyeh una tolva vibratoris
%2, una esoobilla rotatoria 25 (figura 3) y una barendilla
protectora asociade 24. Una place de apoyo 85 (figure 1) 808
tiene las pastillas contenidas en las bolsas 2 Y una baran
dilla protectora lateral periférica (que no se muestra) que

rodea el disco de alimentacidn, evite que las pastillaes

caigan del disco de alimentacién. Un mecanismo elevador, que

funciona continuamente, situado en una estacidn de elevacidn
4, eleva las tabletas en sucesién desde las bolsas & & la
trayectoria de los salientes colgentes, dirigidos hacia aba~
Jo, 4, sostenidos por una cadens de transportador de avance
continuo. Los salientes llevan as{ les pastillas 1 a un me-
canismo envolvedor (que no se muestra) con un espacieniento
predeterminado a lo largo de un canal § situado encima del
disco de alimentecidén 3 y provisto de gufas superiores 6.

Las pastillas son controladas positivamente y situadas

-~ en posicién correctamente por los selientes 4, los cueles tie

neén su paso espaciado a intervalos regulares a lo largo de
la cadena del transportador, y son asi entregedes a interva-

los cronometrados con precisién a un mecenismo adecugdo (por
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ejemplo & une caja plegable) para efectuar la operacién de

envoltura,

El disco de alimentacién & es hecho girar continue-
mente por un 4rbol de iwmpulsién principal 7, por vie de
los engranajes cénicos 8 y 9. El drbol 7 acciona también
el mecanismo elevador que consiste en un tembor 10 en el
cual hay montade a rotacidén una pluralided de ejes 11 dis
puestos segin un espacismiento circunferencial uniforme,
un pifin 12 estd fijado a un extremo de cada eje 11 y un
dedo de elevador 13 esté fijado el otro extremo., El tam-
bor 10 esté enchavetado a un &rbol horizontal 14 que es
impulsado por el &rbol 7 por vie de las ruedas dentadas
15 y 16,

lontado a rotacién sobre un manguito estacionario
17, el cuel constituye un &poyo pars el drbol 14, hay un

engranaje coumpuesto 18, 19, La rueda dentade 18 es acoio-

. nada por una rueda dentada 20 sobre el &rbol 7 y la rue-

da dentada 19 engrana con los piflones 12, Les relaciones

de engranaje son tales que, como se indicea en la figure 4,
la rotacién del tambor 10, combinade con le rotecién en la
misme direccidn pero a velocidad més alta de las ruedas
dentedas 18, 19, hace gue los pifiones 12 giren en la direo-
cin opueste a la del tambor 10 para compensar el desplaza-
miento angular de los dedos 13 segln gira el tembor y man-
tener asi a los dedos 13 constanteumente en una posicién ver-
tical como se muestra en le figura 2, Las caras superiores
21 de los dedos se presentan normalmente, por lo tanto, a
los artioulos segln son levantados desde el disco de alimen-
tacién y describen, seglin suben por las bolses 2, una tra-

yectoria circular que se ajuste lateralmente al movimiento
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de las bolsas durante el periodo de trensferencia. Debido
al hecho de que el mecanismo elevador inoiuye varios de=
dos de elevacién 12, uno de los cuales estd volviendq por
debajo del disco de alimentacidén mientras que otro estd
acabando su carrera hacie arribe, se dispone del tiempo
méximo para levantar las tabletas desde las bolsas y pue=-
den lograrse velocidades altas de trabajo,

Esta solicitud, que corresponde a le presentadsa en
Gran Bretafia, con fecha & de Noviembre de 1961, bajo el
nimero 39,521, se acoge a los beneficios del articulo 51

del vigente Estetuto sobre Propiedad Industriel,

NOTA

Los puntos de invencién, propia Yy nueva, que se pre-

senten pera que sean objeto de esta solicitud de Pabente

- de Invencidn en Espefia, por VEINTE afios, son los siguien-

tes:

12, - Un eparato alimentador de artfoulos que compren
de un disco de alimentacidén horizontal formado con bolsas
circunferencialmente espaociadas destinadas & recibir articu
los, medios para comunicar rotacidn oontinua al disco de
aelimentacidén, un mecanismo elevador que trabaja continua-
mente peresacar los articulos en sucesién desde las bolsas,
que incluye dedos que suben sucesivemente con une componen=
te de movimiento en la direccién de desplazamiento del dis-
co elimentador dentro de las bolsas'para levantar los ar-
ticulos de elles y descienden luego de nuevo, y un trans-
portador que trabajs continuamente Y que lleva los artiou-

los levantados apartdndolos en una file conbinua Yy en una
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relacién espaciada definida,

28, - Un eparato segln el punto 1, en el cual el trans
portador comprende un canal situedo encima del disco de ali
mentacidn y una oadena que Se mueve continusmente Yy que lle
va patillas colgantes para coger los artficulos ¥ heacerlos
avanzar a lo largo del eanal; |

38, - Un aparato segin el punto 1, en ei cual el me-
canismo de elevador comprende un tembor dispuesto pers gi-
rar continuamente en torno de un eje hérizontal, une plu-
ralidad de ejes montados & rotaocién en el tembor a inter-
valos circunferencinles iguasles y cade uno de los cusles
lleva un dedo elevador y ruedes dentadas para hacer girar
los ejes en una direccidén opuesta a la de rotacién del
tambor y & una velocided tal que los dedos sean mantenidos
verticales a medida que suben por las bolsas y descienden
luego de nuevo.

42, - Un aparato segin el punto &, en el cual las
ruedas dentadas estén constituides por pifiones en los ejes,
que engrenan con une rueda dentada acecionades desde un &r-
bol que comunice rotacidén al tambor,

62. - Un apareto segdn el punto 4, en el cual el &r-
bol que acciona el tembor esté engransdo oon otro &rbol
que comunica rotacién &l disco de alimentacién,

62, ~ Un sparato slimentedor de artfoules por ejemplo

& unae miquina envolvedora,



Tal y como s® ha desorito en la lemoris que antece-
de, representado en los dibujos que se acompafia Yy con los

fines que se han especificado,

Esta lleworia consta de siete hojas esorites a miqui-

né por une sola de sus caras,

Mearidq, 13 DIC 1362
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