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INVENCION
por UN METODO CON SU DISPOSITIVO PARA DESHUESARY, @ favor de
la firma estsdounidense, FILPER CORPORATION, do SAN RAMON -
CALIFORNIA (EE.UU).

H

MEMORT A DESCRIPTIVA

Este invento se refiere al deshuesamiento de dru-

paa abrideras, tales ocomo melocotones, albariooques y andlo-
gos, y tiene por objeto proporcionar un nuevo método y un nue-
vo aparato para sacar de essdrupas los huesos o pepitas.

Se Con egste objeto en perspectiva, el invento que
aquf se expone proporciona, como primera caracteristioa, un
método para sacar el hueso de la cevidad alveolar de ung
mited de drupa abridera, mdtodo que comprende el mover la
mited de drupa, con el hueso dentro de ella, en una trgyec~

10. toria predetermineds, d4e modo que se tenge un extremo de
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oabeza y un extremo de cala, y empujar gimultdneamente el
hueso, por el extremo de cola del mismo, hacis fuera de la
ocavidad.

Adicionalmente, este invento proporciona un
aperato que comprende medios de biseccidn para bisecar
une drupa précticamente hasta el hueso de la misme y mo-
ver las mitades de drupas resultante® apartdndolas una de
otre, con el hueso en la cavided alveolar de una de las
mitades, y, para cada mitad de drups, medios pare sacar
el hueso, sdaptedos para entrar en las cavidades alveo~
lares de dichas mitades cnando se las aparta una de otra,
de modo que el hueso, en su respectiva mitaﬂrde drupa,
gsea tomado por ellos y empujado hacia fuera de la cavi-
ded.

Bl invento se describird seguidamente, a titu-
lo de e jemplo, haciendo referencia a los dibujos que se
acompaiian, los cuales representan una modelided preferida
de realizaoidn del aparato.

¥n log dibujos:

- la figura 1 es ana vista en elevzcidn frontal
de 1la deshuesadora, de la gue se ha omitido el dispositivo
de alimentaoidn para‘mostrar el mecanismo deshuesador, aun-
que se representa en seccidn transversal, en la parte in-
ferior de la figura, un brazo para el dispositivo de ali-

mentacidn;

- la figura 2 es una viste en elevacidn de la par-
te posterior de la deshussadora, es decir, desde el lado

opueasto al de la figura 1, en la que la oublerte del lado
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posterior e ha quitado;

LS

- lg figure 3 es una vista en secoidn por la

1f{nee 3-3 de la figura 1;

- la figura 4 es una vista fragmentaria, en sec-

oién por la linea 4-4 de la figura 3;

- la figura 5 es una vista fragmentarie que
muestre en elevacidn parte del meocanismo de lg figura 1,
con una drups empefieds 8n cuchillas bisectrices de la mé-

quine eplicedes en sentido opuesto;

- la figura 6 es una vista semejante a la de la
figura 5, pero gue mueatra las partes en sus posiciones cuan-
do acaba de scharse el huego de lasg mitades de drupe; ©n

esta vista, se han simplificado las grapas para la drupa;

- la figure 7 es une vista en elevacidn lateral
amplisds, que muestra una copa o soporte para alimentacidn
de drupas, que aparece tambidn en el lado izquierdo de la

figura 3;

~ la figura 8 eg une vista en plante, por arriba,
del mecanismo de la parte superior de le médquina de la fi-
gura 1 y muestra su relacidn con el portadrupes que se halla

debajo, deluoual ge expone una parte;

- la figura 9 es una viste en elevaoidn lateral

del meosnismo de la méquina para engrapar melocotones;

- la figurs 10 es una viste en planta, por arriba,

del meocanismo expuesto en la figura 9;
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- la figura 11 es una viste por el extremo de ="
mecanismo ilustrado en les figuras 9 y 10, como si se le

viera desde el ledo izquierdo de esas figuras;

- la figura 12 es une vista diagramftica que
muestra una leva y un seguidor de leva que trabe y des-

traba las grapas que sujetan una drupa durante el deshuesa-

niento;

- la figurs 153 es una viste destacade, en eleva-
0ién laterel fraegmenteria, de uno de los mecanismes sujeta-

dores de las drupas; y

~ lag figuras 14, 15 y 16 muestran etapas suce-

gives de la operacidn de deshuesamiento.

Al describir la déshuesadora, su lado frontal es
8l lado expuesto en la figura 1 y el ledo posterior es el la-
do expuesto en la figura 2; de ahf que las palabras “frente®,
ndelphtero", "parte posterior", "hacia atrds® y otres expre-
giones de significado affn designen piezas o movimientos en -
releoién a dichos ladoa.

La deshuesadors ilustrada comprende un bastidor 1,
que incluye costados frontal y trasero (figuras 1 y 2) dis-
puestos vertiocalmente, y puede disponerse cualquier caja apro-
piada (no representada) pare encerrar o cubrir las partes ac-
tivas que no requieren exposicidn.

Bn el costedo frontal o delantero del bastidor 1
se helle un brazo alimentedor 2 (fig. 3), extendido verti-
oalments por lo general, el cual estd fijado por su extremo

inferior a un €rbol horizontal 3, montedo giratoriamente en
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el extremo delantero de un soporte 4 que estd fijado al cos-

tado frontal inferior del bagtidor 1 y que se proyeotse hacia
delante'desde dicho oostado.

Fl extremo superior del brazo alimentadoi 2 lleva
un soporte para drupas, designado generalmente por el ni-
mero de referencia 5 y en el que se adapte una drupa 9 (tel
como un meloootdn o ﬁn albaricoque) para ser situada, por un
opezario, de modo que dicho soporte lleve dicha drupa a un
mecanismo partidor y deshuesador de drupes que se desoribird
dentro de poco.

El goporte pare drupas 5 comprende un par de miem-
bros semejentes opuestos 7 {fig. 7), extendidos horizontal-
mente y espacisdos horizontalmente, en relacién paralela la-
do a lado y que tienen sus extfemos posteriores adyacentes
2l ledo delentero de la deshuesadora. Los extremos anterio-
reg de los miembros 7 incluyen porciones ascendentes 8, y
los miembros 7 y las porciones 8 estdn fornedos complementa-
riaments en sus superficies opuestms para adapterse de modo
general al contorno usual de las superficies delantera e in-
ferior de un melocotdn o drupa, tal como sé indice con lineas
de punto y raya en 9 de la figure 3. Una drupe que se situé
gobre los miembros 7, por detrds de las porciones 8, serd
automdticamente centrada en el soporte 5 en virtud de que las
superficies superiores de los miembros 7 son divergentes {fig. 7)
an direccidn ascendente una respecto a otra, mientras que las
superficies de les porciones 8 que miran hecia atrds se ex-
tienden hacia adelante divergiendo una respecto a otra.

Un pivote horizontal 10 (figura 7) soporta gn pivo-

teoidn entre los extremos delanteros de los miembros 7 un ele-
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mento 11 atacador de drupas extendido vertiocalmente. Este ele-
mento 11 estd ahorquilledo en su extremo superior, y une ou-
chilla cortedora 12 estd fijada estacionariamente, mediasnte
un pivote 6 por ejemplo, a los miembros 7, entre estos il-
timos, y tiene los bordes del extremo superior que miran
hacia adelante &filedos para cortar la&a piel y la pulpe de
una drupa, prdoticamente hasta su hueso, como se expliocard
mds adelante. Estae ocuchille 12 estd agujereada y el pivote 6
ge extiende por el egujero. Un manguito 14 en el pivote 6 a
cada ledo de la ouchilla, es oprimido contra ia cuchille 12
pere mentenerle rfgide en cualquier posicién de &juste que
ge desee ouando se eprieta el pivote 6, que tiene la forma
de un perno enrdscado en uno de los miembros 7.

Uno de los miembros estd formado con un astil
proyeotado hacia abajo, fijado & los extremos superiores
del brazo 2 por un perno 15 y renurado verticalmente pera
permitir‘el ajuste del soporte 5 sobre el perno 15, mientras
un regorte heliooidal 15' conecta el extremo inferjor del
elemento 11 ocon el brazo alimentador 2 en un punto espacia-
do por debajo de los extremos superiores del extremo supe-
rior ehorquillado del brazo 2.

Por la explicacidn que antesede se ve que el
elemento 11 puede basoulerse en relacidn a la cuchilla 12
y estd mantenido eldstioamente en wm posicidn @scendente en
los extremos posteriores de los miembros 7 del soporte 5.

Asi pues, el elemento 11 ectda como un retén elds-
tico para le drupea 9, en los extremos posteriores de los miem-
bros 7, y el elemento 11 giza hacia atrds por efecto de la
resistencia de la drupa 9, para pasar por debejo de dste des-

puds que le drups ha sido llevada hacia atrds al mecanismo
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deshueasdor, y es retenido por €ate dltimo mientres el 80-
porte 5 vuelve pare recibir otra drupa. En esta vnelta la
cuchilla 12 corta la piel y le pulpe de la drupa en su la-
do inferior, en un plesno vertioal que biseoa la drupa 9.

Al extremo del 4rbol 3 alejedo del brazo 2 es-
t{ fijado un extremo de una menivela 16, conecteda pivo-
tantemente oon el extremo inferior de una varille de co-
nexién 17 extendide vertioalmente. El extremo superior
de la verilla 17 estd conectado pivotantemente oon el ex-
tremo externo de una manivela 18 (fig. 1), que es ajustable
gobre el extremo delantero de un frbol 19. Esta manivela 18
estd adaptade pere ser fijeda en el 4rbol 19 en cualquier
posicién que se desee en torno al drbol, por ouslguier me-
dio oonvencionel, tal como un perno 20 (fig. 1), pars per-
mitir le sinoronizaocién epropiada del soporte 5. Como se
ve en la figura 1, el 4rbol 19 es uno de un par. de 4rbo-
les 19 ~ 21, dispuestos horizontalmente y enmufionados para
rotaoidn en el bastidor 1; el otro €rbol 21 se hallse en el
ledo izquierdo de le figura 1, mientras el #rbol 19 se ha-
lle en el lado derecho.

Cada uno de los #rboles 19 y 21 tiene fijado
dno de los miembros atacadores del hueso y, como €stos gon
de la misma estruotura, exoepto que tienen respectivamente
un miembro derecho y un miembro izquierdo, se los he in-
dicado por ndmeros de referencia igusles.

Cada miembro atacador de huesos se designa por
el nfmero 22 y ocomprende un miembro en forma de garra, ri-
gido y que se proyeots hacie fuera del extremo externo de
un brazo 23 (fig. 1 y 3), que, & su vez, estd fijedo de mo-

do sajustahle al &rbol respeoctive 19 o 21.
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Loa miembros atacadores del hueso 22 se extien-

phaln
>

den en forme prdoticaments radisl hacia fuera de los drbo-

les respeotivos 19 y 21, y los brazos 23 son ajustables en loeg
drboles 19 y 21 para permitir que las posiciones de los miem~
bros atacadores del hueso 22 se sinocronigen con relacidn a los
huesos que hen de samocarse y que .ge llevan, segdn se desoribird
mds adelante, a puntos donde los miembros 22 en forms de garra
ataocan los huesos y los apartan en cooperacidn oon el movi-
miento de las mitades de drupa.

En la operacidn, el £rbol 19 gira en sentido ho-
rario, mientres que el drbol 21 gira en sentido antihorario,
oonsiderado segin la figure 1. En consecuencia, los miembros
ataoadores del hueso 22 se mueven en sentido horario y anti~
horario respectivamente, y los extremos/gﬁgzigggdoa de los
miembros 22 se apartan generalmente uno de otre cuando estdn
en la odspide de sus arcos de movimisnto.

En la figura 2 ge ve que estd fijado un engra-
naje 25 al 4rbol 19, en el costado posterior del bastidor 1.
Los dientes del engranmje 25 engranan con los dientes de un
engrenaje 26, del mismo tamafio, fijedo al drbol 21. Este en-
granaje 26 est{ conectado ocon un motor convenoional por me-
dio de ouaslquier oonexién oconvencional y epropiada de engra-
naje, de cedena y ocorrea o de oedena, tal oomo engrgnajea 27,
28 y 29 y una polea 30 sostenida en el bastidor 1, y une oorres
31 que me extiende desde la polea 30 a un motor o oaja de ocam-~
bios. No hey noveded ningune en esta oconsxidn impulsora.

A causa de la rotacidn del 4rbol 19, el brazo
alimentador 2 es hecho osoilar en un arco desds la posicidn
receptora de la drupa, expuesta en la figura 2, hacia le de;

reche, o heoie etrds, haste le posicidn de descarge de la
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drupe, en la que“se sitda la drupe entre un par de porta-
drupss opuestos y espaoiados 36 (fig. 1).

Estos portadrqpaa 36 estdn formados con superfi-

oies opuestas espaciedas, que pueden tener forma en V, genersl-

.mente hueca, en el contorno horizontal de le seccidn trans-

versal (fig. 1), para centrar la drupa entre ellos cuando
atecen los lados opuegtos de la drupa.

Cada cortedor 36 estd montedo eh el extremo in-
ferior de un brezo 37 respectivo (fig. 3), pendiente de una
horquilla 38 que, & su vez, estd fijade el extremo delantero
de un £rbol horizontal 39 respectivo. Cada drbol 39, a su
vez, estd enmuiionedo para rotaocién en el bastidor 1, y el ex~
tremo posterior de uno de los drboles 39 estd fijado central-
mente & un brezo osoilante 40 (fige 2), mientres el extremo
posterior del otro grbol 39 estd fijado a un extremo de una
horquilla 41 que se abre laterzlmente haocie afuera. Debe ob-
gservarge que las horquillas 38 oonectadas & 1l0s brazos 37
a6n ajustebles en los brazos 39 pare fines de sinoronizaoidn.

Un rodillo 42 montedo en un extremo del brazo os=-
oilente 40 se halla entre los brazos de la horquilla 41, mien-
tras que el otro extremo del brazo oscilante 40 estd ooneo-
tedo pivotantemente &l extremo superior de una varilla 43,
extendids por io general verticalmente.

El extremo inferior de la varilla 43 (fig. 2)
estd oonectado pivotantemente con un extreme de una ve-
rilla 44, extendida horizontaelmente, mientras el otro ex~
tremo de la varilla 44 estd coneoteado pivotantemente con
un costado del bastidor 1. Un resorte helicoidal 45 oonec-
ta con la verilla 44 y el basgtidor 1 para impeler eldsti-

camente lg verilla 44 hacia abajo. El pivote que une les
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varillas 43 y 44 lleve un seguidor de leva 46, que engra-
ne con une leva 47, la cusl, a su vez, estd ssegurada de
modo ajustable, por medio de un perno 48 que se extiende
por une renura arqueads 49 de le leva 47, a uno de los
ledos del engranaje 26, para ajustar su superficie de leva
perifdrieca externa & diferentes posiciones, segin se desee,
en torno al 4rbol 21. Asf, el resorte 45 funciona eldstiog-
mente para retener el seguidor de leva 46 contre la super-
ficie periférioa externa de la leva 47, y la accidn de la
leve 47 y del seguidor 46 hmoe oscilar los 4rboles 39 para
que muevan los portadrupas 36 aparte, & posioiones abiertes
pera recibir en medio una drupe 9, mientras el soporte 5
lleve una drups & uns posicidn en que pueden retenerla di-
chos portadores 36. Sin embargo, une vez se hella une drupe 9
entre los portadores y la leva 47 permite que los portadores
36 se oierren sobre la drupa, el resorte 45 mentiene eldsti-
camente los portadores 36 en contaoto oon los ledos opuestos
de la drupe, permitiendo asf que los portadores sujetan elda-
ticamente, con iguel efiocscia, drupes de tamafios diferentes.
Sin embargo, la leve 47 gotuard limitando el movimiento de
los portadores 36 uno hscia otro, ya que una varilla de vai-
vén vertiocal 52 (fig. 1) se mueve hacia &bajo, & intervalos
ginoronizedos, pere empunjar descendentemente drupes sucesi-
ves de la posiocidn entre los portedores 36 & una posicidn
entre un paf de grapas pere drupa, que sirven para reteneyr
las mitades de drupa contra un par de cuchillas bisecantes,
segdn se explicard mds adelants.

En el funoionamiento de la mdquine hasta aquf

desorita, el operario colooce primeramente um drupa 9 so-

bre el soporte 5. De preferencie, la drupa 9 se orientas



en el soporte 5 de modo que su sutura se halle én un ple-
no vertiocsal, paralelo_al de la cuchills 12. La drupa 9
queda situada oontra las proyecciones asoendentes 8 del
soporte 5 y puede ger retenide eldsticamente en esa po-

5 sioién por el elemento o retdn 11 del lado posterior de |
la drupa. La depresidn o hendidura de la drupa §s1£ diri-
gide hacia arribde.

El soporte 5 se mueve haocia atrds, llevendo le
drupe a una posicidn entre los portadores 36, y la drupa

10, queda sujeta eldsticamente entre los portadores 36, los
ouales se mueven uno heoia otro pera sujetar as{ la drupa.
Mientres se sujeta as{ le drupa, el soporte 5 vuelve a su
posicidn delantera, de recepoidn de la drupa. BEn su viaje
de retorno en direcocidn hacis delante, el elemento 1l ata-

15. oador de la drupa basoule automdticamente hacia abajo, oon-
tra le resistenois del resorte 15', mientres la cuchilla 12
hiende el lado inferior de la drupa prdoticemente hasia el
hueso. 4sf la drupa, en el momento en que estd lista pera
ser empujada heacia abejo haste bisecoidn complete de su
pulpe, he sido ye oortades prdoticamente hesta el huess en

20. su lado inferior, quedando para biseocar la pulpa de los ex-
tremos y del lado superior de la drupa. Debe observarse que
la perte del pecfolo se halls en este momento en la posicidn
més eleveda.

Le varille 52 puede estar artioulsde & up@mbolo

25 que s mueve vertiocelmente heols abajo pars empujer le dru-
ps en direcoidn desoendente entre los portadores 36. El ex-
trémo inferior de la varilla 52 lleva un pie 53 (figs. 1 y
3) provisto de un par de cuchilles cortadores 54, dirigi- |

deg hacia abejo y alineadaé horizontelmente, que se proyeo-
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tan haoia abajo desde su oare inferjor. Fstes ouchilles

54, ocuando descienden penetrando en la oaras superior de una
drupa, cortan la pulps en el mismo plano que el corte efec~
$uado por la ouchilla 12 en el lado inferior de la drupa y
bajen hesta mde alld del extremo peoiolar del huesp, de
modo que dicho extremo peciolar entra en el espacio entre
les ocuchillas 54. Los lados 8dyacentes de las ouchillas 54,
como se ve de la mejor menere en la figure 3, se extienden
oonvergentemente hecisa arribe, lo que permite la alinescidn
del extremo peoiolar del huesoc entre las cuchillas 54 en el
ozso de que la drupa, como por ejemplo un melocotdn, quede
ligersmente deacentrada con relacidén al eje vertical de le
verilla 52. |

Un soporte vertiocal 56 (fig. 1), fijado el ex-
tremo superior del bestidor 1, estd provisto de un par de
cojinetes 57, alineados verticalmente y espaciados verti-
calmente, que sostienen la varilla 52 pare movimiento
vertioal en vaivén. ‘

Entre los cojinetes 57 estd fijedo a la varilla
52 un bloque 58 (fige 1), y un per de articulaciones co-
rreapondientes 59, dispuestes verticalmente y montadas
en pivotes horizonteles 60, superiores y cosxiales, estén
coneotedes en forme oscilente por sus extremos superiores
con dicho blogue 58.

Las articulaciones 59 estdn oonectedas de modo
pivotente, pbr gus extremos inferiores, con los extremos
externos de un par de brezos correspondientes 61 (fige. 1 y 8),
brazos que se hellen coneotados rfgidamente, por suw extre-
mos inferiores opuestos, con un blogue 62 que es oscilante

en un 4rbol horizontal 63, montado en cojinetes sostenidos
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por an soporte 64 en el bastidor 1.

Una verilla 66 (figs. 1 y 8), extendida . verticel-
mente, se halla oconeotada de modo pivotante, por su extremo
superior, al bloque 62. Fl extremo inferior de lag varilla
66 eatd coneotado de modo pivotante, en 67 (fig. 1), &l
extremo externo de un brazo 68, ocuyo extremo interno estd
fijado de modo ajustable en el extremo delantero de un €r-
bol 69. Este drbol 69 estd enmutionsdo pera rotacidn en el
bagtidor 1 y su extremo interno, en el lado posterior del
bagtidor 1, estd fijado & un extremo de un brazo 70 (fig. 2).
Bl extremo opuesto del brazo 70 lleva un seguidor de leva
71, que oabelga en une via 72 para leve del engransje 26.

Bn virtud de le estructura expussta, el movimie nto
vertioal én vaivén de la varilla 66 haoce que la varilla
52 gse mueva en vaivén vertiocal sinoronizado oon el movimien-
to de los portadrupas 36 y el soporte 5, pars empujar la
drupa hacia abajo desde en medio de los portadores 36
cuando el soporte 5 se mueve hacia adelante para recibir
otra grupa. Bn este momento, desde luego, el soporte 5 estd
libre de 1la& drupe 9, sujeta entre los portedores 36.

La figura 9 muestra une vigta en elevacidn la-
teral de una de las ouochillas de un par de cuchillas bise-
centes 75, de las que hay dos pares; mientres gue la figura
10 es une viste ea plantm, por erriba, que muesira las doas
cuchillaes 75 de un par, en lineas 6ontiauas, y las cuchillas
76 del otro par, en lfneas de trazos. Ceda par de ouchillas
estd dispuesto en un plano verticel ocomn y las ouochillas
75 y 76 de cada par sstdn espaciadas aparte para dejar
un pasaje 77 (fig. 10) entre elles para el paso del hueso

de la drupa.
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Las figuras 1 y 5 muestran une vigta del borde
delantero de la ouchilla ceresna 75 o 76 de los doa pares,
¥ la figura 10 es una vista en planta, por arriba, de unas
piesa de fundioién en le que estd montado el par de cuchi-
llasg 75. Como se ha dicho antes, 10s dos pares de cuchillag
75 y 76 estén indioedos en este figura, y la drupa se in-
dice por lfneas de trazos en 9, con el hueso 9 en el pasaje 77.
Los pares de cuchillas 75 y 76 estdn juntos
como se indica en las figuras 1, 5 y 10 ouando la varilla
52 desoiende y empuja la drupa hacia abejo, y el pie 53
del émbolo empuje cada drupa en una diastenois suficiente
heoia abajo pare que su superfiocie mfs elevada quede ligera-
mente por debajo de los bordes superiores de las ouchillas
75y 76, oomo se indioa ocon lineas de trazos en 9 de la fi-
gura 1. Al dejarse un pasaje 77 entre lus cucnillas 75 y 76
de oads par, no existe neda en les cuchillas que pueda tow
car el borde inferior o extremo inferior del hueso, por
grende que sea egte hueso. Ya se ha explicado que la ouchi-
1la 12 del soporte 5 corta el lado inferior de la drupa,
y como las ouchillas 75 y 76 cortan la drupe en el mismo
plano que la ouchilla 12 y en lados opuestos de la drapa
después 4que las cuchillas 54 en el pie 53 de la varilla
52 hen cortedo la porcidn superior de la drupa, es eviden-
te que la pulpa de la drupa queda bisecada completamente
en torno al hueso cuando la varilla 52 llega &l extremo
inferior de su carrera, y esto se hace sin girar el fruto
ni ninguna de las ouchillas.
Csde par de cuchillas 75 y 76 estd fijado en
los extremos de un par respectivo de brezos 78 (fig. 10)

de urapieza de fundiocidén respectiva, designada de modo
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general por el nfme ro de referencis 79. Ias piezas de fundi-

cidn 79 estdn sostenidas con sus brezos 78 correspondientes,
dirigidos uno hsocia otro, de modo que les ouchilles 75 y
lag cuchillag 76 pueden llevarse a la relacidn de contacto
5. cara oonh cars que 86 ve en la Tigura 1.
Las plezas de fundioidn 79 estdn rfijedas en los
extremos delanteros de un par de drboles horizontales 8l y
82 (Fgg. 1). Estos drboles 81 y 82 estdn enmufionados para
rotacidn en el bastidor 1 y se extienden hagte sl lado pos-
10. terior de este {ltimo, donde tienen segmentos de engranaje
83 y 84, respeotivamente, montados en ellos (fig. 2},
qu segmentos 83 y 84 tienen sus dientes en engre-
nes y estdn fijados de modo ajustable en los drboles 81 y 82
por medio de espdrragos 85, que se extienden por una rehura ar-
15, queeds 86 del segmento respectivo y penetran en una extensidn 87 :
(fig. 3) de un oubo fijado en el drbol respective 81 ¢ 82.
Los drboles 81 y 82 y las piezas de fundicidn
79 estdn situadas y formedas, respectivamente, de tal modo
que las ouchillag 75 y 76 estén en las posiciones que
20. se ven en le figure 1 cuando los seguentos 83 y 84 estdn
en las posiciones representadas en la figura 2.
Un brazo 89 (fig. 2) estd consctado de modo
pivotante, en 90, por uno de sus extremos &l segmento
de engraneje 84, en un punto excéntrico respecto al drbol
25 82, y el otro extreamo de dicho brazo 89 estd formado oon
uns renura 91 que se extiende longitudinelmente & €1 y
en 1a que se proyeots unz extensidn del drbol 19. Esta
extensidn lleve un rodille 92 (fig. 3), dispuesto en la
raﬁura 9l. Una tueros 95 y una arandele en el extremo ex-
30, terno de dicha extensidn mentiene el rodillo 92 en la

ranura .91 y contra un espalddn del drbol 91, en su unidn
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Al brezo 89 estd fijado, en un punto a mited
de camino entre sus extremos, un gorrdn corto que tiene
un seguidor de leva 95 montado en €1; este seguidor 95
osbalga en une via para leva 96 (figs. 2 y 3), formada
en la cara que mira hacie atrds de una leva 97, Bl ex-
tremo posterior del drbol 19 se extiende giratoriamente
e trevds de 1la leva 97 y un espérrago 98, dislooado hacim
un lado del drbol 19, se extiende por una renure arqueada
99 de la leva 97 y penetra en el engranaje 25, asegurando
asf de modo ajustable la leva 97 a dicho engranaje 25.

La ajustabilided de 1la leve 97, de los segmentos
de engranaje 83 y 84 y de otras levas, tales como les leves
47 y.72, permite corregir le sincronizscidén de les diver-
se8 piezas sotivas de la mdquine.

Al girer el engranaje 25, la rotacidn de la
leva 97 fijade a €1 ooasiona, por la conexidn entre el
segmento 84 y el brezo 89, un movimiento oscilatorio de
los segmentos de engrenaje 83 y 84 y en conseouencie de
los 4rboles 81 y 82, que llevan los pares de cuohillas
75y 76, y estes {ltimaes oscilan entre la posicidn repre-
senteda en la figuré 5, en la que estdn juntas, y la re-
presenteda en la figura 6, en la que estdm fundamentalmente
ooplanaries en un plano horizontal y ampliamente espacia-
dag aparte.

Bn el basgtidor 1 estd enmufionado para rotacidn
un par de é:boles paralelos 10l y 102 (fig. 2), dispuestos
entre el par de drboles 8l y 82 y entre los €rboles 19 y
21. Cada uno de los £rboles 10l y 102 tiene un engranaje

103 f£ijado a €1, y esos engranajes 103 tienen sus dientes
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gug dientes en engrane con los dientes del engranaje 103

gel drbol 102,

En el extremo snterior de cedas uno de los Arboles
10L y 102 y en el lady delantero del bastidor 1 se
halla un pasedor 105, que estd dispuesto excéntricamente
con relscidn a los ejes del &4rbol respectivo (figs. 1, §
y 6). Cada uno de los pasadores excéntricos 105 se extienden
hasta dentro de una renure 106, extendida en sentido gene-
roleente vertioal y formada en el extremo inferior de una
palanca respectiva, perteneciente = un par de palancas
de leve 107 y 108 extendidas vertiozlmente. Las palancas
de leva 107 y 108 estdn sostenidas en forme pivotente
en el bagtidor 1 sobre pivotes respectivos 109 (fig. 3).
Se ve‘que con esta disposicidén las palancas de leva 107 y
108 oscilen una hacia otra y apartdndose una de otra en
sus extremos inferiores, por rotacidn de los drboles 101
y 102 y por el movimiento consecuente de los pasadores
exc€ntrioos 105.

Cada una de lss piezas de fundicidn 79 es igual
e la otra, excepto que una se halla en el ledo derecho,
como 88 ve en lp figura 1, y la otrs se halla en el lado
izquisrdo. De ghtf gque sdélo sea necesario describir en deta-
lle una sola de ellas.

La figura 10 muestre una vista en plenta, por
arriba, de la pieza de fundiocidn 79, que estd fijeda al
4rbol 82, y de los elementos montados en ella.

Bn lg posicibn, representade por lfnea continua,

del conjunto expuesto en las figuras 9 y 10, las cuchillas
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75 se hallan en 12 posicifn representada en la figura 1
bera recibir unaz drups 9. Los brazos 78 (figs. 1, 9 y 10)
son solidarios de un blogue 111, que, & su vez, estd fijado
rigidameate a un 4rbol 112, Bl 4rbol 112 estd sostenido gi-
ratoriamente en cojinetes 113 (fig. 10), dispuestos en
la pieza de fundicidn 79 en extremos opusstos del bloque
111, y este drbol 112 tiene una extensidn 113 (fig. 10) en
su extremo posterior o su extremo mds cerceno al bastidor 1.
La extensidn 114 tiene un brazo 115 solidario de ella y
@ie se proyecta lateralmenté desde ella. Este brezo 115
lleve, en su extremo extemo, un seguidor ge levg 116,
edaptedo peras atacar le palanca de leva 107 en el eitre-
mo inferior de este ({ltime, justemente debasjo del extre-
mo infer ior texrminegl de uns superficie arqueads 117 que
hey sobre ella {fig. 6), cuando le pieze de fundicidn 79
hace basculer les cuchillas 75 hacia la posicidn expuesta
en la figura 5. Cada una de las palancas de leve 107 y 108
tiene una superficie arqueads y lateralmente encerada 117
de dicha clase, dirigide hacia la pieza de fundieidn 79
adyacente a ella, y estas superficies arqueasdss 117 son
concéntricas con los ejes de los 4rboles respectivos 81
y 82. Cuando el seguidor de leva 116 toca la palanca de
levg 107, el brezo 115 bsscula, pare cazugar la basculg-
cidn positiva de una grapa respectiva para melocotoﬁes 118,
aperténdola de las cuchillas 75 adyacentes a ella, a fin
de dejar libre una mitad de drupe que dicha grapa habia
estado menteniendo contre las citadas cuchillas.

| Cada greapa de'melocotén 118 estd sostenida por
su respectivo blogue 111, que estd fijado de modo ajustable

en su respectivo 4rbol 112.
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lado glejado de las ouchilles 75 o 76, aon un per de arigtas
Opueafas 119, espaciadas y dispnestas verticalmente. El
bloque 111 tiene tembién un par de extensiones 120 (fig. 9),
que se extienden hacis 2bajo mds ellé de laes aristas 119

en el lado. pogterior de la grape 116, para ccnexidn pivo-
tante con lag aristas 119 por medio de un pivote 12k, y es-
te mismo pivote 121 conecta pivotantemeunte con sl extremo
delantero de un brazo 122 (fig. 9), extendido en sentido
gensralmente horizontal y cuyo extremo delantero puede ex-
tenderse entre las aristas L19.

Egpeciado por encims y por detrds del pivote 121
estd otro pivote 123, que conecta pivotsntemente con el ex-
tremo delentero de un brezo 124, extendido de modo general-
mente horizontal.

Un soporte horizontel 126, en el lado posterior
de la pieza de fundiocidn 79 (fig. 10) tiene una porcidn 127,
proyectada hocie adelante y que se extiende entre un par de
orejes 128 opuestas verticalmente y extendidas hacia atrds,
y un pivote verticsl 129 conecta dicha porcidn 127 con las
orejas 128 para oscilacién horizontzl del soporte 126.

Un 4rbol 130 (Fig. 10) estd montado en el sopor-
te 126, y el extremo de ese Arbol 130 adyacente al bastidor 1
lleva un seguidor de leva 131l (fig. 10), que cabalge en la
superficie periférica externa, arqueada, de una leva 132,
asegurada de modo ;igido, pero ajustable, al bastidor 1.

La superficie externa de leva 132 es conoéntrica
con el eje del A4rbol 82, en torno =l cusl la pieza de fun~
dicién 79 estd adaptada para oscilar y se extiende en un

dngulo ligeremente mayor de 90°.
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Fn la figure 12 las posiciones en lineas de i ==
muestran =l seguidor de leva 13l en diferentes posiciones
gobre la leve 132, En esta figure se ve que existen dos per-
oiones ligeramente elevadas 135 y 136 sobre lg pista de la
leve 132 en que ogbalga el seguidor de leve 131l. La porcidn
elevada 135 es sdyecente e uno de los extremos de la piste
de lg leva, mientras que la otra porcién elevsda 136 estd
en el otro extremo de lz pista d8 leva. Jutre estas dos por-
ciones, la piste de leva estd realzede, como lo estd tembidn
en el extremo de la pists de leva adyscente g la poroidn elew
vada 135. Esto ge explicerd més adelants.

Tl brazo 122, que egstd conectado de modo pivotante
por uno de log extremos sl pivete 121 del extremo inferior de
la grepa de drupa 118, se halla conectado de modo pivotante,
por su extremo opuesto, medisnte un pivote 139, con el ex~
tremo inferior de un brazo 138, extendido de modo general-
mente verticael o ascendente. Ui resorte helicoidal 137 conec-
ta el extremo extemio del brazo 122 con una proyeccidn 134,
golidaria de la pieza de fundicidn 79.

La pieze de fundiocidn 79 lleva también .an soporte
140 (fig. 10) en el mismo extremo de ella que el soporte 126.
Un pivote 141 estd fijado al soporte 140 y una extensidn del
pivote 141 conecta pivotantemente con el extremo superior del

brezo 128 (fig. 9).
Por debzjo del pivote 141 estd espsciado un perno 142,
enroscado por una pared Jde la pieza.de.fundicidn 79 (fig. 11),
y una tuercm de sujecidén 143 en el pemo 142 sujete dste en
pasicidn ajusteda. Una zapata trebadora 144 es solidaria del
perno 143 en un punto situado emtrechamente a lo largo del

brezo 1o4. Egte brazo 124 estd encima del brazo 122 reckdn
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expuesto y tiene formada una rénufé 147 " :lende lon- |
girudinalmente a €L y en la que penetra uua extensidn axil 145
(fige 11) del perno 142.

%1 soporte 126 tiene ung pleca trebadora 146, 80~
lidarie con €1 y sitneds estrechamente a lo largo del brazo 138,
y el brazo 138 es deslizzble en los pivotes 139 y 141. Cuando
la placa trabadora 146 ogecile contrg el brazo 138, impulsa los
brazos 124 y 138 egtrechamente uno conira otro y contra la zad
pata trebadora 144, pare treber dichos brazos 124 y 138 im-
pididndoles el movimiento. Esta misma trebazdn de los brazos
124 y 138 se presenta cuendo el seguidor de leve 15l estd en
le porcidn eleveda 135 de la leva 132.

Volviendo & hecer referenciz a la‘grapa 118, el
l1zdo de dicha grapa que entra en contacto con la drapa'tiene
virtualmente dos secciones, a saber: una seccibn superior 148
y una geccidn inferior 149 (fig. 13).

Las caras contactedoras de la drupe pertenecientes
a la grapa montade en el Arbol 82 son las mismas que las de
la grapa montada en el #rbol 81, y dichas caras se hallan en
relecidn de enfrentamiento opuesto, espaciadas por debejo de
la verilla de €mbolo 59, y en los lados, encaerados opuesta-
mente hecie fuera, de los pares de cuchillss bisectrices 75
Y 764 |

Las secciones superiores 148 del par de grapas
opue atas para la drupa se extienden en seuntido divefgente
ane con reéspecto a otra, en direccidn ascendente, y tiepmen el con
torno horizontel generelmente cbncsvo. 4sf, un nelocotdn o
drupa‘impﬁlsado hacia sbajo por le verilla 52 serd guiedo ha-
cia una posicidn entre las grapas 118, y éstas estdn capaci-

tadss pars seperarse z fin de permitir que lg drupe pase a
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una posicidn entre las secciones inferiores 149. Las ¢.7aC

de estss seociones iunferiores 149 que entren en contacto con
le drupa, como se ve en la figure 13, tienen el contorno ver-
ticml genersimente cdnczvo, de meners que sigen de modo gene-
ral el contorno de una drupa genersluente esférieca, y tienen
el contorno horizontal generalmente en foxma de V para centrar
le drupa. Cuando la drupa estd sujeta entre las seccidnes 149,
queda aseégurada contra el movimiento coi respecto s lag gra-
pas.

Al principio de una operzcidn de deshuesamiento, un
operario sitda un meloco tdn, por ejemplo, en el soporte 5
(fig. 3). 4l moverse hacia atrds ests soporte 5, el melocotdn
es llevedo a una posicidn entre los portadiupas 36, que son
basculados por obra de la varilla 44 (fig. 2) y por influen-
cia del resorte 451 hesta posiciones en que sujetan eldstica-
mente el melocotdn. Bl soporte 5 se mueve entonoes inmediste-
mente hacie odelsnte, hasta su posicidn primitiva perag la re-
cepcibn del melocotdn, y el miembro 11 gire hacim abajo pera
de jar libre el melocotén wmientras la cuchilla 12 del goporte 5
corta la piel y la pulpa del lado inferior del melocotén, en
el plauno en rue se ha de bisecar la pulpa del melocotdn.

La varills impulsora 52 desciende entonces répide-
mente, por influencia de lg pista de leva 72 y del seguidor
de leva 71, para impulsar el melocotdn hacia abejo, sobre las

ouchillas 75 y 76, ocuyos dos pares estdn en relacidn de contacto

ocare & oara, oomo se ve en la figura 5.
Los pares de cuchillas 75 y 76 bigecan la pulpa

del melocotén en lados verticales opusstog, y los cortadores
54 del csbezal 53 en el extremo iaferior de la varilla impul-

sora cortan la cara superior del melocotdn en lados opuestos
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ba situado inicislments sobre el soporte 5 de modo que ha si-
do depositado entre los portsdores 36 con el extremo del pe-
ofolo hacia arrida.
5. Se apreciard as{ que la pulpa del melocotbn que-
de virtuslmente biseosda cnando se impulse el melocotén ha-
cia szbajo, sobre las ocuchillas 75y 76.
Les piezas de fundicidn 79 hebrén sido giradas e
las posiciones expuestas en la figura 5 cuando el melocotdn
10. ge hallae en el extremo inferior de su movimiento, por in-
fluencia de la verilla 52, y esta varilla 52 habrd impul-
sado el melocotdn a une posicidén en la que su superficie
superior ge halla debajo de los bordes supeiiores de lams
cuchillas 75 y 76, como se ve en la figura 5.
15, Egte movimiento de las piezes de fundieidn 79
lleve les grepes de melocotdn 118 a una relacidn de suje-
cibn del melocotén en la que cada seguidor de leva 13l se
halla en le posicidn indicada por el ndmero de referencia 150
(fig. 12) y préeticamente sdyascente a la porcidn elevada 135
20, desle leve 132, De ahf que las grapas de meloootdén 118 sean mante :
nides oontra el melocotdn por influencia de los regortes
137 (fig. 9). Sin embargo, cuendo las piezas de fundi-
oibn 79, empiezen a girar hacia abajo, los seguidores de leve
131 pasan a la posicidén indicada en 151de la figura 12, y la
25. placa trabadora 146 y la zapata trabedora 144 bloguean las
grapas para melocotdn a fin de mantener las mitades del me-
locotdn positivamente contra los pareg de cuchillas bisecantes
75 y 76, ouendo las mitades son separadas del hueso.
Tan pronto como estén separadas las mitedes del

30, melocotén, los seguidores de leva 131 pueden pasar a las
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porcioneg reslzadas de lag pistas de leva sobre las levag

X, ]
S Y

152,
y los resortes 137 serédn aptos para retenerlos; pero cuando
las mitades del melocotdn llegan & la posicidn representada
en la figira 14, que estd poco sntes de la posicibn de.las
piezas de.fundicidn 79, representads en lg figura 6, cada uno
ds los meguidores de leva 13l se halla en la posicidn indi-
cada en 152 (fig. 12) y las grepas de melocotén 118 queden
oerradag de auevo de modd que no puede existir ningdn movi-
miento relativo entre las mitsies del melocotén y las cuchi-
llas 75 y 76 ouando los miembros 22 atacadorss del hueso en.
tran en las mitades del melocotdn por el extremo peciolar

del hueso. Normslmente el hueso se hallgrd en sdlo una de

lasg mitedes; pero esg imposibie predeciy cugl de las mita-

des lo tendrd. Bn ocasiones en que el hueso llegue a par-
tirge cada ﬁitad del cuerpo puede llevar medio hueso. En
todo ocaso, los miembros 22 stacadores del hueso actuarén

los dos e la vez.

La figura 15 ilustra las posiciones relativas
entre los miembros 22 y el hueso cuando las cuchillas
prosiguen su movimiento despuds de que un miembro 22 ha ata-
osdo ol hueso, y se ve que el extremo de botdn del hueso em
empujado fuera de la oavided del hueso por delante del ex-
tremo peoiolar, y la figanre 16 muestra el hueso en unz po-
gicidn eparte de la mitad del melocotdn. @sta es la posioidn
expusata en la figura 6. |

Durante el movimiento de los miembros 22 ataoca-
dores del hueso, segdn se ve en las figuras 14, 15 y 16,
las mitades del melocotén guedan positivamente trabadas
y bermaneoen trabed ag duiante el movimiento de vuelta de

les piezas de fundicidn 79 y las cuchillas 75 y 76, has-
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ta que cada seguidor de leva 131 desciende we .u pusicién

elevada 136 de la leva respectiva 132 (fig. 12) y alcanza
la posicibn indicada en 153. Cuando los seguidores de leva
131 llegen a la posicidn 153 en el movimiento de vuelta de
las piezas de fundiocidn 79, czda grapa de melocotén 118 es
sujetada Qe nuevo por influencie del resorte respeotivo 137,
pero entre tanto las palencas de leva 107 y 108 se habrén
trasladado, por influenoia de los pasadores exodntricos 105
(fig. 6), a posiciones para llevar los espaldones 155 (fig.s)
de les junturas entre cada ocara ourva 117 y la respectiva
porcidn‘situada bajo elles, & posiciones en las que los se-
guidores de leva 116..(fig. 10) contectan con dichos espal-
dones, y este contaoto tiene por resultado la rotaoidn de
los drboles 114 que lleven las grapas de melocotén 118, de
modo que hagan girar lag grapas positivamente apartdndolas
de las mitades de melocotdén pare soltar éstas.

Una vez se han soltado lss mitades, los segui-
dores de leva 131 vuelven g cabalgar sobre 1és porciones
elevadas 135 de las leves 132 hacia la posicidu de par-
tide, en la que los mencionados segnidores se hallen en
las posiciones 150 (fig. 12). Bste posicidn de partida se
representa tambidn con lineas continuas en la figura 4, en
la que se muestra la relacidn entre el dispositivo sujeta-
dor, el seguidor de leve 131 y la leva 132.

Debe observarse awe, en el cuso expuesto, lag
grapas d¢ meloootdn son girebles en torno a los pivotes 121,
de modo que pueden ajustarse a los melocotonss y estén 1i-
bres de reaglizar este ajﬁste nasta que log seguidores ge
leve 131 se trasladan sobre las porciones elevedas 135

de la leva 132.
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Asf mismo, ocuando los seguidores de leva 131

ge tragladan gobre lag porciones elevades 135 o 135, las
grapas de melocotdn nuedan positivemente trabadag.

Angue el invento sé ha descrito e ilustrado
con detalles, haciendo referencis & uns modalidad de rea-
lizseidn del wmismo, no queda limitzdo por ellas y son posi=
bles varimciones dentro de 1z esferm 4 loas reivindicaciones

que se acompaiian.
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Desorito el objeto del presente invento, se de-

claran nuevas las siguientes reivindiocaciones:

1. Un mdtodo con su dispositivo para deshuesar, y
quiter el hueso de la ocavidad slveolar de uns mitad de una
drupa abridera, ocaracterizedo por el hecho de que comprende
el mover la mited de drupa, oon el huego en elle, en una
trayeotoria predeterminada de modo que tenge un extremo de
evenoce y un extremo de cola y al mismo tiempo empujar el

hueso, por su extremo de cola, hacia fuera de la ocavidad.

2. Un método conforme a lo definido en la reivin-
dicaoidn 1, oermoterizado por el hecho de que la treyeotoria
predeterminada en ouestidn se extiende en un £ngulo apartado
de la direcoién en que se empuje el husso y el extremo de
cola del hueso estd oonstreﬁidp en contra del movimiento
en diohae trayeotoria predetemminada, de modo que 61 hueso
68 empujado lejos de la ocavidad slveolar ademds de ser

empujado fuera de ellsa.

3. Un método conforme a lo definido en la reivindioa-
oidnll é la 2, oaraoterizado por el hecho de que la trayeo-

toria predetermineda es ung trayeotorie oiroular.

4. Un método oconforme a lo definido en la reivindioa-
oidn 3, oarscterizedo por el hecho de que se empuja el

hueso en una trayeotoria oiroular que es tangente & la
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trayeotoria ciroulay de la mited de drupe.

5. Un método conforme & lo definido en la reivindi-
oaoidn 4, ocarsoterizado por el hecho de que el hueso es empu-
jado haoia fuera de la ocavidad por una fuerza aplicada al
extremo de cola del hueso prdoticmmente en el punto en
que la trayeotorie del hueso diverge de la trayeotoria de

lg mitad de drupa.

6. Un mdtodo oonforme a lo definido en oualguiera de
las reivindicaoiones precedentes, caracterizado por el hecho
de que la mitad de drupa se obtiene disecando una drupa
entera préoticamente hasta su hueso y separando les mitedes

resultantes,

7. Un mdtodo oonforme a lo definido en la reivindi-
oeoidn 6, cersmocterizedo por el hecho de gue las mitades de
drupa se paran hacidndoles mover en trayectorias ocirculares que
son en esencia tangentes una & otra, siendo la trayeotorla
oiroular de la mited de drupe que oontiene el hueso la
trayeotoria predeterminada mencionsda sobre la que se quita

dicha mited mientras se retira el hueso.

8. Un método oonforme & lo definido en la reivindi-
caoidn 6 6 la 7, oarscterizado por el hecho de que tode la
drupa estd dispuesta oon su sutura prdoticemente en un pleno
vertical y con su muesca bagilar dirigidea heoie arriba,

y le bisecocidn se efeotua cortando la pulps de la drupe

en dicho pleno por el lado inferior, el superior y loas dos

opuestos.

9, Un método conforme & lo definido en 1la reivindi-

caoidn 8, caracterizado por el hecho de que las mitedes de



= 29 =

é;ﬁ§>§?' ), 80

drupa, despuds de cortadas, se mueven hacia &

A:JVME Arqneada-
menta hacis afuera separdndolas una de otra, hacia posiciones
en que las ocares cortades miran hacis sbajo en un plano préo-
ticemente horizontal, y durante este movimiento el hueso

5a es empujado fuerea de la mited de la drupa en que se halla

Bi‘bllado .

10. Un método, oonforme & 1o definido en les rei-
vindiocaciones 1 & 9, caraoterizado porque el dispositivo es
un deshuesador de drupas abrideras que ocomprende medios

10, disecadores pare disecar uns drupa préoticamente hesta su
hueso y mover las mitades de drupas resultantes una lejos de
otra, ocon el hueso eén la oavided alveolar dq une de las
mitades, y, pers oada mitad de drupa, medios parae quitar el
hueso, adaptzsdos pare que entren en las oavidades alveolares

15, de las mitades menocionadss cuando se mueven aparte unas ée
otra, de modo que el hueso, en su resgpectiva mitad de
drupa, sea atacado por elles y empujado hacia fuera de la

ocavidad.

1ll. Un método conforme a lo definide en la reivindi-
20. cacidn 10, oaracterizado por el hecho de que los medios
disecadores incluyen cortadores adyacentes sobre los cusles
ge prensa la 4rupa, cortedores que estdn adaptados pera
ser separados uno de otro a fin de mover las mitedes de

drupa aparte una de otra.

25. 12. Un método oonforme a lo definido en la reivin-
diomeidn 11, ocaracterizedo por el hecho de qWe osda cortador
eomprende un par de cuchilles ooplanariss elineadas, que
dejan entre si nna breohe en la que puede entrar el hueso

de la drupa.
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13. Un método conforme & lo definido en la reivindi-
cacidn 12, carscterizade por el hecho de que las ouchillas
estdn dispuestas sobre soportes respectivos que sostienen
las respeotives mitades de drupa cuando estas son movidas

aparte ana de otra.

14. Un método oconforme a lo definido en la reivindi-
oaocidn 13, oaracterizado por el hecho de que los soportes
son oscilantes entorno a ejes paralelos espacisdos, para
mover las mitades de drupa en trayectoriss ocurvas semejan-

tos, apartando una mitad de otra.

15. Un método conforme s lo definido en la reivindi-
oacildn 14, oaracterizado por el hecho de que oada elemento
extractor de hnesos estd sostenido pera el movimiento
incurvedo en une trayeotoria alrededor de un eje paralelo
sl eje de la trayeotoria de la respeotiva mited de drups,

y las trayeotoriea de los elementos extractores de huesos
son ooplanarisas y tangentes a las trayectorias de las

respectivas mitades de drupa.

16. Uh}mdtodo conforme a lo definido en las reivin-
diocacioneas 13, 14 o 15, caracterizado por el hecho de que
loa soportes incluyen grapas en lados opuestos de los 00X~
tadores y estdn adeptadoa psars atecar las superficies exter-

nas de lag mitedes de drupa.

17. Un mdtode oonforme a lo definido en la reivindi-
ocaoidn 16, caracterizado por el heoho de que las grapts
egtdn oconectadas & elementos accionadores de les grapes,
ioa cuales mueven las grapas independientemente para compen-

sar los diferentes tamaiios y formas 4e drupa.
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18. Un mdtodo conforme a lo definido en: la reivin-
dicmcidn 16 6 17, ocaracterizado por el hecho de que inoluye ﬁ
ademds elementos sujetadores de las grapas, adaptados
pare sujetar lasg grapas en oontaoto con las mitedes de

drupe.

19. Un método oonforme & lo definido en cualquiera
de las reivindiocaciones 10 & 18, caracterizado por el hecho
de qus los elementoa bisectores incluyen ademds un par
de ocuchillas espaciadas y un portador adaptado para sumi-
nigtrer una drupa a una posioidn encims de diches ouchillas,
oxigtiendo medios pera mover esa drupa hacia ab&jo por el
espacio entre las menoionedas cuohlllas, de mmnera que ge

corte en la drupa por dos ledos opuestos de ella.

20, Un método eonforme & lo definido en la reivindi-
cacidn 19, ocaraocterizado por el heoho de que el elemento
pare mover la drupa hacia abajo estd provisto de un corta-
dor pare oortar en la drupa desde la poroién m€s elevada

de eata.
21. Un mdtodo ocon su digpositive pars deshuesar.

Segdn me desoribe y reivindioa en la presente me-
moria desoriptiva que consta de 31 hojas meoanografiades
y esoritea a mfquine por una sola de sus oaras, &compafiades

de . 4 léminas de dibujos.

Madrid a 2% de octubre de 1962%
FILPER CORPORATION

PeBe
JAIME ISERN MIRALLES
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