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P A T E N T E  
D E

I N V E N C I O N

por "UN METODO CON SU DISPOSITIVO PARA DESHUESAR", a favor de 

la  firma estadounidense, FILPEB CORPORATION, de SAN RAMÓN - 

CALIFORNIA (EB.UUJ.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento se refiere al deshuesamiento de dru­

pas abrideras, ta le s como meloootones, albariooques y análo­

gos, y tiene por objeto proporcionar un nuevo mátodo y un nue­

vo aparato para saoar de eses drupas los huesos o pepitas.

5. Con este objeto en perspectiva, el invento que

aquf se expone proporciona, como primera característica, un 

mátodo para sacar el hueso de la  cavidad alveolar de una 

mitad de drupa abridera, mátodo que comprende el mover la  

mitad de drupa, con el hueso dentro de e lla , en una trayec- 

10. toria predeterminada, de modo que se tenga un extremo de
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oabeza y un extremo de cala, y empajar simultáneamente el 

haeso, por el extremo de cola del mismo, hacia fuera de la  

oavidad.
Adicionalmente, este invento proporciona un 

aparato que comprende medios de biseccián para bisecar 

ana drapa prácticamente hasta el haeso de la  misma y mo­

ver la s  mitades de drapa resaltante apartándolas ana de 

otra, oon e l haeso en la  oavidad alveolar de ana de las 

mitades, y, para cada mitad de drapa, medios para saoar 

el haeso, adaptados para, entrar en las cavidades alveo­

lares de diohas mitades cnando se la s  aparta ana de otra, 

de modo qae el haeso, en sa respectiva mitad de drapa, 

sea tomado por ellos y empajado hacia faera de la  cavi­

dad.

El invento se describirá segaidamente, a t itu ­

lo de ejemplo, haciendo referencia a los dibujos que se 

acompañan, los cuales representan una modalidad preferida 

de realizaoián del aparato.

En loa dibujos:

- la  figura l e s  una v ista  en elevaoián frontal 

de la  deshuesadora, de la que se ha omitido el dispositivo 

de alimentaoián para mostrar el mecanismo deshuesador, aun­

que se representa en secoián transversal, en la  parte in­

ferior de la  figura, un brazo para el dispositivo de a l i-  

mentacíán;

- la  figura 2 es una v ista en elevaoián de la  par­

te posterior de la  deshuesadora, es decir, desde el lado 

opuesto al de la  figura 1, en la  que la  oubierta del lado



p o s te r io r  se ha qu itad o ;

- la  figura 3 es una v ista  en sección por la 

linea 3-3 de la  figura 1;

- la  f  i  gara 4 es ana vista fragmentaria, en seo- 

oión por la  línea 4-4 de la  figara 3;

- la  figara 5 es ana vista fragmentaria qne 

maestra en elevación parte del mecanismo de la  figara 1, 

con ana drapa empeñada en cuchillas "bisectrices de la  má­

quina aplicadas en sentido opuesto;

- la  figara 6 es una v ista  semejante a la  de l a  

figara 5, pero que maestra las partes en sas posiciones oaan- 

do acaba de echarse el hueso de las mitades de drupa; en 

esta v ista, se han simplificado las grapas para la  drupa;

- la  figura 7 es una v ista  en elevación lateral 
ampliada, que muestra una copa o soporte para alimentación 

de drupas, que aparece tambión en el lado izquierdo de la  

figura 3;

- la  figura 8 es una v ista en planta, por arriba, 

del meoanismo de la  parte superior de la  máquina de la  f i ­

gura 1 y muestra su relaoión oon el portadrupas que se halla 

debajo, delmoual se expone ana parte;

- la  figara  9 es una v ista  en elevaoión lateral 

del meoanismo de la  máquina para engrapar melocotones;

- la  figura 10 es una v ista  en planta, por arriba, 

del meoanismo expuesto en la  figura 9;



5.

10.

15.

20.

25.

^  <n- <' rl
4' ^  i i Cr

- la  figura 11 es u.na vista por el extremo de 

mecanismo ilustrado en la s figuras 9 y 10, como s i  se le 

viera desde el lado izquierdo de esas figuras;

- la  figura 12 es una vista diagramátioa que 

muestra una leva y un seguidor de leva que traba y des­

traba las grapas que sujetan una drupa durante el deshuesa 

miento;

- la  figura 1S es una v ista destacada, en eleva- 

oián la teral fragmentaria, de uno de los mecanismca su jeta­

dores de la s  drupas; y

- la s figuras 14, 15 y 16 muestran etapas suoe- 

aivas de la  operación de deshuesamiento.

Al describir la  deshuesadora, su lado frontal ea 

el lado expuesto en la  figura 1 y el lado posterior es el la ­

do expuesto en la  figura 2; de ahí que la s palabras "frente", 
"delantero", "parte posterior", "hacia atrás" y otras expre­

siones de significado afín designen piezas o movimientos en 

relaoión a diohos lados.
La deshuesadora ilustrada comprende un bastidor 1, 

que incluye costados frontal y trasero (figuras 1 y 2) d is­

puestos vertioalmente, y puede disponerse cualquier oaja apro­

piada (no representada) para encerrar o cubrir las partes ac­

tivas que no requieren exposición.

En el costado frontal o delantero del bastidor 1 

se halla un brazo alimentador 2 ( f ig . 3), extendido verti- 

oalmente por lo general, el cual está fijado por su extremo 

inferior a un árbol horizontal 3, montado giratoriamente en



el extremo delantero de na soporte 4 que está fijado al cos­

tado frontal inferior del bastidor 1 y qne se proyeota hacia 

delante desde dicho oostado.

El extremo snperior del brazo alimentador 2 lleva 

nn soporte para drnpas, designado generalmente por el nu­

mero de referencia 5 y en el qne se adapta nna drnpa 9 (tal 

como nn meloootón o nn albaricoqne) para ser situada, por nn 

operario, de modo qne dioho soporte lleve dicha drnpa a un 

mecanismo partidor y deshuesador de drnpas qne se describirá 

dentro de poco.

El soporte para drnpas 5 comprende nn par de miem­

bros semejantes opuestos 7 (fig . 7), extendidos horizontal- 

menta y espaciados horizontalmente, en relación paralela la ­

do a lado y qne tienen sus extremos posteriores adyacentes 

a l  lado delantero de la deshuesadora. Los extremos anterio­

res de los miembros 7 incluyen porciones ascendentes 8, y 

los miembros 7 y las porciones 8 están forcRdos complementa­

riamente en sus superficies opuestas para adaptarse de modo 

general al contorno usual de las superficies delantera e in­

ferior de nn melocotón o drnpa, tal como se indioa con líneas 

de punto y raya en 9 de la  figura 3. Una drnpa qne se situó 

sobre los miembros 7, por detrás de las porciones 8, será 

automáticamente centrada en el soporte 5 en virtud de que las 

superficies superiores de los miembros 7 son divergentes (fig . 7) 

en dirección asoendente nna respecto a otra, mientras que las 

superficies de las porciones 8 qne miran hacia atrás se ex­

tienden hacia adelante divergiendo nna respecto a otra.
Un pivote horizontal 10 (figura 7) soporta an pivo- 

taoión entre los extremos delanteros de lo s miembros 7 nn ele-
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mentó 11 atacador de drupas extendido vertioalmante. Este ele­

mento 11 está ahorquillado en su extremo superior, y una ou- 

ohilla cortadora 12 está fijad a  estacionariamente, mediante 

un pivote 6 por ejemplo, a los miembros 7, entre estos di- 

timos, y tiene los bordes del extremo superior que miran 

hacia adelante afilados para cortar la  p iel y la  pulpa de 

una drupa, prácticamente hasta su hueso, oomo se explicará 

más adelante. Esta ouohilla 12 está agujereada y e l pivote 6 

se extiende por el agujero. Un manguito 14 en el pivote 6 a 

cada lado de la  ouohilla, es oprimido contra la ouohilla 12 

para mantenerla rígida en cualquier posición de ajuste que 

se desee ouando ae aprieta el pivote 6, que tiene la  forma 

de un perno enrosoado en uno de loa miembros 7.

Uno de los miembros está formado con un a s t i l  

proyeotado hacia abajo, fijado a los extremos superiores 

del brazo 2 por un perno 15 y ranurado vertloalmente para 

permitir el ajuste del soporte 5 sobre e l perno 15, mientras 

un resorte heliooidal 15' coneota el extremo inferior del 

elemento 11 con el brazo alimentador 2 en un punto espacia­

do por debajo de los extremos superiores del extremo supe­

rior ahorquillado del brazo 2.
Por la  explicación que anteaede se ve que el 

elemento 11 puede bascularse en relaoión a la  ouohilla 12 

y está mantenido elásticamente en una posición ascendente en 

los extremos posteriores de los miembros 7 del soporte 5.

Así pues, e l elemento 11 aotáa como un retán e lás­

tico para la  drupa 9, en los extremos posteriores de los miem­

bros 7, y el elemento 11 giza haoia atrás por efecto de la  

resistencia de la  drupa 9, para pasar por debajo de ásta dee- 

puás que la  drupa ha sido llevada hacia atrás al mecanismo

= 6 ^
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deshueaador, y es retenido por ¿ate íltimo mientras el so­

porte 5 vuelve para recibir otra drupa. Bn esta vuelta la  

ouohilla 12 oorta la  piel y la  pulpa de la  drupa en au la ­

do inferior, en un plano vertical que biseca la  drupa 9.

Al extremo del árbol 3 alejado del brazo 2 es­

tá fijado un extremo de una manivela 16, coneotada pivo- 

tantemente oon e l extremo inferior de una v ar illa  de oo- 

nexlán 17 extendida vertioalmente. B1 extremo superior 

da la  v arilla  17 está conectado pivotantemente oon el ex­

tremo externo de una manivela 18 ( f ig . 1), que es ajustable 

sobre el extremo delantero de un árbol 19. Esta manivela 18 

está adaptada para ser fijad a  en el árbol 19 en oualquier 

posioián que se desee en torno al árbol, por oualquier me­

dio convencional, ta l oomo un perno 20 f f ig . 1), para per­

mitir la  sinoronizaoián apropiada del soporte 5. Como se 

ve en la  figura 1, el árbol 19 es uno de un par de árbo­

le s 19 - 21, dispuestos horizontalmente y enmuñonados para 

rotaoián en el bastidor 1; el otro árbol 21 se halla en el 
lado izquierdo de la  figura 1, mientras el árbol 19 se ha­

l la  en el lado dereoho.

Cada uno de los árboles 19 y 21 tiene fijado 

tino de los miembros atacadores del hueso y, como ástos son 

de la  misma estructura, exoepto que tienen respectivamente 

un miembro dereoho y un miembro izquierdo, se los ha in- 

dioado por námeros da referencia iguales.

Cada miembro atacador de huesos se designa por 

el námero 22 y comprende un miembro en forma de garra, r í ­

gido y que se proyecta hacia fuera del extremo externo de 

un brazo 23 f f ig . 1 y 3), que, a su vez, está fijado de mo­

do ajustable al árbol respectivo 19 o 21.
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Loa miembros atacadores del hueso 22 ae extien­

den en forma prácticamente radial hacia fuera de los árbo­

les respectivos 19 y 21, y los brazos 23 son ajnstables en loe 

árboles 19 y 21 para permitir que la s  posioiones de los miem­

bros ataoadores del hueso 22 se eincronioen oon relaoián a loa 

huesos que han de saoarse y que se llevan, segán se desorlbirá 

más adelante, a pantos donde los miembros 22 en forma de garra 

ataoan los huesos y los apartan en oooperaoián oon el movi­

miento de la s  mitades de drupa.

En la operaoián, el árbol 19 gira en sentido ho­

rario, mientras que el árbol 21 gira en sentido antihorario, 

oonsiderado segán la  figura 1. En consecuencia, los miembros 

atacadores del hueso 22 se mueven en sentido horario y anti­

horario respectivamente, y los extremoa/puntiagudoa de loa 

miembros 22 se apartan generalmente uno de otro cuando están 

en la  oáspide de sus aroos de movimiento.

En la  figura 2 se ve que está fijado un engra­

naje 25 al árbol 19, en el oostado posterior del bastidor 1.

Los dientes del engranaje 25 engranan con los dientes de un 

engranaje 26, del mismo tamaño, fijado al árbol 21. Esta en­

granaje 26 está ooneotado oon un motor convencional por me­

dio de oualquler oonexíán convencional y apropiada de engra­

naje, de cadena y correa o da oadena, ta l como engranajes 27,

28 y 29 y una polea 30 sostenida en el bastidor 1, y una oorrea 
31 que se extiende desde la  polea 30 a un motor o caja de oam- 

bios. No hay novedad ninguna en esta oonexíán impulsora.

A oausa de la  rotacián del árbol 19, el brazo 

alimentador 2 es hecho osoilar en un arco desde la  posioián 

receptora de la  drupa, expuesta en la  figura 2, hacia la  de- 

reoha, o hacia atrás, hasta la  posioián de descarga de la
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drupa, en la  que^se sitáa  la  drupa entre un par de porta- 

drupaa opuestos y espaoiadoa 36 f f ig . 1).
Estos portadrupas 36 están formados con superfi­

cies opuestas espaciadas, que pueden tener forma en V, general­

mente hueca, en el contorno horizontal de la  seocián trans­

versal f f ig . 1), para oentrar la drupa entre ellos cuando 

atacan los lados opuestos dé la  drupa.
Cada cortador 36 está montado eh el extremo in­

ferior de un brazo 37 respectivo ff ig . 3), pendiente de una 

horquilla 38 que, a su vez, está fijada al extremo delantero 

de un árbol horizontal 39 respectivo. Cada árbol 39, a su 

vez, está  enmnñonado para rotaoián en e l bastidor 1, y el ex­

tremo posterior de uno de los árboles 39 está fijado central­

mente a un brazo osoilante 40 ( f ig . 2), mientras el extremo 

posterior del otro árbol 39 está fijado a un extremo de una 

horquilla 41 que se abre lateralmente hacia afuera. Debe ob­

servarse que la s  horquillas 38 ooneotadas a los brazos 37 

aón ajustables en los brazos 39 para fines de sinoronizaoián.
Un rodillo 42 montado en un extremo del brazo os­

cilante 40 se halla entre los brazos de la  horquilla 41, mien­

tras que el otro extremo del brazo osoilante 40 está conec­

tado pivotantemente a l extremo superior de una v arilla  43, 

extendida por lo general verticalmente.

El extremo inferior de la  v ar illa  43 f f ig . 2) 

está conectado pivotantemente con un extremo de una va­

r i l l a  44, extendida horizontalmente, mientras e l otro ex­

tremo de la  v a r illa  44 está ooneotado pivotantemente con 

ah oostado del bastidor 1. Un resorte helicoidal 45 conec­

ta  con la  v ar illa  44 y el bastidor 1 para impeler e lá s t i­

camente la  v ar illa  44 hacia abajo. El pivote que une la s

= 9 =
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v arilla s  43 y 44 lleva un seguidor de leva 46, que engra­

na oon una leva 47, la  oual, a su vez, está asegurada de 
modo ajustable, por medio de un perno 48 que se extiende 

por una ranura arqueada 49 de la  leva 47, a uno de los 

lados del engranaje 26, para ajustar su superficie de leva 

periférica externa a diferentes posiciones, segdn se desee, 

en torno al árbol 21. Así, el resorte 45 funciona e lástica­

mente para retener el seguidor de leva 46 contra la  super­

fic ie  periférioa externa de la  leva 47, y la  acción de la  

leva 47 y del seguidor 46 haoe oscilar los árboles 39 para 
que muevan los portadrupas 36 aparte, a posioiones abiertas 

para recibir en medio una drupa 9, mientras el soporte 5 

lleva una drupa a una posición en que pueden retenerla d i­

chos portadores 36- Sin embargo, una vez se halla una drupa 9 

entre los portadores y la  leva 47 permite que los portadores 

36 se cierren sobre la  drupa, el resorte 45 mantiene e lá s t i­

camente los portadores 36 en ooataoto oon los lados opuestos 

de la  drupa, permitiendo así que los portadores sujetan e lá s­

ticamente, con igual efioaoia, drupas de tamaños diferentes. 

Sin embargo, la  leva 47 aotuará limitando el movimiento de 

los portadores 36 uno hacia otro, ya que una varilla  de vai­

vén vertioal 52 (f ig . 1) se mueve hacia abajo, a intervalos

sincronizados, para empujar descendentemente drupas sucesi­

vas de la  posición entra los portadores 36 a una posición 

entre un par de grapas para drupa, que sirven para retener 

la s  mitades de drupa contra un par de cuohillas biseoantes, 

segán se explioará más adelante.
En el funcionamiento de la máquina hasta aquí 

descrita, el operario coloca primeramente Una,drupa 9 so­

bre el soporte 5. De preferencia, la  drupa 9 se orienta
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en e l soporte 5 de modo que su sutura se halle en un pla­

no vertical, paralelo al de la  ouchilla 12. La drupa 9 

queda situada oontra la s proyecciones ascendentes 8 del 

soporte 5 y puede ser retenida elásticamente en esa po- 

sioián por el elemento o retán 11 del lado posterior de 

la  drupa. La depresión o hendidura de la  drupa está  d ir i­

gida haoia arriba.

El soporte 5 ae mueve haoia atrás, llevando la  

drupa a una posioián entre los portadores 36, y la  drupa 

queda sujeta elásticamente entre los portadores 36, los 

cuales se mueven uno hacia otro para sujetar a s í la  drupa. 

Mientras se su jeta a s í  la drupa, el soporte 5 vuelve a su 

posioián delantera, de recepoián de la  drupa. En su viaje 

de retorno en direooián hacia delante, el elemento 11 ata­

cador de la  drupa basoula automáticamente haoia abajo, oon­

tra la  resistencia del resorte 15', mientras la  cuohilla 12 

hiende el lado inferior de la  drupa prácticamente hasta el 

hueso. Así la drupa, en el momento en que está  l i s t a  para 

ser empujada haoia abajo hasta bisección completa de su 

pulpa, ha sido ya oortada prácticamente hasta el hueso en 

su lado inferior, quedando para bisecar la  pulpa de los ex­

tremos y del lado superior de la  drupa. Debe observarse que 

la  parte del pecíolo se MI la  en este momento en la  posioián 

más elevada.

La v ar illa  52 puede estar artioulada a up&nbolo 

que se mueve vertioalmente haoia abajo para empujar la  dru­
pa en direooián descendente entre los portadores 36. El ex­

tremo inferior de la  v arilla  52 lleva un pie 53 f f ig s . 1 y 
3) provisto de un par de ouohillas oortadoras 54, d ir ig i­

das haoia abajo y alineadas horizontalmente, que se proyeo-



tan hacia ahajo desde su oara in ferior. Estas ouohillas 

54, ouando descienden penetrando en la  oara superior de ana 

drupa, cortan la  palpa en el mismo plano que el oorta efeo- 

tuado por la  ouohilla 1,2 en el lado inferior de la  drupa y 

hajan hasta más a l lá  del extremo peciolar del huesp, de 

modo qae dicho extremo peoiolar entra en e l espaoio entre 

la s  ouohillas 54. Los lados adyaoentes de las ouohillas 54, 

como se ve de la  mejor manera en la  figura 3, se extienden 

oonvergentemente hacia arriba, lo que permite la  alineación 

del extremo peoiolar del hueso entre la s  cuchillas 54 en el 

caso de que la  drupa, oomo por ejemplo un melocotón, quede 

ligeramente descentrada con relaolán al eje vertical de l a  

v ar illa  52*
Un soporte vertioal 56 (f ig . 1), fijado al ex­

tremo superior del bastidor 1, está provisto de un par de 

cojinetes 57, alineados verticalmente y espaciados verti­

calmente, que sostienen la  v arilla  52 para movimiento 

vertioal en vaiván.

Entre los cojinetes 57 está fijado a la v arilla  

52 un bloque 58 (fig . 1), y un par de articulaciones co­

rrespondientes 59, dispuestas vertioalmente y montadas 

en pivotes horizontales 60, superiores y o oaxiales, están 

coneotadas en forma oscilante por sus extremos superiores 
oon dicho bloque 58.

Las articulaciones 59 están ooneotadas de modo 

pivotante, por sus extremos inferiores, oon los extremos 

externos de un par de brazos correspondientes 61 ff ig s . 1 y 8), 

brazos que se hallan oone otados rígidamente, por sos extre­

mos interiores opuestos,con un bloque 62 que es oscilante 

en un árbol horizontal 63„ montado en oojinetes sostenidos
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por un soporte 64 en e l bastidor 1.

Una v arilla  66 íf ig s . 1 y 8), extendida vertical- 

mente, se halla coneotada de modo pivotante, por su extremo 

superior, al bloque 62. El extremo inferior de la  v arilla  

66 está ooneotado de modo pivotante, en 67 ff ig . 1), al 

extremo externo de un brazo 68, cuyo extremo interno está 

fijado  de modo ajustable en el extremo delantero de nn ár­

bol 69. Este árbol 69 está enmanonado para rotacián en el 

bastidor 1 y su. extremo interno, en el lado posterior del 

bastidor 1, está fijado a nn extremo de nn brazo 70 ff ig . 2 ). 

El extremo opnesto del brazo 70 lleva nn segnidor de leva 

71, que oabalga en nna vía 72 para leva del engranaje 26.

En virtnd de la estructura expuesta, el movimiento 

vertioal án vaiván de la  v ar illa  66 haoe qne la  v arilla  

52 se mueva en vaiván vertioal sincronizado oon el movimien­

to de lo s portadrupas 36 y el soporte 5, para empujar la  

drupa hacia abajo desde en medio de los portadores 36 

cuando el soporte 5 se mueve hacia adelante para recibir 

otra grupa. En este momento, desde luego, el soporte 5 está 

libre de la  drupa 9, sujeta entre los portadores 36.

La figura 9 muestra una v ista  en elevacián la­

teral de una de la s  ouohillas de un par de cuohillas bise­

cantes 75, de las que hay dos pares; mientras que la figura 

10 es una vista en planta, por arriba, que muestra la s dos 

cuohillas 75 de un par, en líneas continuas, y la s  ouohillas 

76 del otro par, en líneas de trazos. Cada par de ouohillas 

está dispuesto en un plano vertical oomín y las ouohillas 

75 y 76 de oada par están espaoiadas aparte para dejar 

un pasaje 77 ff ig . 10) entre e llas para el paso del hueso 

de la  drupa.
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Las figuras 1 y 5 muestran una v ista  del "borde 

delantero de la ouohilla oercana 75 o 76 de los dos pares, 

y la  figura 10 es una v ista en planta, por arriba, de una 

pieza de fundioián en la  que está montado el par de cuchi­

lla s  75. Como se ha dicho antes, los dos pares de cuchillas 

75 y 76 están indicados en esta figura, y la  drupa se in­

dica por líneas de trazos en 9, con el hueso 9 en el pasaje 77.

Los pares de cuchillas 75 y 76 están juntos 

como se indica en las figuras 1, 5 y 10 ouando la  varilla  

52 desoiende y empuja 1a. drupa hacia abajo, y el pie 53 

del ámbolo empuja cada drupa en una diatanoia suficiente 

haoia abajo para que su superficie más elevada quede ligera­

mente por debajo de los bordes superiores de la s  ouohillas 

75 y 76? oomo se indioa oon líneas de trazos en 9 de la  f i ­

gura 1. Al dejarse un pasaje 77 entre la s  cuchillas 75 y 76 

de cada par, no existe nada en la s  cuchillas que pueda to­

car el borde in ferior o extremo inferior del hueso, por 
grande que sea este hueso. Ya se ha explicado que la ouchi- 

11a 12 del soporte 5 corta el lado inferior de la drupa, 

y como la s ouohillas 75 y 76 cortan la drupa en el mismo 

plano que la ouohilla 12 y en lados opuestos de la  drmpa 

despuás ^ue la s  ouohillas 54 en el pie 53 de la  v ar illa  

52 han oortado la porcián superior de la drupa, es eviden­

te que la pulpa de la drupa queda bisecada completamente 

en torno al hueso cuando la v a r illa  52 llega a l extremo 

inferior de su carrera, y esto se hace sin girar el fruto 

ni ninguna de las ouohillas.

Ceda par de cuchillas 75 y 76 está fijado en 

los extremos de un par respectivo de brazos 78 ffig . 10) 
de una pieza de fundición respectiva, designada de modo50
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general por el numero cite referencia 79. Las piezas de fundi­

ción 79 están sostenidas con sus brazos 78 correspondientes, 

dirigidos uno hacia otro, de modo que la s ouchillas 75 y 

las cuchillas 76 pueden llevarse a la relación de contacto 

cara oon cara que se ve en la figura 1.

Las piezas de fundioión 79 están fijad as en los 

extremos delanteros de un par de árboles horizontales 81 y

82 (F^g. 1). Estos árboles 81 y 82 están enmuñonados para 

rotación en el bastidor 1 y se extienden hasta el lado pos­

terior de este áltimo, donde tienen segmentos de engranaje

83 y 84, respectivamente, montados en e llo s (f ig . 2).

Los segmentos 83 y 84 tienen sus dientas en engra­

nes y están fijados de modo ajustable en los árboles 81 y 82 

por medio de espárragos 85, que se extienden por una ranura ar­

queada 86 del segmento respectivo y penetran en una extensión 87 

( f ig . 3) da un cubo fijado en el árbol respectivo 81 ó 82.

Los árboles 81 y 82 y la s  piezas de fundición 

79 están situadas y formadas, respectivamente, de ta l modo 

que la s  cuchillas 75 y 76 están en la s  posiciones que 

se ven en la figura 1 cuando los segmentos 83 y 84 están 

en la s  posiciones representadas en la figura 2.

Un brazo 89 (fig . 2) está ooneotado de modo 

pivoteate, en 90, por uno de sus extremos al segmento 

de engranaje 84, en un punto excántrico respecto al árbol 

82, y el otro extremo de dicho brazo 89 está formado oon 

una ranura 91 que se extiende longitudinalmente a á l y 

en la  que se proye ota una extensión del árbol 19. Esta 

extensión lleva un rodillo 92 (fig . 3), dispuesto en la 

ranura 91. Una tuerca 93 y una arandela en el extremo ex­

terno de dicha -extensión mantiene e l rodillo 92 en la  

ranura .91 y contra un espaldón del árbol 91, en su unión
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oon dioha extensión.
Al brazo 89 está fijado , en un panto a mitad 

de camino entre sas extremos, un gorrón corto que tiene 

an segaidor de leva 95 montado en á l; este segaidor 95 

oabalga en ana vfa para leva 96 (f ig s . 2 y 3), formada 

en la  oara que mira hacia atrás de ana leva 97? El ex­

tremo posterior del árbol 19 se extiende giratoriamente 

a travás de la leva 97 y an espárrago 98, dislooado hacias 

an lado del árbol 19, se extiende por ana ranara arqaeada 

99 de la leva 97 y penetra en el engranaje 25, asegarando 

a s í  de modo ajastable la leva 97 a dicho engranaje 25*

La ajastabilidad de la leva 97, de los segmentos 

de engranaje 83 y 84 y de otras levas, ta le s como la s levas 

47 y 72., permite oorregir la  sincronización de la s diver­

sas piezas activas de la  máquina.

Al girar el engranaje 25, la rotación de la 

leva 97 fijada a á l ocasiona, por la  conexión entre el 

segmento 84 y el brezo 89, un movimiento oscilatorio de

los segmentos de engranaje 83 y 84 y en consecuencia de

los árboles 81 y 82, que llevan los pares de cuchillas 

75 y 76, y astas áltimas oscilan entre la posioión repre­

sentada en la  figura 5, en la que están juntas, y la re­

presentada en la  figura 6, en la que están fundamentalmente

ooplanarlas en un plano horizontal y ampliamente espacia­

das aparte.
En el bastidor 1 está enmuñonado para rotación 

un par de árboles paralelos 101 y 102 íf ig . 2), dispuestos 

entre el par da árboles 81 y 82 y entre los árboles 19 y 

21. Cada uno de los árboles 101 y 102 tiene un engranaje 

103 fijado a á l, y esos engranajes 103 tienen sus dientes

 ̂S % 84 5
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engrane; un engranaje 104, fijado al érbi<j. j..̂ , tiene 

sas dientes en engrane con los dientea del engranaje 103 

del árbol 102.

En el extremo anterior de cada ano de los árboles 

101 y 102 y en el lado delantero del bastidor 1 se 

halla an pasador 105, qae está dispuesto excéntricamente 

con relación a lo s ejes del árbol respectivo ffig s . 1, 5 

y 6). Cada ano de los pasadores excéntricos 105 se extienden 

hasta dentro de ana ranara 106, extendida en sentido gene- 

raleante vertioal y formada en el extremo inferior de ana 

palanoa respectiva, perteneciente a an par de palancas 

de leva 107 y 108 extendidas vertioalmente. Las palancas 

de lava 107 y 108 están sostenidas en forma pivotante 

en el bastidor 1 sobre pivotes respectivos 109 (flg . 5).

Se ve qae con esta disposición la s  palancas de leva 107 y 

108 oscilan ana hacia otra y apartándose nna.de otra en 

sns extremos inferiores, por rotación de los árboles 101 

y 102 y por el movimiento consecaente de los pasadores 

excéntricos 105.

Cada ana de las piezas de fandición 79 es ignal

a la  otra, excepto qae ana se halla en el lado derecho, 

como se ve en la  figara 1, y la  otra se halla en el lado 

izqaierdo. De ahí qae sólo sea necesario describir en deta­

lle  ana sola de e l la s .

La figara 10 maestra ana vista en planta, por 

arriba, de la  pieza de fandición 79, qae está fijad a  al 

árbol 82, y de los elementos montados en e lla .

En la  posición, representada por línea oontinaa, 

del conjunto expaesto en la s  figaras 9 y 10, la s  caohillas



75 ae hallan en lá  posición representada en la  figura 1 

parra, recibir ana drupa. 9. Los brazos 78 (fig s . 1, 9 y lo) 

son solidarios de u.n bloque 111, que, a su vez, está  fijado 

rígidamente a un árbol 112. El árbol 112 está sostenido gi­

ratoriamente en cojinetes 113 (fig . 10), dispuestos en 

la  pieza de fundió Mn 79 en extremos opuestos del bloque 

111, y este árbol 112 tiene una extensión 113 (fig . 10) en 

su extremo posterior o su extremo más cercano al bastidor 1. 

La extensión 114 tiene un brazo 115 solidario de e lla  y 

que se proyecta lateralmente desde e l la . Este brazo 115 

lleva, en su extremo extemo, un seguidor de leva 116, 

adaptado para atacar la  palanoa de leva 107 en e l extre­

mo inferior de esta, óltima, justamente debajo del extre­

mo inferior terminal de una superficie arqueada 117 que 

hay sobre e lla  ( f ig . 6), cuando la pieza de fundición 79 

hace basoular la s  cuohillas 75 hacia la  posioíón expuesta 

en la. figura 5. Cada una de la s  palancas de leva 107 y 108 

tiene una superficie arqueada y lateralmente enoarada 117 

de dicha clase, dirigida, hacia la  pieza de fundición 79 

adyacente a e lla , y estas superficies arqueadas 117 son 

oonoóntrioas con los ejes de los árboles respectivos 81 

y 82. Cuando el seguidor de leva 116 toca la  palanca de 

leva 107, el brazo 115 bascula, para causar la  bascula- 

ción positiva de una grapa respectiva para melocotones 118, 

apartándola de la s  cuohillas 75 adyacentes a ella., a fín 

de dejar libre una mitad da drupa que dicha grapa había 

estado manteniendo contra las citadas cuchillas.

Cada grapa de melocotón 118 está sostenida por 

su respectivo bloque 111, que está  fijado  de modo ajustable 

en su respectivo árbol 112.
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Cada una de esas grapas 118 esta lormaua, en su. 

lado alejado de la s  ouchillas 75 o 76, con un par de aristas 

opuestas 119, espadadas y dispuestas ve rt i  o símente . El 

bloque 111 tiene tambián un par de extensiones 120 (fig- 9), 

que se extienden hacia abajo más a llá  de la s a r ista s 119 

en el lado:.posterior de la  grapa 118, para conexión pivo- 

tante con las aristas 119 por medio de un pivote 122¡, y es­

te mismo pivote 121 conecta pivotantemente con al extremo 

delantero de un brazo 122 (fig . 9), extendido en sentido 

generalmente horizontal y cuyo extremo delantero puede ex­

tenderse entre la s aristas 119.
Espaciado por enoima y por detrás del pivote 121 

está otro pivote 123, que conecta pivotantemente con el ex­

tremo delantero de un brazo 124, extendido de modo general­

mente horizontal.

Un soporte horizontal 126, en el lado posterior 

de la  pieza de fundición 79 (fig . 10) tiene una porción 127, 

proye otada hacia, adelante y que se extiende entre un par de 

orejas 128 opuestas verticalmente y extendidas hacia atrás, 

y un pivote vertical 129 conecta dicha porción 127 con la s  

orejas 128 para oscilación horizontal del soporte 126.

Un árbol 130 (Fig. 10) está montado en el sopor­

te 126, y el extremo de ese árbol 130 adyacente al bastidor 1 

lleva un seguidor de leva 131 (fig . 10), que cabalga en la  

superfioie perifárica externa, arqueada, de una leva 132, 

asegurada de modo rígido, pero ajustable, al bastidor 1.

La superficie externa de leva 132 es conoántrica 

qon el eje del árbol 82, en torno al cual la  pieza de fun­

dición 79 está adaptada para oscilar y se extiende en un 

ángulo ligeramente mayor da 909.30.
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En la  figura 12 la s  posiciones en lineas de t 

muestran al seguidor de leva 131 en diferentes posiciones 

sobre la  leva 132. En esta figura se ve que existen dos per- 

oiones ligeramente elevadas 135 y 136 sobre la  p ista  de la  

leva 132 en qne oabalga el seguidor de leva 131. La porción 

elevada 135 es adyaoente a nao de los extremos de la  p ista 

de la  leva, mientras que la  otra porción elevada 136 está 

en el otro extremo de la. p ista de leva. Entre estas dos por­

ciones, la pista de leva está realzada, como lo está tambión 

en el extremo de la  pista de leva adyacente a, la  porción ele­

vada 135. Esto se explicará más adelante.

El brazo 122, que está conectado de modo pivotante 

por uno de los extremos al pivote 121 del extremo inferior de 

la  grapa de drupa 118, se halla conectado de modo pivotante, 

por su. extremo opuesto, mediante un pivote 139, con el ex­

tremo inferior de un brazo 138, extendido de modo general­

mente vertical o ascendente. Un resorte helicoidal 137 conec­

ta el extremo externo del brazo 122 con una proyección 134,

solidaria de la  pieza de fundición 79.
La pieza de fundición 79 lleva tambión un soporte 

140 íf ig . 10) en el mismo extremo de e l la  que el soporte 126.

Un pivote 141 está fijado al soporte 140 y una extensión del 

pivote 141 conecta pivotanteniente con el extremo superior del 

brazo 138 ( í i g . 9).
Por debajo del pivote 141 está  espaciado un perno 142, 

enroscado por una pared de la  pieza de fundición 79 íf ig . 11), 

y una tuerca de sujeción 143 en el perno 142 sujeta óste en 

posición ajustada. Una zapata trabadora 144 es so lidaria del 

perno 143 en un punto situado estrechamente a lo largo del 

brazo 124. Este brazo 124 está  encima del brazo 122 rec&ón
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hiende lon-expuesto y tiene formada una ranura 147 q<- 

girudinalmente a é l y en la  que penetra una extensión axil 145 

íf ig . 11) del perno 142.
El soporte 126 tiene una placa trepadora 146, so­

lidaria  oon él y situada estrechamente a lo largo del brazo 138,

y el brazo 138 es deslizable en los pivotes 139 y 141. Cuando 

la  placa trabadora 146 oscila contra el brazo 138, impulsa los 

brazos 124 y 138 estrechamente uno contra otro y contra la  zaA 

pata trabadora 144, para trabar dichos brazos 124 y 138 im­

pidiéndolas el movimiento. Esta misma trabazón de los brazos 

124 y 138 se presenta cuando el seguidor de leva 131 está  en 

le, porción elevada 135 de la. leva 132.
Volviendo a hacer referencia a la  gra.pa 118, el 

lado de dicha grapa que entra en contacto con la drupa tiene 

virtualmente dos secciones, a saber: una sección superior 148 

y una sección inferior 149 (f ig . 13).

Las caras contactadoras de la  drupa pertenecientes 

a la  grapa montada en el árbol 82 son la s mismas que la s  de 

la  grapa montada en el árbol 81, y dichas caras se hallan en 

relación de enfrentamiento opuesto, espaciadas por debajo de 

la  v ar illa  de émbolo 59, y en los lados, encarados opuesta­

mente hacia fuera, de los pares de cuchillas b isectrices 75 

y 76.

Las secciones superiores 148 del par de grapas 

opuestas para la  drupa se extienden en sentido divergente 

una oon respecto a otra, en dirección ascendente, y tienen el con 

torno horizontal gane raímente cóncavo. Asá, un melocotón o 

drupa impulsado hacia abajo por la  v a r illa  52 será guiado ha­

cia una posición entre la s grapas 118, y ásta.s están capaci­

tadas para separarse a fín de permitir que la  drupa pase a30.
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una posición entre las secciones inferiores 149. Las 

de estas secciones inferiores 149 que entran en contacto con 

la  drupa, como se ve en la  figura 13, tienen el contorno ver­

tica l generalmente cóncavo, de manera que sigan de modo gene­

ral el contorno de una drupa generalmente esferioa, y tienen 

el contorno horizontal generalmente en fon-ma de V para centrar 

la  drupa. Cuando la  drupa está  sujeta entre la s secciones 149, 

queda asegurada contra el movimiento con respecto a. la s  gra­

pas.

Al principio de una operación de deshuesamiento, un 

operario sittia un melocotón, por ejemplo, en el soporte 5 

íf ig . 3). Al moverse hacia atrás este soporte 5, e l melocotón 

es llevado a una posición entre los portadrupas 36, que son 

basculados por obra de la  v arilla  44 íf ig . 2) y por influen­

cia del resorte 45, hasta posiciones en que sujetan, e lástica­

mente el melocotón. B1 soporte 5 se mueve entonoes inmediata­

mente hacia adelante, hasta su posición primitiva para la  re­

cepción del melocotón, y el miembro 11 gi.ra hacia abajo para 

dejar libre el melocotón mientras la cuchilla 12 del soporte 5 

oorta la  piel y la  pulpa del lado inferior del melocotón, en 

el plano en que se ha de bisecar la pulpa del melocotón.

La v arilla  impulsora. 52 desciende entonoes rápida­

mente, por influencia de la  p ista de leva 72 y del seguidor 

de leva 71, para impulsar el melocotón hacia abajo, sobre las 

ouohillas 75 y 76, cuyos dos pares están en relación de contacto 

oara a cara, oomo se ve en la  figura 5.

Los pares de cuchillas 75 y 76 bisecan la  pulpa 
del melocotón en lados verticales opuestos, y los cortadores 

54 del cabe nal 53 en el extremo inferior de la  varilla  impul­

sora cortan la  cara superior del melocotón en lados opuestos3 0.
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del extremo del pecíolo, entendiéndose que el melocotón esta­

ba situado inicialmente sobre el soporte 5 de modo que ha s i ­

do depositado entre los portadores 36 con el extremo del pe- 

oí olo hacia arriba.
Se apreciará a s í que la  palpa del melocotón que- 

da virtualmante bisecada cuando se impulsa el melocotón ha­

cia  abajo, sobre la s  cuchillas 75 y 76.

Las piezas de fundición 79 habrán sido giradas a 

la s  posiciones expuestas en la  figura 5 cuando el melocotón 

se halla en el extremo inferior de su movimiento, por in­

fluencia de la  v arilla  52, y esta v ar illa  52 habrá impul­

sado el melocotón a una posición en la  que su superficie 

superior se halla debajo de los bordes superiores de la s  

cuchillas 75 y 76, oomo se ve en la  figura 5.

Este movimiento de la s piezas de fundición 79 

lleva laa grapas de melocotón 118 a una relación de suje­

ción del melocotón en la  que cada seguidor de leva 131 se 

halla en la  posioión indicada por el nímero de referencia 150 

(f ig . 12) y prácticamente adyacente a la  porción elevada 135 

denla leva 132. De ahí que la s  grapas de meloootón 118 sean mante 

nidas oontra el melocotón por influencia de los resortes 

137 (fig . 9). Sin embargo, cuando la s  piezas de fundi­

ción 79, empiezan a girar hacia abajo, los seguidores de leva 

131 pasan a la  posioión indicada en 151 de la  figura 12, y la  

placa trabadora 146 y la  zapata trabadora 144 bloquean la s  

grapas para melocotón a fin  de mantener la s  mitades del me­

locotón positivamente contra los pares de cuchillas bisecantes 

75 y 76, ouando la s  mitades son separadas del hueso.

Tan pronto como están separadas las mitades del 

melocotón, lo s seguidores de leva 131 pueden pasar a las30.
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porciones realzadas de la s p istas de lava sobre la s  levas 132, 

y los resortes 137 serán aptos para retenerlos; pero cuando 

la s mitades del melocotón llegan a la  posición representada 

en la  f ig ir a  14, que está poco antes de la  posición de, la s 

piezas de fundición 79, representada en la  figura 6, cada uno 

de los seguidores de leva 131 se halla en la  posición indi­

cada en 152 íf ig . 12) y la s grapas de melocotón 118 quedan 

oerradas de nuevo de modo que no puede ex istir  ningtín movi­

miento relativo entre la s mitades del melocotón y la s  cuchi­

lla s  75 y 76 cuando los miembros 22 atacadores del hueso en­

tran en la s mitades del melocotón por el extremo peciolar 

del hueso. Normalmente el hueso sa hallará en sólo una de 

la s  mitades; pero as imposible predecir cual de la s  mita­

des lo tendrá. 3n ocasiones en que el hueso llegue a par­

tirse  cada mitad del cuerpo puede llevar medio hueso. En 

todo oaso, los miembros 22 atacadores del hueso actuarán 

los dos a la  vez.
La figura 15 ilu stra  la s  posiciones relativas 

entre los miembros 22 y el hueso cuando la s  cuchillas 

prosiguen su movimiento despuós de que un miembro 22 ha ata­

cado el hueso, y se ve que el extremo de botón del hueso es 

empujado fuera de la  oavidad del hueso por delante del ex­

tremo peoiolar, y la  figura 16 muestra, el hueso en una po­

sición aparte de la  mitad del melocotón. Esta as la  posición 

expuesta en la  figura 6.
Durante el movimiento de los miembros 22 ataca­

dores del hues'o, segdh se ve en las figuras 14, 15 y 16, 

la s  mitades del melocotón quedan positivamente trabadas 

y permaneoen trabadas durante el movimiento de vuelta de 

la s piezas de fundición 79 y la s  cuchillas 75 y 76, has-
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ta que ceda seguidor de leva 131 desciende .t.a 

elevada 136 de la  leva respectiva 132 íf ig . 12) y alcanza 

la  posición indicada en 153. Cuando los seguidores de leva 

131 llegan a la  posición 153 en el movimiento de vuelta de 

las piezas de fundición 79, cada grapa de melocotón 118 es 

sujetada de nuevo por influencia del resorte respeotivo 137, 

pero entre tanto la s palancas de leva 107 y 108 se habrán 

trasladado, por influenoia de los pasadores exoántrioos 105 

íf ig . 6), a posiciones para llevar los espaldones 155 í f ig .6) 

de la s junturas entre cada oara curva 117 y la  respectiva 

porción situada bajo e lla s , a posiciones en las que los se­

guidores de leva 116,¡.ífig. 10) contactan oon dichos espal­

dones, y este oontaoto tiene por resultado la  rotaoión de 

los árboles 114- que llevan la s  grapas de melocotón H8, de 

modo que hagan girar las grapas positivamente apartándolas 

de la s  mitades de melocotón para so ltar óstas.

Una vez se han soltado la s mitades, los segui­

dores de leva 131 vuelven a cabalgar sobre la s  porciones 

elevadas 135 de' las levas 132 hacia la  posición de par­

tida, en la  que los mencionados seguidores se hallan en 

la s posioiones 150 ífig . 12). Esta posición de partida se 

representa tambión con líneas continuas en la  figura 4, en 

la  que se muestra la  relación entre el dispositivo su jeta­

dor, el seguidor de leva 131 y la  leva 132.
Debe observarse que, en el caso expuesto, la s 

grapas de meloootón son glrables en torno a los pivotes 121, 

de modo que pueden ajustarse a lo s melocotones y están l i ­

bres de realizar este ajuste hasta que los seguidores de 

leva 131 se trasladan sobre la s  porciones elevadas 135 

de la  leva 132*

- 25 =

3 0.
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Así mismo, oo.an.do los segpidores de leva 131 

se trasladan sobre las porciones elevadas 135 o 136, las 

grapas de melocotón cu.edan positivamente trabadas-

Aunque el invento sé ha descrito e ilustrado 

5 , con detalles, haciendo referencia a una modalidad de rea­

lización del mismo, no queda limitado por e lla  y son posi­

bles variaciones dentro de la  esfera da la s  reivindicaciones 

que se acompañan.
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Descrito e l objeto del presente invento, se de- 

olaran nuevas la s  siguientes reivin3ioaoiones:

1. Un mótodo con su 3ispositivo para deshuesar, y 

quitar e l hueso 3e la  oavi3a3 alveolar 3e una mitad 3e una

5. drupa abridera, caracterizado por el heoho de que oomprende

el mover la  mitad de drupa, oon el hueso en e lla , en una 

trayectoria predeterminada de modo que tenga un extremo de 

avance y un extremo de oola y al mismo tiempo empujar el 

hueso, por su extremo de cola, haoia fuera de la  cavidad.

10. 2. Un método conforme a lo definido en la  reivin­

dicación 1, caracterizado por el heoho de que la  trayectoria 
predeterminada en cuestión se extiende en un ángulo apartado 

de la  direoolón en que se empuja el hueso y el extremo de 

oola del hueso está constreñido en contra del movimiento

15. en dioha trayectoria predeterminada, de modo que el hueso

es empujado le jos de la  oavidad alveolar además de ser 

empujado fuera de e l la .

3. Un mótodo conforme a lo definido en la  reivindica­

ción 1 ó la  2, oaraoterizado por e l hecho de que la  trayeo-

20. toria predeterminada es una trayectoria oiroular.

4. Un mótodo oonforme a lo definido en la  reivindica­

ción 3, caracterizado por e l hecho de que se empuja el

hueso en una trayectoria oiroular que ea tangente a la
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trayectoria circular de la  mitad de drupa.

5. Un método conforme a lo definido en la  reivindi­

cación 4. caracterizado por el hecho de que el hueso es empu­

jado haoia fuera de la  oavidad por una fuerza aplicada al 

extremo de cola del hueso prácticamente en el punto en

que la  trayectoria del hueso diverge de la  trayectoria de 

la  mitad de drupa.

6. Un mátodo oonforme a lo definido en cualquiera de 

las reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho 

de que la  mitad de drupa se obtiene disecando una drupa 

entera prácticamente hasta su hueso y separando la s  mitades 

resultantes.

7. Un mátodo oonforme a lo definido en la  reivindi­

cación 6, caracterizado por el hecho de que la s  mitades de 

drupa se paran hadándolas mover en trayectorias oiroulares que 

son en esencia tangentes una a otra, siendo la  trayectoria 

oiroular de la  mitad de drupa que contiene el hueso la  

trayectoria predeterminada menoionada sobre la  que se quita 

dicha mitad mientras se re tira  el hueso.

8. Un mátodo conforme a lo definido en la  reivindi­

cación 6 ó la  7, caracterizado por el hecho de que toda la  

drupa está dispuesta oon su sutura práotioamente en un plano 

vertioal y oon su muesca basilar dirigida hacia arriba,

y la  biseoolón se efectúa oortando la  pulpa de la  drupa 

en dicho plano por el lado in ferior, el superior y lo s dos 

opuestos.

9. Un mátodo conforme a lo definido en la  reivindi­

cación 8, caracterizado por el heoho de que la s  mitades de
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10.

15.

drupa, después de cortadas, ae mueven hada a Jorque ada- 

menta haoia afuera separándolas una de otra, haoia poslcionea 

en que laa oaraa oortadaa miran hada ahajo en un plano prác­

ticamente horizontal, y durante eate movimiento el hueao 

ea empujado fuera de la mitad de la  drupa en que ae halla 

aituado.

10. Un mátodo, oonforme a lo definido en laa r e i­

vindicad one a 1 a 9, caracterizado porque el diapositivo ea 

un deahueaador de drupaa ahrideraa que comprende medios 

dleeoadore a para disecar una drupa prácticamente hasta su 

hueao y mover laa mitades de drupa reaultantea una le jos de 

otra, con el hueao en la  oavidad alveolar de una de laa 

mitades, y, para oada mitad de drupa, medica para quitar el 

hueao, adaptados para que entren en laa oavidades alveolares 

de la s  mitades mencionadas cuando ae mueven aparte una de 

otra, de modo que el hueao, en su respectiva mitad de 

drupa, aea ataoado por ellos y empujado hacia fuera de la  

cavidad.

11. Un mátodo conforme a lo definido en la  reivindi­

co. eaoián 10, caracterizado por e l hecho de que los medios

disecadores inoluyen cortadores adyacentes sohre loa oualea 

se prensa la  drupa, cortadores que están adaptados para 

ser separados uno de otro a fin  de mover la s mitades de 

drupa aparte una de otra.

25. 12. Un mátodo oonforme a lo definido en la  reivin-

dioaoián 11, caracterizado por el hecho de qRe oada oortador 

comprende un par de cuchillas ooplanarias alineadas, que 
dejan entre s i  una brecha en la  que puede entrar el hueso 
de la  drupa.



13. Un método oonforme a lo definido en la  reivindi 

oaoión 12, caracterizado por el heoho de que la s  ouohillaa 

están dispuestas sobre soportes respectivos que sostienen 

la s  respeotivaa mitades de drupa cuando estas son movidas 

aparte una de otra.

14. Un mátodo conforme a lo definido en la  reivindi 

oaoián 13, caracterizado por el heoho de que los soportes 

son osoilantes entorno a ejes paralelos espadados, para 

mover la s  mitades de drupa en trayectorias ourvas semejan­

tes, apartando una mitad de otra.

15. Un método conforme a lo definido en la  reivindi 

oaoián 14, caracterizado por el heoho de que oada elemento 

extractor de huesos está sostenido para el movimiento 

Incurvado en una trayectoria alrededor de un eje paralelo

al eje de la  trayectoria de la  respectiva mitad de grapa, 

y la s  trayectorias de los elementos extractores de huesos 

son ooplanarias y tangentes a la s  trayectorias de la s 

respectivas mitades de drupa.

16. Un método conforme a lo definido en la s  reivin­

dicaciones 13, 14 o 15, caracterizado por el heoho de qne 

loa soportes Inolayen grapas en lados opuestos de los cor­

tadores y están adaptados para atacar la s  superficies exter­

nas de la s  mitades de drupa.

17. Un método oonforme a lo definido en la  reivindi­

cación 16, caracterizado por el heoho de que la s  grapas 

están conectadas a elementos aooionadores de la s grapas,

loa cuales mueven la s  grapas independientemente para compen­

sar los diferentes tamaños y formas de drupa.
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18. Ua mótodo oonforme a lo definido en la reivin­

dicación 16 ó 17, oaraoterizado por el heoho de que inolnye 

además elementoa sujetadores da la s grapas, adaptados 
para sujetar la s  grapas en contacto con la s  mitades de 

drupa.

19. Un mátodo oonforme a lo definido en cualquiera 

de la s  reivindioaoiones 10 a 18, caracterizado por el heoho 

do que los elementoa hisectores inoluyen además un par

de cuchillas espaciadas y un portador adaptado para sumi­

nistrar una drupa a una posioión encima de diohas cuchillas, 

existiendo medios para mover esa drupa hacia ahajo por e l 

espado entre la s  mencionadas cuohillas, de manera que se 

corte en la  drupa por dos lados opuestos de e lla .

20. Un mátodo oonforme a lo definido en la  reivindi­

cación 19, oaraoterizado por e l heoho de que el elemento

para mover la  drupa haoia ahajo está provisto de un oorta- 

dor para oortar en la  drupa desde la  porción más elevada 

de esta .

21. Un mótodo con su dispositivo para deshuesar.

Segón se describe y reivindioa en la  presente me­

moria descriptiva que consta de 31 hojas mecanografiadas 

y escritas a máquina por una sola de sus oaras, acompañadas 

de - 4 láminas de dibujos.

Madrid a 24 de octubre de 1962?2 
FILPER CORPORATION 

p.a.
JA!ME !SERN MiRALLES
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