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P A T E N T E  

D E

I N V E N C I O N

por "MAQUINA DE COSER", a favor de la  firma suiza MEFINA, S.A. 

residente en FBIBOUBG (Suiza) 16, ohemin des Grenadiers.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Este invento tiene por objeto ana máquina de 

ooser, sobre todo para oostura a punto de oadeneta, 

oaraoterizada por e l hecho de que su barra porta-aguja 

y e l gancho de formación del buole están montados en una 

armazán mávil en el bastidor de la  máquina, mientras un 

mecanismo permite arrastrar en movimientos alternos de 

vaiván dicha armazán en el bastidor, en sincronía oon lo s  

movimientos ax iles  de la  barra porta-aguja para que la  

aguja pique en dos puntos espaciados uno de otro en la  

placa del agujero para la  aguja, placa que está sostenida 

por el bastidor.
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El dibujo adjunto representa, esquemáticamente 

y a t ítu lo  de ejemplo, dos modalidades de rea lización  de 

la  máquina de coser a que se re fie re  este invento.

-  La figura 1 es una v ista  en elevación y ah corte

de la  máquina segán la  primera modalidad de rea liza ­

ción .

-  La figura 2 es un corta segán un plano horizontal 

por 11-11 de la figura 1.

-  La figura 5 es un corte transversal por 111-111 de la

figura 1.

-  La figura 4 es una v ista  en elevación y en corte de la  

segunda modalidad de rea lización  de esta máquina de co­

ser.

-  La figura 5 es un corte horizontal por V-V de la  

figura 4.

-  La figura 6 es un corte transversal por VI-VI de la  f i ­

gura 4.

Con referencia a la s  figuras 1 a 3, esta máquina 

de coser comprende un bastidor f i j o  1 en la  parte superior 

del cual están dispuestos soportes 2 de apoyo de un árbol 

horizontal prinoipal 3, a partir del que se efectúa e l  

arrastre de todo e l mecanismo de la  máquina de coser. En 

esta modalidad de rea lización , representada en la s  Figurasl a 

3, e l árbol horizontal 3 es arrastrado a partir de un 

árbol transversal 4 por mediaoión de lo s  piñones 5 y 6.

Este árbol transversal 4 puede estar constitu ido, ya sea 

por e l árbol de un motor e lá c tr ico , ya sea por &n árbol
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general de arrastre de varias meninas de ooaer dispuestas 

paralelamente anas a otras sobre un soporte, qu.e no ae 

representa.

De este árbol horizontal 3 está suspendida pen­

do larmen te an armazán mávil 7. En efeoto , este armazán 

mávil 7 presenta unos soportes 8 y 9 mediante los  cuales 

está montada en forma oscilante sobre e l árbol 3.

Esta armazán mávil 7 lleva  el oonjunto del meca­

nismo de la  máquina de coser, es decir , de ana parte la 

barra porta-aguja 10, que hace vaiván en los  soportes 11 

y 12 sustentados por esta armazán mávil 7. Dicha barra 

porta-aguja 10 es arrastrada a partir de ata manivela 13, 

f i ja d a  al árbol 3, manivela qae arrastra ana b ie la  14, 

artioalada en 15 sobre la  barra porta-agaja 10. Por otra 

parte, la  armazán mávil 7 llev a  el gancho 16 de formaoián 

de baole. Cabe observar que la  máquina representada es 

una máquina para la  costura a panto de cadeneta. No com­

prende, pues, lanzadera.

B1 mencionado gancho 16 está montado en an árbol 

horizontal 17 qae gira en lo s  soportes 18 y 19 de la  

armazán mávil 7. Este árbol horizontal 17 lleva  ana polea 20 

sobre la  qae pasa ana oorrea 21 gaiada igaalmente por 

ana polea 22, f i ja d a  al árbol principal 3. Dicha oorrea 

21 transmite paes e l movimiento de arrastre del ganoho 16 

a partir del árbol prinoipal 3.

Además, en la  parte in fe r io r  de la  armazán mávil 

7 está fija d o  an aje horizontal 23 qae llev a  ana pieza 

osoilante 24, oaya parte extrema 25 constitaye ana gaáa 

del baele para la  formaoián del panto de oadaneta. Esta 

gaáa de baole 25 es arrastrada en movimiento de osoilaoián
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por una leva 26, fija d a  al árbol 17 que llev a  el gancho 16.

La armazán mávil 7 ea arrastrada en movimientos 

de osoilaoián a partir del árbol principal 3, por un 

meoaniamo que comprende una palanoa 27, articulada por 

en extremo 28 a un gorrán 29 montado en la  armazán mávil 7. 

El otro extremo 30 de la  mencionada palanoa 27 tiene 

forma de horquilla y está  dispuesto alrededor de una 

leva 31, de p e r f i l  general triangular. Dioha leva 31 

está sostenida por un árbol 32, guiado en los  soportes 33 

y respectivamente 34 de la  armazán mávil 7. El arrastre 

en rotaoián de dicho árbol 32 se efeotua a partir del 

árbol 3, que llev a  un piñán 35vque engrana con una rueda 

dentada 36 de diámetro doble, fi ja d a  sobre e l  árbol 32.

La parte oentral de la  palanoa 27 presenta una 

abertura alargada 37, en la  que está  encajado un eje 38 

de pivotaoián de la  palanoa 27. Dioho e je  38 está fi ja d o  

de manera regulable sobre e l bastidor 1, para permitir 

una varianián de la  amplitud de los  movimientos de vaiván 

impartidos a la  armazán mávil 7 por la  palanoa 27. Con 

ta l f ia ,  e l bastidor 1 presenta igualmente una abertura 

alargada 39, a lo  largo de la  oual puede f i ja r s e  e l eje 

38 gracias a una tuerca moleteada 40, encajada en el 

extremo file tea d o  41 del eje 38. Bate e je  38 presenta 

una brida 42 por la  que se apoya contra la  oara corres­

pondiente del bastidor 1.

El piñán 35 y la  rueda 36 están oalados de manera 

que la  aguja 43 pioa un punto a cada fin a l de carrera da 

osoilacián  de la  armazán mávil 7. Como se comprende, 

la  plaoa del agujero para aguja 44 tiene una hendedura 

45 que permite que la  aguja 43 pique puntos de oostura
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segón diversas amplitudes. Una máquina de ooser de 

este tipo permite pues picar aegán dos puntos cuya sepa- 

raoián depende de la  regulación que se dá al eje de p i­

vote oián 38. Bata máquina es particularmente á t i l  para 

coser botones.

La parte in fer ior  del bastidor 1 presenta unas 

escotaduras 46 que permiten montar la  máquina de ooser 

sobre dos barras de soporte, no representadas* Estas 

barras de soporte permiten montar varias máquinas, d is ­

puestas paralelamente unas a otras y cuya distanoia de 

separación puede elegirse a voluntad. Una batería as i de 

máquinas de coser permite la  oostura simultánea de toda 

una serie de botones, por ejemplo sabré e l borde abertura 

de una camisa.

La segunda modalidad de rea lización  de esta má­

quina de coser representada en las Figuras 4 a 6, compren­

de, como la  primera, un bastidor f i j o  1, que presenta unos 

soportes 2 que llevan un árbol horizontal principal 3, 

a partir del cual se efectúa al arrastre de todo el meca­

nismo de la  máquina de coser. Este árbol 3 está tambiáan 

destinado a ser arrastrado a partir de un árbol transver­

sal 4, por mediación de piñones dentados 5 y respectiva­

mente 6. Esta máquina de ooser comprende igualmente una 

armazón móvil 7, que sostiene e l conjunto del mecanismo 

de esta máquina de ooser. En e fecto , esta  armazón móvil 

presenta unos soportes 11 y 12 en lo s  que se d es liza  la  

barra porta-aguja 10, arrastrada a partir de una manivela 

13 y por mediación de una b ie la  14 articulada en 15 sobre 

la  barra- porta-ajuga 10. Esta armazón móvil 7 lle v a  en su 

parte in fe r io r  e l gancho 16, fi ja d o  al extremo de un
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árbol 17 que g ira  en los  poportea 18 y 19 de 1 ^ -armazón 

móvil 7. Bata lleva  tambián el eje 20, sobre el que está 

montada oscilantemente la  pieza 24, cayo extremo 25 cons­

tituye una guía de buole para la formación del punto de 

cadeneta.

Bn esta  modalidad de rea lización , la  armazón 

móvil 7 está guiada para que se desplaoe en movimiento de 

vaivón segón e l eje del árbol horizontal 3 . Bate árbol 

horizontal 3 está capacitado para deslizarse en los  sopor­

tes 2 y 2a.

Un árbol hueco 53 está encajado alrededor del 

árbol 3, entre los  soportes 2a. Dicho árbol hueco 53 

lleva  al piñón 6 y la  polea 22.

El árbol 3 puede deslizarse en e l árbol hueco 53, 

y una ohaveta 47 asegura la  unión de arrastre entre loa 

árboles 3 y 53. El árbol de arrastre horizontal 3 se 

haoe so lid ario  axilmente de la  armazón móvil 7. Con ta l 

f in , presenta una garganta 48 en la  que se encaja la  

punta de un to rn illo  49 enroscado transversalmente en un 

tirante 50 de la  armazón móvil 7.

Lo mismo que para e l árbol principal 3, e l 

árbol horizontal 17 se d esliza  tambián en unos soportes 51, 

establecidos en e l bastidor 1 . Un árbol hueco 54 está 

encajado sobre el árbol 17 sobre los  soportes 51- Este 

árbol hueoo 54 llev a  la  polea 20, sobre la  que pasa la  

correa 21, constituyendo un órgano de transmisión entre 

la  menoionada polea 20 y la  polea 22 so lid aria  del árbol 

hueco 53. El árbol 17 as apto para deslizarse en e l árbol 

hueco 54, y una ohaveta 52 haoe so lid ario  en ángulo lo s  

árboles 17 y 54.



° Loa movimientos de vaivén de la  armazán mávil 7 

sagtín e l eje 3, le  son impartidos por un mecanismo qae 

oomprende ana palamoa 27, artio alada por sa extremo 28 a 

an gorrán 29 montado en la  armazón mávil 7. El otro extre­

mo 30 de la  palanca 27 tiene forma de horqailla  y está 

encajado alrededor de ana leva 31, da p e r f i l  general 

triangalar. Esta leva 31 está montada en an árbol 32, gaiad 

en anos soportes 33 y respectivamente 34 de la  armazán 

mávil 7. El arrastre en rotación de este árbol 32 se 

efeotaa a partir del árbol 3, qae lleva  an piñán 35 engra­

nado oon ana raeda dentada 36, la  caal está fija d a  sobre e l 

árbol 32. El diámetro y la  inclinaoián de la  dentadara del 

piñán 35 y de la  raeda dentada 36 se e ligen  ta les qae e l 

árbol 3 gire a velocidad doble de la  del árbol 32.

La parte central de la  palanca 27 presenta ana 

abertara alargada 37, en la  que está encajado an eje  38 de 

pivotaoián de la  palanoa 27. Este e je  38 está fi ja d o  de 

manara regalable sobre e l  bastidor 1, para permitir ana 

variaoián de la  amplitad de lo s  movimientos de vaiván 

impartidos a la  armazán mávil 7 por la  palanca 27. Con ta l 

f in , e l bastidor 1 presenta tambián ana abertara alargada 

39, a lo  largo de la  onal paede f i ja r s e  e l e je  38 gracias 

a ana taeroa moleteada 40, enoajada sobre e l extremo f i l e ­

teado 41 del e je  38. Este e je  38 presenta ana brida 42, 

por la  qae ae apoya contra la  cara correspondiente del 

bastidor 1.

Los piñones 35 y 36 tienen la  dentadara en b ise l, 

ya qae sas ejes de rotacián respectivos están dispaestos 

ortogonalmente ano respecto a o tro .

La armazán mávil 7 está paes gaiada por lo s  árbo-
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le s  3 y respectivamente 17, para que pueda trasladarse 

paralelamente asi misma segán e l eje  geométrico de lo s  

árboles 3 y 17. En el corso de loa movimientos alternos 

impartidos a la  armazón móvil 7 por la  leva 31, la  aguja 43 

efectáa nn movimiento en zigzag. Los piñones 35 y 36 están 

oalados para que la  aguja 43 piqne nn punto de costura 

a cada fin a l de oarrera de la  armazón móvil 7 en sus dos 

sentidos de desplazamiento. Como se comprende, la  placa 

de agujero de aguja 44 presenta una hendedura 45 que permi­

te que la  aguja 43 pique puntos en zigzag de amplitud d i fe ­

rente, segán la  regulaoián que se dá a l e je  38.

Como en la  primera modalidad de rea lización , 

esta segunda máquina presenta también en la  parte in fe r io r  

de su bastidor 1 unas escotaduras 46 que permiten montarla 

sobra dos barras paralelas de soporte. Por lo  tanto, 

pueden disponerse varias máquinas sobre estas barras de 

soporte, siendo todas e lla s  arrastradas a partir del mismo 

árbol transversal 4, para permitir la  costura simultánea 

de una serie  de botones, por ejemplo.

Como variante, cabría conoebir una máquina de ooser 

que reuniese en un mismo bastidor las ventajas de las dos 

maquinas descritas anteriormente, es deoir, una maquina 

que presente una armazón móvil que, además de los  movimien­

tos de oscila c ión  pendular a que puede ser sometida, pueda 

también, en sobre posioión a diohos movimientos pendulares, 

ser desplazada segán ej¿bje de su árbol principal 3. Basta­

ría  para e llo  combinar lo s  mecanismos de arrastre de la  

armazón móvil 7, de sorita  a tenor de las Figuras 1 a 6, 

para las dos modalidades de rea lización  que se han expues­

to .

=  8 -
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Como variante de la a dos modalidades de rea liza ­

ción que ae han expuesto en el dibujo, cabria u t iliza r  otros 

meoanismoa de arrastre en movimiento de osoilaoión . Así, 

en lagar de una leva triangular 31, dichos mecanismos de

5. oscila ción  podrían comprender excéntricas, levas forzadas

o, en todo caso, levas acampanadas que actuaran directamen­

te o no sobre la  armazón móvil 7.
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Descrito el objeto dal presente invento, se deolaran 

nuevas las siguientes reivindicaciones, con prioridad de 

la  so licitu d  de patente suiza ns 12674/61 del 1 de Noviembre 

de 1961.

*** 1. Máquina de ooser, sobre todo para costara a panto

de cadeneta, caracterizada por e l hecho de qne sn barra 

porta-agaja (10) y el gancho (16) de formación del bnole 

están montados en ana armazón (7) móvil en e l bastidor (1) 

de la  máquina, mientras nn mecanismo (27-42) permite 

10* arrastrar en movimientos alternos de vaivén la  menoionada

armazón (7) en e l bastidor (1 ), en sinoronía con los  movi­

mientos ax iles da la  barra porta-aguja (10) para qne la  

aguja (43) piqae en dos pontos espaciados ano de otro en 

la  plaoa del agujero de agaje (44), montada en e l bastidor (1 ).

15. 2 . Máquina de coser oonforme a lo  definido en la  r e i ­

vindicación 1, caracterizada por e l  hecho de qne el mencionado 

mecanismo (27-42) comprende una palanca (27) articolada 

por ano de sus extremos (28) a la  armazón móvil (7) y cayo 

otro extremo (30) está guiado, en movimientos de osoilaolón ,

20. por una leva (31) arrastrada en sincronía con la  barra

porta-agaja (10), en tanto qne la  parte central de la  men­

oionada palanca (27) presenta una abertura alargada (37) 

en la  qne encaja un eje (38) de pivotación de la palanoa 

(27), el cual eje de pivotación (38) está fi ja d o , de manera 

25. regulable, sobre el bastidor (1 ), para ¡permitir una varia -



oián de la  amplitud de los  movimientos de vaiván impartidos 

a la  armazán mávil (7) por e l citado mecanismo (27-42).

3. Máquina de ooaer conforme a lo  definido en las 

reivindicaciones 1 y 2, caracterizada por que comprende nn 

árbol horizontal principal (3) que gira en unos soportes (2) 

dispuestos en la  parte superior da su bastidor (1) y está 

destinado al arrastre de todo su mecanismo, la  cual máquina 

de oosar se caracteriza  por e l hacho de que la  armazán mávil

(7) está suspendida pendularmente de dicho árbol horizontal (3 ) .

4 . Máquina de ooser oonforme a lo  definido en la s  r e i ­

vindicaciones 1 a 3, caracterizada por e l hecho de que e l 

menoionado árbol horizontal prinoipal (3) lle v a  un piñán

(35) engranado con una rueda dentada (36) de diámetro 

doble, la  cual arrastra a la  leva (31) que gobierna las 

oscilacion es de la  armazán mávil (7 ).

5. Máquina de coser conforme a lo  defnido en las r e i ­

vindicaciones 1 y 2, caracterizada por que comprende un árbol 

horizontal principal (3) que gira  en unos soportes (2 ) dispues­

tos en la  parte superior de un bastidor (1) y está destinado

a l arrastre de todo su mecanismo, la  cual máquina de ooser 

ae caracteriza por el hecho de que la  armazán mávil (7) 

está  guiada para desplazarse en movimientos de vaiván segán 

el eje del mencionado árbol horizontal (3 ).

6. Maquina de ooser oonforme a lo  definido en las 

reivindicaciones 1, 2 y 5, caracterizada por e l  hecho de que 

e l  menoionado árbol horizontal prinoipal (3) lleva  un 

piñán (35) que engrana oon una rueda dentada (36), la  oual 

arrastra la  leva (31) que gobierna los  movimientos de
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vaivén de la  armazón mévil (7 ), eligiéndose e l ca4^3fo de 

dioha rueda dentada (56) de modo que la  aguja (43) pique 

un punto a oada fin a l de carrera de la  armazén mávil (7) 

en sus dos sentidos de desplazamiento.

7. Máquina de coser.

Segtin se desoribe y reiv indica  en la  presente me­

moria descriptiva que oonata de doce hojas fo liadas y esoritas 

a máquina por una sola  de sus caras, acompañadas de tyeat 

láminas de d ibu jos.

Madrid, a 22 de Octubre de 1962 

MEFINA, S.A.

p .a .
JAMBE !SEKH MiRALLES
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