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Bgte invento se refiere, expresamente, & los

telares circulares y, mads especialmente a los telares

de este tipo comstituldos por la disposicidn isocén-

trice de un cierto nimero de grupos o combinaciones,

todos ellos idénticos, generalmente equidistantes y
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que, en cierto grado, forman pequefios telares individue-

les, dispuestos en circulo.

Cada grupc estd caracterizedo por una serie de
cuadros de lizos, cadae uno de ellos dotado de su disposi
tivo propio de mando, y todos estos dispositivos de mando
gon susceptibles de ponerse en movimiento por un equipo
rotativo comin, dispuesto de modo que provoque el accio-
nemiento oportuno de cade uno de dichos cuadros de lizos.

Con objeto de poder variar los ligamentos del
tejido a obtener, es indispensable dotar a estos telares
de un mecanismo de progremacidén que, a partir de un equi
po rotativo, sea susceptible de producir los movimientos
de los cuadros de 1lizos en combinacidn con el ligamento
a realizer. Es pues necesario disponer de un medio de
seleccidn tal que, por la rotacidén de movimiento counstan—
te del equipo mévil, se establezca oportunamente, un dis-
positivo de enganche, o de cierre, entre el equipo mévil
y dichos cuadros de l1lizos.

Al mismo tiempo, es necesario poder lograr la
compensacidén en los hilos de urdimbre, de acuerdo corn los
movimientos de calada.

Este invento se refiere a un mecanismo de este
tipo, de mando de progremacidn con dispositivo compense-
dor, esencialmente caracterizado por un concepto extre-
mademente sencillo, susceptible de permitir el funciona-

miento del telar circular con resultados méximos. En efec

to, el dispositivo de seleccidn es de funcionamiento sis-

temdtico sin poner a contribucidén érgenos delicados ni
precisar regulaciones molestas.

Ademds, este mecanismo es tal que permite un
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cambio extremadamente rdpido y cémodo de los elementos
variables gue se encuentran en la base del mecanismo de
seleccidn propiemente dicho. |

Egencialmente, este mecanismo de mando de pro-
gramecidn, de mcuerdo con este invento, se caracteriza
précticamente porque el equipo rotativo contiene, por
ung parte, un dispositivo motor propiamente dicho, de
caracter{sticas fijas paia provocar el accionamiento de
los cuadros de lizos y, por otra parte, un dispositivo
de pre-—geleccidn de caracteristicas variebles; entre el
mencionado equipo rotativo y los elementog gque transmi-
ten directamente a los cuadros de lizos los movimientos
de calada, se interpone un dispositivo de cierre accio-
nado por el mencionado disposgitivo de preseleccién de
caracteristicas variables, mientras que el dispositivo
motor propiamente dicho de caracteristicas constantes,
transmite, en cierto grado, a los cuadros de lizos, au
movimiento vertiecal alternativo.

En cuanto el dispositivo compensador propila-~
mente dicho, estd constituido esencialmente por un porta=-
hilos oscilante en relacidn con uno de los 6rganos que se
pone en movimiento al mismo tiempo que los cuadros de li-
zos, de tal modo que los hilos de urdimbre se mantengan
précticamente en une tensidn constante.

Se comprenderd que estos criterios modernos

pueden aplicarse en formas extremadamente variables, de

_acuerdo con el tipo de telar circular empleado y de los

resultados que se desee obteners.

A titulo de ejemplo solamente, se describen

detalladamente & continuacidén dos aplicaciones caracte=
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risticas con el dnico objeto de hacer resaltar mejor el
objeto y el alcance de los mencionados criterios moder-
nos. En la descripcién se hace referencia a los dibujos
adjuntos, en los que
~ la figura 1 esquematiza lo mds sumarismente
posible, en un semi-~corte radial, los elementos esen-
ciales de un telar circular al que se aplica el disposi
tivo de este invento;
la figure 2 representa, & mayor escala, la
parte indicade en "A" de la figura 1l; el mecanismo de
arrvagstre de los cuadros de lizos ge indica en una posi-
cién media, y dichos cuadros se reducen a dos para mayor
claridads
la figure 3 es una vista aniloga a la figura
2, con el meganismo de arrastre indicado en las dos po-
siciones extremas, alta y baja respectivamentep
la figura 4 representa, a mayor escala, la par-
te indicada en "B" de la figura 2.
la fiéufa 5 representa, a mayor escala la parte
indicads en "C" de la figurs 3;
la"figura 6 es una viste andloga & la figure 4
en otra posicidn del mecanismo de mando de los cuadros de
lizos}
la figura 7 es una vista anfloga a la figura 6,
también en otra posicidn del mecanismo de mando de los
cuadros de lizos;
la figura 8 representa a escala aumentada, la
parte indiceda en "D" de la figurs 1
la figura 9 es una vistae andloga a la figura

8 con el dispositivo compensador representado en dos po-
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siciones caracteristicas;

la figura 10 represents, en semi-visteesquemé-
tica, levas del dispositivo de mando de los cuadros de
lizos;

le figure 11 es una viste en planta, segin la
flecha Fll de lea figura 2;

le figure 12 es un corte por la 1linea XII-XII
de la figura 1l

la figura 13 es un corte por la linea XIII-XTIIX
de la figure 4;

la figura 14 es un corte vertical radial entre
dos conjuntos constitutivos de un telar ecircular segin
este inventoj

la figure 15 es un corte por la linea XV-XV de
le figura 163

la figura 16 es un corte por la linea XVI~XVI
de la figura 14;

la figura 17 es un corte por la linea XVII-XVII
de la figura 16, ¥y

las figuras 18 y 19 son cortes, respectivamente,
por laes lineas XVIII-XVIII y XIX-XIX de la figura 17.

Esencialmentie, el telar circular de acuerdo oon
este invento, estd constitufdo por un cierto ndmero de
conjuntos o combinaciones dispuestos alrededor del mismo
eje vertical, y que contienen un juego de cuadros de li-
zos I,

En las figures 2,3,8 y 9, para mayor cleridad,

solamente se han representado dos cuadros de lizos 2-3
cuyas palancas acodadas de mando individusl, se represen-

tan respectivamente en 4-5, 6-7.
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Bl sistema rotativo destinado a provocar el
desplazamiento de todas las palancas de mando de los
cuadros de lizos en condiciones predeterminadas, de
acuerdo con el tipo de tejido & obtener, estd esencial-
mente constituido por un plato 8 solidario de un ndcleo
9 del que son solidarios brazos radimles 10 (figuras
11-12) que podrian tembién estar constitufdos por un
plato o partes de plato o cualquier otra disposicidn
equivalente} Estos brazos, platos o partes de platos,
figuran en ndmero iguel al de lanzaderas. Estdn desting
dos & contener, en sus caras inferiores 1ll, espigas,
cufias, nervaduras u otros salientes andlogos 12 cuya
posicidn y cuyo nfimero son esencialmente variables,
pero cuya funcidn comin es actuar oportunamente sobre
sglientes 14 que provocan el movimiento de una varillas
14 radialmente deslizable, gue contiene dos escotaduras
15-16 opuestemente inclinadas,cads una de las cuales
tiene dos lados oblicuos mubtuamente paralelos, 17 a 20,
Bn estas dog escotaduras 15-~16 se ajustan las colas 2l
22 de forme equivalente, de dos cerrojos 23-24, respecw
tivamente, susceptibles de resbalar, perpendicularmente
al eje longitudinal de la varilla 14, en una corredera
25 adecuadamente guisda por las colisas 26-27. Los ele-
mentos 13-24 se repiten en un grupo, tantas veces como
cuadros de lizos contiene. En el ejemplo descrito, exis-
ten 72 grupos, uno de los cuales Be representa mis espe-
cialmente en sus elementos esencimles, en la figura 13.
Bajo las correderas 25 del mismo grupo, se disponen dos

trineos co-planares 28-29 cade uno de los cuales tiene

una escotadure 30-31 respectivamente, en las que pueden
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ajustarse los extremos adyacentes de los cerrojos antes
citados, 23-24, Cada uno de los trineros 28-29, lleva
inferiormente un par de rodillos 32-33, 34-35 respecti-
vamente; los dos rodillos de cada par se apoyan sobre

5, una leva 36=37, respectivamente, que, a su vez, forman
parte del plato rotativo 8 comin. Ia corredera 25 lle-
va un gorrdén o tejuelo 38 en el que se ajuste el extremo
cilindrico 39 que constituye el extremo libre de la rama
correspondiente de las palancas acodadas de maniobra de

10, los cuadros de lizos, dos de los cusles se representan
en 4=5 y 6=T.

Este tejuelo o rangue, tiene inferiormente un
orificio cerrado 40 en el que se ajusta un muelle 41 que
impulsa une bola 42 en uno u otro de los alojamientos 43-44:"

150 dispuestos en la mencionade varillae deslizable 14 a través
de un orificio 45 de la parte correspondiente de la co-
rredere 25,

En el ejemplo representado, las palancas de

mando de los cuadros de lizos de un mismo conjunto son
20, susceptibles de oscilar slrededor de un eje comtn 46 que
gse apoya en el bastidor general 47 del telar.

El conjunto del dispositivo de programecién asi
constituido, para el accionamiento oportuno de los cuadros
de lizos de acuerdo con el tejido a obtener, es como sigue:;7‘

25, Al principio, pare preparar el telar de acuerdo.cpn le
programacidn del movimiento de los cuadros de lizos 1,
“en funcidn del género de tejido a conseguir, se eligen
los brazos 10 u drganos equivalentes que contengan las

cufias, espigas o nervaduras 12 correlativas,

El sistema rotativo se pone en movimiento de

30. tal modo gue las cufiasy ©Spigas o nervaduras 12, rechacen
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lag varillas 14 por el intermedio de los salientes 13
que se encuentran en su trayectoria circular.

Cuando une varilla 14 ha sido despedida por
una cufia 12, como se indica en la figura 2, ha provocado
un movimiento de abajo hacia arriba del cierre 23, y un
movimiento de arribe hacia abajo del segundo cerrojo 24,
a causa de lag descomposiciones vectoriales procedentes
de la oblicuidad de los bordes 17-20 de las escotaduras
15~16 respectivamente. De ello resulte que el cerrojo 23
se desprende de la muesca 30, mientras que, simulténea-
mente, el cerrojo 24 se ajusta en la muesca 31. Al mismo
tiempo, el plato rotativo que esté animado'del mismo mo-
vimiento de rotacidn que el conjunto del sistema rotativo,
hace que las ruedas 36-37 sigan exactamente el mismo mo-
vimiento. Al observar la figura 10 se comprueba que dichas
levas lleven pedazos circulares concéntricos, ¥. entre
estos, salientes de radio de curvatura inferior. Durante
los movimientos de translascidn de los cierres 23-24, los
rodillos 32-33 por une parte, y 34-35 por otra han per-
menecido transversalmente inméviles & causa del hecho de
encontrarse en contacto solasmente con uno de dichos pe-
dazos circulares concéntricos. Cuando los movimientos de
los citedos cerrojos 23-24 se han realizedo, los rodillos
32-33 por uns parte, y 34-35 por otra parte, se hallan
solicitados por los salientes correspondientes de las le-

vas mencionadas, 36=37, de tal modo que dichos pares de

‘rodillos se hallan arrastrados en un movimiento mutuo de

alejamiento, haciendo que sigan el mismo movimiento sus

trineos respectivos 28-29. El trineo 28 no tiene efecto

en el sistems radialmente mbvil, dado que estd despren—
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dido de su cerrojo 23. En cuanto al trineo 29, arrastrsa
en su movimiento radial, al cerfojo 24 que, a su vez,
arrastra todo el sistema radialmente mévil, o sea, tam—
bién la rangua 38 y, por consiguiente, el extremo correg
pondiente 39 de la palanca 4-5 de mando del cuadro de 1i
z0s. En este caso, 8ste se levanta por tanto (figura 5).
La fase siguiente congistiré en devolver este equipo ra-
dialmente mévil, a su posicidn intermedia o posicidn de
partida, que se alcanzard automiticamente por el hecho
de que el plato 8, que contimia girando, hace que los
salientes’soliciten los rodillos 34-35 en sentido con-
trario el primero y devuelva por tanto el trineo 29 ha-
cla su posicidn inicial. Al hacer esto, se arrastra, en
este mismo movimiento de retorno, el cerrojo 24, que, &
gu vez, arrastra el conjunto de la corredera 25 y de la
varilla 1l4. E1 dispositivo vuelve asi{ a encontrarse en
la posicidn inicial representada en la figura 4.

Este mismo ciclo de operaciones podria repe-
tirse sucesivamente dado que el hilo de urdimbre consi-
derado ha de pasar uns serie de veces por encima del hilo
de trame. Bn efecto, la varilla 14 estéd programada o pre-
parada pars este movimiento y, las levas 36-37, al con-
tinuar su rotacidn, arrestraran sucesivamente en un mis-
mo movimiento alternativo, la corredera 25. Para obtener
los movimientos de calada en sentido contrario, bastars
preparar la varilla 14 en sentido contrario, ejerciendo
el esfuerzo de empuje longitudinal por una cufia 12 sobre
un saliente 13, en sentido contrario al del movimiento

anterior, para obtener la inmovilizecidn de dicha vari~

1lla en su posicién izquierda, por el hecho de que la
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cavidad 44 se inmovilice bajo el efecto de la bola de
cierre o sujecién 43 (figura 6). Este movimiento ha
producido la inversidn de las posiciones verticales
del cerrojo 23-24, el primero ajusténdose en la esco—
tadura correspondiente del trineo 28, mientras que el
segundo se desprende de la escotadura 31 del trineo 29
correspondiente. Por la rotacidén de las levas 36—37 se
ré, en estas condiciones, ¢l trineo 28 el gue arragtre
rd, a través de su cerrojo 23, el equipo mévil solide~
rio de la correders 25, mientras que el trineo 29 se
desplezard en vacio.

De esto resulta gue, por la misma conformacidn
de la leva 36, dicho equipo mévil se desplazerdé hacia la
izquierda llevando por tanto la rangua 28 a su posicién
extrema de la izquierde (figura 7), de tal modo que la
palanca 4-5 se desplace en el sentido correspondiente
al descenso del cuadro de lizos debido. Igual que pars
la programacidn anterior, este movimiento puede repe-
tirse por el hecho mismo de la rotacidn del plato 8,
que llevs las levas 36-37 citadas.

. Como es natural, estos movimientos son suscep-—
tibles de combinarse de un modo infinitemente variable
de acuerdo con la disposicidn de las cuflas, espigas o
nervaduras 12. Se consigue por tanto, que el mendo de
los cuadros de lizos, sea la resultante de un pardmetro
formado por las modificaciones infinitas posibles de las
cuﬁas citadas, de las espigas o de las nervaduras, y por
una constante representeda por dichas levas 36=37.

En la pogicién anterior, los movimientos de

calada hacis arribs y hacia abajo se han descrito a par-
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tir de une posicidn inicigl intermedia. Como es natural,
puede conseguirse perfectamente. el paso directo de la
posicidn elevada de la calade a su posicidén baja. Pars
este objeto, basta lograr una correlacidén o correspon-
dencie entre la accidn de una cufia, espiga o nervadura
12 y de las levas 36 o 37.

Los movimientos que acaban de obtenerse, se
han referido a un equipo redialmente mévil, un cuadro de
lizos y una palance de mando de estos. Sin embargo, los
trineos 28-29 serdn generalmente comunes & une serie de
estos equipos radialmente mbviles, o sea, ﬁambién de
cuadros de lizos y de palancas de mando de estos. Esta
facultad sumente més ain todavia el nimero de combina-
ciones pogibles.

Este disposicidn permite equipar cade grupo
con un nimero relativamente muy elevado de cuadros de
lizos y, & t{tulo indicativo puede indicarse que seria
muy fécilmente posible acondicionar el telar para que
cada grupo pudiera funcionsr en las mismas condiciones
de ritmo y de precisidn con un nidmero de cuadros de li-
zos comprendido entre 2 y 12. Por otra parte, segin otra
caracteristica de este invento, se preconiza también el
preparar un telar circular por la disposicidn, alrededor
del mismo centro, de un nimero elevado de estos conjun—
tos, por ejemplo 72..Bsta caracteristica proporciona al

telar posibilidades completamente nuevaes a causa de la

facultad de llegar a mayores didmetros sin el menor au-

mento de dificultades o inconvenientes, ya que todos los
conjuntos son idénticos unos a otros.

Finalmente se observard que, a pesar de 1log
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rendimientos excepcionales de un telar de la Indole in-
dicada, puede equipdrsele fécilmente con un dispositivo
compensador. Para este fin, basta aplicar, como guia
hilos, para cada conjunto de estos (refiriéndose & un
grupo o combinacidn), una palanca oscilante 48 suscep-
tible de oscilar alrededor de un eje 49 gue se apoysa
en soportes 50 fijos en una base anular comin 51 que
forma perte del bastidor general 47,

Uns de las ramas de la palanca 48 mencionada,
estd adecuadamente curvada y formae el gufa hilos pro-
piamente dicho 52. Ia otra rama, por medioc de un pivote
53, se articula en el extremo de una biela 54 cuyo otro
extremo, por el pivote 55, se articula en un apéndice
56 de une palanca correspondiente 4-5 de un cuadro de
lizose. Ia biela 54, con preferencia, estard provista
de un tensor 57 con cuyo objeto estaréd constitufda por
dos pedazos que presenten extremos yuxtapuestos rosca-
dos, de pasos opuestos entre si, del modo conccido para
los tensores tradicionsles. Esta disposicidn sencilla
permitird conseguir une regulacibn dptima del portahilos
52 citado.

Asi se conseguiré que los movimientos de osoi-
lacidn del guiahilos 52 estén casi matemdticamente coor-
dinados con los movimientos alternatives de las palancas
4=5 que regulen los cuadros de lizos. Ie tensidn de los

hilos de urdimbre F podrd por teanto, estar cesi matemé-

‘ticamente coordinads con los movimientos alternativos

de las palancas 4-5 que accionan 1los cuadros de lizos.
Ia tensidn de los hilos de urdimbre F podréd de este modo

menténerse pricticamente constante.
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En lap figures 14 a 19 se representan, esgue-
matizeds, otra construccidn, en sus elementos esenciales.
En esta construccién, se aplican cuadros de lizos rigidos
1l; en este caso cada grupo comprende 9 cuadros de lizos
dispuestos parslelemente uno frente a otro. Cada cuadro
de lizos se halla montado en el extremo de un eiemento
tubuler rigido 58. Todos estos elementos tubulares 58
se gulan positivamente por el hecho de estar en contac
to a la vez con dos carritos 28«29 por intermedio de
placas de frotamiento 59~60. Cada carrito estd montado
& frotamiento suave sobre dos columnas ascendentes,

61-62 y 63-64 respectivamente, rigidemente sujetas al
bastidor del conjunto correspondiente, por medio de un
soporte perfilado 65. Estos carritos, con preferencia

se hallan suspendidos en la parte superior del mencio-
nado soporte 65, por un medio eldéstico representado en
este caso por los muelles 66~67. Cada carrito lleva una
serie de impulsores transversales 68-69 igual al ndmero
de cuadros de lizos 1 o de elementos tubulares 58. Los
impulsores estédn solicitados por un muelle 70-71 que,
normalmente, lleva uno de los extremos de dichos impul-
sores rebesando el lado correspondiente de los carritos.
Estos dltimos tienen, en su cera interior, ranuras 72,73
en las que se alojan dichos impulsores 68-69 con su mue-
lle T70=71 respectivamente. Por otra parte, las placas de
frotamiento antes citades 59-60 tienen una serie de aber-
turas, 74-75 dispuestas escalonadamente.

En planta, ceda impulsor presenta un perfil
tal que determina un espoldn o apéndice, 76-77, uns

ancha escotadura 78«79 y entre ambos, un plano incli-
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nedo 80-8l. Los apéndices 76~77, se ajustan, cada uno,
en ung de las ventanas T4-75. Los extremos selientes
de los impulsores 82-83, con preferencie, tienen per-
files escotados para presentar al dispositivo motor un
bueco o una parte maciza, segin los desplazamientos
deseados pars los impulsores citados, de acuerdo con
los ligamentos a reslizar. Cade elemento tubular 58, se
halle atravesado de una parte a otra por un conducto de
seccidn rectanguler 84 y todos estos canales estén es~
calonados en los sentidos vertical y horizontal, para
quedar dispuestos en forma de escalera. Cade uno de es-
tos canales estd parcialmente obstrufdo por dos forros
8586 fijos en el interior del elemento tubular, por
cualquier medid adecuado, por ejemplo robolones 87, y
dichos cenales se hallan dispuestos de tal modo que de=-
jen entre sf un espacio libre 88 en el que se introduce,
a frotamiento suave, un cerrojo 89 cuya longitud es su-
perior a la anchura del elemento tubular. Todos estos
cerrojos 89, como puede verse perfectamente en la figu-
ra 14 estan por tanto, dispuestos escalonadamente.

Cada cerrojo presenta, en su cars superior,
dos depresiones 43-44; el forro 81l subyacente a ceda
cerrojo tiene un taladro de extremo cerrado 40 en el
que se ajuste un muelle 41 que actia sobre una bola 42
susceptible de ajustarse parcialmente en une u otra de

las depresiones 43-44 citadas, segin la posicidn del

., cerrojoe

El equipo rotativo que lleva los elementos
de caracteristicas variables y el elemento motor de

caracteristicas constantes, en esta construccidn, esté
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constitu{do esencielmente como sigue: En un tambor ci-
1{ndrico 8 se fijan soportes 10 en nimero correspon—
diente al mimero de lanzaderas que funcionan simulté-
neamente en el telar circular. En estos soportes se
fijan elementos salientes 12, que, en el ejemplo es-
quematizado, se presentan en forma de levas, Sin em=-
bargo, estas dltimas pueden sustituirse por rodillos
montedos libres alrededor de un eje solidarizado di-
recta o indirectamente con el tambor 8 citado. Estos
elementos salientes 12, estdn perfilados de tal modo,
que, durante su rotacldn, pueden solicitar oportunemen
te los pulsadores 68-69 de acuerdo con el ligamento a
obtener. Desde luego, pare cembisr éste, bestard cam-
biar los elementos salientes 12. Con este objeto, estos
pueden subir de modo amovible, por ejemplo resbalando a-
lo largo de un véstago 90 con interposicidn de interca-
lares 91 con objeto de llevar cada uno de los elementos
sélientes 12, a un plano superior o inferior con respec
to al plano medio de un cerrojo 89, o sea, también fren
te a2 la parte maciza de los extremos correspondientes
82-83 de los pares de impulsores 68-69.

Por lo que ze refiere a los elementos motores
de caracteristicas constantes, en este caso estédn cons-
tituidos por dos levas 36-37 por ejemplo de tipo sinusoi
dal, sujetas al tambor 8. Cada uno de los carritos 28-29
citados, contiene un par de rodillos 32-33 y 34-35, ¥
estos pares de rodillos estdn en contacto permenente con

las mencionadas levas cilindricas 36-37. Desde luego,

‘estos distintos mecanismos de mando de programacién pare

cuadros de lizos se maniobran en oonjunto por la rotacidn




5o

10.

15.

20,

25,

30,

- 16 -
N ) . s Fe e

) %«!? | 3 fony "}{

S ; Vi

& velocidad constante del equipo mévil, en el caso actual,
del tembor 8 y de los elementos que contiens.

Dado que, normalmente, todos los impulsores
68-69, despedidos por su muelle respecfivo 70-71 ofre
cen su extremo saliente 82-83, en la trayectoria de los
salientes 12, serdn rechazados de acuerdo con la dispo-
sicién previa de los mencionados salientes 12, Si, como
se representa en la figura 16, se considera el impulsor
68 como rechazado, se comprueba que el cerrojo 89 ha si
do rechazado por el plano inclinado 80, y conducido a
la escotadura 79 del impulsor opuesto 69, atravesando
la ventana correspondiente 75 de la placa de frotamiento
60. Desde luego, cuando un saliente de la leva cilindri-
ca 37 de tipo sinusoidal encuentra los rodillos 34-35,
el carro correspondiente 29 se desplazarid hacia arriba,
una distancia determinada por dicha leva ¥y que corres-
ponde a la abertura de la calada hacia arriba; el ca-
rrito 29 citado arrastra en su movimiento ascendente el
cuadro de lizos correspondiente 1, a través del cerrojo
89 y el elemento tubular 58 correspondiente. Asi, por
el Jjuego de los salientes, en el caso de las levas 12
debidamente predeterminadas, los impulsores 68-69 se
rechazardn en un érden determinado, por los salientes
citados, segln el ligamento a obtener y, por tanto,
mediante la rotacidn continue del tambor 8, se llevard
a cabo el desplezamiento oportuno de todos los cuadros
de lizos cuyos movimientos alternativos estén siempre
positivamente regulados.

Se observard que los cerrojos 89 pueden adop-

tar dos posiciones caracteristicas segin que sean des-




plazados por el impulsor 68 o por el impulsor 69, o sea,
hacie el carrito 29 o hacia el carrito 28. Ia primera po-
gicidn corresponde & los movimientos de la cedada hacia
arribe y la segunda posicidn corresponde a los movimientos
5e de la caladae hacie abajo; estas dos posiciones caracte-
risticas del cerrojo queden limpiamente acusadas por el
ajuste de la bola de cierre o sujecidn 44 en una de las
dos depresiones 43-44 presentades por la parte superior
de dicho cerrojo 89,
yloo Como se observa, si la puesta en préctica es
evidentemente muy distinta del ejemplo anterior, las carac -
ter{stices esenciales de este invento se hallan estricta-
mente aplicsdas a este segundo ejemplo, que en realidad,
contiene medios varisbles irregulares que constituyen el
15, dispositivo de preseleccidn; un medio motor de caracte=—
r{sticas fijas y, entre los dos, un medio de cierre para
comunicar a los cuadros de ligzos los movimientos predeter-
minados por dicho medio de caracteristicas variables y ani’
mado por el mencionado dispositivo de caracteristicas fijase”T
20, Ia eleccidn de las aplicaciones, podrd determi- .
narse fécilmente por el perito en la materia, en cada caso
determinado.
Es evidente que el telar circular se completard
por cualquier equipo industrisl necesario pars asegurar la o
25, entrada en movimiento de las piezes mdviles; el paro ins-
tanténeo en ocaso de rotura de hilosj la disposicidn adecug
~de de divisores y enrolladores de tejido; los soportes de
plegedor, as{ como el mecanismo de arraste, de alimentacidn .
y de seleccidn del cambio de los hilos de trama, etco

30, Sin embargo, los mecanismos objeto de este




Se

10,

15.

20,

25,

30.

-18- gy 353

invento, constituyen conjuntos por si mismos y pueden
aplicarse con dichos equipos, esencialmente variables,

Bste invento se refiere pues a los mecanis~-
mos descritos as{ como a cualesquiera telares o partes
de telares gue los apliquen.

NOTA

Descrite suficientemente la naturaleza del
invento asi como le menera de realizarlo en la prictica,
debe hacerse constar que las disposlciones anterior—
mente indicadas son susceptibles ds modificaciones de
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental. .
También se hace constar que el invento se refiere a
laes solicitudes de patentes presentades en Bélgica,
con fechas y nimeros, respectivamente, de 26 de octubre
de 1,961, 609,598 (N® PV.41074) y 9 de octubre de 1.962,
PV, 42034, acogiéndoée por lo tanto a los beneficios
que conceden los Convenios Internacionales en vigor y
siendo lo que constituye la esencia del referido inven
to y por lo que se solicita Patente de Invencién por
20 afios en Espafia: "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANLSMOS DE
MANDO DE PROGRAMACION PARA CUADROS DE LIZOS CON DISPOST
TIVO COMPENSADOR PARA TELARES CIRCULARES"; caracterizég

dose por lo siguientes

18.~ "Perfeccionamientos en mecanismos de
mendo de programacién para cuedros de lizos con disposi
tivo compensador pare telares circulares", més especial
mente pera telares de esta indole constituides por la
disposiciénisocéntrica de conjuntos o grupos general-~
mente todos idénticos y que contengen un dispositivo

de cuadro de lizos proplo, y para cada uno de los cug
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dros de lizo un mecanismo de mando, conteniendo el telar
citado, edemds, un equipo rotativo comin lleva a todos
dichos grupos isocéntricos caracterizado porque el equi-
po rotative lleva, de una parte, un dispositivo motor
propiamente dicho, de caracteristicas constantes para
eccionar los cuadros de lizos, y un dispositiveo de pre-
seleccldn de caracter{sticas variables, intercaléndosé
un dispositivo de cierre entre el equipo rotativo y los
elementos que transmiten directamente a los cuadros de
lizos los movimientos de calada.

28,- Perfeccionamientos en mecanismos, segin

reivindicacidn 18, caracterizado porque la programacidn

- del movimiento de los cuadros de lizos, se ‘determina por un

juego de drganos variables y regulgbles, y un dispositivo
de perfil constante, uno y otro solidarios del equipo ro-
tativo citado y que cooperan con Srganos radielmente md-
viles en relacidn, a través de un dispositivo de cierre,
con loe Srganos de meniobra de los cuadros de lizos oitados{ji

38.- Perfeccionamientos en mecanismos, segin L
reivindicacidn 18, caracterizado porque el dispositivo
rotativo de elementos variables estéd constituido por bra-
zos radisles, partes de plato o platos cuya cara inferior
contiene piezas salientes o nervaduras cuya posicidn,
forme y dimensiones son esencialmente variables y estén
destinadas a cooperar con las partes salientes de varillas
radialmente deslizébles del dispositivo de programecidn
del movimiento de los cuadros de lizos.

48,~ Perfeccionemientos en mecanismos, seglin
reivindicacién 12, caracterizado porque los elementos

rotativos de perfil constante que cooperan con elementos
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radialmente méviles del dispositivo de programacidn,
estan constitufdos esencialmente por levas solidariag
de un brgeno glratorio y en relacién, por medio de dos
pares de rodillos, con dog carritos o trineos suscep-
tibles de hallarse animados de un movimiento rectili-
neo alternaetivo, y comunes g los dispositivos de pro-
gramacidén de una serie de cuadros de lizos.

58,~ Perfecclonamientos en mecanismos, segin
cualgquiera de las reivindicaciones anteriores, carac-
terizados porque a cada cuadro de lizos corresponde
una palanca acodada, una de cuyas ramas estd en cone-
xién con uno de los cuadros de lizos, y la otra rama
eatd en conexidn con una corredera en la que se guia
positivemente una varilla de programacidn, en la que
se ajustan transversalmente dos cerrojos susceptibles
de éolidarizarse con una u otra de las correderas sub-
yacentes, en relacidn con las levas rotativas.

68,~ Perfeccionsmientos en mecanismos, segfin
cuslguiera de las reivindicaciones anteriores, carac-
terizado porqae uno de los extremos de cada palanca
de mando de los cuadros de lizos, se ajusta en una
rengua, y la varille de programacidn correspondiente
puede ocupar, con respecto a dicha rangua, dos posi-

ciones caracteristicas determinadas por el ajuste de

un medio de cierre entre la rangua y la varills de pro-

gremacidn citada, a través de la parte correspondiente
de la corredera en la que la varilla citada se halla

positivemente guiade.

&,~ Perfeccionamientos en mecanismos, segin

reivindicacidn 62, caracterizado porque el dispositivo
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de cierre entre une rangus y la varilla de programacidn
correspondiente, se realiza por una bola y un muelle de
empuje ajustado en un orificio de extremo cerrado de la
rangus mencionada; y la bola, se ajusta a la vez, en el
5o orificio de extremo cerrado, y en la varilla de progra-
macidn y a través de la parte correspondiente de la co-
rredera.
| 830-.Perfeccionamientos en mecanismos segin
reivindicecidn 52, caracterizado porque los cerrojos

10, estdn guiados transversalmente en la corredera, en una
‘direccién perpendicular al eje longitudinal de le varillas
de programacién; dichos cierres, por un extremo incli-
nado, se sjustan en dos escotaduras mutuamente incli~
nadaes de la verilla de programecidn, de tal modo que

15, & cualquier movimiento de deslizemiento longitudinal
de dicha varilla de programacidn, corresponde un movi-
miento de traslacidén de los dos brazos en sentidos mu=-
tuamente opuestos y en una direccidn perpendicular al
eje longitudinal de diche varilla de programacidn.

20, 98, Perfeccionamientos en mecanismos, segin
una de las reivindicaciones 12 a 48, caracterizado por-
consistir esencialmente en un juego de cuadros de lizos
fijos, cads uno, en un extremo de un montante positiva-
mente guiadoe; un equipo rotativo solidario de este Ul-

25. timo por una parte y por otra, un dispositivo de arras-
tre de varacter{sticas fijas, y por otra parte, un dis-
positivo de preseleccidn de caracteristicas variables y
regulebles; y finalmente entre el equipo mévil y los
montantes citados de los cuadros de lizos, un disposi-

30. tivo de cierre que permite arrastrer los cuadros de 1i
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zos de acuerdo con la presekccidn citada.

108 .- Perfeccionamientos en mecanismos, segun
reivindicacién 9&, caracterizado porque los montantes
de los que son solidarios los cuadros de lizos, estén
constituldos por elementos tubulares de seccidn rec—
tangular; este haz de montantes tubulafes se halla po-
gitivemente guiado entre dos carritos susceptibles de
animarse de un movimiento vertical alternativoj entre
dichos carritos y los montantes citados, se intercala
un dispositivo de cierre, en relacidn con el disposi-
tivo de preseleccidn.

118.~ Perfeccionamientos en mecanismos, segin
reivindicacidn 108, caracterizado porque cada uno de
los montantes esté atravesado de una parte a otra, por
un cerrojoj todos estos cerrojos estdn dispuestos es-
calonadamente; cade uno de ellos estéd dispuesto perpen—
dicularmente entre dos impulsores alojados en los ca -
rritos y cada impulsor se halla solicitado por un ex-
tremo, mediante un elemento eléstico de tal modo que
su otro extremo sobresalga y pueda hailarse en la tra~
yectoria de uno de los 6rganos del mecanismo de pre -
seleccidne

128,~ Perfeccionamientos en mecanismos, segin
una de las reivindicaciones 92 a 118, caracterizado por-
que los impulsores comprenden por 1lo menos un plano in-
clinaedo para rechazar oportunamente el cerrojo con gue
estdn en contacto; este plano inclinado es tal que el
movimiento de traslacidén de los impulsores permite el
movimiento de traslacidn del cerrojo en una direccidn

perpendicular,
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138.~ Perfeccionamientos en mecanismos, segin
une de las reivindicaciones 98 a 128, caracterizado
porque ceda cerrojo, en un elemento tubular que forme
soporte de los cuadros de lizos, se halla guiado entre
dos forros, uno de los cuales tiene un taladro de ex~
tremo cerrasdo que aloja una bola y un muelle de atrac-
cibnj la cera asdyscente del cerrojo tiene dos depresio
nes tales que dicho cerrojo se inmovilice adecuadamen-
te en sus dos posiciones caracterf{sticas.

l48 .~ Perfeccionamientos en mecanismos, se-
gin une de las reivindicaciones 92 a 138, caraocterizado
porque los carritos estén eldsticamente suspendidos
en une paerte fija del telar.

158,- Perfeccionamientos en mecanismos, se-
gin une de las reivindicaciones 92 e 148, caracterizados
porque el equipo rotativo estd constituifdo esencialmente
por un tembor, en el que se fijan las levas y, en nimero
correspondiente al de lanzaderas en Jjuego, se fijan tam-
bién los dispositivos de preseleccidn, de elementos de
caracteristicas variables.

168 .- Perfeccionamientos en mecanismos, se-
gin reivindicacibn 158, caracterizedos porque las levas
gsolidarios del equipo rotativo, son levas cilindricas
de tipo sinusoidal.

l%§o~ Perfeccionamientos en mecanismos, se-

gin reivindicacién 158, caracterizados porque el meca~-

.nismo de preseleccidn solidaerio del equipo rotativo,

estéd constitufdo por un soporte y un cierto nimero de

pequefias levas adecuadasmente perfiladas, dimensionsdas

Yy espaciadas de acuerdo con el ligamento a obtener.
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188,~ Perfeccionamiegos en mecanis%os, segun

reivindicacidn 158, caracterizadosporque el mecanismo

de preseleccibn soliderio del equipo rotativo, estéd

constituido por un eje paralelo al eje de rotacidn

del equipo rotativo, en el que estén montados libres,

rodillos tales que, por la rotacidén de diocho equipo,

loe rodillos citados pueden solicitar oportunamente

los impulsores del dispositivo de cierre, de acuerdo

con el ligamento a obtener.

198 .~ "Porfecclonamientos en mecanismos de
mendo de programacidn paras cuadros de lizos con dis-
positivo compensador pere telares circularés"; tal y
como gueda sustanclelmente descrito en la presente me-
moria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Eata memoria consta de veinticuatro hojas

'::' f‘) i \
escritas a miquina poy~yna sola cara. dé v, IQM

drid,

'SOCIETE ANONYNE
-IWAN SIMONIS" ow

EZ =CFde Y MODER



!
"SOCIETE ANONYME IWAN SIMOWIs!,

12 Hojas Hoja 1.

731753

ESCATA VARTIABLE




; P R N . ;.: L S ’i“‘ -
HSO0IETE ANONYME IWAN SIMONIS". % ) .
S o N -
t
\ —_
N
. E\“\ 3
\ \
\ T fd
\ .
Uh%\ y
S
\ -
. ///
I
\ L Fi1
o1 1
N
\ T -
— 7
\l
' {
RN
B UL L 4
26 el | m
/""“ ‘
7 /
7 7
28 4
3




el DT Gl arer Vv a7
S "

12 Hdjas  Hoja 2.

]

4 JABAE 7 55
?ﬁ‘;j‘iif vé“\\\\f?\\\\\\ﬁi
EE A AZAAV AN

29
24 34 37 J5

Madrid,




g . ¢ A ' : - : R
\ﬂfm‘m fgw mni .’AN’ STUON IS’ ER B S e W O X

"“L..J’"(& 4 TS

ul

- LT " " Gkt L SR SRS G T R Pl >,
%‘a *:‘“a%mh bt Wbt .,,;9::,‘4' v__p{@mw;wwyywxu D e T WA
o . % LA
5

M

L “ -
b2 . 2 v . >
. H ' - « .

AT fj/ll(lit%YII

e o

W\




' T ' . T FYRRY . PO vl
S v ‘ N 1; ” " 3 .

o ; . é:;;;fékf*f“‘w'z,;&'w‘u(m -
) 42tfojas Hdja 3.7

Ea:

/[ / ;
§ s - ‘\\\\&N}\\ \i
/ A\
! <




"SOCIETE ANONYME IWAN SIHCNIS™,

(97

14 -
\ * X g

\
VL0 70 e o 222 /////)\V////,] [‘LLTr;"--J"
| \ i1 ol
: -
94 A 133




12 Hojas  Hoja 4.

4o/ 16 "
Y,

/s

45K /
L D777
Ry
a = \37
A —24 2
/18 \ T _ - 7
\ ) 22228207, 77 ’Z:
\\ it ‘l | I
‘75 344 35 |
AN SOOI AN




.
TSGCIETE

AEDKYME IWAN SIMCIIS.

‘ - fo 1"

CESEEESES

28 LT
SIS S SSSINSSNRS




o e S Fog
12Hsias Hoja 5,

ESCALA VARTIABLE

5 455 7
15\ \1| /%1
| N/ #2227
/ / 19
5%
/"‘/ Za
N e
iR T4
By oy Ranaassawess IR
T )

S ~—

AN

7

1
T

1/
3/‘2{34

5/ 37 ~75

1\ 1<\\\ ANN\N
Nz9

25




"SOCTETE. ANONYME TWAN “SIMONTSY.  12Hojas  Hoja 6.

781753

ESCATA VARIABIE |

| TR R R AR A RAAGCER AR R LA RN

C bkl dil L8l ld L T L L CH Y

|

TSSO S <Y 1]




"SOCIETE AMONYME IWAN SIMONISh. 12 Hojas

ESCALA VARIABLE

DS N AN
—

- AR ARG




"SOCTETE ANONYME IWAN SIMONISH.

12 Hojas Hoja 8.

N‘ ' ESCALA VARIABLE
P
‘ o
» \ % I
g\"\‘ Ny '[« iy
' OO e
Je | ‘ /
|
/o
4 ' YA 12
&
i
e /|
I :
It
;,I f 'I
L ‘ | /! :' Ir
Ziglt "
,rg \"l!’ |!: | /,: | 'j !
| '%/,5 e
Maarid, =6 o AR\ |
4, ja«'maz ACERO ? "h »
L/ ;I.




"SOCTETE ANOVYME TWAN SOMINIS




L

12 Hojas .

Ho

44

e s

Ja 9.

38
" 77 2%8 v J
L/ / ! [ /7 A
e s i .  ——  — ...lr e — |
- AV A A
] /[ /7 /1 i
] / ] |
7 |
] I
“ r//j “““““““““““ :
/A
A
H A
] NNV -
\ \ 777
39 78




Hoja 10.

12 Hojas

NEOCTETE - ANONYME TWAN SIMONIS",

ESCALA VARIABLE

iy Y M@r‘:-fji.

(AR

.6




Hoja 11.

12 Hojas

"SOCIETE ANONYME IWAN SIMONIS".

ESCALA VARIABLE

E

QL ACEBO Y MODEY: -




“SOCIEIE ANONYME -IWAN SOMINIS". 12 Hojas Hoja 12.

D81 7523 nscata vartanie
z m Ko 10
T;ﬁ 61 ‘ﬂr /’5’7’5 & 62 | [

58 76 82 '
. , 68 %
59 ﬁo\ 5,8‘" \l AN 1o
RN TR R A AT N /2
X7 . R S 7N
70 o8 o B o B M O # 8 - -- - -— /%/33
4 ‘ HHE= e
_ | i s X
WYL L ! (T N
2SN NINNANUSSNN AN NS

ﬁﬁl@ - \
\jy,

7!

=

=

1I§2

4 A/ IR RY N L
N A0

| NN

L7
o LN

l. oo\ Y g a7
A A
N

by

&
Z N/
SN\

29~ A s




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



