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El presente invento se refiere a un dispositivo de anida

entre na Arbol y  una pieza mdvil en rotacidn de igual e je ,ta l
** *.* .

como un volante. * **
*  *  *  *

Los diapositivas de unido conocidos u tilizan  geaerñlmen- 

5+— te  chavetas dispuestas en chaveteros practicados^ de una par­

te  en e l  Arbol y  de Otra en la  Anima del volante, EatMá* cha­

veteros determinan cierto número de esfuerzos generalmente 

aumentados por causa de loa pequeños radies de accidn.En par* 

ticu la r, se pueden c ita r  esfuerces de Cizallanientof^áe con-
a  a  ^

10*- ducen a elegir materiales costosos de elevada resistencia me­

cánica y  que, sin embargo, entrañen una obligación de Nevero 

control en e l  Curso de la  explotación* **-.

Otra solución conocida consiste en asegurar la  unida por 

medio de dos discos solidarios respectivamente de las dos p ie -  

1 9 .-  zas, discos sobre cuyas caras enfrentadas están practicadas

ranuras radiales que cooperan conjuntamente para transmitir e l  

movimiento* ain embargo, estos discos son d ifíc ile s  de re a li­

zar y  las fuerzas ejercidas sobre las ranuras tienden a hacer 

que un disco deslice sobre e l otro* Además, a causa de las de- 

20*- formaciones inherentes a la  fuerza centrífuga, e l contacto no 

ea perfecto entre los dos discos y las fuerzas son ejercidas 

de modo irregular sobre las ranuras*

Se conoce igualmente un dispositivo de acoplamiento,tal 

como e l descrito en la  Patente francesa nR. 2 .46 3 . 322, cons- 

25.* tituído por dos platos, uno de los cuales lle v a  imanes y  e l



5* -

lo.-

1 5 . -

20.-

2 5 . -

30 . -

otro está hecho de un Raterial ferronagnetico. Estos platos 

tienen, para la  transmisión del par, dientes cuyo ángulo de 

costado es utilizado para realizar un limitador de par 6 *3*  

ciaa a la  fuerza magnética de adherencia* Tal dispositivo  

no puede ser utilizado en calidad de dispositivo de unión 

entre un árbol y  un volante, dado el valar del par a trans­

m itir. *- *.
* * .  **  *  w

El presente invento tiene per objeto evitar estos'incon-
.*

venientes por medio de un dispositivo que permite eliminar

las chavetas asegurando al propio tiempo una unión mecánica

regular. Según e l  invento, el dispositivo comprende dos coro-
+ *  * .

ñas coaxiales de igual diámetro respectivamente solidarias 

del árbol y de la  pieza móvil en rotación, sobre las caras

enfrentadas de las cuales están practicadas entallas c i l in -
* * \

dricas radiales, provista cada una en au fondo y en tdda su 

longitud de una ranura de descarga* de manera que se cohsti- 

tuye e l alojamiento de una pluralidad de espigas cilindricas  

por medio de las cueles e l movimiento de rotación es transmi­

tido sin generar esfuerzos axiales importantes entre e l  árbol 

y l a  pieza móvil en rotación, cuyo centrado es automático.

81 invento se comprenderá mejor y  sus otros objetos,ven­

tajas y  características aparecerán más claramente por l a  lec­

tura de la  siguiente descripción § la  que se adjuntan dos ho­

jas de dibujos.

La figura 1  representa, en perspectiva, el dispositivo  

de unión abierto conforme a l invento.

La figura 2 representa, en semicorte axial, e l mismo dis­

positivo aplicado a la  unión de un árbol y de un volante de 

inercia.

La figura 3 , representa, en semicorte axial, e l mismo

*  3 -



dispositivo aplicable a la  unión entre un árbol y  la  rueda 

de una bomba*

Con referencia* ahora* a l a  figura 1 * e l  dispositivo de

MtiilSn comprende esencialmente dos coronas 1* 2 respectiva*"

5 ,-  atente solidarias del árbol y  de la  pieza móvil en rotación

no representados en la  figura*

Estas dos cereñas pueden evidentemente* formar &ar%e* * *
integramente del árbol o de la  pieza móvil en rotación* cuan­

do e llo  sea posible, o bien ser mecanizadas por separado y  f i ­

lo * -  jarse luego al árbol o a la  pieza móvil* El árbol, las-dos 

coronas y la  pieza móvil en rotación son coaxiales* .

Sobre las cares enfrentadas de las coronas están practi­

cadas entallas radiales 2* constituyendo cada una un alo ja-
* * * * *

miento para una espiga cilin drica 4 * ajustada a l diámetro de
-** -15+- las entallas 3 * Al estar en contacto las dos coronas, 1  .y 2 ,

* *  *4 * * *
e l  movimiento de rotación es asá transmitido por medio de es-

$ *

tas espigas cilindricas 4 * El n&mero de estas entallas es 

función del par a transmitir* Los espigas radiales 4  tienen 

la  ventaja de permitir un centrado permanente y  perfecto en- 

2o*- tre las dos coronas 1  y  2*

Está practicada una ranura de descarga 6 en e l fondo de 

cada una de las entallas 3* de modo que se delimiten simé­

tricamente a uno y  otro lado de eatas ranuras 6 dos partea 

sensiblemente iguales de superficies cilindricas*

25*— La profundidad de estas ranuras de descarga es mínima

fara no aumentar los esfuerzos tangenciales en las caronas 

1  y  2 * Estas ranuras tienen por objeto reducir al mínimo la  

componente axial del esfuerzo generado por e l  par de torsión 

y asegurar un contacto permanente de las espigas cilindricas  

30* -  4  y  de las entallas 3 * cualesquiera que sean las d ilatacio -

* *  . 4  **-



# 3 ̂
nes diferenciales de las piezas*

En efecto cada espiga cilin d rica 4  transfiere a la  co­

rona 2 de la  pieza móvil en rotación una parte de la  fuerza 

tangencial a transmitir! per mediación de una guate de sn- 

5 .-  porfíele cilindrica* La ranura de descarga 6 en la  entalla  

3 permite localizar cata parte de superficie cilin drica en

la  proximidad del plano de unión de las dos coronas l?.y-3 *
* ***

de t a l  ando que la  fuerza de reacción de la  corona 2^*p&p-
* * * *

pendicular a la  superficie, tenga una componente axial re— 

10*- ducida. Además, cuando la  pieza móvil a la  que eató s o li­

darizada una de las coronas es un volante de inercia como
^  ̂ *

se ha representado en la  figura 2, la  fuerza centrífuga ge­

nerada por la  rotación del conjunto tiende a deformar uni- 

íormemente el volante y la  corona que es solidaria de á l*

1 5 * -  La en talla  3 se deforma igualmente, avalizándose* **.

Reduciendo sobre les lados de la  entalla 3  las partes
*

a #

de las superficies cilindricas de contacto se tÍeade*a*con- 

servar un contacto permanente de las Coronas 1  y  2 y  de las  

espigas* Durante cata deformación, las espigas 4  deslizan  

2o*- en e l  sentido radial sobre las entallas 3 de la  corona en 

dilatación* Siendo muy pequeña la  deformación del diámetro 

de las entollas 3 al nivek de las espigas, las fuerzas trans­

mitidas por las espigas cilindricas permanecen regulares*

Un an illo, no representado en la  figura 1 , pero referen- 

2 5 .-  ciado con 16  en les figuras 2 y  3, dispuesto como zuncho al­

rededor de las dos coronas, evita que las espigas c ilin d ri­

cas 4  sean expulsadas del dispositivo por la  fuerza centri­

fuga*

Bal dispositivo de unión presenta, pues, la  ventaja de 

3 0 * -  permitir una dilatación de una de las coronas con relación a



** 6 **

la  otra, sin que esta dilatación afecte a la  resistencia me­

cánica de la  unión*

Además* contrariamente* a los dispositivos de discos ra- 

nurados radialmente* las fuerzas son aplicadas por medio de 

5*— superficies importantes en contacto* y por medio de simples 

rectas*

Con referencia a la  figura 2 , donde e l disposit^vo'pstá

aplicado a la  unión entre un árbol vertical 7 y un veíante 8*

las coronas 1  y  2 han sido previamente mecanizadas y  luego

10 *- fijadas respectivamente sobre un anillo 1 5  que sobresale del

manguito 9* solidario a su vez del árbol 7* y  sobre una.su-

p erficie  plana del volante 8+ por ejemplo por encastre* E l

anillo 1 6  evita  que las espigas cilindricas 4  sean expulsa-?

das bajo el efecto de la  fuerza centrifuga* E l conjunto* está
M.

15* -  solidar indo por una tuerca 13  que se opone a las fuerzas
+ +

axiales que tienden a desolidarizar las dos coronas l.jy 2+

El dispositivo* como puede comprobarse* es autocehtra- 

dor a causa de las espigas radiales*

Con referenoía* ahora* a la  figura 3 * que ae presenta ea 

2o*- scmi-corte axial una bomba* la  rueda 17 está reunida con e l

árbol 7 por medio del dispositivo de unión conforme al inven­

to* por mediación del manguito 9 que puede formar parte inte­

grante del árbol* La corona 1  os solidaria del manguito 9  al 

paso que la  corona 2 os solidaria de la  rueda 7; las espigas 

25+- cilin dricas 4  están retenidas por un anillo 16*

El conjunto está solidarizado por la  tuerca 13 que se 

opone a las fuerzas axiales que tienden a desolidarizar las  

dos coronas* El dispositivo funciona exactamente como se ha 

indicado antes*

30* -  Aun cuando se hayan descrito sólo ciertos modos de rea-



lizaoián del invento a titu le  3 0  lim itativo* es evidente que 

cualquier modificación aportada por el técnico dentro del 

mismo espíritu no ae saldría del marco del presente invento. 

Por ejemplo* ae pueden practicar las ranuras de descarga* no 

en las entallas 3* sino apbre las espigas cilindricas 4 ,sien­

do las mismas las superficies cilindricas de contacto que en 

la  realización antes descrita* I*. *;



á' *
a E i  v i D I C A P I O N E S  ,*****************
1P+ Un dispositivo de unión entre un árbol y  úna piesa  

móvil con e l  mismo e je , especialmente un velante, que com­

prende dos coronas coaxiales del mismo diámetro y respecti—

% -  vamente solidarias del árbol y  de la  piesa móvil, caracteri­

zado ¡porque las caras enfrentadas de dichas coronas coaxia- 

loa están provistas de entallas cilindricas radiales Lea.el 

fondo de las cuales so ha practicado en toda su longitud" una 

ranura de descarga que delimita simótricaRente a uno y otro 

1 0 .-  lado de dicha ranura de descarga dos partes sensiblemente

iguales de superficie cilin d rica, de manará que se constitu­

yan, cuando dichas caronas están adosadas, alojamientos para 

una pluralidad de espigas cilindricas per medio de las cua­

les es transmitido e l movimiento de rotación entre dicha; ár-  

1 5 . -  bol y  dicha pieza móvil sin Crear entre estas dos piezas im­

portantes esfuerzos axiales generados por los pares dé* tor— 

sión y  que se asegure un contacto permanente entre dichas co­

ronas Cualesquiera que sean las dilataciones diferenciales do 

dichas coronas,

2 o ,- 2 a .-  Un dispositivo según la  reivindicación la , caracteri­

zado porque dichas coronas pueden formar parte integrante res­

pectivamente del árbol y  de la  piesa móvil o tambián estar mo- 

canisadas por separado y fijadas luego respectivamente al ár­

bol y  a la  piesa móvil,

2 5 .- 3a . -  Un dispositivo según cualquiera de les reivindicacio­

nes 1  ̂ y 2&, caracterizado porque el número de dichas entallas 

es función del par a transmitir,

4 a .-  un dispositivo según cualquiera de las reivindica­

ciones 1& a 3a, caracterizado porque está dispuesto un anillo  

3 0 , -  alrededor de dichas coronas de manera que se evite la  expul-



*

ei&n de dichas espigas cilindricas bajo al efecto de la  fuer* 

za centrifuga*

Uh dispositivo según cualquiera de las reivindica^ 

cierne* 19 a 4 &, caracterizado porque la  corona solidaria del 

5 .-  árbol está fijada sobre un anillo que sobresale de un mangui­

to solidario del árbol en la  proximidad inmediata de una de 

las paredes planas de dicha pieza móvil, estando previsto un
o -o"

medio de bloqueo para evitar toda deaolidarizacián c  alchas
* *

coronas*

-9  *
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