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PATEFRTER
 DE
INVENCION

Por “APARATO DE BORDAR, API:ICABI.E A MAQUINAS IE OOSER”, a
favor de le firma suize MEFINA, S.A., residente en FRIFOURG
(Suiza), 16, Chemin des Grensdiers.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia presente iavencidn tiene por objeto un aparato de
bordar, pars méquina de coser, que comprende un bastidor de
soporte de la pieza a bordar, estando guidado este bastidor pa-
ra poderse desplazar dentro de dos direcciones ortogonsless

5 entre si, bajo la accidn de doe mecanismos que comprende cada
une un palpador del perfil de una pieza que constiiuye une re-
ferencia del punto de bordado a picar.

Se conocen numerosos aparatos para bqrdar que traba-
jan segdn el principic enterior. Sin embergo, dentro de todos

10. los aparatos de este género oonocidoa; los palpadores destinge
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por una leva, une reglets u otra, quedan constatemente en
contacto con sus perfiles, Ds ello resulte, por uns parte;

un desgaste de los palpadores y de loes perfiles respective~-
mente, por el hecho del desplazamiento de estos. Por otra par-
te, estos mecanismmos conocidos presentan el invonveniente de
hacer imposible une gran separacidn entre dos puntos de cos-
tura vecinos, y& que la rampa gue o8 posible der & 1los per-
files entre dos puntos de costure estd limitada, como pendien-
te necesarismente.

El aparato para bordar segin la invencidn viene are~-
mediar los inconveniente precitados. Se caracteriza por el
hecho de que cada uno de 1los mecanismos de mando del basti~
dor comprends un dlspositivo de tranemisidn entre el palpador
respec_:t:lvo y el bastidor, susceptible de volverse alternada—
mente, ya sed activo para transmitir rfgidamente al bastidor
la posicidn dada al palpador por el perfil de referenci&, ye
sea inoperante para hacer la posicidn del palpador indepen-
diente de la posicidn del bestidor, al permitir un dispositi-
vo de blocaje que fija el bastidor en posicidn; cuando el dis-
positivo de tranemisidn estd inoperante, el alejamiento del
palpador del perfil de referencia.

El dibujo anexo representa, esquemdtifamente y & tftu-
lo de eJanplo; dos formas de ejecucidén del apareto para bordar
segin la invencidn.

La figure 1 muestra en planta le primere forma de eje-
cuoidn del aparato para bordar, estando los palpadores em poei-
cidn alejada de 18 referencisa.
| Ie figure 2 es uns seccidn segin II-IT de la figure 1,

La figure 3 es una seccidn transversal segin IIT-IIT
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la figura 4 ¢s una vista en planta semejante & la de
la figure 1; que muestra los palpadores en contacto con la
referencia, '

Ie figure 5 es una seccidn segin V-V de la figura 4.

Ia figura 6 es una seccidn segin VI-VI de la figure 4.

ILa figure i es una vista en planta de una segunda for-
ma de ejecueidn del aparato pare bordar, dentro de 18 posi-
cién en la cuel los palpadores me hellan alejados de 18 re—
ferencia.

Ia figura 8 es una vista similar a 1a precedente moe~

trendo los palpadores en posicidn de contacto con la referen—

cia,

Ta figura 9 es uns seccidn longitudinai segin IX-IX de
la figure 8. ’

La figure 10 es una seccidn traneversal segin X-X de
la figura 8.

Ia figure 11 representa en perspectiva una u otra de
las formas de ejecucidén del aparato para bordar montada sobre
una médquina de coser.

Haciendo referencia a las figuras 1 & 6, el aparato
para bordar representado, cdmprende uﬁ bastidor 1 deetinado a
recibir las piezas & vorder 2 (mostradas en 1a figura 11).
Este bastidor 1 de soporte de las plezas & bordar estf guislo
para poderse desplazar dentro de dos direccliones ortogonales
entre si. A este efecto, el bastidor 1 es solidario de dos
orejas 3 y 4 respectivemente, ajustadas sobre un eje 5, sobre
dgl cual pueden deslizar transversalmente respecto &1 brazo
libre 6 de 18 mfquina de coser. Este eje 5 estd 1llevado por
un soporte 7 gue lleve un eje 8 dispuesto perpendicularmente
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al eje 5. Este eje 8 es susceptible de deslizemiento Aewcro =
de dos apoyoe 9 solidarios de una placa de base 10 del apa~
rato. El1 soporte f puede, pues, deslizar dentro del sentido
longitudinal respecto al brago 6 de le méquine de coser,
grecias 2 su eje 8 ejustado dentro de los apeyos 9. Ios rTe-
sortes 11 ¥y 12 respectivamnente, ajustados sobre 1los ejes 5

y 8 respectivamente; tienden a conducir el bastidor 1 demtro
de una posicidn de reposo deteminada.

Se han previsto dos mecanismos ﬁara prevocar 10s des-
plagamientos dentre de dos direcciones ortogonales del bas-
tidor 1 & partir de una referencie fomeda, dentro del caso
particular, por una regla 13 que presente dos perfiles 14 Yy
15. Cada uno de estos mecaniemo comprende un palpador 16 y
li respectivaments, destinados & ponerse en contacto reepec-
tivamente con el perfil 14 y 15 de 18 regleta 13. Cadsa uno
de los dos mecanizmos comprende un dispoesitivo de tranemi-
sidn entre el palpador 16 y 17 respectivamente, y el basti-
dor 1, siendo susceptible este dispositivo de transmisidn de
volverse, ya sea activo para trenemitir rigidamente a8l basgw
tidor 1 la posicidén dada al palpador 16 y 17 respectivamente,
por el perfil 14 y 15 respectivamente, ya ses inoperante pars
volver la posicién del pelpador 16 y 17 respectivemente, in-
dependiente de la posicidn del bastidor 1. Estos dispositivos
de tranemisidn comprenden ante todo cada uno una gufs 18
susceptible de deslizar dentro de unas deslizaderas 19 lleva-
das por la placa de base 10. A esta gufa 18 estd articulada
en 20 una peguefia biela 21 articulada en 22 8 una segunda pe-
quefia biela 23 religada por un eje 24 a une nueve gufa 25,
Ias pequefias bielas 21 y 23 constituyen une articulacidén inter-
calada entre las gulasg 18 y 25. Entre las dos articulaciones
2ly 23 de los dos dispositivos de tranmmisidén est{ diepussta
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uné pleza 26 que presenta une abertura alargeda 27 por le
cual se enganchae sobre una clavj.ja 28 fijada a la placa de
base 10. Esta pleza 26 presenta, por otre parte, uns ranura 29
dentro de la cual se enganchan las extremidades vecinas de
los ejes 22 de dos articulaciones. Esta pieza 26 forma parte
de un mecanismo de corredera & movimiento de vaiwen gue pro=-
voca sucesivamente el enderezado y la flexidnrespectivamente
de las articulaciones 21, y 23 de forma que se vuelva ya ses
activa; ya sea inoperante la transmisidn de movimiento entre
loe palpedores 16 y 17_ respectivamente y el bastidor 1. Este
mecanismo de corredera, se describird con mds detalle mds ade~
lente.

1e tranemisidn de movimiento de las guias 25 y basti-
dor 1 se efectua de 18 forma siguiente: ‘

. La guis superdor 25 (ver figura 5) lleva una clavija
3 que se engancf:a dentro de la extremidad 31 en forma de
horquilla de una palanca 32; al pivotear en 33 sobre le placs
de base 10. La otra extremidad 24 de esta palanca 32 actum
ooptre una prolongacidn de 1le oreja 3 para dar al bastidor 1
los movimientos prensversales con respecto al brazo 6 de la
nfquina de coser.

La guia inferior 25 estd unida directamente por wn
tornillo 35 al soporte 7 pare transmitir a' eete, 8sf como al
bastidor 1; loe movimientos dentro del sentido longitudinal
eon respecto @l brazo 6 de 1a méquina de cosers

Un dispositivo de blocaje permite fijar el bastidor 1
en posicidn. Este dispositivo de blocaje estd constituido por
un fremo actuante sobre las plezas de transmisidn ent"re“ las
articulaciones 21, 23 y el bastidor 1. Estas pieszas de trans-
misién estdn constituidas por las guias 25. Este freno com=
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prende un patin de friccidn 36 guiasdo dentro de una desliza~

dere 37 solidaria de le placa de base 10. Este patin 36,
estd sometido & 1a accidn de una leve 38 que pivotea segin
un eje 39. Esta leva 38 estd sometida & la accidn de un
resorte de llamada 40 que tiende 8 hacerla pivotear dentro
del sentido contrerio de las agujas de un reloj qogy respec-
to a la figure 1; de suerte que 18 extremidad 41 de 1& leva
38 esté mantenida constatemente aplicada contre una excéntri-
ca 42. Este excéntrica 42 es solideria de un #rbol de mando
Unico 43 que se extiende por debajo de la pBca de base 10
para ser arrastrado a partir del mecanismo motor de la mé-
quina de coser. Este drbd de mando 43, lleve una segunda
excéntrica 44 de formwa genersl triangular;‘fijada dentro de
una abertura 45 a caras psralelas prepareda dentro de una pa~
lanca 46 oscilante segin un eje 47 fijado a la pkea 10. Esta
palanca 46 lleva un eje de articulacidn 48 por el cuasl estd
articulado a8 la piega 26 del mecaniamo de correders indicado
anteriomente. Ios movimientos de oscilecidn transmitidos a
la palance 46 por la excétrica 44, provocan movimientos de
desplagzamiento transversales de la pieze 26 guiada por la
clavija 28. Cada uno de estos movimientos tranaverseles pro-
voca en el fin de carrera dentro de un sentido el enderezado
de las articulaciones 21, 23 movimiento dentro del cusl los
palpadores 16 y 17 respectivamente son llevados & contacto
con los perfiles 14 y 15 respectivamente de la regleta 13.
Los movimientos en sentido opuesto de le pleza 26 provoosn
lae flexidn de las articulaciones 21; 23 en el movimiente de
las cuales se produce el slejamliento de los palpadores 16 y
if reapectivamente de la gleveta 13.

Unsa tércera excéntrica 49 estd fijada sobre el 4rbol
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de mando 43. Este excéntrica 49 actue contrae 1aextrem1dad 50
de una palanca 51 oscilante segin un eje 52 fijado & la placae
10. Ia otra extremidad 53 de esta pelanca 51 lleva una ufia de
tringuete 54 articulado sobre ella. Esta ufia 54 se enganche
contre ung cremallers 55 & diente de sierre proporoionada al
dorse de la regleta 13. Le ufia 54 estd gometida a la adcidn
de un resorte de llamads 56; que tiende a retirarlo haocia
atrds, asegurando asl el mantenimiento de la extremidad 50

de la palanea 51 en contacto con la excéntrica 49, El fun-
cionamiento del aparato pars bordar descrito anteriomente;
oon relacidn a las figuras 1 a 6, funciona de 18 forma gi-
auiente;

S1 se supone que esto sparato estd montado sobre el
brazo 6 de una mdquina de coser y que su drbol de mando dnico
43 es arragtrado simultdneamente al mismo tiempo que el me~-
canismo de la mdquine de coeez?; este aparato se utiliza de
la forma siguiente: _ .

Despuéds de haber situado las piezas 2 pare bordar den-
tro del bastidor 1 de la ménera hadbitual conocida, por ejemplo
con la ayuda de un cerco eldstico de enclavamiento, se intro-
duoe la regleta 13 transversalmente dentro de la deslizadere
57 proporcionada a este efedto a travée de la caja 58 del
aparato., Esta regleta 13 se pone dentro de la deslizadera
57 hasta que una ufin de retenida a resorte 59 ee engancha
contra el primer diente de 12 cremallers 55. Este movimiene
to de insercidn de 18 regleta 13 debe efectuarse teniendo en
cuenta con antelacidn que los palpadores 16 y 17 estén en
posicidn retireda. Entonces el aparato estd preparado para
picar el primer punto de bordado. Desde que la méquina pare ‘

coser en pueste en marcha, el arrastre del 4&rbol de mando 43,
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provecea aucesivament; y“ 2 8 1 6 7 l

a) Un avance de un diente 55 de la regleta 13 por la
excéntrica 49 actuando sobre la palamecs 51 de accionamiento
de la ufia 543

b) El patin 36 del freno 68 soltado por la palanca 38
acclonado por la excéntrica 42 10 cual libera las guiaa 25;

c) La pieza 26, que se halla dentro de 18 posicidn re-
presentada en 18 figure l; ‘es desplazada por la excéntrica
44 y la leva 46 para ser dirigida & la posicidn moestrads en
la figure 4, lo cual provoca el enderazo de¢ las articulaciones
21 23 y manda los pulsadores 16 y 17' a contacto con los
perfiles 14 y 15 respectivamente de la regleta. En este mo-
mento de funcionamiento, el bastidor 1 es mandado a una po~-
a:.lcidn determinada por los perfiles 14 y 16 de 1la regleta
13;

d)EL freno se aprieta de muevo para garentizer la
posicidn dada al bastidor 1, 1o cual se realiza por desple~
zamiento del patin 36contra las gufas 25, a partir de la
excéntrica 42 actuando sobre la leva 38;

e) La aguja de le mdquina de coger pica un punto de
bordado; estando el bastidor 1 fijo;

f) la excéntrica 44 provoca, por intermedio de la 1le!
va 46, la retirada de la pieza 26 que es devuelta a la posi-
cidn representade en la figure 1, al provocar la flexidn de
1as articulaciones 21, 23 y la retirada de los pulsadores
16 y 17 respectivamente;

g) La excéntrica 49 provoca un nuevo avance de un
dlente de l1a regleta 13 por intermedio de la palanca 51 y
de 1a ufia de tringuete 54, despuéa del cuel el ciclo se ini-
cia de nuevo.

T segunda foma de ojecueidn del aparato de border
representado en las figuras y 7 a 10, comprende iguslmente un
bastidor 1, fijado por las orejas 3y 4 & un eje 5 llevado



POT un soporte 7. Este soporte 7 lleva asimismo un eje 8
'suaceptible de deslizar dantmvde apoyos 9 llevado por uns
placa de base 10. Un muelle 11, montado alrededor del eje
5; asf como un muelle 12 montado alrededor del eje 8, tienden
Je a reducir el bastidor 1 dentro de una posicidn de reposo de—
terminada. |
1ea posiciones del bastidor 1 dependen iguslmente de
la forma de los perfiles 14 y 15 de une regleta 13 ajustade
transversalmente dentro de una corredera 57 de 1la caja 58 |
10. dei aparato. E]l arrastre del mecanismo del aparato se efec-
tus por un mismo £rbol de mando 43 que se extiende & través
de la placa de base 10 del aparato.
Ia figura 10 nmuestre un ejemplo de la conexidn posi-
ble de este drbol de arrastre 43 al mecanimmo motor de una méd-
15, quina de coser. En esta figura 10, estd representado, en sec-
eidn; el brazo libre inferior 6, de una mdquina de coser, en
el interior del cual se ve el Zrbol horizontal 60 de arras—
tre del mecanimmo de lanm&dera, respectivemente del mecanismo
habitusl de transporte de las pilezas de coser sobre la méqui-
2. na. A partir de un tornillo tangente 61 solidario de este
dbrol 60 es arrastrada uns rueds dentada 62 que engrens con
une rmeda 63, solidaria de un eje 64. El Arbol de mando 43
del aparato esté previsto para coincidir con este eje 64;
~ uns vez el apareto dispunesto en posicién sobre la mdquina
25. ' de coser. K1 acoplamiento del eje 64 con el £rbol 43 puede
efectuarse por cualquier medio conocido de acoplamiento ré~ .,
pldo.
Dentro del ejemplo representado, el eje 64 presenta
un husco excéntrico 65 en el interior del cusl desliza uns
. espige 66 bejo la accidn del muelle 67'. Esta espigs 66 es-
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43. Asl, ¢l acoplamiento de los ejes 64, y 43, debe efec-
tuarse excluesivamente dentro de una posicidn angular deter-
ninaeda.

Dentro de esta segunda forme de ejecucidn las posi=-
ciones dedas al bastidor 1 en funcidén de los perfiles 14 y
15 de la regleta 13; son dadss por intermedio de mecaniemo
gque comprende cada uno un védetago 69 y '):0 respootivamente,
dispuesto entre el palpador 16 y 17 respectivemente, y la
leva 32, y el soporte 7 respectivanente. En efecto, como
dentro de la primera forma de ejecucidn, el palpador 16
destinado & dar las posiciones intraversales al bastidor
1 con respecto 8l brazo 6 de la mdquina de coser actda sd-
bre la oreja 3 de esta por intemmedio de una leva 32 que
pivot=a en 33 dentro de la caja 58, con lo cusl el palpador
l'f trananite las posiciones longitudinales &1 bastidor 1
por intermedio del vdastago 70 actuante directemente contra

~

el soporte 7. ,
Estos vdatagos 69 y 70 estdn formados por dos trozos

susceptibles de deslizar el uno con respsacto al otro. El
védstago 69 comprende un primer trozo 71 gue lleva el pal-
pador 16. Bste trozo desliza dentro de un alojamiento si-
1indrico 72 de 1a caja 58. El segundo trozo del vdetago 69
eatd constituido por un pisidn o embolo 73 que desliza den=
tro de una guia cilindrica 74 solidaria de 1la caja 58. Este
embolo 73 llevs una prolongacidn 75 de seccidn reducida que

se fija dentro de un barrenado 76 de seccidn correspondiente
de‘l trozo 71. Un muelle 77 estd situado slrededor de esta pro-
longacidn 75. L8 longitud de este resorte 77 estd elegida
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de forma que en posicidn destensada determmine la longitud

total efectiva del véatago 69 que ee, en cierto modo, un

véstago teldacopico. Ios trozos 71 de los dos vdstagos 69

¥ 70 presentan en su parte inferior un resorte 78 (Ver figures
5e 9 ¥ 10). Una pleza 79 esté destinada a ponerse en contacto

con los dos resortes 78 en el momento de la fase de retro~

ceso de 1os palpadores 16 y 17 fuers de 1o perfiles 14 y

15. Beta pleza 79 estd articulade por dos pequefiae vielas

80 en 81 2 la caja 58; a la menera de un peralelogremo defor-

10, mable.

El Arbol de mando ¥nico 43 lleva, como en la primera
forma de ejecucidn una primera leva 42 destinada a actuer so-
bre un freno que comprende dos patines 368, y 36b. Estos pa~-
tines actuan sobre los embolos 73 de los vdstagos 69 y 70

15. respectivamente. Este feno comprende una leva 38, articu-
lada en 82 sobre una pieza 83 susceptible de deslizar trens-
versalmente dentro de un canal 84 precticedo de un saliente
85 de la caje 58. Esta pieza 83 presenta una prolongacidn
lateral 86, destineda a actuar sobre el patin 36b. Ia le-

0. va 38 lleva en una de sus extremidades un tornillo 87 que

" constituye un tope regulable por el cusl actua contre el
patin 26a. Ia otra extremidad de la leva 38 estd destina~
da a seguir.el porfi) de la excéntrica 42. La disposicidn
articulada de 12 leva 38 sobre la pieza 83, asegure un equi-

25. librio de los esfuerzos de frenado de los patines 36 a y 36b
sobre 108 embolos f3 de los véAstagos 69 y 70 respective~
mente.

Ia segunda excéntrica 44 solidaris del 4rbol de man~

» ‘do 43 actda sobre un breazo 88 oscilante seg¥n un eje 89 80~

X. lidario de 1la caja 58, Ia extremidad 90 de eate brazo 88,
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sctda contre la pieza 79 pare provocar ya sea el envio en

posicidn elejada de lo_e Palpadores 16 y 17 de los perfiles
14 y 15 (ver figuras 'f), ya sea la puesta en contacto de di-
chos palpadores con respecto a los citados perfiles.

Ia tercera excéntriza 49 que lleva el 4rbol de mardo
43 actda como en la primera forme de ejecucidn sobre la extre-
midad 50 de una leva 51 gque pivot-a en 52 sobre la caja 58
del apareto. ILa extremidad 53 de esta leva lleva una ufia de
trinquete 54 de arrastre de la regleta 13 por enganche én
una cremallera 55 practicada en el dorso de esta regleta.
Un muelle de llamada 56 tiende & mantener la ufia hacis
atrds y asegure asf ol mantenimiento de la extremided 50
de la leva 51 contra la excéntrica 49. Une ufie de retenida
59; formada por una simple ldmina a resorte estd prevista
lgualmente para cooperar con la cremallere 55 y asegurer
el mantenimiento en posicidn de 1la regleta 13.

El funcionamiento de esta Yltima forma de ejecucidn
del aparato de bordar tiene lugar de la formma sigulente:

Suponiendo que el aparato estd montado sobre el bra~
2o 1ibre 6 o 1a base de una méquina de coser, como se Iepre-
senta en las figuras 10 y 11, y después de que una pieza de
tejido he sido prendide dentro del bastidor 1, se empefia la
regleta 13 dentro de la abertura 57 de 1la caja 58 hasta que
el primer diente de la cremallere 55 entre en contacto con 1la
ufia 54. La insercidn de la regleta 13 se efeotua cuidendo de
que los palpadores 16 y 17 estén en posicidn retrasadas como
8¢ muestra en la figure 7, Dentro de esta ﬁoeieidn; los pati-
nes 363; 36b, blocan los embolos 73, Las fases sucesivas de
Mcionamiento del aparato son entonces las aiguientee; & par-

tir de la puesta en marcha de la mdquina de coser:
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a) Ia exoéntrica 49 prococa un avance de un diente de

la regleta 13 por intermedio de la leva 51 y de l& ufia 54;
b) Ia excéntrica 42 habiendo girado un cierto dngulo

provoca el aflojamiento del freno por separacidn de los pe-
tines 36@, 36b;

¢) Ie exoéntrica 44 actuando sobre el brazo 88 provoca
el desplazamiento de la pieza 79 hacia la dereoha con reapoc-
to de las figures 7 y 8, aol'bando esta pieza 79 los trozos 71.
Asf bajo el efecto del resorte 77 , los véstagos 69 y 70 re~
cuperan su extensidn méxima y los palpadores 16 y lf entren
en contaecto con 108 perfiles 14 y 15. Esta bien entendido que
durante esta fase de funcionamiento la regleta 13 queda immo-
bilizada; ' '

d) Habiendo sefialado los palpadores 16 § l’f 1la posicidn
a dar al bastidor 1; se comprime el fremo por la excéntrieca
42 actuando sobre la leva 38 y los patines 36a, 36by

e) Estando immobilizado el bastidor 1; la mdquina de
coser pica un punto de bordado; '

£) 1a exeédntrica 44 provoca un desplazamiento angular
dentro del sentido contrario de las agujes de un reloj Qel
brazo 88 que determina un dézplazamiento hacie la izguierdas

. de 1a pleza 79, Bsta retira los palpadores 16 y 17 de 1los

perfiles 14 y 15 al comprimir los resortes 77 de los véetagos
69 y 70. Debe quedsr bien entendido que loe frenos 36a, 36b,
quedan blogueados durente este movimientos; '
g) La excéntrica 49 provoca un nuevo movimiento de
avance de un diente de la regleta 13 por intemedio de la le~
va 51 y de la ufia 54, y el ciclo se inicia de nuevo.
Ta desoripeidn que precede de las dos formss de eje-

cucidn representadas en el dibujo de este aparato para bor-
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dar; nmuestra grandes ventajas permitidas por el hecho de
alojamiento de loes palpadores 16 ¥ 17. después del picado
de cada punto de bordado. Se comprende que por el hecho de
los movimientos sucesivos de seperacidn y &vance de los
S5e palpadores 16 y 17; gse puede dar & los perfiles 14 y 15
desplazamientos sucesivos de una amplitud que seria impoe
sible de obtener con un palpador en contacto continuo con-
tra estos perfiles. Se puede sin otro mqtivo, tal como
ha sido representado en lag figurasly 4, dar & 1los perd
10, les 14 y 15 un paso esacalonado o de salientes sucesivos
de slturas que pueden ser muy distintas de un saliente &
otro.
Por el hecho de que cada punto del perfil distante
del espesor de un palpador puede ser utilizado para dar
15. nueves coordenadas al bastidor 1, se utiliza a8 lo méximo
| la longitud de la regleta 13. Reciprocamente, cada motivo
de bordado dado por uns regleta punede estar formado sobre
une longitud relativamente corte de la misma.
| Numerosas verientes de formas de ejecucidn de lo
20. que precede pueden ser imaginadas. Asf, en lugar de utilisar
referencias en forma de regleta, se podrfia asimismo utilizer
referencias en forma de dieco arrastrado en movimiento angu- '
lar por sacudides. En lugar de situar una sola regleta 13;
ge podrfae asimismo utilizar una regleta para cada perfil
25, 14 y 15 respectivemente, y provocar el desplazamiento si-
multéneo de estas dos regletas a través del aparato.
Ia longitud de la regleta 13 variard, bien enteh—
dido; segin el motivo de bordado deseado y estas regletas
pédz#n, gsegin su longitud, formar bandas mds o menos flexi=

Y. bles, por ejemplo en acero 0 en material pldatica moldeada
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La invencidn, dentro de su esencialidad, puede ser

1lleveds 1a préctica en otras formas de realizacidn, que
difieren en detalle de las indicadas a titulo de ejemplo
en la descripcidn, pudiendose utilizar los medlos mecd~
nicos y meteriales mde adecuados, por gquedar todo éllo com=

prendido en el espiritu de las reivindicaciones.
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Descrito el objeto de la mvenciﬂn, se decleran
nuevas las siguientes reivindicaciones, con prioridé.d sui-
za ndmero 12429=61 del 26 de Octubre de 1.961.

1. Aparato de bordar eplicable & mdquinee de coser,
que comprende un bastidor 1 de soporte de la pleza 2 &
bordar, estando guiado este bastidor 1 pera poderse despla~
zar dentro de dos direcciones ortogonales entre si bajo
la aeciﬁx} de d0s mecanismos que comprenden cade uno un pal-
pador 16, 17 del perfil 14 y 15 de una pieza 13 que cons~
tituye una referencia del punto de bordado a picar; ocarag=-
terizado por el hecho de que cada uno de los citadoe.me‘ca-
nismos comprende un dispositivo de tranemieidn 18-25;'y
69-77 respectivamente entre el palpador respectivo 16, 17
y el bastidor 1, susceptible de volverse alternadamente ya
sea activo para trensmitir rigidemente al bastidor 1 la po~
gicidn dada al pelpador 16; 1'; por el perfil 14; 15 de la
referencia 13; ya sea inoperente por volver la poaiciﬂn del
pglpador 16; 17 independiente de la posicidn del bastido_r
1, al permitir un dispositivo de blocaje gue fija el basgti=-
dor 1 en posicidn el alejamiento del palpador 16; 17 del
perfil 14; 15 de la referencia 13, cuando el dispositivo
de tranamisidn 18-25 y respectivamente 69-;-77 se halla ino-
Perante.

2. Aparato segin 1a reivindicacidn 1, caracterizedo
Por el hecho de que cada uno de 1os citados mecanismos com~
prende una articulacidn 21, 23, dispuesta entre el palpaedor
16, 17 correspondiente y una pieza 25 de tranamisidn del mo-
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vimiento al bastidor 1, provocando sucesivamente un meca-
niamo de corredera 26~29 a movimiento de vaiven el éndere-
zado, y la flexidn respectivamente de las articulaclones 21,
23 de forma que se vuelvan ya sea activa, ya sea inoperente
la tranemisidén de movimiento entre los palpadores 16, 17 y

el bastidor 1l respectivamente; de forme que dirijea los pal-
padores 16; 17 a contacto con la referemcia 13 o que los
eleje de la misma; estando constituido el dispositivo de
blocaje 36 por un freno sctuante sobre les plezas 25 de transe
nisidn entre las articulaciones 21; 23 y el bastidor 1.

3. Aparato; segin las reivindicaciones 1 y 2, ca~
racterizado por el hecho de que comprende un #rbol de mando
dnico 43 que arrastre les excéntricas 42, 44, 49, accionando
una de estas 42 el fremo 36, provocando la segunda 44 los
movimientos de vaiven del ﬁecaniano de correders 26~29, y
provocando la tercera excéntrica 49 los movimientos de des-
plazamienfo a s8cudidas de 12 referencia 13 en el momento
de cada alejamiento de 1los palpadores 16; 17 de la referen-
cia 13. |

4. Aparato; segln la reivindicacidn 1; caracterize—
do por el hecho de gue cada uno de los citados mecaniemos
comprende un véstago 69; 76 formado de dos trozos 71; i3
susceptibles de deslizar el uno oon respecto al otro, mante-
niendo un ﬁuella 77 los dos trozos 71, 73 a una distancia
determinada; siendo soliderio uno 71 de los trozos 71; 73 de
cada vdgtago 69, 76 del palpador 16, 17 correspondiente, y
estando constituido el dispositivo del blocaje 36 por un fre-
mo 36a, 36b actuante sobre el otr 7020 73, estando destine-
do un.brazo 88 a movimiento oscilante para actuar periodica-

mente sobre los trozoe 71 solidarios de los palpadores 16,
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17 para provocar su desplazamiento en direccidn del virv
t2020 73, y aaf esu alejamiento de la referencia 13, contra
la accidn de 1o® resortes reepectivos 7'?, cuando estos ¥l-
timos trozos 73 gon blocados por el freno 36a, 36b.

5. Aparaeto segdn le reivindicacidén 1 a 4, caracteri-
zado por el hecho de que comprede un épbol de mando Ynico
43 que arrastra excéntricas 42, 44, 49, accionando una de
ellas 42 el freno 36; provocando la segunda 44 los movimien-
tos de oscilacidn del citado brazo 88, y provocando la ter-
cere excentrica 49 movimigntos de desplazeamiento a sacudidas
de la referencia 13 en el momento de cada retroceso de los
palpadorea l6 y l'f.

6e Aparato de bordar; aplicable a mdquinas de coser.

Segin se describe y reivindica en le presente nmemoria
que consta de dieciocho hojas, foliadas y escritas a mdquina

por una sola de sus caras, acompafiadas de cuatro ldminss de

dibujoe.
Medrid, & 18 de octubre de 1962,
MEFINA, SeAe
PeB,

JANIE ISERN MIRALLES

ime
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