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E1 presente ¡modelo de utilidad, se encuentra re 
ferido a un microfonógrafo para equipamiento de toda cla­
se de juguetes, dotado de un mecanismo de repetición auto 
mática perfeccionado, de gran sencillez y seguridad dé —  
funcionamiento.

Son ya conocidos multitud de microfonógrafos pa
ra juguetería, cuyo accionamiento mediante los adecuados
conectares produce la reproducción reiterativa de forma -
automática de un disco acdstico.

Es misión de la presente invención, daaarrollar
un microfonógrafo del tipo anteriormente citado, que con
una disposición constructiva sencilla y consiguiente bajo
costo de producción, permita un funcionamiento.sB^pro y -...
duradero, que se caracteriza por cuanto su plato giradis- 
cos, podrá ocupar dos posiciones de funcionamiento^dife—  
rendadas, una inferior para la reproducción dê  la. graba­
ción sonora de su disco acdstico, y otra superipp/para re

* t *

posición automática de su brazo porta-agujas a qu punto -
** *.inicial sobre el citado disco acdstico; y por cMánto, las 

antedichas dos posiciones inferior o de reproducción y su 
perior o de inicialización del ciclo repetitivo, vendrán 
determinadas por la posición relativa del brazo porta-agu 
jas, sobre el.brazo fonocaptor en su avance hacia el cen­
tro del disco acdstico, desde su posición de inicio de la 
grabación, de manera que en la primera de dichas dos posi 
ciones, es decir, la inferior, el brazo porta-agujas apo-

25.-
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yará de manera continua durante su avance hacia el centro
del disco, por medio de un vástago sobre el brazo fonoca]¡)
tor, manteniendo retraído al plato giradiscos, por el con

30.- trario, la segunda posición se alcanzará una vez que el -
brazo porta-agujas, coincidiendo con el final de la graba
ción, se situé en el comienzo de una ranura prevista al -
efecto en el brazo fonocaptor, permitiéndose el ascenso -
del plato giradiscos; y por cuanto, la inicialización del

35.- ciclo se produce a partir de la posición superior o eleva
da del plato, mediante el acoplamiento o engranaje transí
torio de una pieza cilindrica coaxial al eje del plato gi
ragiscos, y el citado plato, cuya pieza cilindrica lleva
superiormente conformada una leva cuneiforme, qüS'éh su -

40.- giro incidirá sobre la prolongación del brazo fonocaptor,
provocando el descenso del plato giradiscos y con*é*Llo el
desacoplamiento de dicha pieza cilindrica y platp^ .gracias
a que simultáneamente el brazo porta-agujas habrá sido re
puesto a su posición inicial por la acción del corfjspon-

45.- diente resorte, brazo porta-agujas que mantendrá. ?étraido* * * '
al plato giradiscos, mientras que dure ia grabacli^n, del -...
disco. Con todo lo cual, se consigue la reproducción ci—

*t* *
clica de la mencionada grabación.

Otras características y ventajas de la presente 
50.- invención, serán más fácilmente comprendidas de la siguien

te descripción realizada en base a la lámina de dibujos - 
adjunta, relativa a un ejemplo particular de ejecución, - 
en la que se representan:

Figura 1 , muestra una. vista en alzado del micro
55.- fonógrafo para la posición de reproducción de la graba--

ción.
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Figura 2, una vista en alzado parcialmente sec­
cionada, del microfonógrafo de la invención en la que es 
posible apreciar las posiciones relativas de sus elemen—  
tos, en el instante de finalizar la grabación.

Figura 3* alzado segdn figuras 1 y 2, de la fa­
se de reposición o inicialización del ciclo de funciona­
miento.

Figura 4, detalle de la pieza accionadora para 
el cambio de posiciones.

" El microfonógrafo 1, está constituido por dos -
semicarcasas 2 y 2', la superior 2, portante de un micro-
motor eléctrico 3; alimentado por pilas y un transductor
mecánico-acústico, constituido por un altavoz 4^*y*un bra
zo fonocaptor 5. El brazo fonocaptor 5, configurado por -
moldeo en la parte inferior de la citada semicareasa 2, -

****comprende una porción circular 6, con una ranura, semicir­
cular pasante 7* que se prolonga en un pequeño tabique o 
tope 8, determinado sobre el ramal 9, de unión a.áícha se 
micarcasa. \.**

Sobre la parte interior de la otra seihljB&rcasa
. .  * *

2', centradamente sobre la misma, aparece configurado un
a e e *

árbol 10, eje del plato giradiscos 11. Además, en dicha - 
semicarcasa 2', aparecen configurados sendos receptáculos 
12 y 13, el primero para apoyo de un resorte 14, de repo­
sición del plato giradiscos y el otro para apoyo articula
do de un brazo porta-agujas 15, del que superiormente --
emerge un vástagó 16.

El plato giradiscos 11, acoplado rotativamente 
sobre el árbol 10, presenta conformada una aleta o faldón 
periférico 17, y en las proximidades de su eje de giro —
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dos cilindros huecos 18 y 19, coaxiales al mismo, entre - 
los cuales se determina una cavidad cilindrica para aloja 
miento de un muelle 20. El borde del cilindro exterior 18, 
presenta un diente rectangular saliente 21; el borde exte 
rior del disco 22, junto con la aleta o faldón periférico 
17, del plato 11, determina una garganta 23, sobre la que 
discurrirá la correa de tracción 24, acoplada á la salida 
de fuerza 25, del micromotor 3. A su vez, en el interior 
del cilindro 19, y apoyada sobre el muelle 20, irá acopla 
da una pieza discoidal 26, con un vástago inferior 27, en 
la periferia de cuya pieza discoidal se conforma una pe—  
quena ranura rectangular 28; además en la parte superior 
de la pieza discoidal 26, aproximadamente a una distancia 
de la imitad de su radio, emerge una leva circular en do—  
ble cuña 29, de aproximadamente 1803 de amplitud qngular, 
que se extiende a partir de la posición de la pequeña ra-

e +* + + +nura rectangular 28.
Con referencia a la figura 1, representativa de

la posición inicial del microfonógrafo, es decir^ durante
*  * ela reproducción de la grabación del disco acdsti&b 22, es
* +  + *  e a  eposible apreciar como el micromotor 3, por mediv'de su sa 

lida de fuerza 25, ataca a la correa elástica de*t^ansmi- 
sión 24, que acoplada a la garganta 23, provoca el moví—  
miento del plato giradiscos 11. Con ello, el brazo porta- 
agujas 15, avanza reproducciendo la grabación hacia el —  
centro del disco 22, con su vástago 16, apoyado en la por 
ción circular 6, del brazo fonocaptor 5, portante del al­
tavoz 4, manteniendo así en una posición inferior o retraí 
da al plato giradiscos 11, el cual mantendrá comprimido - 
el muelle de reposición 14. los restantes elementos del -
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microfonógrafo permanecen estáticos en ésta posición, has 
ta el final de la grabación del disco acdstico 22.

Mediante la figura 2, es posible apreciar las - 
posiciones operativas de los elementos del fonógrafo 1, - 
en el instante de finalización de la grabación. En efecto 
coincidiendo con el final de la grabación, el brazo porta 
agujas 16, alcanza una posición tal, en la que su vástago 
superior 16, llega al comienzo de la ranura 7, de la por­
ción circular 6, del brazo fonocaptor 5, en la que se in­
troduce. Con ello, el plato giradiscos 11, libre de la —  
presión del brazo porta-agujas 15, y obligado por la fuer 
za de reposición del muelle* 14, ascenderá pasando a ocu—  
par una posición superior o elevada; como el brazo .fono—  
captor 5, es solidario de la semicarcasa 2, y por tanto - 
fijo, los cilindros 18 y 1 9 , del plato giradiscos 11, se 
aproximarán a la pieza discoidal 26, coaxial a los.mismos 
comprimiendo el muelle 20.

Segdn muestran las figuras 3 y 4, antes de com-
* * * *

pletarse una revolución del plato giradiscos 11,. a.partir
.. t

del instante representado en la figura 3, el dienté rec—
. . .

tangular 21, del cilindro exterior 18, coincidirár'don la* *
ranura rectangular 28, prevista en la pieza discoidal 26, 
engranando en ella, asi ésta pieza discoidal 26, será - - 
arrastrada por el giro del plato 11. Con ello, la leva cu 
neiforme 29, en su giro, coincidirá con el tope 8, del —  
brazo fonocaptor 5, que al ser fijo, provocará el descen­
so del plato giradiscos 11¿ venciendo la fuerza de muelle 
14, pasando a ocupar una posición inferior o retraída; —  
mientras tanto, el brazo porta-agujas 15, ocupará su posi 
ción inicial en el borde del disco 22, gracias a la acción

i
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de un muelle no representado, con su vástago 16, apoyado 
sobre la pieza 6, del brazo fonocaptor 5, a su vez la pie 
za discoidal 26, desacoplada del plato giratorio 11, por 
descenso del mismo, pasará a su posición estática. En con 
secuencia, se réinicia de manera automática el ciclo de - 
funcionamiento del microfonógrafo.

Suficientemente descrito, que nos es el objeto 
del aodelo de utilidad que nos ocupa, que lo es solamente 
a título de ejemplo y una de las múltiples formas de rea­
lización a que en la práctica puede llegarse tomando como 
fundamento en su construcción, el descrito en la presente 
memoria, únicamente nos resta señalar que las modificacio 
nes de forma, tamaños, materiales empleados u otras no —  
fundamentales, no deben ser consideradas variaciones que
afecten a su esencialidad. ******
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El modelo de utilidad descrito, recaerá pues, -
sobre las siguientes reivindicaciones:

19.- "MICROFONOGRAFO BE REPETICION AUTOMATICA -
PERFECCIONADO", de los del tipo accionados por micromotor
eléctrico, dispuesto sobre una carcasa, caracterizado por
cuanto, comprende, un brazo fonocaptor, portante de un al
tavozy conformado por moldeo sobre la mitad superior de la
carcasa, constituido por un ramal con un tope y una por—
cién circular con una ranura; un brazo porta-agujas con -
un vástago superiormente emergente para apoyo sobre la an
tedicha porción circular del brazo fonocaptor; un'plato -
giradiscos montado sobre un eje configurado por moldeo so
bre la imitad inferior de la carcasa, desplazabI8*&*lo lar
go de dicho eje de giro y que apoya sobre un p^¿me& mué—
lie de reposición, también dispuesto en la mitad inferior
de la carcasa, cuyo plato lleva conformadas coaxialmente
a su eje de giro, sendas formaciones cilíndricaq/h^ecas,
entre las que irá dispuesto un segundo muelle, .pnBsentan-
do el borde superior de la exterior de dichas formaciones*+* *
cilindricas, un pequeño diente rectangular; y una pieza - 
discoidal con un largo vástago emergente de su cara infe­
rior, montado coaxialmente al plato giradiscos, la cual - 
apoya sobre el antedicho segundo muelle, cuya pieza dis—  
coidal presenta en su borde o periferia, una pequeña ranu 
ra rectangular y en su cara superior una leva circular en 
doble cuña, de aproximadamente 1803 de amplitud angular, 
cooperante con el tope del brazo fonocaptor. Con todo lo 
cual, por giro del plato portadiscos, el brazo porta-agu-
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gas avanzará hacia el centro del disco, con su vástago su 
perior apoyado sobre la porción circular del brazo fono—  
captor, manteniendo así en su posición inferior o retraí­
da al citado plato giradiscos, que comprimirá su muelle - 
de reposición sobre el qué apoya, los restantes elementos 
del microfonógrafo permanecerán estáticos, mientras que - 
dure ésta fase de reproducción de la grabación; cuando el 
pivote superior del brazo porta-agujas, en su avance ha—  
cia el centro del disco acústico, penetre en la ranura —
prevista en la porción circular del brazo fonocaptor, --
coincidiendo con el final de la grabación, el plato gira- 
discos, libre de la presión del brazo porta-agujas e impe 
lido por la fuerza de reposición del primer muelle, aseen 
dará sobre su eje hasta una posición superior, de manera
que comprimiendo al segundo de los muelles citados/ queda....
rá situado junto a la pieza discoidal; a partir**cuyo - 
momento y antes de completarse una revolución del plato - 
giradiscos, el diente rectangular del mismo, engranará —  
con la ranura rectangular de la pieza discoidal,*.^ mane­
ra qué ésta es arrastrada por el giro de áquel,'ca^n-ello
la leva circular cuneiforme, incidirá sobre el tópe, del -***
brazo fonocaptor, provocando un nuevo descenso del plato 
giradiscos hacia su posición inferior o retraída y desaco 
plamiento de la ranura y diente citados, simultáneamente 
a lo cual, el brazo porta-agujas retrocederá mediante el 
adecuado resorte, hasta su posición inicial al comienzo - 
del disco acústico, con su pivote superior apoyado contra 
la porción circular del brazo fonocaptor, de manera que - 
de nuevo?mantendrá en la citada posición inferior al pla­
to giradiscos, completándose así el ciclo.de funcionamien



220.-

225.-

230.-

234.-

to.
29.- "MICROFONOGRAFO DE REPETICION AUTOMATICA - 

PERFECCIONADO", según la primera reivindicación, caracte­
rizado por cuanto el plato giradiscos, presentará faldón 
periférico, que junto con el borde del disco acústico acó 
piado sobre él, determina una garganta periférica para la 
correa elástica de transmisión, acoplable a la salida de 
fuerza del micromotor.

39.- "MICROFONOGRAFO DE REPETICION AUTOMATICA - 
PERFECCIONADO".

Todo ello, tal y conforme queda descrito, repre 
sentado y reivindicado.

Está memoria consta de diez hojas, mecanografía 
das y foliadas por una sola de sus caras, conteniéndo un 
total de doscientas treinta y cuatro lineas.

*3 3
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