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El prasante modelo de utilidad se refiers a un soporte de

moter de dos cémaras con emortiguaeidn hidriulica, sspeeial

mente para vehfculos automSvilss, cuyas odmaras, llenas de
liquidu_y p:aaantandu-parades»pariféricao; elésticas somo
la goma, estén en comunicacidn entre &f & travda de un top
duste pravisto en una plapa intermedia rfgida.

Talees soportse de moter aa>eonoctn§ por ejampln; de la me=
maoria expositiva de patente alemana 30 19 337. En gana:al;
no respondan sn el caso de osgilacionea de alta fregusnci a
y dgbequefia amplitud-hidt&ﬁlinamante; de modo que aataa& :;

oscilaciones adb se amortiguan muy pecc, mientras que, A

el caso de magilacioneos de fnecgaagia, que ss hasen més
bajae; ds amplitudse ereciantes, se efectia una amortigya—,
cién ereciente por ﬁi interpambic aumentado de ligquido ;'“
travée del conducte, que etravissa ls placa intermedia. En
dependensia de le langitut y del tamafio de este mnducte',::'
aa{ comn de la visecnsidad del I!qnido de trabajo, puado q&
canzarae una elevacifn a grade dptinn..nin embarge, a&i:z:
pera un determinado aleanss ds frecusneias. Eate aleanci:"
de frecusncias en elle o relativamente eatraehu;-da modo
que un dsterminade tipo da anpnrtn; en aada casu; debe
establecersse pera un caso espacial de aolicitacidn. Por
ello representan tales saportes, zsmortiguados ﬁidréulica-
mante; uncs elementos de amartiguapidn bésicos, qus reao-
cionan en una aplieitacidn, previamente dada, determinada;
8in que en @1 soporte mismo esté dada ninguna poaibilidad
de regulacién c de msndo,

Frente a ello el objete del modelo de utilidad tiene como

bsee el problemwa de orear un seporte de motor, amortiguado
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hidréulicamente, cuya amnrtiguacidn sea adaptable en amplios
alecantes a las respuctivas axigenuiaa; sin gue para elle
se requiara ninguna g¢lase de partes mdviles,

Para resolver este pznbzgma; partiendo del estado de la
tdenica men&lnnado_inibialmente; ss ha p:avzste; segin el
modelo da utilidad, que las gémaras ostén rellenadas con
un lfquido elestroviseosc, cuya viscasidad es regulable
por la aplieaciﬁn de un eampo eléotrico en la zona del
conducto, que atraviasa la placa intsrmedia,
Fundamantalgente se conoeten jales lfiquidom aleetruvinequs;
par sjemplo, de la memoria da pateato de Eat§don unidqén;;

2,886,151 asi eomo 3,047.50%. Estos Lfquidos, al epliear

urnia tensidn, respectivamente al presontarss un camps aldce

tzieo, varfan eu viscosided y en ello, sagin la wagnitud
del campe, pueden ser finamente liqutdna; espesamonte 11;'
quidos o pricticamente tambidn sélidos. L.
Al ut?lizar tal 1l{fquide slestroviscoan en un saoporte dé*":

motor, dal tipe menoionado inicialmenta, par slle puedé:" .

regulores la emortiguscidn y la rigidex dindmisa por sou'"
rrespondiente adeptsoifn de la viecpsided del lfquide hi=
dréulico y pusde aintonizares con preeisién a los respsce
tivos eatados de earga,

En realizacién del objeto del modele de utilidad ss conve-
niente que el conducto ests formade por dos electredos d?
planaa; dispusstos en el interior de la placa intermedia,
paralelamente y a distancia mitua y conectedo a una fusnte
de tenntdh; definiende su anshura y distaneia mdtua la seg
c¢ién transversal del annducgn y porque el sspacio interior

del conducto, en su extremo, presenta un pasc hacla la
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cémara superior y, on el otrs extreme, un paso hatcie la ¢é-
waza inferior. Los pascs miamos pusden estar eonstituidos
an allc en forma de rendija y pusden extendarse por tedas

la anchura de las placas de electrodns. )

Como parémetros de referencia para la smortiguacidn, requs ’
rida an cada uaoo; sn elleo puede ser regulable la tensidn
aplicada a los elegtrodos de placas en dapegdenpta del ni=
mere de rewoluciones del moter. Sin embargo, también es po=-
sible que la tensidn de los slectrodos sea regulable en

dependencia del respectivo eatado de oscilacién medients. °.

medisifn sabre linea. Adesusdemente para ulle se determima.
la acsleracidn de los puntos de sujucién del moter. "
Como l{cuide slgetroviscosv sirve en alle aspaaiaxmsntatupg
mezela da 40 - 60% de pesv de Scide silfeico, 30 = 50% ds
peso ds una fase orgénica de aedevuade de punto de ebulli-
eidny 5 = 10% de pese de agan asi como 5§ de un media
dispersor. e

Por medio de un dibuje esquéméticn se explicarén mds dé?gl:
lladamenta la satrustura y 8l modo de funcionamiento de-;.;r:'
ejemplo da ejecucidén dsl modelo de wtilidad, En ello muss=
trans

Ls figurae 1; una seocidn longitudinal por un soporte de
mater de dos eSmaras y

la figura 2; una vista sobre la placa intermedia del sepol
ts.

Como puede obsasrvarse pn la figura 1; el sgporte de motor
de des eémaraa; eonsiste primaramente; de mansra cnnvene;g
nal; en una ofmara superior 1 y en una odmaza inferior ?.

gue estén comunicadas hidrdulicements por un conducte 4,
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que transcurre a travéds de una placa intermedia 3; que se
deseribird posteriormente, Le ¢dmara superior 1 se forma

por una pared de cfmare 5 ds pared g:uesa; oen forma de gano |
hunao; de un matarial; eldstico somo la goma, Que 8n la ca~
ra frontal superior ssté unida da modn adharsnte con una
placa de saporte 6, en que puade estar sujeto el motor, .
por ejemplo, por medio de un penna,7; y en la zona inferior,
eon la brida de sujecidn 8 para el empalme a un tnpa; ns
ilustrado detalladamente. La sémarg inferior 2 se forma por

una parsd £ de cdmara, por ejomplo, en forma da cazaletdy -

también de material eldstice scomo la goma, pero més blarrdey |°

que tambidn astd unida adhesivamente con 1la brida 8.
€l conducto 4, para la comunicacidn hidréulica da ambas.eé-

maras 1 y 2 en le placa intermedia J, ss forma por des pla
cas metdlicas 1D y 1) que, distanciadas entre sf, eatdn

introducidas sn una torreapondiente aquedad de 1a placs

intarmedia 3 y suya distancia y anchura, par lo tente, qﬁgé; »

minan la ssacifin transversal del conducto 4, Em un extrémd J°
de las placas 10 y 11 egté previste un pasc vertical 12'en’ F

1a eofmara superior 1 y, en el eotro extreme, un paso 13
también vertieal; en la efmara inferior,

Como pusde abservarsa en la vista scbre la placa interme-
dia 3; sagln la figura 2, las placaa lﬂ; respectivaments
11; correspondiente al sontarno rayada; adecuadamente estén
constituidas des modo rectangular y tsrminan en loa pasos

en forna de rendija 12; respectivamente 13; que se axtien=-
den por toda la anchura de estas plecas,

La placa 10, actuante vomo @leetrodo superior, estd conecta

da ademds, a través de un conduste 14, oonducido hacia fue=
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ra ataladamente; a uga-fushte de tensién 1S ragulabla;.miqg
tras qua la placa 11, asctuante como aelsstrnde inferior,
estd aplicada a potencial de timrra a travds de un conduc-
tor 16, tambidn conducide aisladaments hacia fuera,

Ambas simaras 1 y 2 entonces eatén llenadas eon un liquido
.elaetruviscoan; que puede uansintir; por ejemplo; en una
mezcla da alredecdor de 40 -~ 60% de peso de Scide silfcico
camo materia<aélida; 30 - 50% de pesc de una fase orgéniea
adecuada eon baja sanstants de dialeatricidad; coma poe
ajemplo; 1sndecano; 5 =« 1G% de pesa da agna; asf como a}ggg

dedor de 5% de peso de un medic diapersante, Soee

Este 1fquide electroviscose actda primersmente como un Li=

quide hidrdulico convencional y, al manifeatarse correspon:

dientes oscilaciones de gran amplitud y baja frecuencia,
flulré desde la gémara superior 1, a través del conducto

4, a la odmara inferior 2, en lo que, per el °°’rinlﬁntpt..

del valumen de ifquide, contenido en el eonducte 4, se ﬁié'

® og

nifieate un sorrespondiente efesto de estrangulacidn. i{*‘. g

aplicar une tensidn eléctrica & ambos electrodos 10 y li:ié
modifiea; ain umhargc; entonces la viscosidad del lfquido .
dentro del econducto 4; de moda que; a causa de las condi-
eiones de eorriente; variadas por elle, el sopurte musatra
otra ¢onducta de amortiguacién. En sl ©ass de correspondiep
te altura de la tenaién; el 1fquido electroviecoss pueds
hacerse tan sdlido que ya no tenge lugar ningiin intercame=
bie da 1fquido a través del conducto 4 en absocluto,

Esto significa que; eon la regulacién de la viseosided dsl
1{quide htdfﬁulieo; es ajustabls; tanto la amottiguanién;
como también la rigidez dindmice del soports y us adaptable
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a cualquisr estaedo de sarga deseado, tna amortiguacidn se-
pecialmante alta se enn-igua; susndo puysde alganzarss que
el conducto, al musllear hacis dentro sl anpnxta; se cierre
pricticamante y; durante la daaearga; roapectivaments al
expansicnarse de nueve la sémara suparior; se ebre; ya que
en e@llo se absorbe la méxima energis.

Para el ajusts de la amortiguacién desesada sa ofreee en
ella, por ajenpln; una maniobra dspendiente del nimerc de
revolusionas a travéa de un emisor de ndmers de revalucio-
nso; en lo que, eon crecisnte ndmero de :euelucioans; dabe:
rie disminuir ia amortiguecidn. En tal regulacidn debeq@é:;
eatar situada la méxima amortiguacién adesuadamente en ;i:.
alsance de rssunancias pznpial; qua se manifisaten. Por, -
ello se amortiguan ef&nazmant- movinientos del chasis d;i“
meganismo de pmopulnidn. misntras que el soperts, an el
&leance de altas frecuencias, por sorrespondienta deeala-
plamisnto, eléctricamente maniobradu, puede ajusterse a

une conducte de transmisién aclisticamente favarable, :

Otra posibilidad de regulacién consiste en determinar eon ’
una medicién sebre lfnea de los estados de snpﬁtta; pox
sjemplo, la acelerecidn de ios puntos de fijacidn o fusre
za8 que 8e nenifleston, © reenrridoo; raspectivamente difg
rencias de resorride y; por ejsmplo p:oducir; e través de
un adecuado algoritme de rsgulsecidn, respectivamente la
tensién eorraapnndiente; para hager por elleo la variacidn
de viseosidad, alecsnzada ael; del liquidu; alecanzando un
dptimo de la absoroidn de energfa y amortiguacién.

Con la sjocucién segldn o1 modelo de utilidad; es{ como la
utilizeoidn de un liquide elestrovisecose como medic hidrdy




lieo, pos lo tanto, puede crearse un soporte da motor acti-
vo sin partes moviles, con el que la amortiguacidon pueda
adaptarse, a través de un amplio alcance de frecuencias,
respectivamente de un modo muy rapido, a las solicitacio-
nes, que se manifiestan, esto especialmente también porque
los tiempos de reaccidén para una variacioén da viscosidad

de liquida importan, en cada caso, solo pacos miliaagundos,
por lo que pueda alcanzarse una elaboracidn de tiempo au-
téntico da las sefiales y una variacion inmediata de la con
ducta de amortiguacion del soporta, .
El presente modelo de utilidad recaeré sobre las ciguiegtiaj,

reivindicaciones.
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REJVINDICACIONES
1 = Scporte ds motor de dos cdmaras con amortiguagién hi-
dnﬁuliog. espocialmente para vehfculos automévitai; cuyas
cémarg&. llenas da lfquide y gque presentan paredes perifée
ricas, eldsticas como la gnma; astdin en comunicacidn entre
el a tgavéa de un sonducto previste dn una placa fntermedia
rfgida, garscterizado porque las cf.s\ss8 estén rellenadas
con un lfquide elantnovtscnaa; cuya wisenaidad es regulable
por aplicacidn de un canmpo eldctrico sn la zona del condug

to, que atravissa la placa intsrmedia. oo e

0 0

2 -~ Seporte de wmotor de doa eimaras asgiin la :aivindieaq&gg
1.'earaetazizaﬂo pnrque~el sonducte eatd formado pur~do;u
electirodos de planaa, dispuestna en sl interior de ie ng-
ca jintermedia, de wodeo paralele y a distansia mitua y co- .
nectadoa a una fuente de tensiém, dofiniends la anshura dn
las plagas de slectrodn y su distancia mitua la seccién .::
tranuversal del condicto y porque sl espacio interior déi .
sonducto, en un extremo prasenta um pasc hacia la cimara
superior y, sn el otra extrsmo, un paso hacis la ecémara’ ;g
ferior.

3 « Soporte da motor de dos cdmeras segdn la reivindicacidn

2, caracterizado porque Jos paseos estén conatituides an for

ma de rendija y se extisnden nor toda la anchura de law
placas de elestrodos,

4 « Soparte de motor de doa cimaras segin las raivindica-
¢ciones 1 & 2; caracterizade porque la tensién apliceda e
loa elestrodoas de placas es zagulable en dependenscia del
nimere do revolucioches del motor.

S = Soporte de motor de dos cémares segin las reivindica=

-
L B Y
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9

cionaa 1 6 2, caracterizada porque la tension de loa elec-
trodos aa regulable en dependencia de estados de oscilacion,
previamente dados, mediante medicidén aobra linea.
6 - Soporte da motor de doa camaras aegJdn la reivindicacion
5, caracterizado porque los astadca da oscilacidon se datar
minan per movimientos relativos de los puntos de fijacion
del motor.
¢ * Soporte de motor da doo camaras aagon la reivindicacion
1, caracterizado porque el liquido electrcviseosc conaiate
en una mezcla da 40 - 60% de paso de &acido silicico, 30?—#A
w
50% de peso da una fase organica, con bajaa constantes fia.",
dielectricldad, 50 — 10% da paso de agua, asi como 5% de
peao de medio dispersante. * 0*
8 - Soporta de motor da doa camaras segun la reivindicac;é;
?, caracterizado porque la fase organica consiste en iso-
decano.
9 - Soporte da motor de dos camaras con amortiguaciéon hI”
draulica. w
#° a
Sagon aa describa y reivindica en la presenta memoria dac--
criptiva y consta da nueva hojaa de texto faliadaa y eaer”
tae a maquina por una sola da aua cara* y al piano que a

la misma aa acompafa.

Madrid, a
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