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El presenta modelo de utilidad ae refiere a un esperte da 
matar de dea eámaraa non amortiguación hidráulica, especial 
manta para vehículo* automóvil**, cuya* cámara*, llana* da 
líquido y praaentand* parada* perifáricaa, elásticas como 
la goma, están en comunioaeión entre ai a través de un eojg
ducte previsto en una pierna intermedia rígida.
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Tale* esportee de motor ca conocen, por ejemplo, de la me­
moria expositiva de patenta alemana 30 19 33?. En general, 
no respondan en el caco de osellacionaa da alta fracuenei a 
y dg^aquaña amplitud hidráulicamente, de modo que eataeí*. *** -* j. *.
oaoilacionea aáb ae amortiguan muy poco, mientras que, .aq- * -*

.... **..

el caso da mediaciones de frecuencia, que ce hacen más - *
bajas, da amplitudes ereuiantaa, ae efectúa una amortigpa-**... * * *
ción creciente por el intercambio aumentado da liquido a ... 
través del conducta, que atrawiaaa la placa intermedia. En
dependencia de la longitud y del tamaño de este canducte^.

.* *aai come da la vieeacidad del liquide de trabajo, puado ^
e e a

eawzaraa una elavaeián a grada óptimo, ain embarga, aálb* *
ee e

para un determinado alcana* da frecuencia*. Eate alcance*

' * e
* e e e #* a #

e

de frecuencias en clic ea relativamente estrecho, de modo
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que un datormlnade tipo da soporta, an cada caso, deba 
establecerse para un caso espacial da solicitación. Per 
alio representan talas saportes, amortiguadas hidráulica­
mente, unos elementos de amortiguación básicos, que reac­
cionan en una aolicitaciún, previamente dada, determinada, 
ain que en al soporte miamo está dada ninguna posibilidad 
de regulación e da mando.
Frente a ello el objete del modelo da utilidad tiene ceno 
base al problema de crear un soporte de motor, amortiguad*
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hidráulicamente, tuya amortiguación sea adaptable en amplios 
aleantes a las respectivas exigencias, ain que para ello 
*a requiera ninguna clase da partes móviles.
Para resolver esta problema, partiendo del estado da la 
tóenles mencionado inicialmente, se ha previste, aegón al 
modelo da utilidad, que las cámaras estén rellenadas con 
un liquido electroviacoco, cuya viscosidad as regulable 
por la aplicación da un campo eléctrico en la zona del 
conducto, qua atraviesa la placa intermedia, 
fundamentalmente sa conocen talas liquides electroviaoqpos,+ *w*
por ejemplo, da la memoria da patenta da Estados Unidos**..

* a * *Z.B86.151 asi como 3.B4T+S3?* Estos líquidos, al aplicar
una tensión* respectivamente al presentaras un campe elée-* * *
trico, varían au viscosidad y an alio, cagón la magnitud 
del campe, puedan car finamente liquidas, aapsaamante lí­
quidos a prácticamente también sólido*.

* a *Al utilizar tal líquida alectroviacoaa en un soporta d a "
.****.motor, dal tipo mencionado inieialmanta, por ello pueda **

a

regularse la amortiguación y le rigidez dinámica por aé-** 
rraapondiaata adaptación de la viscosidad del líquida hi­
dráulico y puede sintonizaras con precisión a lo* respec­
tivos astados da carga.
En realización dal objeto del modele de utilidad sa conve­
niente que el condueto esté formado por dea electrodos de 
placas, diapuestoa en el interior da la placa intermedia, 
paralelamente y a distancia mótua y conectado a una fuente 
da tensión, definiendo au anchura y distancia mótua la sag 
ción transversal dal conducto y porque el espacio interior 
dal conducto, en su extremo, presante un paso hacia la
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cámara superior y, en al otra extrema, un paso hacia la cá­
mara inferior, toa pasea miamos pueden estar constituidas 
en alio en forma da rendija y pueden extenderse por teda 
la anchura da lea placas da electrodo*.
Come parámetros do referencia para la amortiguación, reqqg! 
rida an cada caes, an alie pueda aar regulable la tensión 
aplicada a loa electrodos da placea en dependencia del nú­
mero de revoluciones del motor. Sin embargo, tambián ae po­
sible que la tensión de loa electrodos sea regulable an 
dependencia del respectivo astada da oscilación mediante. *. 
medición sobre linea. Adecuadamente para ella ae determina, 
la aceleración de lo* punte* d* sujeción del motor.
Como liquide elaotroviacoso sirva en ello especialmente.uoa 
mezcla da 40 - 60% da pese de ácido cilieico, 30 - S0% da 
pea* da una fase orgánica de adecuado do punto de ebulli-

S S S #
oián, 5 - 10% da peas da agua, asi coma 5% de un medio

.* 1diaperscr.
e s a

Por medí* da un dibujo asqudmátieo ae explicarán más data-*
^ e

lladamenta la estructura y al cedo d* funcionamiento de*un* 
ejemplo da ejecución del modelo da utilidad. En ello mues­
tran*
La figura 1, una sección longitudinal por un soporta da 
motor da doe eámaraa y
la figura 2, una viata aobre la placa intermedia del aopsg 
te.
Como puede observarse pn la figura 1, el soporte de motor 
da das eámaraa, consiste primeramente, de manara convencía 
nal, an una cámara superior 1 y an una cámara inferior 2, 
que están comunicada* hidráulieamante par un conducta 4,

' * s ee s e  
. ̂  ̂

s . -
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que transcurra a través de una placa internadla 3, que aa 
describirá posteriormente. La cámara superior 1 se forma 
por una pared de cámara S da pared gruesa, en forma de cano 
hueco, de un material, elástico como la goma, que en la ca­
ra frontal superior aatá unida da modo adharanta con una 
placa da soporte 6, en que puede estar sujeto al motor, 
por ejemplo, por medio de un perno 7+ y en la zona inferior, 
con la brida da aujecián 8 para el empalme a un tape, no 
ilustrado detalladamente* La cámara inferior 2 se forma par 
una parad 2 da cámara, por ejemplo, en forma da cazoleta* *- 
también de material elástico como la goma* pero más blanda^ * - 
que también está unida adhesivamente son la brida 8. ..
El conducto 4, para la comunicación hidráulica da ambaa-eá-... * * *

mara* 1 y 2 en la placa intermedia 3, ae forma per dea p^a .. 
eas metálicas 10 y 11 qua, distanciadas entre ef, están

# W * #
introducidas en una correspondiente oquedad da la placa -...
intermedia 3 y cuya distancia y anchura* por lo tanto, dtfter

a w *
minan la seocián transversal dal conducto 4. En un axtr&hó* .

* .  * .a ede isa placas 10 y 11 aatá praviato un paso vertical 12*vn* **.... *
la sámara superior 1 y, aa al atro extremo, un perno 13 
también vertical* en la cámara inferior.
Como puado observara* en la viata sobra la placa interme­
dia 3, aegdn la figura 2* las placea 18, respectivamente 
11, correspondiente al contorno rayado, adecuadamente eetán 
constituidas da modo rectangular y terminan en loa paaoa 
en forma de rendija 12, respectivamente 13, que ae extien­
den por toda la anchura da eatae placea.
La placa 10* actuante como electrodo superior, está conecta 
da además, a traváa de un conducto 14, conducido hacia fue-
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re aisladamente, a una fuente de tansién 15 regulable, mían 
tras que la placa 11, actuante como electrodo inferior, 
caté aplicada a potencial da tierra a través de un conduc­
tor 16, también conducido aleladamenta hacia fuera.
Ambas cámaras 1 y 2 entonces están llanadas Con un liquide

ÍO

15

20

25

aleetroviaeoao, qua pueda consistir, por ejemplo, en una
mazóla da alrededor de 40 - 60% de pase de ácido silícico
como materia cálida, 30 - 50% de peec da una faae orgánica
adecuada con baja constante de dislsetricidad, como por
ejemplo, ieedaeano, 5 - 10% da peso da agua, asi como a)*ra*.* +**
dador de 5% de peso da un medie diaperaaate. **.** * * *Este liquido aleetroviaeoao actúa primeramente como un lí­
quido hidráulico convencional y, al manifeatarae oorraapop 
dientea oaeilaeicnea de gran amplitud y baja frecuencia, 
fluirá desde la cámara superior 1, a traváo dal conducto
4, a la cámara inferior 2, en le quo, por el corrimiento

* * * *  
a sdel volumen da líquida, contenido en el conducto 4, se md**  ̂w a 
a $ #nifieata un correspondiente efecto de eatrangulacián. Al " 

aplicar una tanaiáa eléctrica e ambas alastrada* lo y 1&*& 
modifica, ain embarga, antoneea la viscosidad dal liquido 
dentro del conducto 4, de modo que, a causa da laa condi­
cionas de corriente, variadas por alia, el soporte muaatra 
otra conducta de amertiguaeián. En al case da correspondie^ 
te altura de la tanaián, el líquida aleetroviaeoao puede 
basarse tan cálida qua ya no tanga lugar ningún intercam­
bio da líquido a traváa del conducto 4 on absoluto.
Esto significa qua, con la regulaeián da la viscosidad del 
liquide hidráulico, as ajuetabls, tanto la amortiguacián, 
como también la rigidez dinámica del soporta y ce adaptable
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a cualquier astado da sarga deseado* Una amortiguación aa- 
peaialmanta alta se consigue, cuando puede alcanzaras que 
el conducto, al muellear hacia dentro al soparte, se cierra 
prácticamente y, durante la daaearga, respectivamente al 
expansionarse de nuevo la cámara superior, se abre, ya que 
en ello ae absorbe la máxima energía.
Para al ajuste da ia amortlgaaeián deseada aa ofrece en 
ello, por ejemplo, una maniobra dependiente del número da 
revoluciona# a traváa de un emisor de nácara de revolucio­
na#, en lo que, con creciente número de revoluciones, dbtx?*
ría disminuir la amortiguación. En tal regulación debaqíq-*. 
eatar situada la máxima amortiguación adecuadamente en el 
alcance de resonancias prepiec, que ce manifiestan. Por ** 
ello se amortiguan eficazmente movimientos del éhaeia del 
mecanismo de propulsión, mientras que el soporte, an el 
alcance da altas frecuencias, por correspondiente deseco*?, 
plamianto, alóetricamante maniobrado, pueda ajustarse a, .**

 ̂ # e

una conducta de tranamiaión acústicamente favorable. *"*
e s

Otra posibilidad de regulación consista an determinar con 
una medición cebra linca da los catados da soporta, por 
ejemplo, la aceleración de loa puntea da fijación o fuer­
zas que as manifiestan, o recorridos, respectivamente dife 
reneiaa da recorrido y, por ejemplo producir, a traváa da 
un adecuado algoritmo da regulación, respectivamente la 
tanaión correspondiente, para hacer por ello la variación 
de viaeoaidad, alcanzada así, del líquido, alcanzando un 
óptimo de la absorción da energía y amortiguación.
Con la ejecución cagón el modelo de utilidad, así como la 
utilización de un liquide elaetroviaeoce como medio hidrág

* * * .***
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lieo, pos lo tanto, puede crearse un soporte da motor acti­

vo sin partes móviles, con el que la amortiguación pueda 
adaptarse, a través de un amplio alcance de frecuencias, 
respectivamente de un modo muy rápido, a las solicitacio­
nes, que se manifiestan, esto especialmente también porque 
los tiempos de reacción para una variación da viscosidad 
de liquida importan, en cada caso, solo pacos miliaagundos, 
por lo que pueda alcanzarse una elaboración de tiempo au­

téntico da las señales y una variación inmediata de la con 
ducta de amortiguación del soporta,

*  *  a

El presente modelo de utilidad recaeré sobre las ciguiegt&a¡, 

reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES
t - Soporta de motor de dos sámaras con amortiguación hi­
dráulica, especialmente para vehículos automóviles, cuyas 
cámaras, llanas da liquida y que presentan paradas perifé­
ricas, elásticas como la gama, satán en comunicación entre 
ai a través de un conducto previste dn una placa intermedia 
rígida, caracterizado porque las cá^ün.^e están rellanadas 
con un liquide electroviscoao, cuya viscosidad es regulable 
por aplicación da un campo eléctrico an la zona del conduc
to, que atraviesa la placa intermedia.
2 - Soporta da motor da dea cámaras argón la raivindieaqtipn
1, caracterizado parque el conducto está formado por doO
electrodos da placas, dispuestos en el interior de la Pie-*,

. . .
ca intermedia, de moda paralele y a distancia mótua y co­
nectados a una fuente da tensión, dsfiniande la anchura dm
las placas de electrodo y so distancia mótua la sección,

*1..*transversal del conducto y porque el espacio interior del" 
conducto, en un extreme presenta un paso hacia la cámara * 
superior y, so el otro extremo, un paso hacia la cámara ^

* + *
*+. + * * ea**

***

ferio*.
3 - Soporte da motor da do* cámaras aegdn la reivindicación 
2, caracterizado porque lea pasea están constituidas an for 
me de rendija y se extiendan por toda la anchura de las 
placas da electrodos.
4 - Soporta da motor da dos cámaras aegdn las reivindica­
ciones 1 Ó 2, caracterizado porqua la tensión aplicada a 
loa electrodos da placas es regulable an dependencia dal 
nómsro do revolucionas dal motor.
5 - Soporta de motor da doa cámaras aegón las reivindica­

se*
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cionaa 1 ó 2, caracterizada porque la tensión de loa elec­
trodos aa regulable en dependencia de estados de oscilación, 

previamente dados, mediante medición aobra linea.
6 - Soporte da motor de doa cámaras aegJn la reivindicación 
5, caracterizado porque los astadca da oscilación se datar 
minan per movimientos relativos de los puntos de fijación 

del motor.
¿ *. Soporte de motor da doo cámaras aagón la reivindicación 
1, caracterizado porque el líquido electrcviseosc conaiate 

en una mezcla da 40 - 60% de paso de ácido silícico, 30^- ^
< # w

50% de peso da una fase orgánica, con bajaa constantes fia.", 
dielectricldad, 50 — 10% da paso de agua, asi como 5% de
peao de medio dispersante. *, *

* * *

8 - Soporta de motor da doa cámaras según la reivindicación 

?, caracterizado porque la fase orgánica consiste en iso- 
decano.

9 - Soporte da motor de dos cámaras con amortiguación hl^
dráulica. *"

s# a
Sagón aa describa y reivindica en la presenta memoria dac-' 
criptiva y consta da nueva hojaa de texto faliadaa y eaer^ 
tae a máquina por una sola da aua cara* y al piano que a 
la misma aa acompaña.

Madrid, a
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