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El presente modele de utilidad as refiere a un esparte da 
motor son amortiguaeMn hidráulica, aspraeiaimente para vahí 
dulce da motar por lo manos con una cámara llana da líquido 
y qua presenta una parad periférica aproximadamente en for­
ma de envuelta da cano, elástica come la goma, que está 
carrada por al lado frontal por una placa da apoye.
Talas soportes de motor aa conocen, por ejemplo, da la mawg^ 
ria expositiva de patenta alemana SB 27 742+ En astea aopa& 
tac el recorrida de muBlIeo entrante de la placa de soporte, 
que apoya el motor aa la direcelán axial, es decir aa su ma 
yor parta vBptieal, y ea dirección radial, adíe aa determi-^
na por la geometría % la eleeoián de material dal muelle *... 
soportados, elástico Como la goma, en la configuracidn da 
laa paradas da la cámara entre la placa de soparte y la f&? 
jaeián fijada an la carrocería. Esta Significa qua la rigi­
dez axial y radial de astas adportea está acoplada. Por la 
forma da construcción, aimátrica segán rotacián, de tales .
soportas, y loa recorridos de mualiae entrantes, relativa-, 
manta alto* an comparasián con lee soportas de meter eonva&. 
clónales, se realizan ea lae aplicaciones actuales maramaR* 
te relaciones entra rigidez radial y rigidez axial de]¡> 1. 
Como aa conoce da aplicaciones da soportas de motor conven—
dónalas, sin embargo, aa requieren relaciones esencialmen­
te maneras, aa decir que la rigidez radial con frecuencia 
tiene que ser menor que la rigidez axial. Además, la rigi­
dez radial debería ser regulable independientemente da la 
rigidez axial. En cojinetes da motar, que amortiguan hidrág 
licamant , una variación da esta relación da rigidez, ala 
embargo, amia aa posible por variacián del ángulo da apli-



pación del muelle soportador, es decir por una variación 
do su ángulo do coos y lo que, sin embarga# es muy complica 
da y costoso.
Par lo tanto# el modelo de utilidad tiene opeo base el prg 
blema de orear un soporte de motor# que amortigua hldrául^ 
eamanta# que presenta una rigidez radial considerablemente 
menor# y en que# de manera sencilla* puede ajua tarea la 
rigidez radial de manara sencilla independistamante de la 
rigidez social.
Para la solución dal problema propuesto# según el modelo 
de utilidad# se ha previa to que la placa de aspar te# enl.' 
au oara superior, presente un elemeftto de empuje# que alar. * 
ja la sujeción y que# en comparación al muelle sopor tader# 
as rígido en dirección axial# con rigidez radial ajustablaf.*. 
Adecuadamente al elemento empujedor consiste en alie en une 
placa de sujeción Cil^drica# vuloanizade sobre cara . 
perier de la placa de soporte, pon interposición de uwa ce-. -# a #S W ̂
pe de elaetÓmarc* - *

--* *Sin embargo# tambión se posible que la placa de soporte# .. 
en su cara superior# presente una cavidad aproximadamente * 
cilindrica# an la que# como elemente de empuje# está volca 
nizada una placa de sujeción cilindrica da menor diámetro 
que aquel da le cavidad cilindrica# con interposición de 
une capa de alastómero.
Otra posibilidad consiste en que la placa de soporte está 
constituida en forma de anillo y# como elemento de empuje# 
está vulcanizada una placa da sujeción cilindrica# con un 
apóndica cilindrico# que penetra en la cavidad interior de 
la placa de soporte# con interposición de una capa de ela&



l tómaró. En elle, la capa da elaatómaro puede recubre ál 
contorno interior da la placa da soporta anular, de tai cĝ  
da que entre cata capa y el apándica cilindrico queda una

5 Par acta integración da tal. elemento ampu^ader ^n soportas 
de motar, convención ale a* amortiguadores hidráulicas* tcm- 
bián en tal eeperte puede aguatarse le rigidaz radial inda 
pendientemente de la rígida axial y pueda variarse per une
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la figura %  una aeceián tranavarsal por tai tipo de soppr 
te de motor, con emt demente ampojader vulcanizada encinos. 
la figura 2, una saccián par la place de cecina te superior
con elemente smpulador integrado y ..
la figura 3* una fama de eiacución can une placa da sepag..,* * e
te anular y un alemana empujader vulcanizado dentro. .... 
Sagón la figura 1# ce explicar# el objeto del modelo de . 
utilidad eaenoialmente por medio de un oaporte de motor* * * * 
convencional, de dea cámaraa, con amortiguación hidráulica# 
ain embargo, también es posible una aplicacián correspon- 
diente a soportas conatituidoa da otro modo* gua amorti­
güen hidráulica-mente. tomo pueda observa rea en la figura* 
el soparte da motor consiste esencialmente sn una cámara 
superior 1 y una cámara inferior 2* qua están separadas 
por una placa intermedia 3 con un lugar de estrangulación 
4. ta cámara superior 1 aa forma en ella por une parad $ 
de cámara, da pared gruesa* en forma de done hueco* do un
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material elástica seas* lo gome, que esencialmente ectásca- 
mo mualle Sopertador y que, en su cara frontal superior* 
está carrada par ana piaos da soporta 6 y en la xo*^ 
r^r está anida Osa* la brida eujatadora 7, para al empalmo 
an un tape contraria, nô  ilustrado an; detallo, da moda 
adharenta. La cámara inferior '3 aa forma per una parada de. 
cámara 8, por sjemplo, en forma de cazoleta, tambián da 
material elástico sama la gama* cas tamhiáa está anida da
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modo adharente con la brida 7.
Frente a solicitaciones en la dirección a por uh motor, 
por ejemplo, canastada inmwdietamentó a la pleca da sapar^ . 
te á, esta soparte presenta una cierta rigidez axial y,. * 
an diraeeión horizontal, una cierta rigidez radial gg, 11 
valor y la prepcrción w*tra rigidez axial g^ y rigidez rA-* *. 
dial Cg en talas co jinetes se determina soletante per la 
gaomátria y la selacción da material da la parad S de la .
cámara, de modo púa ambos valores de rigidez están acoplan . -.* ** , ,dea par asta pared de cámara S, aerante asma muelle espp^....< , s - -
tador, A oauaa del recorrido de muallos entrante, relativa .. .* <.
manta grande, y de la esnstruscián, eimátrica an rotación, * * * 
de tales soportes, en ello moramente puedan realizarse re- 
lacionee de Cg/Cg ^  1. Sin embargo, es conocida da loa
cejinetas de motor convencionales, que traasveraalmante a 
la dirección de la marcha, frecuentaments oe requiere una 
relación de Cp/Cg <( 1, lo que sólo puedo realizarse di­
fícilmente, oin embargó, en los espartes de la presente fsg 
me de construcción.
Sin embargo, para obtener una rigidez radial ajuetabla 
independientemente, tal como puede observarse en la figura
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i t, sobre la placa da soporta g está vulcanizada una placa 
da aujecián Cilindrica 18, que pueda soportar ejemantoa de 
aujscidn, no ilustrado* en detallo, por ejemplo# en forma 
da un perno, por interpoa&cign de uno capa de elastámero 

 ̂ 11 más o manco gruesa. Por correspondiente elaccián dal
diámetro da la placa de sujaoidn 10, asi gamo daj espesar 
y dal material de la Capa de elastámara 11, par ello pueda

io

ajustarse, con madioo saneillaa y en amplios limitea, inda 
pendientemente de la rígidas axial da soporta, so rigidez 
radial.
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Otra posible forma da ajeouBigh se ilustra en la figura 2* ** * * *
Seg&t esta, la placa da asparte 15 presenta an so cara aa<* I 
parlar una cavidad 16 aproximadas ente cilindrica, en la que, 
por medio da una Capa de elastámaro 1?, está vulcanizada **.
una placa de sujaelda la. Esta placa da sujeción 18 presaga
ta un diámetro menor que la cavidad 16, por lo que, entre
al contorno exterior de la placa de sujscián 18 y la cavi- ...
dad 16, permanece una rendija anular 19, per le que, per . ,. * .
una parte, aa pasible una movilidad radial y, per otra par .***.
ta,la pared da la cavidad 16 pueda servir de üñpa para me-*** 
viciante radíalas, demasiado grandes, da ja placa de cuja* 
cián 18.

25

Otra posibilidad para la constitueián da tal elemento ampo 
jader aa ilustra en la figura 3. Sagdn ello, la placa de 
soporta 20 está constituida en forma anular, mientras que 
la placa de aujecián cilindrica 21 presenta un apándice 22 
cilindrico que penetra en la cavidad 25 de la placa da as­
parte 2Q anular, ja placa da aujeeiáh 21 está vulcanizada
par media de una capa da elastámaro 24, inmediatamente aa*
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i bra la cara superior da la placa de esperte 20. Esta sapa 
de elaetémerc cubre adacuadamante también la pared de la 
cavidad 23 y eventualmente la superficie del apéndice 22 
cilindrico, en que, ain embargo entre la capa 25, que cubre 

5 la cavidad 23 y el apéndice cilindrico 22, permanece una 
rendija anular libre 26 qu¡a, per le tanta, también permita 
ana movilidad radial da la placa de sujacién 11.
Per correspondiente elaecién de material para las cepas de 
alaatántere 11, 1?, respectivamente 24, y su espesor, per 

10 la tanto, pueda ajustarse la rígidas radial tg de estos so 
partea, ampliamente do modo voluntario y, en especial, de. * 
modo independiante de la rigidez axial Eg* En ello, por ̂  I 
qua&ae modificaciones constructiva puede alcanzares adap—

15
taciones a les valoree respectivamente gaseados, por el *. ;*., . *
conterna, situada libremente, de la placa da sujeción 10
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19 y 26 da las ejemplo* de ejecucién ssgdn las figuras 2
*.* *y 3, las respectivas capea de alastémera adíe aa solicitan. J.

a empuje, aa lo que las del imitaciones exterioras de esta#*/* .rendijas anulares sirvan de tope para movimientos laterales" 
da la placa de aujsalén.
En el dibuja es ilustran adío algunos posible* ejemplos da 
la constitución constructiva de tales elementes de empuje. 
Naturalmente que dantre del alcance del objeta del modele 
de utilidad son posibles también otras configuraciones, en 
tanto que hagan uao del principio inventivo.
El presenta modelo de utilidad, recaeré cebra las alguien- 
tea reivindicaciones.

30



1

5

10

1 - Rapaste de motar san amortiguación hidráulica, eepaeiag. 
mente para vehículo* da motar, por lo manee coa ana cámara 
llena de liquide y que presente una pared periférica en fa& 
ma de envuelta de ceno, elástica come la gama* y actuante 
coma muelle seportador, que está serrada frontalmeata son 
una placa da caparte, paracteriaBds parque la placa de as­
parte, w  su cara superior, presenta un elemente de empuje, 
que reciba la aujesián, y eé rígido, en comparecida Can al 
muelle soportador, en dirección erial, con rigidez radial

15

ajuatabla. * . *.* *
2 - Raparte da motar según le raivindiaacidn t, ceracteri- I 
rada porque el elementa da empuja consiste en una piaes de 
sujeción cilindrica, vulcanizada sobra la cara superior de;*, 
la placa de sujeción, can interposición de una capa de eiaa 
tómero.
3 <- Soporta de motor según la reivindicación t, caracteri- ..* e ,
zade parque la placa da soporte, en su cara superior, pro-',''* r a *
aenta una cavidad aproximadamente cilindrica, en la que, *e * '

20 como elemente da empuje, con interposición de una eapa de * * 
elaatómare, está vulcanizada una placa de sujeción cilin­
drica, da menor diámetro que la cavidad cilindrica.
4 - Soporta de motor según la reivindicación 1, caracteri­
zado porque la placa da soporte eaiá constituida anularme^

25 te y, como elemento de empuje, una placa de sujeción ciliQ 
drice, con un apéndice cilindrico, que penetra en la cavi­
dad interior de la placa da soporta, de menor diámetro, 
está vulcanizada con interposición da una capa da elaatómg,
ro.
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5 ** Soporte motor segán la reivindicación 4# earacteri— 
rada porque la capa Ce elaatdmero cubre el contorno Interior 
de la placa de soporte anular, de tai modo que# entra ceta 
capa y el apéndice cilindrico, permanece una rendida acolar# 
libra, Circundante.
6 - Soporta de motor con amortiguación hidráulica.
Segdn ce describe y reivindica en la presante momería des­
criptiva y coñete de ocho hojas de texto foliadas y escritas 
a máquina per una cola de sus ceras y el piano que a la 
mioma sa acompasa.
Madrid, a 2? ¿¿L  ̂ 384 .
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