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HEMORIA DESCRIPLIIVA

La presente Patente de Invencidn se refiere,
como se indica en su enunciado, a unos perfeccionamientos en

’ v e 3 . . ';.‘ )
la construccion de platos divisores electromecénicos., — - — = S

5, Los platos divisores usuales, aplicados en mé-
quinas herramientas, tales como las fresadoras, para determi-
nar angulos de giro para las piezas a mecanizar, estan sujetos
& posibles errores originados principalmente por desgastes
sufridos por los elementos de engrane, como son lag ruedas

10, dentadas y tornillos sin fin que constituyen los medios esen-

ciales de los mecanismos de refserencifiy - = = = = - . = = =

Bl hecho se agrava por la circunstancia de que
un defecto constructivo o por desgaste se puede ir multipli-
cando a través de los elementos de engrane sucesivos, lLasta

15, originar errores apreciables que sobrepasen nosoriamente los
margenes de tolerancia previstos. intre los defectos cons-
tructivos, caben los de marcado de las divisiones y los de'
centrado, = = = mw = - - - .- - o - - - - = = = = -

Teniendo en cuente el caracter de alta preci-

20. sidn que revisten los mecanismos divisores, resultan inadmi-
sibles cualquier genero de inexgcbitudes yue hagan rebasar
los limites de tolerancia estipulados., Por tales razones, ha
sido ideado un nuevo plato divisor en cuya realizacion entran
elementos standardizados, debidamente acoplados entre si, en

25. sustitucion de los usuales elementos mecanizados, de modo que, ©

al estar exentos de desgaste, evitan perturbaciones e ine-

xactitudes, = = = = = = = = = - - - - - - e - - - -~
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Al mismo tiempo se hah incluido disposiciones eléc-
tricas que atestiguan los sucesivos cambios de posicidn de
las ruedas, sefimlando las posiciones correctas de las mismas
en sus8 giros. = = = - - - - —~ R - —— - -

Los aludidos perfeccionamientos, segin se exponen
en la presente Patente, se caracterizan por el hecho de
congtituirse los platos divisores mediante una rueda patron
cuya periferia estd provieta de un conjunto de resaltes for-
mados por unos elementos iguales y de calibrado universal,
en exacta digtribucion y en contacto lateral, disponiendo
esta rueda de unog medios de mando manual para su giro gra-
dual segun diversas escalas de magnitudes enteras y submil-

tiples de las mismas, de unos medios de deteccidn electrolu-

‘minoea en orden a sefialar la Optima posicion de centrado de

la rueda patrdén en relacidn a los medios de giro regulado,
de unos medios para el giro regulado de la rueda alrededor
de un punto periférico de la misma, de unos medios para aco-
plamiento y desacoplamiento d¢ la rueda patrdn respecto a
los medios de regulacidn, y de unos medios para el bloqueo

de la rueda con el citado CUEIPO, = = = = — e - -

Los medios de giro regulado de la rueda patrdn
constan de un mando con esgcala graduada en 60 ninutos y cuyo
giro completo determina el giro de la rueda patrén en un gra-
do, y de otro mando con escala graduada en 60 sezundos ¥y
cuyo giro completo determina el ysirve de la rueda patron en
un minuto, ﬁe modo que el mando para segundos dispone en su
eje de una rueda patrdén auxiliar y de un husillo gue engrana
con una rueda patrdn auxiliar del eje del mendo para minutos,
cuyo eje dispone ademas de un husillo gque engrana con la

rueda patrdn del plato que presenta 360 resaltes correspon=-
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dientes a grados de circunferencia, siendo los citados hu-

sillog del tipo calibrado universal, = = = = w = - = - w =

Los medios de deteccidn electroluminosa
consisten en unos elementos palpadores relacionados con cada
una de las ruedas patron integradas en el plato, cuyos ele-
mentos estin esencialmente constituidos por un pitdn empujado
radialmente contra la periferia de la correspondiente rueda,
con lwmeco longitudinal en el yue se aloja una aguja de posi-
cibn reguleble, todo eilo de mamera que el frente de tal pi-
t6n presenta disposicidn angular para apoyarse sobre dos pun-
tos de un elemento saliente del contorno de la rueda, mientras
gue la aguja, al gquedar correctamente centrado dicho elemento
con el frente angular, pasa 2 entrar en contacto con dicho
saliente por un punto intermedio respecto a los meuncionados
puntos de apoyo, lo cual da lugar al cierre de un circuito
eléctrico que comprende una lamparita testigo gque da cons-
tancia del exacto centrado del elemento saliente de la rueda,
mientras que al no producirse esta (Gltima condicidn, el cir-

cuito eléetrico permenece abierto, = = = = = = = = = = - -

Los medios para el giro de la rueda patrdn
de los grados alrededor de un punto periferico de la mnisma
consta de un mando con escala sraduada cuyo eje dispone de
un husillo gue engrana con un disco provisto de elementos
periféricos salientes a modo de rueda patrén, egtando apli-
cada una leva que establece el acoplamiento y desacoplamiento
entre el husillo y el disco mencionadog, = = = = = mw = = = «

Los medios de acoplamiento y de desaco pla-
miento de la rueda patrdn respecto & sus medios de regula-

» N .\ ' .
cion consisten en un véstezo de mando manual yue se interfiere
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entre el cuerpo del plato y la caja de los mecanismos de re-

gulacidn, y de otro véstago de giro excémtrico, que causa
el desplazamiento de aguella caja para determinar el desen-
90. grane de la rueda patrdn respecto al correspondiente husillo

de accilonamiento, = = = = = = =~ = - “ - -~ - _--— - -

Los medios para blogueo de la rueda patron
de los grados consisten en un tornillo de accidn manual
que cifie un aro flexible alrededor del nlicleo central de

95.‘ le rueda provocando la solidarizacidn del mismo con el
cuerpo del plato, siendo complementada tal disposicidn pox
otra de cardcter estable formada por un vastago apto para
ger interpuesto entre dicho cuerpo y un encaje del nucleo
de referencif, - = = - = = — = =~ —~ - = e e e —— - -

100, Un dispositivo para permitir tallados he-
licoidales es acoplado al plato divisor, constando de un
mecanismo diferencial a base de una rueda patron regulada

por un eje con husillo de engrane, con mando manual, - - -

Para facilitar la comprension de las ideas
105, expuestas, dando a conocer al mismo tiempo diversos detalles
de orden constructivo, se describe seguidamente una forma

de realizacion de la presente Patente haciendo referencia

a los planos que acompaiian a este memoria, los cuales, dado

su fin primordialmente ilustrativo, deberén ser interpreta-

110, dos como desproviscos de todo alcance limitativo respecto

a la amplitud de la proteccidn leyal que se solicita, In
108 dibUjo8: = = = = = = w - - = e e e e
Flgura 1, es una vista en planta, parcial-
mente en seccidn, de un plato divisor del tipo de mesa, -
115, Flgura 2, es una vista en alzado del mismo

plato de la figura anterior, sezin una seccidn diametral.-
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Figura 3, es una vista de un plato divisor del tipo

#
universal segln una seccidn diametral en alzado, = =~ - = -

Pigura 4, es una vista del mecanismo diferencial
acoplable al plato de la figura anterior, a efectos de dipg-

poner giros en 1:61ice, = = = = = = w = - - — - - = - -~ -

Pigura 5, es una vista dei plato universal de la
figura 3, segun secciones en diversos planos por una linea

VeV de 1la misnb. = = = o o w = — o e m = e = e - v = -

Con referencia a dichas figuras y a los nimeros que
sobre las mismas indican cada una de las partes y detalles
de los platos divisores representados, su descripeidn es

como sigue a conbinuacidn, = - = = = ~ = ¢ = & - .- - - =

E1 plato divisor del tipo de mesa de las figuras 1
y 2, estd montado sobre una base (1) con entallas (2) para
facilitar su fijaciom. Bl plato divisor consta de un cuerpo
(3) en el que se aloja una rueda patron (4) formada por un
nbeleo (5), dispuesto alrededor del eje longitudinal (6), y
de un anillo (7) en cuya periferia se nallan adosados una
serie de elementos salientes a base de rodillos standard (8),
81 bien pueden emplearse coh igual resultado bolas o agujas
de cojinetes, u otros cuerpos a base de dentados, con la con~

dieidn de un exacto calibrado y de una procedencia comercial.

Los rodillos (3) estén distribuldos en contacto la-

teral y cubriendo exactamente t(oda la jeriferia del anillo (7),Qiii

siendo solidarigados al mismo por medio de unos aros latera-

les (9) retenidos a pregifn, = = = = = w 0 & = = = = = = = -

En lag citadas figuras se halla aplicado ademds un

'platb (10), con estrias (11), de los que se disponen en las

médquines herramientas para el amordazado de las piezas a
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nmecanigar, montado a través de rodamientos & bolas, = - - -
Los mecanismos para regulacidn del plato
pvatrén (4) constan de un mando (12) dotado de una escala zra-
dpada en GO minutos, capaz de hacer adelantar en un grado a
dicho plato para cadé vuelta entera, Asi, este mando es apto
para el giro del plato (4) en srados y en minutos, para 1o
cual este plato dispong de 360 rodillos, o elementos equiva=-
lentes, que permiten una vuelta entera, = = « = = o = = = -
El citado mando (12) es solidario a un eje
(13) prov%sto de una rueda patrdén auxiliar (14) para los mi-

nutos, y de un husillo (15) que engrana con los rodillos (8).

Otro mando (16), con escala graduada en 6O
segundos, causa el giro de un minuto al plato (4) para cada
vuelta entera, por medio de un husillo (17), montado en el
eje (18), que engrana con la rueda peitrén (14). Este eje (18)
dispone de la correspondiente rueda patron auxiliar (19) para

fines de deteccidn Unicamente, = = = = = = = = = = & = - = ~

Los husillos (15) y (17) son de perfecto ca-

librado y también de procedencia comercial, = = « = = « = =

Para conseguir el acoplamiento y desacopla-
miento de los medios de regulacidn de la rueda patrén (4),
se dispone de un vastago (20) que blogquea, en situacion de

servicio del plato, a la caja de mecanismos (21) con el cuer-

po (3) del mismo plato, Para el desacoblamiento, dicho vastago }”

es extraido, por medio de su manivela (22), y seguidamente

es accionado otro vastago excéntrico (23), con manivela (24),
que causa una separacidn entre la caja (21) y el cuerpo (3),
por-1o que dejan de engranar el husillo (15) con los rodillos
(8) de la rueda patrdn (4d)iy = = — = = = =~ = = = = = - -

Pura la deteccidn del centrado de los rodillos
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(8) con arreglo a las posiciones correctas, se dispone un
dispositivo palpador (25) constituido por un casquillo (26)
fijable en el cuerpo (3) del plato, de otro casquillo (27)
montado sobre el anterioi, de un pitdn (28) dispuesto dentro
de aguellos casquillos y empujado por un resorte (29), de
une aguja (30), con envolvente aislante, y de una tuerca

de regulacién de posicidn (31). La rueda patrdén auxiliar
(14) dispone de otro palpador (32), y la rueda patrdn auxi-

liar (19) posee igualmente otro palpador (33). De tal suerte,

cada uno de los palpadores (25), (32) y (33) vermite estable~ ‘

cer comunicacidn mediante sendos circuitos eléctricos, con
las correspondientes lémparas testigo (34), (35) y (36) que
se encienden cuando los rodillos de las ruedas (4), (14) ¥
(19) se hallan exactamente centrados, = — = = = = — — - ~ =
El funcionamiento de los palpadores de re-
ferencia es como sigue, Los pitones (28) estén constantemen-
te presionados por el resorbte (29) contra los rodillos (8);
el frente angular de aquellos pitones tiende a apoyarse
sobre dos puntos de la periferia de tales rodillos, hasta

llegar un momento, segin la posicidn de giro de la rueda

patrdn, en que tal apoyo se logra con simetria por alcanzarse

el centrado del rodillo dentro del frente angular, en cuyo

precigo instante la aguja (30) entra igualmente en contacto
con la superficie del rodillo por un punto intermedio a las
caras del frente angular citado, por lo gue se cierra el

correspondiente circuito eléetrico y se enciende la lampara

testigo, dando constancia de la correcta posicidn de centrado -

del rodillo de referencia para un giro determinado efectuado
mediante los mandos de regulacién {(12) y (16)s = = ~ = = =

La aguja (30) posece medio de regulacidn

propie para acomodarla al tipo de esfericidad de los rodillos
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(8) u otros elementos equivalentes empleados. — = = = = = -
Las lamparas (34), (35) ¥ (36) corresponden

regpectivamente a log grados, minutos y segundos aplicados

en los giros imprimidos, y se hallen localizadas en una caja

(37) aneja a la instalacidn y en lugar bien visible, - - -

Para obtener momentdneos biogueados Ge la
rueda patrén (4) se dispone de un tornillo (38) que retiene
los extremos de un aro flexible (39) que se intercala entre
el nlcleo (5) de la rueda y el anillo (7), por lo gue al ser
apretado el aro por el citado tornillo (38) montado en el
cuerpo (3)del plato, se cifie diclio aro contra el n(dleo (5)

causando el bloqueo del conjunto, = = - - - = -

otro bloqueo de caricter mhs estable consiste
en un vastago (40) monﬁado en el cuerpo (3) e introducible-
en una entolla (41) del nlcleo (5), en cuya circunstancia
se logra la total solidarizacion de la rueda (4) con el

cuerpo (3)y = = ~ = = = - - - —-— - -~ - o e e e

Para lograr giros de la rueda patrén (4) al-

rededor de un punto de su periferia, en basculacidn diametral,

el cuerpo (3) dispone de una gona circular provista de rodi-
llos (42), como las citadas ruedas patrdn, en los cuales se

engrana el husillo (43) de un eje (44) unido = un mando (45);
este dispositivo estd montado en una base (46) que puede ser

bloyueada contra el cuerpo (3) mediante un cerco (47) egui-

pado de tornillo de fijacidn (48) accionado por manivela (49). ;[“i

Una leva (50) asegura, en sus dos posiciones, el engrane o
desengrane del lwsillo (43) con los rodillos (42)s = = = - -
In el eje longitudinal (6) estén montados un

cojinete anterior (51) y otro posterior (52) en los yue se
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apoyan los elementos accesorios anejos al plato. Asl, en la

parte anterior, esté aplicado un plato de trabajo (53) con

esiento en un disco (54), acoplado a obtro disco (55) a cuyo
alrededor se desliza un aro (56) con escala de giro graduada. ;ﬂ{;'
Una junte circular (57) impide la penetracion de productos .
refrigerantes, empleados en los mecanizados, dentro del plato."»jg
¥n la parte posterior, se digpone de una tapa (58) para coji—:if!f
nete, de un anillo (59) para blocaje del eje (6), y de una .

tapa guardapolvo (60). = - = = w = « = - - - - -

Un mecanismo diferencial (61) es acoplable al
plato divisor mediante un racor (62) introducible en el
hueco (63). Lste mecanismo consta de una caja (63) en la
que se aloja una rueda patrén (64) accionada por un husillo
(65) unida al correspondiente mando, y dotada de un palpador
(66), Un tormillo (67) une la rueda (64) con el eje tubular
(68), en el cual estd aplicado un cojihete (59). La misidn
de esgte mecanismo es de adaptar al plato divisor para reali-

zar tallas 1e)licoldaleS, o m m w = m o o o e o o - . - -

Por cuanto se La descrito se comprenderd que
con el presente plato divisor, y sus medios anejos, se al-
cangan todas las ventajas referidasg en el comienzo de esta
memoria, por lo gue es posible eludir cuantos inconvenientes
gon conocidos en los dispositivos actualmente en uso, siendo
factible alcanzar 1.296.000 posiciones de lectura directa

con total precisidn, - = = = = - = = - - - - - -

labiendo descrito suficientemente las caracte-

risticas, ventajas y realizacidn de los perfeccionamientos

segin la presente Patente, debe hacerse constar, en resumen,

yue en la misme podrén introducirse cuantas variantes de
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270. detalle la experiencia y la practica puedan aconsejar, en
cuanto a dimensiones, ndémero de piezas integrantes, materia-
les empleados en su construccidn, forma de acoplamiento mutuo
y demés circunstancias accesorias, siempre yue con ello no
se desvirtle su esencialidad, que es la que se concreta en

2754 la primera de las reivindicaciones que siguen, ya sea con-
siéerada aisladamente, ya sea considerada junto con una o

varias de las reivindicaciones restantes, - - = = = = = =

Se declaran de novedad y propiedad para Espaiia y

280, todos sus territorios y plazas de soberania, las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en la construccibén de pla-
tos divisores electromecanicos, caracterizados por el hecho
de constituirse estos platos mediante una rueda patrén cuya
285; periferia estéd provista de un conjunto de resaltes formados
por unos-elementos y de calibradq universal, en exacta dis-
tribucidn en contacto lateral entre si, disponiendo esta
rueda de unos medios de mando manual para su giro gradual
segﬁn diversas escalas de magnitudes enteras y submiltiples
290. de las mismas, de unos medios de deteccidn electroluminosa
en orden a sefialar la 6ptima posicidn de centrado de. 1a
rueda patrén en relacidn a los medios de giro regulado, de
"unos medios para el giro regulado de la rueda alrededor de
su periferia, con basculacidn diemetral, de unos medios
295, para acoplamiento y desacoplamiento de la rueda patrdn res-

pecto a los medios de regulacion, y de unos medios para el

blogueo de la rueda con el citado cuerpo,s — = = = w = = =
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2= Pgrfeccionamientos en la construccidn de

platos divisoreé electromecénicos, geglin la reivindicacidn
anterior, caracterizados por el iecho de.que los medios de
giro regulado constan de un mando con escala graduada en 60
minutos y cuyo giro compleito determina el giro de la rueda
patrdn en un grado, y de otro mando con escala graduada en
60 segundos y cuyo giro completo determina el giro de la
rueda patrén en un minuto, de modo que el mando para segun—
dos dispone, en su eje, de una rueda patrdén suxiliar y de
un husillo que engrana con otra rueda patrén auxiliar del
eje del mando para minutos, cuyo eje dispone ademds de un
husillo que engrana con la rueda patrdn del plato, la cual
pregenta 360 resaltes periféricos correspon&ientes a los
grados de la circunferencia, siendo los citados husillos

del tipo calibrado universal, - = = = = = = = = = « = = =

3.~ Perfeccionamientos en la construccidn de pla-
tos divisores electromecénicos, segin la reivindicacién pri-
mera, caracterizados por el hecho de que los medios de de-
teccidn electroluminosa consisten en unos elementos palpa--
dores relacionados con cada una de las ruedas patrdn inte-
gradas en el plato, cuyos elementos estan esencialmente cons-
tituidos por un pitén empujado radialmente conira la perife-
ria de la correspondiente rueda, con hueco longitudinai en
ei que se aloja una sguja de posicidn gradvable, todo ello
de manera que el frente de tal pitdn presenta disposicidn
angular entrante para ofrecer dos puntos de apoyo sobre los
elementos salientes del contorno de la rueda, mientras que la g
aguja, al quedar correctamente centrado diho elemento con
el frente angular, pasa a entrar en contacto con uno de di-
chos salientes, en un punto intermedio de los mencionados

a;0yos, lo cual da lugar al clerre de un cirecuito eléetrico
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que comprende una lamparita testigo que ofrece constancia

del exacto centrado del elemento saliente de la rueda, mien-
tras que al no producirse esta (ltima condicion, el circuito

eléctrico permanece abierto, - — = = = = = ¢ m = = - - - -

4.~ Perfeccionamientos en la construccidn de
platos divisores electromecénicos, éegﬁn la reivindicaci 6n
primera, caracterizados por el Lecho de que los medios de
giro de la rueda patron de los grados alrededor de un punto
periférico de la misma, consta de un mando con escala gra-
duada cuyo eje dispone de un husillo gue engrana con un disco
provisto de elementos periféricos salientes a modo de rueda
patrén, estando aplicada una leva ,ue esbtablece las situa-
clones de acoplado y desacoplado entre el husillo y el disco

wencionadog. = = = = = = = = & = - - — - - . .. - - -

5,- Perfeccionamientog en 1la construccidn de
platos divisores electromecénicos, segln la reivindicaeion
primera, caracterizadog por el Liecho de que los medios de
acoplado y desacoplado de la rueda patrdn respecto a sus
medios de regulacién consisten en un véstago de aceidn manual
que se interfiere entre el cuerpo del plato y la caja de los
mecanismos de regulacidn, y de otro vistago de giro excéntri-
co gue causa el desacoplamiento de aquella caja para determi-
nar el desengrane de la rueda patrén respecto al correspon-
diente husillo de accionamientOe = = = w = = = = - = - = -

6.~ Perfeccionamientos en la construccidn de
platos divisores electromecdnicos, seglin la reivindicacidn
primers, caracterizados por el Lecho de que los medios de
blogueo de la rueda patrdén de los grados consisbten en un |

tornillo de accidén manual que ciiie un aro flexible alrededor
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del nlicleo central de la rueda provocando la solidarizacidn

del mismo con el cuerpo del plato, siendo complementada tal
360, disposicibén por otra de carhcter estable formada por un vés—

tago apto para ser interferido entre diclio cuerpo y un encaje

del nicleo de referencif,. = = — = = = = = = = = = = = = —- —

7.~ Perfeccionamientos en la construccidn de
platos divisores electromecénicos, seyln la reivindicacidn
365, primers, caracterizados por el hecho de que un dispositivo
para permitir tallados helicoidales es acoplado al plato,
constando de un mecanismo diferencial a base de una rueda
patron regulada por un eje con husillo y mando wmanual, - -
Bem "PERFECCIONAMIELTOS BN LA CONSTRUCCION Di
370.  PLATOS DIVISORES EﬁECTRGMECANICOS". - - - - ; ~~~~~~
Todo ello tal como se describe y reivindica
en la presente memoria que consia de catorce hojas, foliadas

y mecanozrafiadas por una sola de sus caras, y de una lamina

de dibujos que la ilustra, = = = = = = = = = =@ o - o - - - -
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