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La presente invención se refiere a un aparato de vue­
lo autónomo extraordinariamente simple y eficaz.

Actualmente existen numerosas realizaciones de apa­
ratos para volar denominados genéricamente como "ultralige-

5 ros", que están básicamente constituidos por un armazón metá­
lico que soporta unas alas y timones de tela resistente y un 
motor de poco cubicaje para accionamiento de una hélice.

A pesar de que este tipo de aparatos son mucho más 
sencillos que los aviones convencionales, están muy lejos de

10 resolver el vuelo individual y autónomo, a causa de que la es­
tructura es demasiado voluminosa, siendo complicado el armado 
y desarmado de la misma y presentando problemas para su trans- 
porte y almacenamiento.

Todos estos inconvenientes han sido superados ppr. jsl
\15 aparato de vuelo autónomo objeto de lainvención, que ocupa un

reducido espacio cuando no se utiliza y que puede armarse y
desarmarse en muy poco tiempo, a la vez que proporciona una

\ .***autonomía individual de vuelo muy apreciable. **.*****
El aparato de vuelo en cuestión consiste esenci-ai-**

* +20 mente en un atalaje con medios de sustentación al cuerpo.
usuario, al que va incorporado un motor que acciona un elemen­
to propulsor giratorio. El atalaje en cuestión está suspendido 
de tirantes flexibles vinculados a la campana de un paracaí­
das de planeo de forma rectangular o en punta de flecha.

25 En una realización más concreta se ha previsto que
el paracaídas tiene una configuración hueca con celdillas hin- 
chables ya sea mediante aire o mediante gas a presión, en cuyo 
caso el paracaídas actúa como un globo.
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Se ha previsto que en la realización del paracaí­
das en forma de globo, los tirantes que lo unen al atalaje 
portador del componente propulsor de vuelo, estén situados en 
el interior de fundas tubulares, asimismo hinchables para 
conseguir la rigidez necesaria del conjunto.

Para la mejor comprensión de cuanto queda descrito 
en la presente memoria, se acompaña un dibujo en el que, tan 
solo a titulo de ejemplo, se representa un caso práctico de 
realización del aparato de vuelo autónomo.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en pers­
pectiva del aparato en posición de vuelo, y la figura 2 es upa 
vista en detalle y a mayor escala, de uno de los tirantes-gue. 
unen la campana al atalaje, situado en el interior de una fun­
da tubular. . ..* . .* *. *El aparato de vuelo autónomo descrito consta en el 
dibujo de un paracaídas de planeo -1-, de forma rectangular o
en forma de punta de flecha, que puede ser utilizado como pa-* *.* + ,racaidas normal o bien presentar una configuración hueca cfon***** * *múltiples celdillas hinchables por la corriente de aire, e***w+bien a voluntad, mediante un gas a presión contenido en el.Ae- 
pósito -2-. en este segundo caso, el paracaídas -1- actúa como 
un globo que mantiene siempre su fuerza de sustentación.

La campana -1- del paracaídas está dotada de tiran­
tes sustentadores -3- que convergen en un atalaje -4- unido a 
una bolsa o mochila -4a- adaptable al cuerpo del usuario -5-. 
Este atalaje es portador de un pequeño motor -6- de poco peso, 
cuya puesta en marcha y paro son gobernados por el usuario. 
Este motor acciona una o más hélices propulsoras -7-, que des­
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plazan el aparato en vuelo.
Eventualmente los tirantes de sustentación -3- están 

alojados en fundas tubulares -8- que, lo mismo que la campana 
-1- pueden ser hinchados mediante un gas a presión provinente 
del depósito -2-, para conseguir 1¿¿ rigidez necesaria del a- 
parato en vuelo, siendo soportado el esfuerzo de sustentación 
del conjunto por los cordones -2-.

La lineas de sustentación -2- están repartidas en el 
contorno o periferia de la campana -1- según disposición habi­
tual.

Es propio del sistema el ángulo del vector de empu­
je del elemento impulsor -7-, asi como el ángulo de posición.

..*de la campana, para evitar todo tipo de falsas maniobras y
permitir la actuación del sistema, ya sea en vuelo de planeo

*  *

o bien en vuelo de propulsión. ***
Como se desprende de todo lo descrito, el usuario

puede alternar el vuelo normal del planeo, utilizando el pará-
* **.caldas, ya sea hinchado o no, gobernándolo como es habitual.* 

en estos dispositivos, con el vuelo a propulsión con el ¿jubi­
llo del motor -6- y las hélices -7-. .i!**

El aparato, cuando no se utiliza, puede plegarse con 
toda facilidad, ya que los únicos componentes rígidos de que 
consta, son el motor y la hélice, ello permite transportarlo 
con comodidad por el propio usuario y armarlo en muy poco 
tiempo cuando se ha de utilizar.

Gracias a esta sencillez, el aparato tiene un coste 
reducido y por ello resulta más asequible que los denominados 
ultraligeros.
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Finalmente hay que señalar que el aparato puede uti­
lizarse con fines deportivos, de recreo o bien de observación 
y vigilancia.

Serán independientes del objeto de la invención los 
5 materiales empleados en la fabricación de los componentes del 

aparato, formas y ímensiones de los mismos y cuantos detalles 
accesorios puedan presentarse, siempre y cuando no afecten a 
su esencialidad.

+$ + *+* +*
**** * * * w * * *
** *

* * *
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1. Aparato de vuelo autónomo, que consiste esen­
cialmente en un atalaje flexible adaptable al cuerpo del usua­
rio, unido a una mochila a la que va incorporado un motor que 
acciona una o más hélices, gobernado por el propio usuario, en 
tanto que el atalaje está suspendido de unos tirantes que pro­
vienen de la campana de un paracaídas de planeo, rectangular
o en forma de punta de flecha, siendo sus componentes flexi­
ble; y plegables en un reducido espacio, pudiendo ser trans­
portador por el propio usuario. .

2. Aparato de vuelo autonómo, según la reiviná¿cq,-
* ..*ción anterior, caracterizado por el hecho de que la campana

del paracaídas puede presentar una configuración hueca, divj.¿-* . .* * * *dida en celdillas hinchables, ya sea por la propia corriente 
de aire o bien a voluntad mediante un gas a presión que le con-

* * w *fiere una fuerza constante de sustentación a modo de un globo.* **.
* * ,3. Aparato de vuelo autónomo, según las reividdi-* * w ** t *eaeiones 1 y 2, caracterizado por el hecho de que los tira*?-**t

tes que unen el atalaje con la campana, discurren por el.inte­
rior de fundas tubulares hinchables lo mismo que la campana, 
para conferir al conjunto la rigidez necesaria cuando se uti­
liza el aparato. ,

4. Aparato de vuelo autónomo.
Todo ello según queda descrito en la presente memo­

ria y resumido en las reivindicaciones contenidas al final de 
la misma, establecidas de acuerdo con el articulo 100 del vi­
gente Estatuto sobre Propiedad Industrial y que comprende en
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conjunto siete hojas foliadas, escritas a máquina por una so­
la de sus caras.

Barcelona, 12 de septiembre de 1984
CONFECCIONES INDUSTRIALES MADRI-

* + *
***

*  *  *  * . * +
**
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