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D. LYNDON WALKUP BURCH y D. HADLEY KEYS BURCH, de na-
cionalidad norteamericana, domiciliados respéectivamente
en BOSTON (Massachusetts, E.U.) 3 River Street Place,
y DANBURY (Connecticut, E.U,) Ridgebury Road, Route 1,
' | por:

"Mecanismo de ruptura brusca para coamutadores eléctricost

Memoria descriptiva.

Este invento se refiere a los conmutadores eléc-
- tricos epicéntricos instantdneos o de ruptura brusca, ¥y

tiene importancia sobre todo para cualquier conmutador que
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utilice un bucle sometido a tensidn, de chapa:eléstica de
wmetal curvada de manera que una fuerza pueda torcerlas has-

te una posicidn inestable, desde la cual pueda saltar a la

posicidn curvada opuesta, a fin de mover un contacto eléc-

trico y cerrar o abrir un circuito. Estos conmutadores
conocidos se hacen funcionar & menudo por la accidn del
calor, presiéh, humedad, velocidad, aceleracidén o por me-
canismosvaocionados.por monedas, para el mando de méquinas
Y sistemas. Bl presente invento hace tales conmutado reg
mucho mds sensibles a 1os movimientos de sus mecanismos
de mando, a fin de obtener sistemas de meniobra mis per—
fectos. El invento constituye ademds un notable progreso
en cuanto g duracidn, coste de fabriéacién y capacidad de
paso ae corriente de los conmutadores instantdneos.

 El invento emplea un mecanismo instanténeo o de

funcionamiento brusco que se obtiene uniendo dos sistemas

-alargados de resorte epicéntrico mediante una barra de co-

nexidn alargada y flexible. De este modo. se consigue una

gran sengibilidad en lo que concierne sl recorrido diferen-

‘cial del impulsor y a la presidén diferencial del mismo ns-

cesaria para invertir el conmutador. Ademds, permite ob-
tener grandes presiones de contacto, con objeto dé mane jar
corrientes eléctricas considerables.

Tal como se emplean en esta descripcidn, “"despla-
zamiento o movimiento diferencial" se refieren a la distan?
cia que un impulsor ha de moverse entre la posicién‘de ac—
tuacidn, en que provoea el salto brusco del contacto que
estaba en la posicidn normal, y la posicidn de liberaciédn
en que el contacto vuelve & saltar a la posicidn normal. |

Andl ogamente, "presidn o fuerza diferencial" se refiere



10

15

20

25

30

-3- 281418

‘a la proporcidn de la fuerza necesaria para la actuacidn

que puede continuar actuando sobre el conmutador cuando
tiene lugar el pasc brusco a la posicidén normal.

ilontando este elemento instantdneo de modo qué
gsolo. uno de los sistemas de fesorte reciba la fuerza ac-
tuante, el contacto puede estar dispuesto en la barra de
conexidn en el punto de su unidn con el otro sistema de
resorte, y es posible provocar unas tendencia en los dos
gistemas, por ejemplo, mediante un contadto.fijo, para man-
tener el elemento en una de las posiciones epicéntricas
cuando no haya una fuerza actuante. Bsta posicidn se de-
nomina ep adelante "normal® o superior. Al principio, |
cuando ge aplica la.fuerza actuante al mismo sistena de
resorte, este sistema se aproximard & una posicidn ines-
table, pero con poco éfeotb sobre el segundo gistema de

resorte, por ger aquél alargado y por la deformacidn fle~

‘xible de la bzrra de conexidn asimismo alargada, de suer-

te que se mantendrd elevada la presidn entre los contactos
en la posicidn normal. Pero cuando el primer sistema de
resorte se sitla sobre el centro y salta, la barra se mue-
ve de pronto, y puede situar el segundo sistema_por lo me-
nos en parte sobre el centro, disparando el contacto mé-
vil 2 su segunda posicidén. Al cesar la fuerza actuante,
la tendencia primitiva del segundd gistema de resorte pro-
voca el retroceso instanténeo a la posicidén normal.

Cuande ambos sistemas de resorte se componen de
bucles de chapa metélica que se curvan aplicando una fuer—
z& en el plano de la chapa o fin de hacerlos inestables,
como la barra de conexidn sujeta un extremo de wada Sisy

tema, el par de extremos opuestos de los sistemas pueden
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recibir su fuerza en él plano de la chapa por medio de un
solo 6rgano tensor montado en medio, y que puede éujetar
también con ventaja al elemento. Alternativamente, la ba~
rra de conexidn puede sujetar el elemento, y el 6rganb ten—-
gor unico puede llevar el contacto eldéctrico mévil.

Cn impulsor en puente puede aplicar las fuerzas
actuantes & los dos sistemas de resorte a la vez., Hsto
puede producir una tensidn muy grende entre los contactos,
¥ pequefias diferenciales de movimiento y de fuerza; para
ello, los bucles se disponen con preferencia sometidos &
una tensidn importante de manera que la relacidn de fuerza

actuante y presidn entre los contactos se hace mayor que la

‘obtenida aplicando la fuerza a uno solo de ios gistemas de

)

resorte. Cuando se emplea el impulsor en puente, es posi-
ble montar un solo contacto en el centro de la barra de co-
nexidn o bien dos contactos separados cuando el elemento se
sujeta por las partes de los bucles cerca de los axtremos
opuestos, o sujetar el elemento por la barra de conexidn
Y el contacto puede disponerse en los extfemos opuestos de
los bucles. En cualquiera de estos casos, 1ls construccidn
del impﬁﬁsor en pueite permite'hacer el elemento conmuta-
dor perfectemente simétrico, y por ello muy fdecil de mon-
tar y de manejar. |

Con preferencia, los bucles tienen forma aproxi-
mada de U, ¥ se disponen paralelos, con las remas externas
unidas a la barra de conexidn y las internas sometidas a
un esfuerzo que tiende a separarlas, ejerciendo una ten-
gidn sobre las ramas interior N exterior de cada bucle gi-
multdneamente. Si la cara superior de tal elemento es odn-

cava, la barra de conexidn estd en su posicidn alta, y vi-
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ceverse. Cuando este elemento conmutador va sujetado por
el centro, por sus ramas internas, ¥y el bunto 0 los puntos
de actuacidn y el contacto eldctrico mévil se hallan en
lados opuestos de la sujecidn, la presidn que el contacto
mévil éjerce contra el contacto fijo normal aumenta antes
de que los contactos se separen bruscamente. Z=Esto sucede
porque la fuerza descéndente qué actla sobre este elemento
y tiende a producir una convexidad, tiende asimismo a ha-.
cer girar el elemento sobre su apoyo central, y hace que
la parte opuests de la chapa, que lleva el dontacto, em-
puje hacia arriba al contacto fijo superior. Bl aumento
de la presidn de contzacto asi obtenido eviisa chispas, y
permite utilizar corrientes eléctricas muy dntensas.

Como la fusrza puede actuar en la direccidn opues-
ta al movimiento instanténeovdel contacto, el elemento con-
mutador puede inmunizarge a los efectos de grandes fuerzas
de aceleracidn como las resultantes de movimientos vibre-
torios.

Con la lémina preferidae en forma de M de este in-
vento, el actuador'pafa mover el contacto eléctrico néce-
gita moverse menos, presenta ung fuerza diferencial y una
fuerza total menores gque las requeridas en los conmutado-
res ya conocidos de igual capacidad y coste. ZEsto gigni-
fica. un zdelanto importante en cuanto a la gensibilidad
de l1los conmutado res sencillos, particulsrmente pofque la
lamina en M es aplicable a conmutadores destinados a reci-
bir fuerzas actuantes muy ligeras y manejar corrientes
eléctricas poco intensas, y también a los destinados a ma-
nejar corrientes de gran intensidad. Los conmutadores de

ldmina en M son fdciles de ajustar, sin rigurosidad dentro
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de un smplio margen de condiciones de trabajo. En muchos

casos, las tolerancias de la tensidn de log bucles exceden
de + 0'12 mm, lo que hace posible el uso de un solo drgano
tensor no ajustable, por ejemplo, una clavija ranurads.

En los planos adjuntos representan:

La figura 1, una perspectiva de un ejemplo de la-
mine de movimiento instantdneo en forma de M.

La figura 2, una perspectiva de un drgano para
montar y forzdar la lamina. |

La figura 3, una éeccién transversal por la 1inea
3-3 de la figura 2, '

La figura 4, una vista similar a la figura 3, de
una modificacidn de la misma.

La figura 5, otra forma de reallzac1on, en la que
un solo dOrgano sustenta la ldémina ¥ la tensa.

La figura 6, una seccidn transversal por la 1{nea
6-6 de la figura 5.

La rfigura T, otro ejemplo de ejecuéién con 8rganos
separados de montaje y detension.

La figura 8, una seccidn %ransversal por la linea
878 de la figura 7.

La figura 9, una plenta de otra limina en M apro-
piade para montaje en 1{nea.

La figura 10, una planta de la 1émina dé la figu-
ra 9, combinzda con un tensor que separa laé ramas inter—
nas entre si. |

Las figuras il ¥y 12, secciones transversales de
ias figuras 9 y 10, respectivamente.

Las figuras 13, 14, 15, vistas en planta, eleva&ién'-

lateral y elevacidn por un extremo, respectivemente, de un
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La figura 16, una seccién.transfersal del -conmu-~
tador de la figura 13, por la linea 16~16 de la misma.

Las figuras 17 y 18, vistas en planta y en eleva-
cién lateral, respecti#amente, de un interruptor en el que.
las ramas internas llevan el contacto eldctrico mdvil.

La figura 19, una seccidn transversal del conmu-
tador de la figura 18, por la 1fnea 19-19 de la misma; y

Las figuras 20, y 21, una elevacidn lateral y una
planta, respectivamente, de otro conmutador provisto de la
limine de las figuraé 9 ¥ 10, en el gue las ramas centra-—
leas van montadas en los soportes, y el conmutador comprende
la pieza @ justable de un termostato.

La figure 22 es una vista en planta del elemento
de connmutador de la figura 20, mostrando ls situacidn de
las fuerzas actuadoras.

Con referencia a la forma de realizacidn de la fi-
gura 1, la ldmina -10- en M es una pieza plana dm chapa fle-
xible, por ejemplo, de bronce fosforoso o de cobre con bhe-
rilio. Comprende un par de ramas separadas paralelas exter-
ngs -ll-, ~1l2-~ de igual longitud, con un par de extremos
adyacentes unidos por'una barra solidaria de conexidn -13-,
més ancha que las raias y que se extiende entre eilas.'Unas
ramgs paralelass intemas =14-, -15- iguales en longitud,
pero mis cortas que las externaé, se disponen dentro del
espacio definido por las remas externas -1l-, —12—, j se
unen a los otros extremos de estus Ultimas mediante uniones
golidarias arqueadas -16-, -17-. Tos extremoé -1l4a-, -1l5a-
de las ramas internas termminan junto a‘la barra de conexidn

-13-, sin tocarla. Ta lamina -10- agi descrita comprende
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dos bucles de chape metdlica, -1l-, -16-, ~14~ y -12-, =17~
=15~, contiguos, en'forma de M; las ramas externas de los
bucles estan unidas por la barra de conexidn, y las inter-
nas presentan sus extremos libres,

Las ramas internas -14-, -15- ge pueden sujetar
en puntos X e Y prdximos a sus bordes 1oﬁgitudinales in-
ternos y junto a sus exfremos libres ~-l4a~, -15a-., Esta
sujecidn debe presentar una superficie minima de contacto
en las caras de las ramas, y evitar que loa puntos X e Y
sé salgan del plano general de la 1ldmina -10-, TLas ramas
intemas -14-, -15~ se someten a una tensidn que tiende a
separarlas con fuerza una de otra, en direccidn a las ra-
mas'externas respectivas (flechas y Z2), mediante un Sr—
gano tensor, gue pﬁede ser una clavija -k8- de grosor de-
creciente, Después de bajar la clavija'-l8- pare sgeparar
las ramas internas, se fija, La tensidn as{ ejercida hace
que los bucles queden inestaﬁles 81 se mantienen planos, de
modo que tienden a curvarge, con un lado de los bucles y
la barra de conexidn céncavo, y el otro lado convexo.

A.la lamina -10-, se fi ja, por el empalume de 1lsa
rema externa =12~ y la conexidn -13-, un contacto eldctri-
¢o. =19-, y para cooperar con éste se montan dos contactos
eléctrioos fijos separados -20- y ?21—. Si, por e jemplo
se quisre definir una posicidn superior normal del contac~
to -19-, se hace que la ldmina presente su cara superior
convexa, elevando el contacto -21- hasta que la pieza salte
en sentido opuesto, y la barra -~13- haga subir el contacto
=19~ hasta tocar el contacto —20-, K1 montaje permanente
del contacto -21- en esta posicidn o més arriba sirve para

que, cuando no se aplique una fuerza actuadora a la liming
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el contacto -19~ pueda tocar siempre el contacto —20-, Pa-
ra manipular esta forma de realizacidn, una palanca u otro
actuador corriente aplica una fuerza vertical a cualquiera
de las ramas externas, por ejemplo, a uno de 1l¢s puntos
B, P, G 6 H de la rama ~11l-.

Al principio solo cambia perceptiblemente el bu~
¢le -11-, -14-, -16- que recibe el impulso, pues se desvia
hacia abajo y tiende a reducir su curvatura. En esta fa-
se, por ser alargados y flexibles este bucle ¥ la barrs
de conexidn =13~, y ofrecer resistencia el bucle -12~, =15~
~17-, que no recibe impulso, los conbtactos ~19- y =20~ no
se pueden separar. De repente, al aumentar un poco ls
impulsidn, el bucle toms una posiciodn epicéntriéa, la barra
de conexidn desciende més, y su cara superior se hace cdn-
cava. £l descenso de la barra de conexidn permite gque el

bucle -12-, ~15-, -17- pase al epicentro, a pesar ds la

tendencia contraria que le comunica el contacto -21~, ha-

cia el cﬁal salta entonces el contacto -19-, Al moverse
el impulsor en la direccidn contraria, tan pronto como se
libera una pequeila fuerza y la limina se adelanta un poeco
en sentido inverso, la lémina retrocede instantdneamente
a su posicidn primitiva. El movimiento diferencial del
drgano impulsor entre las dos posiclones de disparo, y la
fuerza diferencial aplicada por aguél en estas dos pogi-
ciqnes, cambian de modo definido =l moverse la fuerza acw
tuadore de £ a H, 10 que permite el.ajuste & las caracterig
ticas concretamente deseadas., |

La presidn normal de contacto mejora cuando la
fuerza actuadora actla cerce del punto B, diametralmente

enfrente del contacto E respecto a los puntos X e ¥ de la
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sujecion central. Ia fuerza descendente tiende a hacer
girar toda la ldmina en torno de la sujecidn X, Y, para
elevar el contacto diametralmentse opuesto, de donde resul=-
ta un aumento ﬁomenténeo de la presidn normal de contacto
elliigue el impulsor avance por la ldmina para que el contac-
t0 -19~- se sparte del contacto normal ~20-., Como la can-
tidad de corriente eléctrics tolerable entre un par de con-
tactos depende de 1a pregién entre ambos inmediatamente an-
tes de separarse, la limina puede permitir el paso de co-
rrientes intensas merced a esta Ifuerza adicional, o bienA‘
€S posible manejar corrientes mds bajas con un grado rela-
tivamente pequefio de tensidn de los buéles, porgque la pre-
9ién de contacto no depende por entero de uns fusrza de
disparo, lo cual permite el uso de une fuerza actusdors
meflor, puesto que la ldmina se dispara con wmayor facili-
dad. |

4 titulo de ejemplo simplemente, el par de bucles
pueden ser idénticos, recortados de una chapa plana de brqg'v
ce fosforoso de 0,28 mm. de espesor., Las ramas -11l-, -12-,
=14~ y =15~ y las conexiones curvas -16-, ~17~ pueden ser
todas de 12'7 mm. de anchura, y la barra de conexién =13~
de 20,64 mm. de anchura. TIg anchura de la ldmina transg-
vefsalmente & las ramus puede ser de 82'55 mm., y su longi-
tud de 88'9 mm. Las ramas internas -14-, ~15- pueden dis-
tar 3'17 mm. sin forzarlas, y los extremos libres, 3'17 mm;
del vorde contiguo de la conexidn -13-. Segin otro ejem-
plo, una ldmina mide 19'8 mm. de ancho y 26'2 mm, de largo.
Las ram:s internas ¥y externas pueden teﬁer wha anchura de
2'7 mm, por 4'7 mm. de ancho de la tira ~13-. Entre las

ramas internas puede haber 0'7 mm, 8in forzarlas, y las



10

15

20

25

30

- 11 -

uniones curvas pueden ser semioirculares, con bordes ex~
teriores de 9,5 um. de didmetro.

Las lineas de trazos de la figura 1 indican un
apendlce -11t gobre el cual puede aplicar el impulsor su
fuerza, disminuyendo la fuerza pero aumentando el recorri-
do diferencial al alejarse de la rama -11-.

Ia lamina de la figura 1 puedé sujetarse y forzar-
se del modo expuesto en la figura 2 empleando ié abrazade-
ra =25-, vDesde el travesafio -26- de esta Ultima se extien-
den dos brazos -27T=, -28-, que sustentan unos apéndices
-29-, -30- superpuestos a 1los extremos libres ~l4a-~, ~15a-~
de las ramas internas. E£gtos apéndipes ge sujetan por los
puntos X, ¥ a la lamina, por ejemplos mediante remaches
-31-, -32-, Como muestrs 1z figura.3, unas arandelas in-
sertas entre cada apéndice -29-, -30- y la ldmina limitan
la zona de contacto.

El brazo ~28- tiene un orificio rosecado ~33~, en
el que entra el tornillo -34~. Bl extremo -34ag~ del tor-
nillo penetra en el brazo -27-, por lo que, al girar el
tornillo, se separan los brazos ~27-, -28-, El travesafio
de la abrazadera -25- tiene agujeros para montar todo el
conjunto, |

En la modificacidn de la figura 4, los apéndices
-2e- y -30a~ pueden doblarse en gngulo para que la limina
gse desvie a una de sus posioiones curvadas, a fin de fijar
la curvatura de la posicidén normal, con 1o que deja de ser
esencial la posicidn del contacto inferior.

En las figuras 5 y 6, puede emplearse un so0lo ap o=
yo para sujetar y forzar las ramas de la ldmina. Ssta com-

prende un tornillo -45- de cabeza cdnica o decreciente ~40+
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que encaja entre los bordes internos de las porcioneg -l4a-,
~15a- de las ramas., Una arandela hendida -41- situada ba~
jo la cabeza -40- dei tornillo se'qplica sobre las caras
superliores de 10s brazos internos, y un manguito =~42- ge
dispone entre éstos y la base -43~, [l orificio del man-
guito estd ensanchado por arriba, para recibir la cabeza
cénica -40-, Apretando la tuerca -46- con arandela -47-,
la cabeza cdnica -40- se acufia entre los brazos internos

para apartarlos segin convenga. Este dispositivo sustenta

- tawbién la ldmina, y limita el movimiento de separacidn

de las porciones terminales -i4a—, =-15a~ del plano general
de la lémina, |

El ejemplo de las figuras 7 Y 8 emplea distintos
tornillos de sujecidn y de tensidn., Tl tornillo -50- de
sujecidn atraviesz el manguito -52- v el orificiobde la ba-

se =53- hasta la tuerca -54-. ®E1 tornillo tensor -55-, de

7 . . N .
. cabeza conica, se dispone entre las porciones terminales

~lda-, -158~ de las rames internas, y se introduce en un
agujero de la base -53- para separar dichas ramasg,

Como se ha indicado antes, la posicidn particular

ds los contactos fijos, o el dngulo de sujecidn de las ra-

bas internas, puede desviar la ldmina a una posicidn cuf~
vade normgl en una direccidn determinada, para mantener el
contacto mévil -19~ aplicado contra un contacto fijo ele~
gido, siempre que no se aplique fuerza a la ldmina. S8i no
interesa un retroceso automdtico al cesar & fuerza actua-
dora, los contactos =~20~, =2]~ pueden estar separados en

lados opuestos del plano de la ldming -10-, sin que se es-
tablezca una curvatura normal. BEn este caso, una fuerza

vertical en una sola direccidn por cualquiem de los puntos
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B, ¥, G ¢ H harad saltar la lamina, a una posicidén curvada
¥y se requerird una fuerza en direccién.bpuesta para inver-
tir la curvatura de la lamina,’

Los ejemplos de ejecucidn proporcionan conmutado-
res gue pueden accionsrse con fuerzas sumamente pequeiias.
Bastard una fuerza actuadora de 5 g. para que los contactos
se junten instantdneamente y mantengan presiones de contac-
to del Orden de 1 y 2 g.; con movimientos diferenciales
del Srden de 0'02 a& 0,076 mm,

Bn las figuras 9 y 10, la lémine en forma de M se
diferencia de la expuesta en la figura 1 en que se recortan
muescas =70~ y =71~ en 1los bordes de dentro de los brazos
intemos -14'- y -15'-, cerca de sus extrempé libres,

En las figuras 11 y 12, los brazos internos -14'-
¥y =15'=~ se pueden mantener permanentemente forzados pbr me-
dio de lu clavija =T2-, que tiene una ranura periférica
~73- en la gque se enganchan las muescas =70- y -T1-; el
didmetro A del fondo de la ranura es bagtante mayor que la
separacidn primitive B.de las escotaduras de las ramas in-
ternas, con lo que se fuerzan los bucles -1l'-, =16'- -14'-
y -l2t=, =17'- y -15'.

En las figuras 13, 14 y 15, la clavija -72- com-
prende un perno fijado permanentemente en una base fija
-T4=-, y el contacto -19'~ se dispone entre los topes supe-
rior e inferior -=75- y -76-, cualquiera de los cuales, o
ambos, pueden servir de contactos eléetricos. Segin se
indica, el contacto inferior -75- estd situado algo por en-
cime del plano de la lédmina, de modo que, en la posicidn
normel, el contacto -19'- toca el contacto superior -T76-.

Otro tope =77~ se sitla debajo del bucle -16'~, junto & su
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empalme con el brazo interno -14'-, Aplicando una Pfuerza
actuadora hacia abajo en ei punto E, se produce un momen-
to de rotacidn, por efecto de la reaceidn del tope -7§-,
que en definitiva fuerza el bucle hacia el epicenﬁro desde
la posicidn cdncava g 1g convexa, haciendo ®maltar el con~
tacto -191'- hacia aba jo contra el tope ~75-, posicidn in-
dicada con trazos en la figura 16, Ia ¢lavija no limits
la torsidn de los brazos internos, por lo que toda la fuer-
za de resorte de la ldmina sirve para aplicar presidn en-
tfe los contactos. }

En las figuras 17, 18 y 19, la lémina estd suje-
tada por el punto -84-, o ses por el centro d¢la barra de
conexidn ~13'-, TIa clavija tensora 472'f esta fijada per-
manentemente a 1los bordes de dentro de los brazos internos
=14'-, -15'~, y 1leva el contacto eléetrico -19¢—, w1

impulsor en puente -85~ prende en los bordes exteriores

de los brazos externos -11° y =12'-, que Cooperan con to-

pes -87- y -88= dispuestos debajo del centro de las cone-
xiones curvas -161'- y -17t-, bara provocar un momento de
impulsidn por el gue las ramas internas hacen saltar el
contacto -19"- entre log topes -90- y -92-,

Puede emplearse 1lg misma disposicidn del impulsor
de puente cuando la clavija tensora va montada en la 14-
mina,

En estos gjemplos que utilizan topes ademas de uns
fuerza actuadora para producir un momento de impulsidn,

las rames internas se pueden forzar bastante, por ejemplo
b Y pLlo,

- 1'52 mm. Yy es posible obtener bresiones de contacto nuy

grandes, por ejemplo de 50 60 g, aunque merma algo la

relacidn entre la fuerza actusdora ¥ la presidn de contage-



10

15

20

25

30

to. El recorrigo diferencigl del impulsor y la fuerza di-
ferencial se mantiener muy pequefios, bor ejemplo, de 0'39
mm. y 15%, respectivamente. Cambiando la posicidn de la
impulsidn, estos valores bueden ajustarse con facilidad,
La separacién forzada de los brazos internos -14'- y -15'~
no es rigurose, y en muchos casos ge admite una tolerancia
de + 0'15 mm. sty construceidn permite manejar corrisn-
tes hasta de 25 amperios con un monmutador barato de tole-
rancias de fabricacidn normal es. |
En las figuras 20, 21 y 22, 1a lémina de la figu-
ra 10 estd montada para producir presiones de contacto has-
ta de 40 g. de manera que puedan manejarse corrientes has-
ta de 35 amperios con un movimiento diferencial del impul-
sor de solo 0'0038 mm, entre lag posiciones de cierre y |
de aperturas. ZEn esté ¢jemplo, la clavija tensora —72- pre~—

genta una ranura rectangular poco mds ancha que el esgpesor

de la lémina., ILa clavija se halla fijada permanentemente

como en la figura 13; el contacto eléctrico ~19"'~ agtd en
el centro de la barra de conexidn -13'-, y se dispone un
impulsor en puente =98- por encima de las conexiones cur-
vag =16'- y ~17'= de las dos ramas, apoyandose en el cen-
tro de ellas seglin contactos lineales -98‘; ¥y =98"-, como
muestra la fisgura 22. ILos topes -100- y -102- tocan los

bordes interiores de las ramas internas, para producir el

- mo<mento de impulsidn requerido.

En la figura 20, el conjunto de 1amina ¥y ¢lavi ja
va montado sobre un soporte -104— con punto de apoyoven
-106~. Un ajustador micrométrico <108~ sirve para mover
el soporte -104- alrededor del fulcrq. Un dispositivo

. Y SN
termosensible, como los empleados en las estufas domésti-
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¢as, comprende una ampolla -110- oon un: fluido que se di-

lata al subir 1g tenperatura, y conectada mediante un fyue-
lle -112~ con uns varilla actuadors ~114-. A medida que'
sube la teuperatura, adelanta el extremo de 1g varilla
=114~ del fuelle =-112-, con un Cambio, por ejemplo, de
0,01 mm, por eg¢. El ajustador ~108-permite mover con pre-—
cisidn el puente -93- hacia la varilla impulsora ¥ en sen-
tido contrario, ajustando asi la temperatura g que se ge-
ciona la lédmina. Como este conmutador tiene un recorrido
diferencial tan bequeiio, cambios de menos de 3°C pueden
disparar la ldmina 6 hacerla retroceder dentro de un mar-
gen selectivo total no menos de 280e¢,

Se ha descrito una realizacidn de la lémina en M
en la que los bordes interiores de lag Tamas internas re-~
ciben una fuerza Que tiende a separarlas por medio de un
Sreano ranurédo‘que permite la libre flexidn de las ramas
dentro de c¢iertos limites, en Cuye disposicidn es preferi-
ble emplear uno o mis topes de reaccidn separasdos del pun-
to de aplicacidn ge le fuerza actuadors que produce el mo-
mento de impulsidn; y se ha descrito otrg realizacidn en
la que los bordes interiores de las ramas internas se gy~
Jetan rigidemente. Ia Primera de estas redlizaciones pro-

borciona unz presidn de contacto mds elevada, pero requiere

una fuerza actuadors mds elevada que 1a Segunda realiza-

cidn. Ademis, requiera una curvatura mayor de la léming

para alcanzar el limite de actuacidn. Son varios log fac~

‘tores que influyen en 1g seleccidn de la forma de su je cidn

que debe emplearse bara cada conmutador partioular, por
ejemplo, el recorrido gue deba Permitirse al impulsor; lo

ba ja que deba ser la fuerzsg actuadora; ¥ lg Proporcidn re
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querida entre la fuerza actuadora y la presidn de contacto.
Teniendo en cuenta estos factorss, pueden proponerse otras.
varias digposiciones de sujeocidn y de actuacidn, para cier—
tas aplicaciones. Por ejemplo, una de las ramas internas
puede sujetarse rigidamente en forma plaena, mientras la
otra esta retenida por un 6rgapo ranurado, sin el empleo

de topes de reaccidn. .

En conclusidn, debe observarse que la ldmina pue-
de hacerse oon'esquinas redondeadas, y el forzamiento se
mantiene lo bastante bajo para garantizar una duracidn su-
mamente grande. £l pequefio indice de forzamiento permite
que el impulsor rebase su recorrido gin dafo para la ldmi-
na., Ademas, la l4mina en forma de M de este inventd puede
hacerse de material bimetdlico y funcionar por si misme

‘de modo instantdneo.

Se reivindica como objeto de esta petente:
1) Mecanismo de ruptura brusca para conmutado-

reg eléctricos, con un sistema de resorte apicéntrico que

puede mover un contacto eléctrico para cerrar o abrir un

circuito, caracterizado por comprender un elemento compues-

to de dos sistemas epicéntricos de resorte (11, 14, 16 y

12, 15, 17) los cuales estén unidos por un extremo mediante

una barra de conexidn flexible alargada (13) destinada a
sujetar el elemen*o o a llevar un contacto (19, 19' y 19'n),

mientras los extremos opuesitos de los gistemas de wesorte
estdn ambos dispuestos para llevar un contacto mévil (19v)

0 para sujetar el elemento.
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2) Mecanismo segin la reivindicacidn 1, carac-

terizado porque el contacto (19) estd dispuesto en la ba-

.rra de conexidn (13) en el punto- de su unidn con uno de

los sistemas de resorte, y solo el segundo sistema de re-

sorte puede reecibir la fuerza actuadora.

3) Mecanismo segin la reivindicacidn 1, carac-
terizado porque los dos sistemas de resorte son idénfiéos,
Y el elemento formado por ambos es simétrico respecto a
la situacidn del contacto Y a la de las fuerzas actuadoras,
cada una de las cuales puede aplicarse al respectivo gis-
tema de resorte.

4) Mecanismo segin las reivindicaciones 1, 2 §

3, en el que cada gistema de resorte comprende un bucle
alargado de chapa metdlica flexible, con porciones que pue-
den forzarse una hacia otra, generalmehte en el plano del
elemento, para someter el bucle a tensidn.

5) Mecanismo segun la reivindicacidn 4, carac—
terizado porgue 1los extremos de los bucles opuestos a los
extremos que estén unidos a la barra de conexidn (13) se
fuerzan para deformar o torcer los bucles mediante un solo
drgano tensor (18,A34, 40, 55, T2, T2'),

6) Mecanismo segin la reivindicacidn 5, carac-
terizado porque el drgano tensor dnico comprende una pieza
(72, 72') con ranurés en sus lados opuestos en las que que=-
dan prendidas porciones correspondientes de lds bucles,
tendiendo a separar dichas porciones entre si.

7) Mecanismo segdin las reivindicaciones 5 & 6,
caracterizado porque el drgano tensor (34, 25, 40, 72)

sirve también de drgano de sujecidn.
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8) Mecanismo segin las reivindicaciones 5 § 6,

caracterizado porque la barra de conexién (13') sirve pa-
ra la sujecidn, y o1 drgano tensor (72') 1leva o contacto
eléctrico mdvil (19v), |

9) Mecanismo sezin lag rei#indicaciones 4, 5, 6
é 17, caracterizado porque los brazos externos de los bucles
(11,12) estén unidos a la barra de conexidn (13); 1os bra-
zos internos (14,15) de los bucles terminan en e} éspacio
limitado por los brazos externos y la barra de conexidn;
el elemento vg sujeto por los brazos internos; el contacto
mévil estd dispuesto en la barrs de conexidn, y e1 punto
© los puntos de impulsidn J el contacto mévil estdn en la-
dos opuestos de la sujecidn.

10) Mecanismb'segﬁn cualquiera de lag reivindi-
caciones 4 g 9, caracterizado Porque la disposicidn de un
impulsor en.puenté bara aplicar fuerzag verticales gobre
porciones intermedias de dichosAbucles sinulténeamente,

11) Hecanismo segun cualquiera ge las reivindi-
caclones precedentes, caracterizado porque los dos siste-
Das de resorte son bucles alargados de chapa metilica, y
Se disponen en forma ge ",

12) Mecanismo segin cualquiera de las reivindi-
caciones precedentes, caracterizado por- estar recortado de
Wpa chapa plena de material flexible, |

13) Hecanismo segun cualquiera de las reivindi-
caciones precedsntes, caracterizado borque es sgimétrico
respecto a un eje que pasa por el ceuntro de 1lg barra de
conexidn (13).

14) Hecanismo gegun cualquiera de las reivindi-

caciones precedentes, caracterizado porque cada uno de log
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Sistemas de resorte conprende un bucle en forma de U,

15) Mecanismo segin l1g reivindicaciSn 14, carac-
terizado borque log bucles se Yuxtaponen con los extremos
abiertos en igual direceidn, y 1a barra ge conexidn une log
éxtremos externos de los bucles y formg una sola‘pieza con
ellos, | . '

16) Mecanismo segin 1la reivindicacidn 14, carge-
terizado borgue log brazos-internos‘de los bucles-terminan
en el espacio limitado por los brazos externos y la barra
de conexidn.

17) Mecanismo sezun cualquiera de las reivindice~
ciones 14 a 16, caracterizado porque 1a barra de éonexién
alargada (13) es nig ancha que cualquier braze 0 conexidn
curva de 10s bucles. ‘

18) Mecanismo segun cualquiera de las reivindias-
clones 14 a 17, caracterizado porque 1g poreidn curve de
cada bucle eg semicircular,
| 19) Mecanismo segin cuslquiera de las reivingji-
caclones 4 g 18, caracterizado porque las porciones de los
bucles destinadas a Ser forzadas en el bplano del elemento
estan Sujetadas de meners Que queda limitado el wmovimiento
reépecto al plano del elemento no forzado. .

20) Mecanismo segln cualquiera de las feiVindi-
caciones 4 g 19, caracterizado,qmaza:la.disposioién de una
cuila ajustable entre borciones correspondientes de los hu-
cles, tendiendo & Separarlas entre si g fin de forzar qi-
chos bucles,

21) Hecanisemo segln cualquiera de lag reivindicg~

ciones 4 g 19, caracterizado bPorque unas porcioneg verti-
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cales (27,28) se extienden en Angulo desde las caras de

- las partes de los bucles sometidas a tensidn, y un torni-

1lo ajustable pasa a través de ellas.

22) Mecanismo segin oualquiers de las reivindice—

ciones 4, 5, 6 6 7, caracterizado porque 1os brazos exter—

nos de los bucles estdn unidos a la barra de conexidn; los
brazos intemos de los bucles terminan en el espacio defi-
nido por los brazos externos y la barra de conexidn; y el
elemento va sujetado por los brazos intgrnos; comprendien=
do dos soportes (87, 88 6 100,101) dispuestos debajo del
lado convexo del elemento, cada uno separado del punto de
su jecidn, siguiendo el bucle hacia la barra de conexidn;

y un impulsor en puente (85 o 98) dispuesto para prender en
cada uno de los bucles en un punto separado del soporte
respectivo, siguiendo el bucle hacia la berra de conexidn.

23) Mecanismo segin la reivindicacidn 22, carac-

. terizado porgue el impulsor en puente (98) -actia segin uns

1inea transversal que atraviesa el centro de la porcidn de
conexidn semicircular curva (16%, 17t) de cada bucle, y los
brazos de soporte se disponen cerca del borde interior del
brazo interno correspondiente.

24) HKecenismo de ruptura brusca para conmutado-
res eléctricos. |

Esta memoria consta de 21 péginas escritas por
una sola cara..

BARCELONA, 25 de Septiembre de 1962,
 P. A. |
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