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‘tas por batidos alternados y/o vibraciones ejercidas. =’

La presente invéncidn tiene ﬁor objeto unas miguinas de

cosechar bayas, tales como uvas, grosellas negras, fram

buesas, etc,

El sector técnico de la invencién es el de la censtruc-

cién de mi&quinas agricolas, '

Se conocen miquinas de cosechar bayas; en particular mid

quinas de vendimiar, que.incluyen un bastidor a horcaja

das, automotor o no, que lleva unas herramientas de cosg

cha integradas por hileras verticales de bastidores o -

sacudidores situadas por ambas partes de una hilera de-

-plantas y de cintas o planos de cosecha gue reciben Idh .

bayas arrancadas a la planta por la accién de los basti
dores para llevarlas hacia unos transportadores latera-

les .

Generalmente, los batidores se sitdan al nivel de los w.*

troncos o sarmientos de vid y van arrancando las fru-° = °

sobre los tallos o troncos.

Ciertas mi&quinas incluyen unos 6rgahos vibrantes situa-
dos ligeramente por encima del nivel del suelo para es-
trechar las cepas y arrancar las frutas al someterlas a
vibraciones. Sin embargo, no pudieron desarrollarse es :-
tos 6rganos vibrantes porque su empleo plantea unaé di-
ficultadas debidas a la vez a la imperfecta alineacién-.
de las cepas, frecuentemente sinuosas o inclinadas,y'so
bre todo a las torsiones alternativaé'comunicadas a las
cepas,

Otro problema encontrado en la utilizaciéh de las méqui
nas de cosechar est4d relacionado con las formas varia -

bles de las plantas segdn las modalidades de cultiQo.
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En el caso especifico de las mdgquinas de vendimiar, se sa-
be que la vid puede podarse en cubilete y, en este caso,la
vegetacién presenta una gran anchura, sobre todo al ini -
ciarse la cepa. , |

La vid puede igualmente rodrigarse en espaldera y, en este
caso, la vegetacién tiene una anchura relativamente reduci
da y sensiblemente constante por toda la altura. cenae
Resulta evidentemente ventajoso el poder utilizar una mis-
ma miquina para poder vendimiar, sucesivamente, viﬁedos de
ambos tipos. ' N
Un dbjeﬁibo de_la presente invencién es de propocionar -
unas miquinas de cosechar que pueden incluir unos nediog - -

de cosecha que van sacudiendo las cepas de las plantas”-g-

v1tando las torsiones alternativas que conducen al astllla

e %es
* . L ]

do de las nmismas. Ct vese

Otro objetivo de la presente invencién es de propocidnar:-
unas méiquinas de cosechar en las que los 6rgano§ vibrantes
se desplazan ademés automdticamente de modo longitudinal -
en sentido opuesto de la progresién de la ma&quina,cuando-

entran en contacto con una planta, de tal modo que el -

"~ tiempo de’contacto de los érganos con las cepas se incre -

menta por una velocidad de prog:esién dada de la m&quina.-
Resulta asi{ factible obtener un mismo tiempo de contacto -
de los 6rganos vibrantes con las plantas con una veloci -
dad de progresién de la mdquina ligeramente mayor.Result;-'
de ello un mejor rendimiento horario de las méquinas.
Otro objetivo de la invencién es de proporcionar unas mé -
quinas de cosechar gque incluyen unos medios que permiten -
aéaptar ia separacién de los 6rganos a la forma/de la vege
tacién, |
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La presente invencién se aplica a unas mf&guinas de cose-

char bayas, en particular a unas miquinas de vendimiar,-
del tipo conocido, que incluyen un bastidor a horcajadas
(o) cabaigante quqﬂlleva unas hileras de érganos vibrantes
dispuestos simétricamente con relacién al planolongitudi
nal mediano del bastidor.

Se aleanéan los objetivos de la invencién al dotar una =
mdquina de cosechar de por lo menos dos soportes oSciiqg
tes simétricos con relacién al plano longitudinal media~
%o del bastidor, quelleva unos 6rganos vibrantes cuycs.—.
extremos superiores se unen al bastidor por unas artxcu—

laciones con varios grados de libertad, y cuyos extremos

LN I I Y

‘inferiores quedan unidos al bastidor porunas articulacig

nes gque incluyen cada una por lo menos un madio ‘de reéﬁg‘

ceso elastico, . « ..

Ventajosamente, las articulaciones superiores e inferid-..

res estdn constituidas por unos bloques elisticos. Prefe

rentemente +los bloques eldsticos inferiores se montan _

cada uno sobre un-soporte que les permita desplazarse -
segtn una direccién senstblemente longitudinal y que in-
cluye unos medios elésticos para haceg retroceder el blo
que hacia una posicisn estable,

Segdn un primer modo de realizacién, cada bloque eldsti-

‘co inferior se monta al extremo de una biela cuyo otro -

extremo queda unido al bastidor por una articulacién de-

eje vertical asociada a unos medios de retroceso o retor

!
no eléstico.

Ventajosamente, los mediosde retrocegé eldstico estén -
igualmente constituidos cada uno por un bloque eldstico-

asociado al otro extremo de la biela y llevado por una -

-
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_ caja unida al bastidor.

Segtn otro modo de reali=zacién,~ada bloque eldstico infe-
rior se monta en una f&z o lumbrera oblonga delimitada -
por una placa segdn una direccién paralela al eje longitu
dinal de la mégquina. El blogue eldstico se mantiene en -
upa posicién de equilibrio por dos muelles antagonistas,
Ventajosamente, cada blogque eldstico inferior queda uniéo
a un montante del bastidor cabalgante por unos medios = -
que permiten desplaéarle transversalmente antes de iniciar
la cosecha de una parcelg;‘a £in de~ad$ptar'la separéc%ép
de los 6rganos inferiores a la anchura de la vegetacidn:
La invencién tiene por resultado unas nuevas mdquinas de-
cosechar bayas, en particular unas médquinas de vendiﬁiéél
Por el hecho de que se montan los batidoré; sobre dos3é§;
portes osci}antes cuyds dos extremos se articulan en {ihYs

st

blogues eldsticos que inclﬁyen cada uno un manguito defer

-

mable el&sticamante tendiente a'hacer retroceder cada ‘So~

porte oscilante a su.posicién de equilibrio,una parte de-
la energia de oscilacién en el transcurso %e cada oscila-
cién queda recupgrada por la deformacién de los manguitos
y luego iéstituida, lo que uniformiza el co éumo de ener-
gfa necesaria para el accionamiento de los érgancs.

Ademds, la articulacién de los extremos de los soportes -

oscilantes en unos bloques elasté;ospermite hacer traba-

jar los soportes en posicién ligeramente inclinada,

El montaje de cada blogque eldstico inferior sobre un so -
porte que le permite desplazarse‘longittainalmente Y que-
incluye unos medios eldsticos para hacer retrocederel -

bloque eldstico hacia su posicién de équilibrio, hace que

* cuando los batidores entran en contacto con una planta, -,
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retroceden ligefamente. Este retroceso les configre un -
tiempo de contacto con la planta ligeramente maygr Y permi
te hacer progresar la m&quina mds r&pidamente y mejorar su

rendimiento horario.

-El montaje de cada bloque elsstico inferior sobre unas big
las , articuladas alrededor de un segundo bloque eldstico- -
. de eje vertical, permite mejorar €l rendimiénto horario de

la miquina y permite a su vez evitar la torsién alternati-

- va de la cepa en el caso de una mdquina que incluye unos -

&rganos vibrantes actuando scbre las cepas o pies, :°..\ :
La sigﬁiente descripcién se refiere a los dibujos en gne -
%0 que representan , sin ningln cardcter limitativo , unos

ejemplos de realizacién de una miquina segén la invenéiﬁfl

. 0’. =

La fig. 1 es una vista frontal de una miquina de cosechare

frutas segﬁh la invenpiﬁn.i o i e

L4 ¢ o
ses®e

La fig, 2 es una yista parcial desde arriba , Correspon: . «
diente a la fig. 1.° B : ' et
La fig, 3 es uné seccién transversal parcial seglin la 11 -
nea III-III de la fig. l. {

La fig, 4 es una elevaéidn parcial, a mayor escal;, de un-
datalle de realizacién, : .
La fig. 5 es una seccién segdn la linealvav de la fig. 4.
Las figs. 6 y 7 son unas vistascorrespondientes a la fig =
4 y 5, pero que muestran otras dos posiciones caracteris-
ticas.

Las figs. 8 y 9 son unas vistas esquémdticas en planta , -

que muestran los desplazamientos de ciertos elementos cons

titutivos de la miquina.
La fig. 12 es una elevacién frontal ardloga a la fig. 1 ,-
pero que muestra otra aplicaci6n del'ocbjeto de la inven -
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cién.

La fig. 1 representé, esquemdticamente, una vista poste -
rior de una m&guina de cosechar bayas, por ejemplo una mi-
quina de vendimiar. Esta mdquina incluye un bastidor cabal
gante o a horcajadas que comprende unos montantes 1 cuyos-
extremos superiores gquedan unidos entre si por un larguero
o travesaficla. Para no oscurecer el dibujo , no se repre -
sentaron eh el mismo las ruedas ni los Srganos motores. -
En cambio, se esquematizan los 6rganos receptores de"Tés
frutas cosechadas en trazos mixtos y se les designa por -
la referencia 2, Estos 6rganos receptores 2 pueden égf:-
cintas o (escamas) que transportan las bayas cosechad;s"-
hacia unos transportadores laterales 2a.

El bastidor se desplaza salvando (o0 a horcajadas )'Sbf%
bre una hilera de cepas de vid plantadas sensiblemeﬁ@é:}
segin una linea L. Las cepas de vid u otrcs arbustég':n-
frutales andlogos, por ejemplo groselleros negros, ﬁﬁ&ﬁ-
buesos, etd., incluyen un pie encastrado en el suelé':yL
una masa eldstica de tallos o troncos y hojas que llevan
las frutas. Se obtiene 1la cosecha de las frutas, con -
el tipo de migquina segdn la invencidén al transmitir a las-
plantas unos movimientos alternativos o vibraciones que-
artancan las frutas de la planta. Estas vibraciones son-
provocadas por unos accionadores u érganos vibrantes 3 -
que se extienden hacia atrds, por ambas partes del plano-
mediano longitudinal de la migquina, para estrechar ca =~
da pie o cepa ejerciendo un ligero efecto de pellizco. Ca
da 6rgano vibrante 3 estd constituido por un brazo rigi
do gque incluye una parte terminal 3a que presenta, en la -

posicién estable neutral de la fig. 2 , una ligera con -~
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tudinal x-x°',

Los 6rganos vibrantes simétricos 3 se montan sobre dos sopor-
tes oscilantes 4 y 5 con una seccién poligonal, por ejemplo -
una seccién tubular cuadrada, Los soportes 4 y 5 se extien --
den por toda la altura del bastidor cabalgante, segdn una di-
reccién semsiblemente vertical o ligeramente 1nclinad§“x3con—
vergente hacia arriba, como se explicard ulteriormente,

Se montan los extremos superiores de los soportes osc}lgntes-
4 y 5 en dos articulaciones 6 y 7 de eje sensiblementg‘mérti-
cal, llevadas por el bastidor. Las articulaciones 6 y 7 pue-
den ser de.rétula o, preferentemente, estar constitui§9s, co-
mo lo ilustra la fig. 3, por unos manguitos elasticos.é;é -
permiten que los soportes 4 y 5 puedan, no sélo girar ‘sebre -
su eje longitudinal, sino igualmente adoptar una posiéiéh 1i-
geramente inclinada con relacién a la vertical, en cudlguier-

S s o

sentido.

Los extremos inferiores de los soportes oscilantes 4 y5 se -
montan igualmente sobre unas articulaciones 8 y 9 de eje -
vertical, que permiten una rotacién alternativa de cada sopor
te oscilanta alrededor de su eje longitudinal.

Segdn un modo de realizacién, las articulaciones 8 y 9 son -
unos blogues eldsticos, del mismo tipo que &1 de las articula
ciones 6 y 7 que permiten que los soportes oscilantes 4 y 5 -
tomen una posicién ligeramente inclinada con relacién a la

vertical, en cualguier direccién. Como variante, pueden sus

tituirse los blogues eldsticos 8 y 9 por articulacipnes de
rétula.

Las articulaciones 8 y 9 se montan cada una sobre un soporte-
que les permite desplazarse segdn una direccién sensiblemen

~
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te longitudinal, y que incluye unos medios de retroceso eléds

tico en una posicién estable de equilibrio.

Segin una primera forma de ejecucién, ilustrada por las figs.
4 y 5, cada artictilacién incluye un bloque eldstico montado-
en extremo de una biela 10 6 11 unida por su otro extremo al
bastidor 1 por una articwulacién 12 6 13 de eje vertical. Pre

ferentemente, cada articulacién 12 & 13 estd constituida.

tarbién por un bloque eldstico, del mismo tipo que anterior-

mente. Los bloques eldsticos estén constituidos para :defjinir
en estado de reposo, una posicién estable de equilibfié;} re

presentan por tanto unos medios de retroceso eldstico.

Las articulaciones 12 y 13 se montan sobre unos pies X4’y 15

solidarios de dos placas 16 y 17 metidas por débajO‘dggl?s
bridas 18 y 19 llevadas por los montantes del hastidox;ﬁas

placas 16 y 17 pueden ser apreatadas o liberadas por unds

pernos 20 y 21 que atraviesan las bridas. ‘oo o

Las figs. 6 y 7 muestran por comparacién con las figs, 4 y
las posiciones extremas que pueden tomar los soportes osci
lantez 4 y 5 merced a las placas 16 y 17 y a las bridas 18

5

y "

19, Esto permite adaptar la inclinacién de los soportes osci

lantes a la forma de la vegetacién que puede ser por tanto,

indiferentemente, del tipo cubilete o rodrigado en espaldera
Esta adaptacién estd permitida por 2l hecho de la existencia

de las articulaciones 6 y 7 de rétula o de blogque eldstico.

El extremo superior de cada soporte oscilante 4 6 5 queda f£i

jado a una palanca 25 6 26 que queda arrastrada en un movi

miento rotativo alternativo y oscilante alrededor del eje --

longitudinal del soporte oscilante 4 6 5, por un dispositiv6

de arrastre G (fig. 2).Las palancas 25 y 26 son simétricas

con relacién al plano vertical mediano x-x', es decir que
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las dos palancas son diametralmente opuestas con relacién
a los ejes de los soportes oscilantes 4 y 5 alrededor de-

los cuales pivotan o giran respectivemente. Cada palanca-

lleva una hilera de agujeros 25a , 26a que permiten regu-..

lar la amplitud del movimiento al recibir el pie de una-
biela 36 6 37 montada sobre una excéntrica 34 8 35 lleva-
da por un drbol transversal 33. La regulacién de la longi
tud de las bielas 36 y 37 por unas tuercas 36a y 37a per—
mite regular la separacién y el centrado entre las pq;?es
terminales 3a en funcién de los arbustos que cosechar i::
en el presente caso, el espesor promedio de las cepas de-
vid. Una polea 33a se monta sobre el &rbol 33 para el...e
arrastre en rotacidén por un érgano motor apropiado, ne v'e

®ae

presentado.

“2a
L ] L ] -

Las dos excéntricas 34a y 353 quedan desfasadas a 1809;de-
tal modo ques, cuando una de las palancas 25 6 26 se encuén
tra en final de carrera, la otra esti en final de carrera
en sentido opuesto,

Merced a esta disposicién, dos &fganos 3, situados por am
bas partec del plano mediano x-x', se desplazan al mismo-
tiempo en el milemo sentido, es decir que si uno de los ba
tidores se acerca al plano mediano, el otro se aleja simé
tricamente del mismo,

Se representé en las figs, 6 y 7 la posicién de la articu
lacién superior 6 que permanece a una distancia constante
D del mlano mediano x-x', mientras cque el eje del blogue-
eldstico 8 se encuentra a una distancia superior Dl del -

mismo plano mediano.

La deformacién eldstica de los bloques 6 ¥ 7 o la rotacién

de las articulaciones de rétula que soportan los extremos

N
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superiores de los soportes oscilantes 4 y 5, permite una po

sicién ligeramente inclinada de los soportes oscilantes 4 y

5.

La inclinacién de los soportes oscilantes 4 y 5 ori¢ina una

ligera inclinacidén de las palancas 25 y 26 que permanecen -

perpendiculares a los soportes oscilantes,

Las bielas 36, 37 siguen sin dificultad el giro de lég‘éé -

lancas 25 y 26. Los anteriores medios técnicos permiten re-

solver un problema general de las miquinas de vendimﬁ?q:éc-

tuando por vibraciones aplicadas al pie de las plantas,

La fig. 8 muestra los 6rganos vibrantes 3 dispuestos en re-

poso simétricamente con relacién al plano mediano x-£T°§xque
egtrechan por sus partes 3a una cepa de vid o el pie GA :6 -

tra planta. Esta figura muestra‘las proyecciones de l.os. ‘ejes
de las articulaciones 6,7,y 8,9 de los ejes de los medios -

de retroceso eldsticos 12,13 y de los ejes de los pié§°dé -

bielas 36, 37 sobre las palancas 25,26.Esta representacién-

corresponde a una.posicién inclinada de los soportes osci -

lantes 4 y 5 y,por este motivo, no se.confunden las articu-

laciones6,7 con las articulaciones 8 y 9, pero podrfan con-

fundirse,

La £ig. 8 representa el aparato en una posicién de reposo -

que corresponde, ilgualmente, al paso de los soportes osci--

lantes 4,5 por una de sus posiciones medianas. Si en esta -

posicién la mdquina progresa en el sentido de la flecha F,'

los 6rganos vibrantes 3 reciben, por el pie o cepa que es -

trechan un empuje F dirigido en sentido contrario del senti
do de progresién Fo, . Este empuje se transmite a las bielas

10 ¥y 11 y las hace pivotar ambas hacia atrds sobre las arti

culaciones 12,13 para llevarlas en la posicién segdn la fig.
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2. Lo quetiere por efecto de decalar los 6rganos vibrantes
3 hacia atréds, mientraa que la miquina va progresando a ve
locidad oconstante. El desplazamiento longitudinal de los -
6rganos vibrantes tiene por efecto, para una velocidad de-
progresién dada de la midquina, de incrementar el tiempo de
contacto de los érganos con cada pie o cepa, Se puede asi-
obtener un mismo tiempo de accién de los 6rganos con una -
velocidad mayor de progresién de la miquina, lo que pernmti-
te aumentar el rendimiento horario de la miquina.

La fig. 9 ilustra otra caracteristica funcional de oyigtp—
de la invencién . Lo
Esta figura hace aparecer, en trazo macizo y en linea de -
puntos, las posiciones relativas tomadas por los difereh. -

tes. componentes una vez que los brazos oscilantes han.digg

do de 902 hacia la izquierda con relacién a las posicigpes
de la fig. 8. Eiii
La apreciacién de esta caracteristica exige una evocacibn-
de las condiciones de funcionamiento de las miquinas actua
les del mismo tipo.

En el caso de vifiedos de poda cubilete, la vegetacién es -
ancha y no es posible aplicar sacudidores sobre la vegeta-
cién. E1l ancho de paso entre los soportes de sacudidores -
debe por tanto se r importante., Para paliar este inconve =~
niente, se actda sobre las cepas poxr los 6rganos vibrantes
cuyo funcionamiento hasta ahora puede analizarse como vie-
ne a continuacién,

Previo paso por el punto muerto de la fig. 8, los érganos-
vibrantes 3 giran respectivamente, en el sentido de las -
flechas F) y F3', tebricamente sobre los ejes 6,8 y 7,9.
Si no hay deslizamiento entre los érganos 3 y la cepa, a -
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consecuencia del péllizco que ejercen, el movimiento de ro
tacién alternada de los 6rganos 3 genera dos componenetes-
longitudinales opuestas. Por rozamiento., los puntos de con
tacto de lso dos 8rganos 3 con la cepa de vid que quedan -
sensiblemente opuestos diametralmente, estdn arrastrados -
en rotacién, ambos en el mismo sentido de rotacién, segdn-
las £lechas £, v £,5, con relacién al eje de la cepa de vid
Ocurrir4 lo mismo duranteé el desplazamiento en sentido:* -
opuesto de los érganos vibrantes, lo que produ@ird por tan
to un movimiento de torsién alternativa de la cepa airede-

‘dor de su eje con una frecuencia igual a la de las osc;la—

ciones de los soportes oscilantes 4 y 5. El hecho de provo
car unas torsiones reiteradas es muy perjudicial para -las-
cepas. ' >t
Precisamente,los medios segtn la 1nvenci6n suprimen gs}g -
inconveniente . La cepa que esté sacudida por los drqqqgs-
3 est4 solicitada, alternativamente, por ambas partes Jel-
plano mediano. En consideracién de las figs. 8 y 9 , esta-
solicitacién -que se inicia por ejemplo en el sentido de-
las flechas Fy y F2 a partir de la posicién neutral- arrag
tra el Srgano 3 - designado en esta circunstancia por 3;-a
empujar lateralmente la cepa, mientras que el otro érgano-
32 precede el movimiento de la cepa.

El érgano 3, sufre, por rozamiento de la cepa, una reten -
cién que viene a frenar su progresién resultante de la adi
cién del desplazamiento de la miquina y de la componente -
longitudinal de la rotacién segfin Fj. Esta retenci6n se -
traduce por una solicitacién de la articulacién 8 en el «-
sentido de la flecha f, permitida por el giro de la biela-
10 sobre la articulacisén 12, con puesta en tensién de los-
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- 13 -

~ medios de retroceso eldstico. Por tanto, durante esta

fase de giro, el 6rgano 31 se desplaza relativamente-
hacia atrds, lo que tiene por efecto de anular la com
ponente de totacidén segtn la flecha £, que se impon -
drfa normalmente a la cepa por el punto de contacto -
don el 6rgano 33,

El empuje lateral infligido a la cepa por el 6rgano - e

exterior 3; se transmite por la cepa al érgano 35.Es-

te empuje se traduce por una fuerza resultante gue %1 -.

a la articulacién 9 en el sentido de la flecha f4,Re-
sulta de ello un giro de la biela 1l scbre la articu=-*:
lacién 13 con puesta en tensién de medios de retroce: . ;'

80 elastlco. coee

L d L
ea®e

Por tanto, durante esta fase de giro, el Srgano 3, se...‘
desplaza relativamente hacia adelante, lo que tiene e oo
por efecto de anular la componente de rotacién segtn-

la flecha £, gque se hubiera normalmenteidimpuesto a la
cepa por el punto de contacto con érgano 3, .

Un funcionamiento similar interviene en el transcurso
de la fase de desplazamiento subsecuente inverso.

Asi, los giros relatives faaependientes de las bielas
10 ¥y 11 permiten suprimir toda tendencia a la solici-
tacién en torsién inducida de la cepa y hace factible
sin ocasionar ningdn dafio irreversible, una cosecﬁa -
por aplicacién de vibraciones directamente:.sobre la ce
pa de la planta.

Hay que sefialar que las caracteristicas funcionales ~
anteriormente descritas permiten obtener, como primer

resultado, un posible aumento de la velocidad de avan
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ce de la miquina, y .como segundo resultado, una supresién -

-

de la torsién inducida de la cepa. Esto se debe, en parti-
cular , a la presencia de las articulaciones 6 y 7.

Hay que observar a su vez que la constitucién de las articu
laciones 6, 7 y 8, 9 en forma de bloques eldsticos, asi’qo-
mo la presencia de los medios de retroceso asociados a las-
articulaciones 12, 13, aportan, después de cada desplaza-
miento o movimiento impuesto, una restitucién parcial de -
energfa almacenada. Lo que tiene por efecto de reducii’ Ta—
potencia motriz necesaria al funcionamiento y de crear una-
amortiguacién ' relativa de las puntas alternadas del régiMEn

vibratorio impuesto. Esta dltima ventaja es particularmen-

'”‘xtg importante porque reduce los riesgos de rotura mecdnica-

L X ]

y/o permite la palicacién de frecuencias mds elevadas.’
Procede sefialar una ventaja suplementaria de la conceﬁhiah-
de la miquina seg@n la invencién. Llegado el caso, pugdef -
equiparse los soportes oscilantes 4 y 5 con basti.dore;.; ‘;-.. -
accionadores 45 que actdan sobre la vegetacién, como ééséé-
presenta en la fig. 12, Es entonces factible colocar los -=
ejes 8 y 9 en la alineacién de los ejes superiores 6 Y 7. =
con objeto de disponer los soportes 4 y 5 paralelos,

La invencién no queda limitada a los ejemplos descritos y-

representados y pueden aportarse diversas modificaciones -
sin salir de su marco.
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NOTRA

. Hecha la descripcién del presente invento 1o‘que se de-

clara como no divulgado ni practicado en ‘Espafia,asi co-
mo que se acoge a la prioridad de la Patente francesa,-
n2 83, 14575 del 9 de septiembre de 1983, comprende las
giguientes : "

REIVINDICACIONES

1.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS,
en particular maquina de vendimiar, del tipo que inc;ua.
ye un bastidor a horcajadas o cabalgante que.}leva,eﬁc&f
ma de un plano de cosecha, unos accionadores dispuestos
de modo sensiblemente horizontal, simétricamente con Ye-
laci6nal plano longitudinal mediano del bastzdor desti’;

e

nados a solicitar en vibraciones?a las cépas de las +s«

plantas portadoras de bayas que cosechar para hacer , =,
caerlas en el plano de cosecha, caracterizada en 'que:&',g:
cluye :dos soportes oscilantes, qﬁe se extienden segin-
una direccién general sensiblemente vertical é modo si-
métrico con relacién al plano mediand, montados por los
axtremos supériores scbre el bastidor medianta articula

ciones de varios grados de 1£bér£ad, adaptados por los-

-extremos inferiores sobre el bastidor por unas articula

ciones asociadas cada una a por lo menos un medio de re
troceso eldstico que permite un desplazamiento de dicha
articulacién segtin una dirececién general sensiblemente~
paralela al eje longitudinal del bastidor, arrastrados-
en rotaciones parciales alternadas de mismo sentido so-
bre su eje 1ongitudinal por un dispositivo de arrastre-
llevado por el bastidor, y dos accionadores o arrastra-

dores, fijados sobre .us soportes oscilantes.
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2.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS, -
segn la revindicacién 1, caracterizada en que las arti -

culaciones incluyen un eje de rotacién paralelo al eje -

longitudinal del soporte correspondiente.

. 3.~ MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS, -

segdn la reivindicacién 1 0 2, caracterizada en que las -
articulaciones son unos blogques eldsticos.
4.~ MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS,

segdn la reivindicacién 3, caracterizada en que se montzn

L A X N J

cada uno d= los blogques eldsticos inferiores sobre un so-

porte gque permite un desplazamiento longitudinal en con -

P

tra de los medios elasticos de retroceso del blogue &rf.po

sicién .de equilibrio,

seg@n la reivindicacién 4, caracterizada en que cada.iié;
que elastico‘inferior se monta en un extremo de un sobﬁrl
te constituido por una biela cuyo otro extremo queda '.1.1:11..3.-
do al bastidor por una articulacién de eje vertical.. . '
6.~ MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BA!&é: -
segdn la reivindicacién 5, caracterizada en que la articu
lacién es un blogue elédstico.

7.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSEQHAR TODO TIPO DE BAYAS, -
segdn cualquiera de las reivindicaciones 4, 5, 6 6, carag
terizada en que cada soporte gqueda urnido a un montante.de
dicho bastidor cabalgante por unos medios de ajuste de la
gseparacién de la articulacién inferior con relacién al =
plano mediano.

8.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS, -
segtin la reivindicacién 1, caracterizada en que el extre-

mo superior de cada soporte oscilante queda fijado a una-

»;"\‘ .
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palanca que queda unida por una biela a un dispositivo de

arrastre.

X

9.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYAS, - .

segln la reivindicacién 8, caracterizada en due dichas pg
5 . lancas son simétricas con relacién al plano longitudinal-
mediano del bastidor y en gue las bielas estdn accionadas
por dos excéntiicas montadas en oposicién devfase sobre -

un &rbol de transmisién.

10.- MAQUINA VIBRADORA PARA COSECHAR TODO TIPO DE BAYASS

10 La presente memoria descriptiva constad de 17 hojas numera

das y mecanografiadas por una sola cara y laminas de dibu

jos.

MADRID, a 6 setiembre 1984
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