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- cara externa oon el fin de asegurar, por el deslizamiento de

PATENTSE DB INTRODUCCIOR

por WAPARATO BARA LA ELSOCION Y CALIBRADO IB FRUTOS Y SIMILARES®,
a favor de Don Charles Guicherd, de nacionalidad francesa, T
gsidente en Montelimar Drone (Francia), Route de Marseille.w = =
_—-;-—-.m
MEMORIA DESCRIPPIVA

Bl objeto de la presente exposioidn conaiste en la reali-
zaocién de un aparato de}tinaao a selecolonar frutos u otros
productos y a asegurar su distribuoidn por orden de temaflos,

8¢ caraoteriza por los medios puestos en préctica tomados,
tanto en su oonjunto como separadamente y més en particular por
estar constitufdo por una armadura portadors de cestos de bra.
z08 articulados cuya abertura eatd dirigida por el desplaza.
miento de aros deslizantes montados sobre un ouadro mévil en el
plano Fertiocal, poriador de uncs ejes en ouyas sxtremidades exs :
teriores reciben unos rodillos que se desplazan sobre rampas de ;
sectores sucesivos ocon diferencias de nivel netamente maroadas;
mientrﬁs Que la armadurs se desplaza sobre caminos de rodadura
reoctilineos, '

Loas brazos de loa cestos calibradores son abultados por su {
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los aros gutados, una demultipliocacidn de la aberturas.

Bn los dibujos adjuntos, se representa a tftulo de 6jem.
plo no limitativo, una de las formas de realizaocién del objeto
de la invencidn,

La Fig. ), representa vigto en pergpectiva, el aparato
oalibfa&dr en su conjunto.

Las Figs. 2 y &, muestran los cestos y ocuadro deslizan.
teos. . E

la Fig. 4, es una variante de realizacidén del mismo apa.
ratoam '

Les Figs, B ¥ 6, reprosentan el funciomaniento esguemi.
tico del aparato, |

Ia armadura (Fige 1), estd oonstitu!ds; por un bastidor
pmral;hmpoao oo;x ‘prave;aﬁoe l, 8, 3, 4, montantes 6, 6, 7,
8, ¥ largueros 9, 10, 11, 18

La superfioie superior recibe 108 0e5t08 wldw, «lé. ¥
otrosi

Batos cestos (Pig. 2), estdn formados por un orificio
oiroular o corona ;16-.' gsobre la ouzl se artioculan por ohar
nelas =16w, «17e, ~18<; wlfej 108 Drazos =80.,-Blw, =28, wil.;
provigtos interiormente de espuma de caucho o similare

A 10 largo de estos brazos se deslizan 108 aros 24w

108 travesafios superiores =lw, -8-, estin unidos a los
montantes superiores =Bw, «h; DPOr las colisas verticales -26s,
w26w, formadas por hierrcs perfilados -a?.%

A lo largo de estas colisas se desplazan las gufas centra-
168 <88.; «B9., que evitan toda basoulaoién, solidarias de los
ejes -30w-; -31., portadores en sus extremos de patines de des.

1izamiento <38, -33. (Pig. 3).
Batos ejes estén £1 Jaﬂos' sobre un cuadro ~34., portador de

0208 «36w; 36w ¥y Otross
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niendo ocada una la longitud aetermi.naﬁ. geglin el nunero de-

" elementos que se deseen utilizar,
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Los travesafios inferiores =B, 4., soportan unos Srganos

de rodamiento BTa, wB8m; «B9a, 40w Batos Srgancs de rodauiens

to, solidarios de la montura, se desplazan sobre una via de
deslizamientd plana ~4le, mientras que 108 r0dillos <38, =33,
se desplazan sobre una rampa -48., de tramos mdltiples 43,
wid., 8ituasdos a alturas diferentes, de modo gue realiocen un
declive progresivay

La variante de ejecucidn (Fig. 4), estd basads sobre el
miamo dispositive y estd con stitufda por wia montura «4ba,ouwys
parte superior soporta un cesto «46. (Fig. 8), cuyos brazos
~47., se gometen a los efectos del aro Q..ta.. ‘golidario del eje
~49a, portador de la gufa -50-, que se desliza en la ranurs
«6le, ¥ en ouyo extremo exterior est4 montado el rodillo —Bf.;
Un érgano de rodamiento portador, estd fijado .63, en la base
de la monturss

Conoretamente las ventajas y el funoionamiento de este
aparato son:

8e disponen las monturas (Fig. 1), sobre las rampas te-

A la salida del seotor inicial ~48., de la rampa, 108 row
411308 ~58 ¥ w83, solidarios del ocuadro mévil (Fig. 4), man-
tienen 108 aros ~36., en su posiocién alta ¥ oiori-én l0s brazos
de loa cestos (Fleoha A+ Fig. Bl

-bos 6rgan6§ de rodamiento .:37--, wB8wj 89w, «40w; se d08«
plazai: sobre las vias rectilfneas .4lw., de Modo qUe «lw, queda-
sieumpre en ei mismo planOe

A medida que avanza la montura, 1os rodillos siguen los .
800t0Tes «43., -44- ¥ Otros, ¥ al bajarse arrastran al ousdro

«34w; que hace descender 10s aros, lo que provoca las separacio
 §

~

nes GD , de los brazos de los cestos que en las posiciones 36
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56'Vw, <36'''w, alcanzan progresivamente la abertura total,
11berando los frutos de 108 gro8ores «bbe, «B6a, ~bH7., los
ocuales son recogidos en canalones aproplados que los conducen
a los coleatores. |

Agf por el centrado del cuadro ~34., por medic de las
guias «28.;, -20., que se desplaZan en las colisas vertiocales,
se obtiene la abertura progresiva de 108 cestos, pero esta
progresivigdad estd limitada a la longiiud del sector de la
rampa, pués de un tramo a otro la gepracién es rdpida casi en
cafda libre, de modo gue el ligero choque unido a la separa
cién de log brazos aseguras la expulsién ingténtanea del fruto, |

Sogtn las Figa. =fe ¥ ~6., las monturas puedsn egtar si- |
tuadas sobre raﬁnas circulares u ovaladaes «64., oiroulando el
roaillb B2, S0DYre la rampa -64w., de mfiltiples niveles,mien.
tras que la rueda portadora se desplaza sobre una via planas

Estos cestos .46., estdn situzdos en al exterior de la
rampe. 10 que faoilita su alimentaoién y permite un trabaje
oontf{mmo tal ocomo el de una cadena sinfin,

Desorito suficientemente el objeto de la presente Paten
te, es de haoer notar que en su realizacidn préctiom podrén
variar las formas, dimensiones y disposioién de los dlstintos
elementos; asl como los materiales utilizados, sin que por

ollo se altere, ni modifigue, su esencialidad,

w J 02 A w

8e reivindica como objeto de la presente Patente de in.
troduccidn:

it,. Aparato para la elecoidn y ocalibrado de frutos y sia
milaro;. que se“oaracteriza por estar constitufde por una ar
madura r{gida de forma de paralelepipeda, provigts en su pPare

te superior de una serie de orifiolos de cestos de brazos ara
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tioulados, ¥y en su parte inferior, de drganocs de rodaduras

808,. Bl propio aparato, segdn la reivindicacién DHreceden.
te, qu; se caraoteriza ademéds, por contar con w cuadro mévil
deslizante verticalmente en el interior de la montura y portaw
dora de arog destinados a entornar los brazos articulados de
los ocestos, para asegurar su aproximacién o sm separaoién, es.
tando provisto dicho ouadro mévil en cada uno de sus extremos;
de un eje portador de gufas oentradoras ¥y esfabilizadorao que
impidan todo movimiente de basculacidn y permitan su desliza.
miento por el interior de 408 colisas vertlicales gque aseguren
la rectitud de sus desplazamientos, U

3%.- Bl propile aparato, segtn las anteriores reivindioca
eianea: e se caracterfa ademds; porque las extremidades ex.
ternas de los ojes del ouadro mévil, son portadoras de rodi.
1108 de rodamiento que se desplazan sobre una rampe de tramos
situadoa en difebentes planos para asegurar su descenso Proe
gresivo asegurendo asf la abertura de los drazos de los cestosg,

40..-' Bl propioc aparato, segdn las reivindicaociones ante. :
riores: que se caracteriza también, porgue la montura portadora :
de 108 cestas se desplaza sobre rafles planos ¥ a nivel consw
tente mientras que, después de un determinado tramo,108 rodi.
1l0s siguen las desnivelaciones progresivas oon paso brusoo de
goctox,

58,+ Bl propioc aparato, segin las reivindiocaciones ante.
riores;que se caracteriza ademids porque el descenso de los aros'

¥ del ouadro agseguran, la abertura de los brazos bajo el peso

del :fmto. de un didmetro determinado y progrosivo, permitiend

do la selscocién de log frutos por orden de tamaflos;

6#4< APARATO PARA T4 BIBCCION Y CALIBRADO DE FRUIOS ¥ 81

MILARES:w _Madrid; > de Ootubre de 196&;{~
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