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P A T E N T E  D E I N T R O D U C C I O N

por "APARATO PARA LA ELECCION Y CALIBRADO US FRUTOS Y SIMILARES* 
a favor de Don Charlea Guichard, de nacionalidad francesa, re­
sidente en Montelimar Drone (Tranoia), Ronte de Marseille.- - -

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El objeto de la presente expoaioiÓn consiste en la reali­
zación de un aparato destinado a aeleooionar frutos a otros 
produotos y a asegurar su distribución por orden de tama&os*

8e caracteriza por los medios puestos en práotioa tornados, 
tanto en su oonjunto como separadamente y más en particular por 
estar constituido por una armadura portadora de cestos de bra­
zos articulados cuya abertura está, dirigida por el desplaza­
miento de aros deslizantes montados sobre un ouadro móvil en el 
plano gurtical, portador de unos ejes en cuyas extremidades ex­
teriores reciben unos rodillos que se desplazan sobre rampas de 
sectores suoeaivos con diíerenoias de nivel netamente maroadaaí 
mientras que la armadura se desplaza sobre oaminoa de rodadura 
reotilinaos.

Loa brazos de los oestos calibradores son abultados por su 
oara externa oon el fin de asegurar, por el deslizamiento de
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loa aros guiados, ana demultipli oaotón de la abertura.
Bu loa dibujos adjuntos, se representa a título de ejem­

plo no limitativo, una de las fozmaa de realización del objeto 
de la invención.

La Fig. 1, representa viato en perspectiva, el aparato 
calibrador en su conjunto.

Las Figs. & y 3, muestran los oestos y ouadro deslizan#,
tes¿

La Tig. 4, es una variante de realización del mismo apa­
rato.

Las Figs. 6 y 8, representan el íunciomaniento esquemá­
tico del aparato.

La armadura (Tig. 1). está constituida por un bastidor 
paralelepípedo con travesados 1, 8, 3, 4, montantes 5, 6, 7; 
a, y largueros 9, 10, 11, 18.

La superitóle superior recibe los oestos —13—, -14- y
otrosí

Batos oestos (Fig. 8), están formados por un orificio 
oiroular o corona -16-, sobre la cual se articulan por char­
nelas -16-, -17-, -18-, - 1 9 los brazos -80-,-81-, -88-, -83- 
provistoa interiormente de espuma de cauoho o similar.

A lo largo de estos brazos se deslizan loa aros -B4*+
Los travesados superiores -1-, -8-, están unidos a loa 

montantss superiores —5—, —4—, por las colisas verticales —86—, 
-86-, formadas por hierros perfilados -87-í

A lo largo de estas oolisas se desplazan las guías oentra- 
les -88-* -89-, que evitan toda baaculaoión, solidarias de loa 
ejes -30-, -61-, portadores en sus extremos de patines de des­
lizamiento -38-, -33- (Fig, 3).

Batos ajes están fijados sobre un ouadro -34-, portador de
atoa -36-, -36- y otrosí
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Loa traveaaRos inferiores -3-, -.4-, soportan unos árganos 

da rodamiento -87-, -38-, -39-, -40-, Estos árganos de rodamien**' 
to, solidarios de la montura, se desplazan sobre ana vía de 
deslizamiento plana -41-, mientras que los rodillos -38-, -33-, 
se desplazan sobre una rampa -48-, de tramos múltiples -43-# 
-44-, situados a alturas diferentes, de modo que realicen un 
deolive progresivo#

La variante de ejeoucidn (Fig* 4), está basada sobre el 
mismo dispositivo y está constituida por una montura -46-,ouya 
parte superior soporta un cesto -46- (Fig. 8), buyos brazos 
-47-, se someten a loa efectos del aro -48-, solidario del eje 
-49-, portador de la guia -60-, que ae desliza en la ranura 
-61-, y en cuyo extremo exterior está montado el rodillo -68-,
Un árgano de rodamiento portador, está fijado -63-, en la base 
de la monturas

Concretamente las ventajas y el funcionamiento de este 
aparato son:

He disponen las monturas (Fig* 1}, sobre las rampas te­
niendo cada una la longitud determinada, según el numero de 
elementos que se deseen utilizar*

A la salida del sector inicial -48-, de la rampa, los ro­
dillos -88- y -33-, solidarios del ouadro mávll (Fig* 4), man­
tienen los aros -36-, en su posioidn alta y oierran los brazos 
de loa oestes (Flecha A* Fig* 8)*

Los árganos de rodamiento ̂ 37-, -38-¿ *̂ 9-, -40-, se des­
plazan sobre las vías rectilíneas -41-, de modo que -1-, queda 
siempre en el mismo plano*

A medida que avanza la montura, loa rodillos siguen loa 
sectores -43-, -44- y otros, y al bajarse arrastran al ouadro
-34-, que hace descender los aros, lo que provoca las separacio­
nes CD , de los brazos de los cestos que en las posiciones -86'-
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_35't,., alcanzan progresivamente la abertura total;
liberando loa frutoa de loa grosores -68-, -86-, -87-, loa 
oualea son recogidos en canalones apropiados que los conducen 
a loa colectores.

5 Asi por el centrado del cuadro -34-, por medio de las
guías -86-, -88-, que ae desplazan en las oollsaa verticales, 
se obtiene la abertura progresiva de loa oeatos, pero esta 
progresividad está limitada a la longitud del sector de la 
rampa, puás de un tramo a otro la gapracidn es rápida oasi en 

10 caída libra, de modo que el ligero ohoque unido a la separa­
ción de los brazos asegura la expulsión instántanea del fruto.

Según las Figa. -4- y -6-, las monturas puedan estar si­
tuadas sobre rampas circulares a ovaladas -84-, oiroulando el 
rodillo -88-, sobre la rampa -64-, de múltiples niveleâ mien- 

18 tras que la rueda portadora se desplaza sobre una vía plana.
Batos oestes -46-, están situados en el exterior de la 

rampa lo que faoilita su alimentación y permite un trabajo 
oontinuo tal como el de una cadena ainfin.

Descrito suficientemente el objeto de la presente Paten- 
BQ te, es de hacer notar que en su realización práctica podrán 

variar las formas, dimensiones y disposición de los distintos 
elementos, asi como los materiales utilizados, sin que por 
ello ae altere, ni modifique, su esencial!dad.

- N O T A -

88 Se reivindloa oomo objeto de la presente Patente de in­
troducción:

1*.- Aparato para la elección y calibrado de frutos y si­
milares. que se caracteriza por estar constituido por una ar­
madura rígida de forma de paralelepipcda, provista en su par-

80 te superior de una serio do orifioioa de cestos de brazos ar-
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tleuladoa* y en su parte inferior, Re órganos de rodaduras
8*.- El propio aparato, segdn la reivlndicación preoeden- 

te, que se oaraoteriza además* por contar oon un cuadro móvil 
deslizante vertioalmente en el interior de la montara y porta­
dora de aros destinados a entornar los brazos articulados de 
loa oeatoa, para asegurar su aproximación o su separaoión* es­
tando provisto dioho ouadro móvil en cada uno de sus extremos* 
de un eje portador de guías oentradoras y estabilizadores que 
impidan todo movimiento de baaoulaoión y permitan su desliza- 
miento por el interior de dos colisas verticales que aseguren t ¿r 
la rectitud de sus desplazamientos,

* . - '' '.-Y. -propio aparato, segan laa anteriores reivindicâ
ei(mes* que se oaraotería además* porque las extremidades ex­
ternas de los ejes del ouadro móvil, son portadoras de rodi­
llos de rodamiento que se desplazan sobre una rampa de tramoa 
situados en diferentes planos para asegurar su descenso pro­
gresivo asegurando así la abertura de los brazos de los cestos, 

4*.- El propio aparato, aegdn las reivindicaciones ante­
riores, que se caracteriza también, porque la montura portadora 
de los cestos se desplaza sobre raíles planos y a nivel cons­
tante mientras que, después de un determinado tramo*los rodi­
llos siguen las desnivelaciones progresivas oon paso brusco de 
sector.

60,- El propio aparato, segdn las reivindioaoiones ante­
riora sí que se caracteriza además porque el deaoenso de loa aros  ̂
y del ouadro aseguran* la abertura de los brazos bajo el peso 
del fruto* de un diámetro determinado y progresivo* permitien­
do la aelaooión da loa frutos por orden de tamaEos*

60.- APARATO PARA LA EMOCION Y CALIBRADO DE FRUTO! Y 81-
MILARB8;'*'
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