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PATENTE
DB
INVENCION

g favor de Don Andrés SOLA SULREZ, de nacionalidad espa~
fiola, residente en CALAF (Barcelonas), Avenida 20 de Ene~
ro, 8/n, por "MECANISMO LE ARTICULACION PARA ELEMENTOS
DE TRABAJO DE MAQUINAS AGRICOLAS".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un mecanismo
de articulacién para los elementos de trabajo de determie
nadas méquinas agricolas, cuales son los arados de verte-
dera gimple o de rejas miltiples, cultivadores, esearifiw-

Se cadores, extirpadores, gradas y sembradoras cuyo mecanis—
mo se caracteriza por su gran simplicidad de.constitucién
y eficientes resultados en orden a proteger la correspone

diente herrsmienta, la cual puede salvar todos los obstd-

‘ culos naturalmente infranqueables que encuentre en su ce-

10. mino, tanto en el sentido de avance como en el de retroce-
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80 de la mdquina. Al mismo tiempo proporciona un eficaz

«P

efecto de smortiguacidn al llegar las herramientas despla-
zadas a la posicidén de reposo, cualquiera gue sea el sen~
tido inicial de este desplazamiento.

Esencialmente, el citado mecanismo consiste en
un brazo solidario del miembro oscilante pritador del dtil
de trabajo y un brazo solidario del bastidor al gue se ha-
lle articulado el citado miembro, cuyos brazos se hallan
montados uno junto al otro en posiciones desplazadas en
la direccidn del eje de articulacién y susceptibles de so-
bresalir de su contorno al desplazarse dicho miembro osci-
lante, apoyé4ndose contra los flancos de amboé brazos, en
la direccidn de osoilacién del mismo, sendos topes que se
hallan conectados con los extremos respectivos de un dis-
positivo eldstico, de modo que el brazo del miembro oscie
lante despleza uno u otro de los topes, en tanto que el
otro se apoya contra el flanco opuesto del brazo solida-
rio del bastidor, cada vez que el elemento o dtil de tra-
bajo se desplaza de su posicidén normal.

En la realizacidén preferente del invento el miem~
bro oscilante se halla articulado entre dos largueros parg-
lelos que forman parte del bastidor de la méquina, alrede~
dor de un eje transversal con respecto a ellos, ¥y los tres
elementos citados tienen sendos salientes alineados para-
lelamente a dicho eje, contra cuyos cantos opuestbs se apo-
Yan respectivos travesafios, uno de los cuales lleva arti-
culadas dos varillas que se extienden haste sobresalir

del lado opuesko de los salientes atravesando el otro traw
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vesafio por aberturas de que eétéhgrﬁvistﬁ 3 este fin, es-
tando los dispositivos eldsticos constitufdos por sendos
resortes helicoidales que rodean a dichas varillass y se
encuentran entre el segundo travesainio y respectivos topes
montados a los extremos de las mismas. Estos topes, si
conviene, pueden ser ajustables a fin de regular la fuer-
za de los resortes.

Para la mejor comprensién de la presente memo-
ria descriptiva, se acompafia un dibujo en el que, tan sé-
lo s tftulo de ejemplo, se representa un caso préctico
de ejecucidén de un mecanismo de las caracterfsticas ex-
puestas,

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en al-
zado lateral de una reja a la que se ha aplicado el objeto
de la demande; la figura 2 corresponde a una planta pare
cial de la figura precedente; las figurs 3 y 4 muestran
el mecanismo actusndo en los dos esentidos de marcha de la
méquina; laes figuras 5 y 6 muestran un arado de vertedsra
¥ un cultivedor, ambos de rejas miltiples, en los que l1los
mecanismos pera cada reja estdn montados horizontal y ver-
ticalmente, |

El mecanismo de la invenoién comporte, en el
presente caso, dos elementos eldsticos -A~-, concretamente
resortes helicoidales, montados paralelos entre sf y apo=
yados, por un extremo, contra unas arandelas de tope =B,
fijadas ajustables por medio de tuercas o similar -C-, @
unae de las extremidades de unas barras o varillas =D-, gue

por su otro extremo, se unen mutuaswente por medio de un
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pasador transversal =L,

Los elementos eldsticos —A- se apoyan, por la
parte opuesta a la ocupada por las arandelas de tope =B-,
en uns placa o travesafio -F-, comin 2 ambos resortes -A-
¥y provisto de orificios para paso holgado de las barras
-D=, & fin de que aquei elemento -~F= puede desplazarse li=
bremente & lo largo de l=s mismas.

El conjunto descrito, gue determina un sigtems
de smortiguacién y escape, se dispone en la mdquina de mo-
do que entre los elementos =~E=- y -F~ queden situados unos
brazos u orejas, unos fijos =G=- (en el ejemplo representa-
do, dos) y otro mévil =-H-, situada entre aquéllas. Los
brazos =G- forman parte de los largueros -I-, soliderios
del bagtidor de la mdquina, mientras gue el brazo -=H- se
deriva de una palanca -J-, que, por un extremo, se articn-
la por el punto =K= a los propios largueros -I=-, en tanto
que por el otro, se halla acoplado el oportuno Ytil de
trabajo, que puede ser una reja -~L- de cualquier tipo, tal
como se aprecia en las figuras 1, 5 y 6. BEn las dos dlti-

mag figuras se aprecia que los largueros =I= pertenecen

‘al bastlidor general de la mdguina, la cual posteriormente

viene ocupada por tantos mecanismos de escape y seguridad
cuantas son las herrsmientas de trabajo, en tanto que in-
feriormente presenta tales dtiles de labor. Segin el tipo
de mdquine, los juegos de elementos eldsticos =A- pue-

den estar montados horizontalmente (figure 5) o bien vere
ticalmente (figura 6), o actuando en embos casos de igual

manera.
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La forma de trabajo del meécehidmd’explicado se

deduce fécilmente de lo expuesto. Cuando la herramienta

~-L~ encuentra algin obstdculo yue no cede del terreno y
le mdquine avanze normelmente, la palanca =J- se eleva
(Figura 4) girando sobre -K-. En este momento, el brazo
~H~- ejerce presién contra el pasador -E=-, haciéndolo avan-
zar, en tanto que, debido a apoyarse sobre las partes fi-
Jas -G~ la placa o0 similar ~Fe, los muelles =A- se compri-
men solicitados por las barras -D=, arrastrzda por =~H-.
Una vez rebesado el obstdculo, por reaceidén de estos mis—
mos medios eldsticos -A-, el conjunto retorna a la posi-
cién normal de labor (figura 1).

En el supuesto de que la mdquina, en cuaiquiera
de sus movimientos de retroceso, pasara por encime de al-
gin obstdculo contra el gue viniera a chocar el (til =Le,
lo que darfa lugar al descenso forzado de la palanca =-J-
girahdo sobre ~K-, tal como indica la figura 3, se produ=
cirfe un juego de presiones inverso, ya que mientras el
pasador ~E- se apoyaria entonces sowvre lag partes fijas
-G=-, el brazo mévil -H-, actuando sobre la placa ~F~, ha-
ria que ésta retrocediera cowprimiendo loc muelles -A-,
que recuperarian su posicién normal (figura 1) tembidn sl
salvarse el referido obstdculo.

Puede verse que, en ambos casos, se consigue un
efecto de escape 0 seguridad pers la nerramienta de labor,
permitiendo el mecanismo de e¢sia patente el gue no puedan
producirse roturas ni en el sentido de avance (lo cual se

obtiene ya més o menos perfectamente con los sistemas
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usuales) ni en el retroceso. For otra parte, cuando la
herramienta enganchada se zafa del obstdculo, no viene sua
brazo a chocar contra una parte fija del bastidor, sino
que lo hace contra el tope opuesto al que habla sido arras-
trado en el desplazamiento inicial, de forma que los pro=
pios resortes amortiguan este chogue.

Serén independientes del objeto de la invenciédn
los materiales, formas y dimensiones de les piezas que ine
tegran el mecanismo descrito, forms de montaje del mismo
sobre la méquina agifcola, tipo de ésta y demds detalles

de orden secundario que no arecien a su sgencialidad.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten=—
te de invencién:

l.- Mecanismo de articulacibén para elementos de
trabajo de mdguinas agricolas, (ue se caracteriza esencial-
mente por comportar un brazo solidario del miembro oscilan-
te portador del Util de trabajo y un brazo solidario del
bastidor al que se halla articulado el citado miembro, cu-
yos brazos se hallan montados uno junto al otro éen posicio-
nes desplazadas en la direccidn del eje de articulacidn y
susceptibles de ‘sobresalir de =u coantorno al desplazarse
dicho miembro oscilante, apoydndose contrs los flancos de

ambos brazos, en lu direccidn de oscilacién del mismo, sen-
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dos topes que se hallan conectados con 1los extremos resw
pectivos de un dispositivo eldstico, de modo gue el brazo
del miembro oseilante desplaza uno u otro de log topes, en
tanto gue el otro se apoya contra el flanco opuesto del
brazo soliderio del bastidor, cuda vez que el elemento o
dtil de trabajo se desplaza de su posicién normal.

2.= Mecanismo de articulacién para elementos de
trabajo de mdquinas agricolas, segin la reivindicacién 1,
que se caracteriza por el hecho de gue el miembro oscilante é
se halla articulado entre dos largueros paralelos gue for- )
man parte del bastidor de la mdquina, alrededor de un eje
transversal con respecto a ellos, y los tres elementos ci-
tados tienen sendos saelientes alineados paralelamente a
dicho eje, contra cuyos cantos opuestos se apoyan respecs-
~-tivos travesafios, uno de log cuales lleva articuladss dos
varillas que se extienden hasta sobresalir del lado opues~
to de los salientes atravesando el otro travesafio por aber- '
turas de que estd provisto a este fin, estando los dispo-
sitivos eldsticos constituldos por sendos resortes helicoi- .
dales gque rodean a dichas varillas y se encuentran entre
el segundo travesafio y respectivos topes montados en los
extremos de las mismas.

3o~ Mecanismo de articulacién para elementos de
trabajo de mdquinas agricolas, segin la reivindicacién 1
¥ 2, que se caracteriza por el hecho de gue los topes es~
t4n montados ajustables sobre las verillas, al objeto de
regular la tensidén de los resortes.,

4.~ Mecanismo de articulacién pars elementos de
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Todo ello segin queds descrito y reiviundicado

trabajo de mdquinas agricolas.

en la presente memoria descripliva que consta de ocho
hojas foliadas, escritas a mdquina por una sola cars.

Barcelona,20 de Septiembre de 1962.

Andrés SOLE SUARBEZ

B POl
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