Correspondiente a laelicitud de rezistro de una Patente de
Invencién que, por veinte efios se solicita para Kspaiia, & fa-
vor de AITLAS COPCO AKTIEBOLAG; de nacionalidad juridica sue-

ca, residente en NACKA, (Suecia), = = = = = = = = = = = = - -
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BEsta invencién se refiere a una méquina perforadors,

vy més especificamente = une miquina desplazable destinade e

perforaciones subterrancas, Un primer objetivo de la invenciéh

es presentar un nuevo y eficiente sparato mévil especilalmente

adecuado para mecanizar la rdpida perforacidn de gzrupos de agu.—-
jeros barrenados transversalmente respecto a lo direccidn pre~ sl

vista de la galerie o atravesados, por sjemplo durante la pper-—.‘,‘f
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tura del subsuelo. Otxro objetivo de .la invencién es realizar 37
un aparato mévil capaz de perforar grupos de agujeros barrena—
dog paralelamente, asi como grupoz de ggujeros obtenidos en las
direccibnes de les varillas de un sbenico, tanto hacia arriba
como hacig abajo, en un plano transverssl respecto a la citaeda
direccidn prevista y realizados eficazmente en comparativanenme.é;
estrechas galerias, Adn otro objetivo de la invencién es conse- ?
guir un gparato mévil capaz de reslizar grupos de agujeros barwgéi
nados en comparativamente pequeflas galerias, obtenidos en forma é
de abanico que cubran un amplio dngulo transversalmente en la
galerisa ten;endo como centros uno y otro lado del suelo de la
perforacién, '

Pure esos y otros objetivoé he realizado una miquina
perforadora de rocas que se compone de un bastidor mévil, una
cenasl de slimentacién, un motor perforedcr, una barrena portada i
por dicha cenal de alimentacién, medios de alimentacién para di-i
ohos'motor y la barrena un eje tendido transversalmente respectof:
& la citada canal alimentadora en un extremo de éstz y longitu~ 5-
dinalmente respecto a dicho bhastidor, una estructﬁra levantada .
sobre dicho bastidor en la jue se incluye dicho eje, un primer
elemento de presibn para hacer ozcilar Gicha canal de alimenta- f
cibn alrcdedor de dicho eje transversalmente respecto al basti-f;
dor y un szgundo elemento de presidn sobre el bastidor para mo-'?7
ver dicho eje transversal y paralelamente & 81 mismo entre po-
siciones finales en los lados opuestos del citado bastidor.

En los adjuntos dibujos, una preferida realizacibn de
la miquina perforadora de rocas de acuerdo con la invencién es—b5
t4 representada, como ejemplo'y gin caracter limitatvivo, pero
teniendo presente que caben modificaciones en distintas orien-
taciones sin salir del propdsito desarrollado en las finales

reivindicaciones,
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La figure 1 muestra una vista lateral en alzado de
una méquina perforadora segin la invencién, con la canal de
alimentacidn y la barrvens situados en el plano central longi-
tudinal del aparato,

La figura 2 muestra longitudinalmente un trozo de la

galeria y esquemdticamente indice el méximo alcance hacie atrés;i

y hacie delante del sparato segin la figura 1, cuando estd si-

tuado en dicha galeria,

Lae figara 3 muestre una seccidn transversal de la gale-

ria y esguemdticamente indica un grupo de agujeros barrenados,
realizados con la miquine en la situacién de la figure 1, con
direccidnes hacia arriba formando abanico cuyo centro estd en
el medio de la galeris,

La figura 4 muestra esquendticamente, en relacién con
le figura 3, un grupo de agujeros barrenados segin las direc-
cioneg hacia abajo>formando abanico. .

Ia figura 5 es una vista por atrds del aparato situado

en la figura 1, con la baxrena y la canal de alimentacién levanﬁﬂ

tadas a la izquierda del plano central longitudinal del aparato.ii

La figura 6 es un corte en planta, segin la linea 6-6
en la figure 1,

Le figurs 7 muestra una seccibfn transversal de la ga-

leria e indica esquemdticamente un srupo de agujeros barrenados -

por el aparato segin un doble abanico con centros respectivos

en dos opuestas esquinas de la galeria,

Le figura 8 muestra una seccién transversal de la gale-

ria y esqueméﬁicamente indica las direcciones de grupos d¢ agu- 2;

jeros barrenados por el aparato, paralelamente en el fecho ¥y
frente de la galeria.

La figura 9 es una vista del aparato por atrds, sezgin

estd en la figura 1, habiendo quitado el panel de mandos, y con b

U
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la barrena y la canal de alimentaocién levantadas a la derecha
del plano central longitudinal del aparato.

La figura 10 es una planta, vista en mayor escala, se- ?
gln la linea 10-10 en la figura 1,

La figura 11 es una viste, también ampliada, de la
estructura elevada sobre el bastidor, donde se hallan las arw
ticulaciones del botaldn, cuando el aparsto estd situado de
acuerdo con la figura 5.

La figura 12 es una proyeccidn ampliada segin el corte 1
de la linea 12-12- en la figura 1, ¥y |

Le figura 13 muestra el corte por la linea 13-13 de la :
figura 11. |

La miquina perforadora para trabajos subterrdneos va
montade sobre un carretén ~2l- sustentado por dos pares de
ruedas ~22- gque puedenetar dispuestas para moverse por carri-
les =23~ tendidos a lo largo de la galeria que se va realizan- ﬁ
do,.o pueden estar provistas de llantes o apoyadas en cajeados ;:
que se apoyan directamente contra el suelo realiszado, :

El carretbén -21- tiene en lz delantera un bastidor
~24-, figure 6, una zona intermedia =25~ estrecha, y una zona
trasera -2¢=, Situado en el carretén -21- en la proximidad de
la zona postzrior -26- hay un soporte -27- para un panel de
mandos,

Montada oscilunte sobre arboles ~29=- giratorios-en' g
cojinetes opuestogs -28- situasdos en la zona anterior =24- hay"-i
una estructura -30- cuyo extremo superior forma un elevado véé-i
tago =31-, Dentro y a 1o largo de dicha estructura se halla un ?i
mecanismo de presién -32-, por ejemplo un cilindro de compre- :
gién cuya barra del pistén llega a prolongarse axialmente fue- %_

ra del véstago -31- y constituye una barra de apuntalamiento
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=33~ que puede apoyarse y Su jetarse en sitios especiales, como
en la bdveda de la gmleria con sblo extender el mecanismo de
presién.

En los lados del bastidor delantero —24- van fijados

brazos -34- que tienen también mecanismos de presidn vertica-

les -35- cuyas barras de pistén salen inferiormente para apo-
yarse y 8ujetarse en el suelo con objeto de scrvir de medios

de apoyo, gque con el concurso similtaneo de la barra -33- apo-'ﬁ
yada en el techo, sujetan firmemente la estructura saliente rqg??'
pecto a la geleria. Un cilindro de doble accibn -36- estd enla—f}
zado con la estructura f30- en le proximidad de su regién media?f
por una articulacibn -3?— en tanto que su extfemo opuesto se :
halla unido al bastidor delantzro =24~ por medio de otra arti- :ﬂ
culacidn =38~. Extendiendo o retractando el cilindro de.presién{j
=-36~, la estructura saliente -30- juntaments con otras partes .
a8 ells unidas puede recibir varizaes posiciones de trebejo indi- ;
cadaé en la figura 2, entre la inclineda hacia aitred -39-, figg?ﬁ
re 2, y la apuntada hacia delante -40-; la Gltime también apll-
cable pura el cambio de posicibn de la méguina. :

Corrediso entre una posicién elevada en el vastago -31—&!
y otra posicién baja, hay un mensuito =4l= que lateralmente |
presenta espaciadas y paraleles dos articulaciones ~42- y —43—,§T
de las cuales la =42~ se halla dentro del plano vertical oentral{f
¥ longitudinal del carretdn -21l- y de la estructura saliénte :
=-30-,

Ia articulacidn ~42- estd orientada para poder dzr un
movimiento de oscilacidén en un plano transvirsal con respecto
al carretén -21- a2l boteldén -44-. lste en su extremo inferior
presente la articulecidn -45=- Aispuesta para recibir la canal
de elimentacidn, la barrena y otros elenmentos, En la regidn

media del botalén -44~ hay una arficulacidn -46-, figura 10,
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que lo enlaza con un extremo de la barra de conexién -47-, la
cual tiene su otro extremo también articulado en un eje =48~
situado en la parte bajae de la estructura saliente -30- verti- ;'
calmente debajo, figurg 5, del eje -42- montado en el manguito ;

135 -41l- y de modo que pueda oscilar. Vicho extremo de la barra
de conexibn -47- inmediato a la conexiln -46- esta doblado en
angulo y shi tiene la articulacidn ~49~- con uho de los extre~
mos de accionamiento de un cilindro -50- de doble efecto, El
otro extremo de este cilindro -50- va articulado a la estructu-;f

140 ra saliente =-30- en el punt6 -51- préximo a los ejesg de oaoila—i
cién transversales. 29, de dsta. Por efecto de las retracciones ;
¥ elargemientos del mecanismo del ciliniro -50-, la barra de |
conexién -47- puede osciler desde uno de los lados del plano
central de la mdquina, hasta el otro lado, con lo cual el ex-

145 tremo del botaldn -44~ adyacente & le articulacibn -42- es le-
vantado y bajedo juntamente con el manguito =4l-, mientras que ;
el otro extremo del botaldn ~44- articulado en -45~ figura ll,’:
se desliza de uno al otro lado del carretén.

Un miién -52- va montado articulado en el eje oscilan-— EF

150 te =45~ del botaldn, el cual se prolonga transversalmente y es ?;
solidario a uno de los extremos una larse pieza gula =H3-, Junfé
to al mufiln =53~ esta pieza guia tiene un brazo -54- gue sale '@
transversalmente respecto al muiién ~52- y la pieza guia ~53- ;
¥y hay en é1 en su extremo un eje de articulacidn -55-. Entre

155 esteveje -55- ¥ el eje =43~ situado en el manguito corredizo
-41- va acoplado un c¢ilindro de presidn de doble efecto =56-.
Extendiéndose o retracciondndose este cidindro ~56~ el brazo
~54= puede recibir un apreciable movimiento de la posicibn de |
los lineas llenas a la posicidén de lineas de trazos, en la fi—?i

160 gure 11, y viceversa, lo que significa correspondientes aesli-% 
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In la posicibn de alargamiento del cilindré de presidn é%
-56— representado en las figuras 5, 9 y 11, dicho cilindro Ior-?§
ma parte de yn alargado paralelogramo de enlace constituido con;é
el botalén -44-, el brazo -54- y el manguito corredizo -41-, i

El véstago guia -53~ presenta = lo largo dos bandas
-57- de mantenimiento con deslizamiento de una placa -168- por~£€
tadora de wna canal de alimentacidn -58-, Un cilindro de presnﬂ?,
de doble accibn =59~ estd conectado al eje -60- en la placa 5
-158- y al eje -61- en el vdstago guia -53- y sirve pare mover 5?
la placa -158- juntamente con le canal de alimentacién =58- a
lo largo de &1 mismo con relacibn al citado vdstago guia =-53- E&
¥y el citado muiién -52- para compensar diferencias en la distan-€ 
cia enbre el mufibn =52- y la superf{cie de la roca cuando se f
producen cambios en la posicibén angnlar de le canal de alimen- f{
tacibén -58-, Con -62- estd indicado, figura 1, un motor alimen«%i
tador de barrenas, el cual por ejemplo mediante un alimentador ?'
de tornillo =63~, figura 12, u otros medios sirve para arrimar g
una berrena -64- con un taladro de acero -=65- contra la super- f 
ficie de la roces. La barrena -64- estd guiada en sus movimien- i
tos de vaivén por especiades perforaciones =-66- realizedes en
la canal de alimentacién -58-, la cuezl lleva también un‘convep—; 
cionsl soporte -67-, figura 1, del taladro de acero. Esta dis- 3:
posicién de la cansl de elimentacidén -58- con el resto de los v
elementos unidos & ella es preferivle, ya que puede ser inver- Q
tido en la placa portadora ~1582 con respecto al vdstago guie ;
=53=, por ejemplo puede ser desconectada de la placa portadora
y reinsertada en dicha place portedors =158« con la barrena |

apuntando en sentido opuesto.
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¥l fluido a presibn necesario pars las operaciones
de los diferentecs mecanismos de presidn, cilindros, el motor
de alimentecibn y la barrena de las figuras adjuntas estd su-
rinistrade por adecuadas fuentes no representadas, y las variasif
conducciones para repartir el fluido a presiédn tambidn han aido;}
omitidas, ya que su representacibn hubiera congsstionado el di~if
bujo y por otras parte el sitio de colocadbn de dichas conduc- o
ciones es fdcil de saber para los técnicos de esta clase de rnta--;,‘.*,’23“f
canismos,

En ls figura 1 la mé-uina perforadora cstd representa=- fi

da en posicidn de producir sgujeros verticales en sentido haciaﬂf\

arriba con el vistago guia -53- y la canal de alimentacidn -58-::

situados en el plano censral longitudinal de la mdquina perfo:gf;;
dora y de la barrena, Despuds de elezir una adecuada inclinacim;f
de la méquina mediante el cilindro de presién =36- y la extenﬁfif
s;én‘de la barre de apuntalamiento -33- éontra la roca y las pa{i:
tes de apriete -35- contra el suelo, el aparato se halla listo o
para el trabajo. Es fdcil ver que oscilando el brazo transver- -
sal =54~ hacig arriba y hacie abajo, en la figura 1, por medio

del eilindro de presibén =56~ se mueyen el védstago guia -53-,1a';§,
caenal de alimentacibn -58-, la barrena -64-~ en forma de sbani~

co alrededor del miibn -52-, E1l o permite al operador el per— i

forar un grupo de agujeros -68-, figurz 3, transversalmente res-?f
pecto a la méquina, en el extremo superior de un a@banico cuy®

centro de varillas estuviese en medio de dicha mdquina. El ope-:j?

“rador puede realizarlo con la simple manipulacién del cilindro

de potencia =56« y levantando o .bajenio la cansl de alimenta-
cién -58~ mediante el cilindro de presidn =59-. |

Despuds de haber invertido la canel de alimentacién
58~ al propio tiemﬁo gue la barrena =64~ para apuntar hacia

gba jo, el operador, evidentemente, de andlogo modo puede reali-: =
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zal agujiros -69-, figure 4, en la zona inferior y en abanico.

El realizar con la barrena un agujero bajo dentro del plano

entral de le mfquina estd, desde luego, impedido por el basti-

dor medio -24-, pero debido & lo estrecho que este bastidor es,ff

el area no accesible es pequefia. Como se ve inmediatamente en
las figuras 3 y 4, el dngulo que comprendenlas posiciones de

los ggujeros extremos estd determinado por la longitud de la

canel de alimentacién =58=- en su posicidén retirada en el vds- :;

tago guia -53-, Es claro qué Si es poco amplio el espacio trans. -

versal de trabajo de la barrens en las fisuras 3 ¥y 4, existe

el deseo de tener un dngulo de abanico mayor, Mediante la dis= -

posicién del botaldn ;44—, de acucrdo con la-invencién; es po-
sible extender dicho dngulo, sin variar la citada amplitud de

la barvena. Con éste fin, el operador menipula el cilindro de
presién =50~ y con ello coloca el véstago guia -53- junto con
la canal de alimentacién -58- y la barrena =64~ hacia arriba

en la posicién vertical gque muestra la figura l. Ahora, exten-
diendo el cilindro de presién ~50- el operedor lleva la barrs

de conexién =47~ hacia la izquierda, figura 5, visto desde el

panel de mandos, Con el movimiento de giro de la barre de cone- .’

¥ién =-47-, el manguito -41- es llevado a su posicién inferior
de deslizemiento a lo largo del vastago =31~ simulténeamente,_

el botaldén -44- es oscilado hacia laizquierda juntamente con

el mfidn -52- del vdstago suia -53~. Debido al enlace paralelo $§

formado por el manguito -4l-, el c¢ilindro de presibn -56- el

brazo transversal -54- v el botaldn -44-, el véstago guia -53-

durante dicha osclla016n permanece verticalmente en la p091016n
alta. Menipulando ghora el ¢ilindro de presibn -56-, el opers-
dor puede realizar un grupo de agujeros =70~ en disposicibn de
abanico, con el centro de éste en la esquina izguierda de la

galeria, y desde ahl alcanzer el techo y la pared de la gale=-
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ria opuestos al borde izquierdo citado. Despues de esto, el
operador, una vez jue ha traido ls barrena y el vastazo guia
-53- a la posicibn verticel, manipulando el cilindro de pre-

sién =56~ puede retraer el cilindro de presibén =50~ y oscilar

la barra de conexién -47- del lado izquierdo 8l lado derscho,
como estd en la figura 9. Desde luego, el antes mencionado en- -

lace paralelo conscrva el vdstago guia -53- en posicibn verti- =y

cal durante esta oscilacidén. Hediante otra manipulacién del
cilindro de presidn -%6- el opersdor puede ahora efectuar segﬁnﬂﬂ
un abanico con centfo en la gsquina dereche de la galeria, un
grupo de agugeros -Tl-, cubriendo el dnszulo del techo y la pa- &
red derecha de la grleria, Como resultado, éegdn miestra la pe-j;
quefia figura T, se han realizado aguj:ros en una direccién -
transversal mediante una doble disposicidn en abanico, con am—'f%f
plio dngulo que cubre completamente el techo y las paredes de

la galeria.

Se comprende que el desplazagiento paralelo del vésta-gﬁy

go guia ~53-, de la canal de alimentacidn -58- y de la barrene :
-64- permite efectuar verticalmente agujeros segin paralelas
~T72- en el techo, como se indica en la figura 8, Por supuesto
que tambidn pueden realizarse egujeros segin paralelas, hacie
abajo, despuds de invertir le canal de alimentacidbn =58-, ¥ la,%r
barrena -64- en la placa portadora -58- y el véstago guia -53-13 
apuntando hacia abzjo. ‘

La mdquine perforadora acszbado de describir y represanfﬁ
tada en los dibujos adjuntos solo debe ser considerasda como un?3 
e jemplo, y el invento, puede recibir modificacionés en varios .
sentidos dentro del propésito de las siguientes reivindicacio-f?‘

nes:
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EF RBSUMEN,le presente Patente de Invencién gque, por
veinte afios se solicita para Espaiia, deberd recaer sobre las
siguientes reivindicaciones:

18,~ Miquina perforadora de rocas, cardcterizada por
componerse de un bastidor mévil, una canal de alimentaciédn,
un motor perforador, una barrena portads por dicha canal de aLi??
mentacibén, medios de alimentacidn para dichos motor y barrena, )
un eje tendido trénsveraalmente respecto a la citada cansal ali~§§’
mentadora en un extremo de és%a ¥y longitudinelmente resPeéto a
dicho bastidor, una estructure sobre dicho bastidor en la que
se incluye dicho ejs, un primer elemento de presiédn para hacer
oscilar dicha canal de alimentacidn alrededor de dicho eje
transversalmente respecto al bastidor y un segundo elemento de ..
presidn sobre el bastidor para mover dicho eje transversal y
paralelamente a é1 mismo entrz posiciones finasles en los lados
opuestos del citado bastidor.

28,- lidquina perforadora de rocas cerecterizada por
componerse de un bastidor mévil, una estructura levantada sdbre¥%:
dicho bastidor, una cenal de alimentacidn, un motor perforador B
y una barrena portada por dicha canal de alimentacidn, medios
de alimentacién para dichog motor y barrena, un eje perpendicu—f;
lar a dicha canal de alimentacidn en un extremo de ésta y ex~ g
tendiéndose longitudinalmente sobre dicho bastidor,vun botalén 5§ 
unido a dicho eje en uno de sus exiremos y montado oscilante i3

por su exiremo opuesto en el citado montaje levantado, un pri=- .

mer medio de fuerza pars hacer osciler dicha canal de alimen-
tacibn en forma de abanico alrededor de dicho eje en un plano

transversal al bastidor y un segundo medio de fuerza entre di- éf
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Ewr o da
cho bastidor y dicho botaldn pare elever el oitado eje trans- °
versalmente entre posiciones finales en los lados opuestos del fi
basfidor haciendo oscilar dicho botalén,

32.- HNdquina perfdradora de rocas caracterizada por
componerse de un bastidor mévil, una estructura levantada so- ]
bre dicho bastidor, un primer punto de giro en dicha estructu-— K
ra levantada, una canal de alimentacién, un motor perforador
¥ une barrena portada por dicha csnal de alimentaciébn, medios
de alimentscibn para dichos motor y barrena, un eje perpendicu—f 
lar a diche canel dg alimentacidn en un extremo de esta y ex—b fy
tendiéndose longitudinalmente sobre dicho bastidor, tn botalén ;i
uﬁido 8 dicho eje en uno de sus extremos y ﬁontado ozcilante -
por su otro extremo en dicho primer punto de giro, un segundo
punto de Ziro en dicho montaje levantado, un enlace articulado f,
entre el segundo punto de giro y dicho botaldn, unoe primeros »
medios de fuerza pars oscilar dicha penel de alimentzecidn a
modo’de sbanico en dicho eje segin un plano transversal respec~%5
to al bastidor; ¥ unos segundos medios de fuerza entre dicho '
bastidor y dicho enlace pera elevar dicho eje transversalmente
entre posiciones finales en los lados opuestos del bastidor
haciendo oscilar el citado batalén por dicho enlace.

48,-Maquine perforadora de rocaes, segin la reivindice- ?;
cibén 3, ceracterizada porque la estructura levanteda sobre el E
bastidor comprende un vdstago, un manguito deslizante a lo 1ar-§ 
go del véstago y el citado primer punto de giro situade en dichﬁ'
panguito. |

58,- Méquina perforadora de rocas, caracterizada por
compbnerse de un bestidor mévil, una estructura levantads o=
bre dicho bastidor, una cenal de elimentacién, un motor perfo- :
rador y una barrena portada por dicka cznal de alimentaciébn,

medios de alimentacién para dichos motoyy barrena, un eje per—
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pendicular a dicha eansl de alimentacidén en un extremo de
ésta y extendiéndose longitudinslmente sobre dicho tastidor,
un brazo transversal, en dicho extremo de la canal de slimen-

tacién, con relacién al citado eje, un marco botalén en forma

de enlace paralelogrdmico alargado que comprende dicho eje y el-;

brazo ftransversal en un extremo y giratoriamente unido a la ci- -

tada estructura leventada en su extremo opuesto, un primer
medio de fuerza para oscilar dicha cansal de alimentacién en
forms de abanico segdn dicho eje en un gano transversal respec~&f‘
to al bastidor, y segundo medio de fuerza entre el citado vas- \
tidor y dicho enlace pera llevar dicho eje transversalmente y

paralelamente & 8i mismo, entre posiciones ektremas en 0pueatesﬁf

lados del bastidor conseguidos oscilando el citado marco bota- ...

16n,

68.~ Kéquina perforadora de rocas, de acuerdo con la
reivindiecacibn 5, carscterizada porque el citado primer medio
de fuerza para oscilar la canal de alimentacién & modo de abe~
nico, consiste en un cilindro dc potencia acoplado a dicho bra-ﬁé,
zo transversal e incluido en el citado paralelogramo. M

78,- Miquina perforgdora de rocas, caracterizada pox
componerse de un bastidor mévil, una estructure levantada sobre:;
dicho bastidor, un manguito deslizable sobre el vdstago de la
estructura, una cenal de alimentacidén, un motor perforador y
una barrena portads por dicha canal de alimentacién, medios
de alimentacién para dichos motor y barrena, un eje perpendi-
cular a dicha canal de alimentacién en un extremo de 4sta y
extendiéndose longitudinalmente sobre dicho bastidor, un brazo
transversal, en dicho extremo de la caenal de alimentacién con
relacidn al citado eje, un marco votaldn en forma de enlace
paralelogrdmico alargado que comprende dichos eje y brazo en

uno de los extremos, y que va giratoriamente unido 21 citado
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menguito en su extremo opuesto, medios de fusrza para oscilar
dicha canal de alimentacién en forma de sbanico segin dicho
e¢je en un plano transversal respecto al bastidor, ung unién
articulade en el menguito de dicho védstago y en el citado en=-
lace, y un cilindro de fuerza entre el bastidor y dicha unibn
para oscilar dicha unién y sl propio tiempo el marco botalén
y elevar dicho eje transversaelmente entre posiciones extremas
en los opuestos lados de dicho bestidor,

8&,~ Méquina perforadora de rocas, de scuerdo con la .g
reivindicacién 7, carscterizada porque el medio de fuerza para ?
ogeilar dicha cenal de alimentecién en forma de asbanico compregi:
de un cilindro de presién acoplado al citadb brazo e incluido '
en dicho enlace paralelogrdmico,

9¢,~Por dltimo se reivindica como ovjeto sobre el que
ha de recaer la presente Patente de Invencidn que por veinte
afios ®e soliclta para Espafia, = = « @ = = @ = = = =« =« - - - -

p o
" MAJUINA PERFORADORA DE KOCASY

Todo conforme queda expresado en la presente memoria |

descriptiva que consta de catorce hojas escritas a miquina

por una sola cara y planos que se acompafian.

Madrid, 29 Septiembre 1962
Po Ao’ b )
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