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la invencién a que nos referiremos en el cuerpo

de la presente memoria descriptiva y con el auxilic de los
dibujos complementarics, que se acompafian, trata de un nue=
vo dispositivo automético de escalera de relojeria modular,
aplicable perfectamente paras todas las necesidades, tanto
para encendido automético como para encendido permanente,

estando programado para regular el tiempo de encendido por
medio de un selector accionable por el usuario, del mismo
modo que dispone de un mando manual de encendido, presen=-

tando unas caracteristicas estructurales y constitutiva:e',o

que difieren notablemente de todos los interruptores auto-

méticos de escalera actualmente conocidos, razcnes &stad <

que unides a sus cualidades de. novedad y utilidad préctica,

son las que le prestan fundemento suficiente para obtener

el privilegio de exclusividad que se solicita, en lo re "

¢ 0as

ferente a su fabricacién y venta por la Empresa titular ‘"’

en Espafia, como consecuencia del presente registro de °°°

Modelo de Utilidad.
En 1fneas generales, el automético de escalera

de relojeria modular objeto del presente registro, estéd

congtituido por una carcasa perfectamente cerrada portado-

o‘o/n o
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ra de lés mecanismos de accionamiento compuestos por un
motor eléctrico accionado por un juego de ruedas de trans-
misién conectadas mecénicamente mediante una palanca de
accionamiento al nicleo de la bobina de un relé, todo ello
conectado & los bornes de conexidn a través de contactos,
El automético de escalera de relojeria moduler
a que nos venimos refiriendo, estd dotado de medios a tra~
vés de los cuales se permite Que el usuario desde el ex-
terior del aparato pueda regular el tiempo de funcionamien—
to que puede seleccionarse desde 45 segundos a 7 m?nutos,
girando el selector numerado hasta que indique el tiempo-,
deseado. Del mismo modo se puede situar el aparato en.épqi_
cidn automédtica § de encendido permanente desplazando un

mendo situado al efectos AR

Asimismo en un lateral, éste automidtico de esca-

lera dispone de un mando giratorio de dos posiciones, pur‘

medio del cual se permite seleccionar antes del conexiotm=

do, la posicién correcta para conectar a 3 6 4 hilos,' ':‘:
Para una me jor comprensién de las caracterisé:‘“
ticas generalea anteriormente expuestas, se acompafian dos
lédminas de dibujos que nos muestran gréificamente represen=
tado, un caso de realizacién préctica del automético de es-

calera de relojeria modular que nos ocupa, haciendo conse

tar, dque dada la condicién eminentemgpte informativa de
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los dibujos en cuestién, las figuras disefiadas en los
mismos, deberédn ser examinadas con el mds 4mplio criterio
¥ sin caréfcter limitativo de parte algunsa.

Las figuras representadas en las dos hojas de

dibujos adjuntas, exponen como a continuacién se especi=

fica:

Figura 1.~ Vista frontal general del aparato,
habhiéndose eliminado su tapa de cierre, permitiéndose la
visién del eohjunto de mecanismos internos formados por las
conexiones del relé, palanca de accionamiento, selector de

tiempos, mecanismo de relojeria y motor incorporado, €o0do

ello debidamente interconexionado para su perfecto funldio-

namiento. ceue
°

Figura 2.~ Vista lateral en alzado del aparato,

observéndose el mando giratorio de dos posiciones, para

seleccionar entes del conexionado, la posicién de 3 6 4 ..

hilos, en el propio lateral, ::L

Figura 3.~ Vista frontal en alzado, observénd?gg
el aparato autom&tico de perfil, viéndose en la parte iﬁ;
ferior el juego de bornas de conexién, y superiormente el
mando desplazable para encendido permanente 4 posicién

automitico, asi como el mando giratorio selector de tiem=

pos de la duracién del encendido.
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Figura 4.- BEsquema para el conexiionado a 3 hilos,

con el mando giratorio lateral en posicién para este conexio-

nado.

Figura 5.—- Esquema para el conexionado a 4 hi=-
los, en cuyo caso el mando lateral giratorio, se dispon=
dréd en la fosicién requerida para su funcionamiento.

Siempre refiriéndonos a los dibujos que se acom=~
pefian, hay due hace: constar Qque en las figuras expuestas
en los mismos, se han incorporado acotaciones numéricas
relacicnadas con las descripciones que de sus caracteris-

ticas y funcionamiento se relacionan a continuacién, faci-

litando de éste modo su inmediata localizacién, tal cdihid )

sigue:
1,- Carcasa o caja soporte del aparato. e
2.~ Motor eldctrico para el encendido. .
3,~ Buedas de transmisién de aceién tempori-.:
zadora. .

« o v
se®"

4,~ Mando rotativo selector de tiampo. .’

5= Palanca de accionamiento por el relé,

6.~ Bobina del relé.

To= Nicleo magnético para el desplazamiento a
través del relé, de la paliance de accionamiento,

8.= Conjunto de contactos dtiles.

9.~ Bornas de conexién para 3 6 4 hilos,

eeled
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10.- Contacto auxiliar,

11.~ Selector de conexiones para 3 6 4 hilos,
accionable deade el exterior por el usuario.

12.~ Rueda de arrastre del mecanismo de relo-
Jjeria,

13+~ Palanca de rearme con melle tensor,

14.= Enganche rail desplazable en la parte posS-
terior.
15.- Mando manuzl exterior desplazable con una

posicién para el encendido automédtico y otra posicién para

encendido permenentes ceest

16, Condensador de descarga, s ®

17.= Fleje para enclavaemients del mando selec-—

tor. e

Para la puesta en servicio de este automftico de

escalera de relojeria modular, después de fijarse al rail

por medio del enganche =14~, se procederd a establecer.sﬁ,

conexionado a través de las bornas -9-, segin se observa,

en las figuras 4 6§ 5 para 3 6 4 hilos respectivamentes’
Seguidamente se acciona el mando =15= situdndo-

lo bien para encendido permanente 6 para encendido automée

tico, y al quedar en ésta dltima posicién, se regularé el

mendo rotativo selector de tiempo =4~ para la duracifn del

../..
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encendidos

J},‘? vez debidamente conexionado, el aparato fun=—
ciona de modo que al accionarse uno de los pulsadores de
la escalera, se excitard la bobina del relé —-6- desplazan—
do su nficleo =7= gue arrastra la palanca de accionamiento
~5=-, poniérdose en servicio el motor -2=, por medio del
juego de ruedas de transmisién ~3-, durante el tiempo

establecido por el mando rotativo selector de tiempo =4,
de modo que &l final del ciclo, se produce el rearme por

la palanca~-13=, paréndose el mecanismo hasta un nuevo accio-

namiento. | .t

Una vez descritas dmpliamente todas y cada una

de las partes que constituyen el automitico de escalera’. .

de relojeria modul-» objeto de la invencién, solamente

nos resta consignar la posibilidad de que sus diferentés’’

partes puedan fabricarse en variedad de materigles, tambfios

y formes, pudiendo igualmeute introducirse en su constitu=-

¢ién, aquellas variaciones de tipo constructivo que 1a°'"" |
préctica aconseje, siempre y cuando las mismas, no sean
capaces de alterar los puntos esenciales, de que es objeto

el presente res stro de Modelo de Utilidad,
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18,- Automético de escalera de relojerfia modu=

lar, esencialmente caracterizado porque frontalmente en el

.exterior de la caja uue contiene los mecanismos de accio-

namiento, se encuentra un mando desplazable por el usuario
con dos puntos o posiciones, la superior que mantiene el

encendido permanente por medio de una ufia interna que

retiene la palanca de accionamiento del mecanismo de reloe

jeria, y la posicién inferior con descenso de la ufia de

retencién, dispone la posicién de encendido automitico_ g

través de un relé y por medio de su nicleo magl‘lético.":"-

28,~ Automético de escalera de relojeria modu=-

lar, esencialmente caracterizado por comprender un seledws

tor de tiempo constituido por un disco de accién rotat._va

montado por su eje & la rueda de arrastre que acciona 1a "

.
[ *%q

palance de rearme del mecanismo de relojerfa de la anteifor

reivindicacién, presentando éste selector de tiempo en ‘;‘éi\-
ma de disco, una porecidn o sector saliente al exterior fron-
talmente en la eaja, en cuyo canto se encuentra grabada

una escala numerada, permitiéndose con su accionamiento,

una temporizacién de puesta en servicio regulable que va

entre cuarenta y cinco segundos y sgiete minutos de tiempo

NV



10

15

20

de funcionamiento.

32.= Automético de escalera de relojeria modu-
lar, esencialmente caracterizado por comprender un mando
lateral giratorio de dos posiciones que constituye un se=
lector de conexiones para tres 6 cuatro hilos, conectados
a la red y al circuito de escalera, de forma qQue al ser
presionado uno de los pulsadores, entra en servicio el
relé que por medio de un nfcleo magnético desplazable ace
tda sobre la palanca de accionamiento del mecanismo de
temporizacién, suministrando fluido al motor eléctrico
incorporado, el tiempo programado por el selector de la..-
segunda reivindicacién, manteniéndose durante este perib:-

do de tiempo excitado el relé,

48 ,-" A\UTOMATICO DE ESCALERA DE RELOJERIA MODU.**
LAR",

De conformidad en un todo en lo esencial y fi=

- 0..
.o o

nes industriales a lo descrito en la precedente memoria’“*

[ XN ]
4 o

descriptiva y gréficamente representado en los adjuntos’ '

planos para su me jor comprensiéne
Esta memoria consta de NUEVE hojas escritas o

mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

uearia, 14 AGQ 1984

Por autorizacién de la inte
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