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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La invención a que nos referiremos en e l  cuerpo 

de l a  presente memoria descriptiva y con e l  aux ilio  de lo s  

dibujos complementarios, que se acompasan, tra ta  de un nue­

vo d ispositivo automático de escalera de re lo je r ía  modular, 

aplicable perfectamente para todas la s  necesidades, tanto 

para encendido automático como para encendido permanente, 

estando programado para regu lar e l  tiempo de encendido por 

medio de un se lector accionáble por e l  usuario, del mismo 

modo que dispone de un mando manual de encendido, presenc­

iando unas características estructurales y constitut 

que d ifie ren  notablemente de todos los interruptores auto- 

máticos de escalera actualmente conocidos, razones éstas- * 

que unidas a sus cualidades de novedad y u t ilid ad  práctica,

son la s  que le  prestan fundamento suficiente para obtener*
*..***

e l  p r iv ile g io  de exclusividad que se s o lic ita , en lo  r e - *
+ * * *

*  *  *

ferente a su fabricación  y venta por la  Empresa titu la? ***
***.

en España, como consecuencia de l presente reg istro  de *** 

Modelo do U tilidad .

En lineas generales, e l  automático de escalera  

de re lo je r ía  modular objeto de l presente reg istro , está  

constituido por una carcasa perfectamente cerrada portado—

*./**
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ra  de ld s  mecanismos de accionamiento compuestos por un 

motor e léctrico  accionado por un juego de ruedas de trans­

misión conectadas mecánicamente mediante una palanca de 

accionamiento a l núcleo de la  bobina de un re lé , todo e l lo  

conectado a lo s  bornes de conexión a través de contactos.'

E l automático de escalera de re lo je r ía  modular 

a que nos venimos re firiendo, está dotado de medios a tras­

vés de lo s  cuales se permite que e l usuario desde e l ex­

te r io r  del aparato pueda regu lar e l  tiempo de funcionamien­

to que puede seleccionarse desde 45 segundos a 7 minutos, 

girando e l  selector numerado hasta que indique e l  tiempo-.

deseado. Del mismo modo se puede situar e l  aparato en pbq i-
* *  *

ción automática ó de encendido permanente desplazando un 

mando situado a l  efecto.' *

Asimismo en un la te ra l ,  éste automático de esca­

le ra  dispone de un mando g ira to rio  de dos posiciones, p&P* 

medio del cual se permite seleccionar antes del conexionad
* * * e

do, l a  posición correcta para conectar a 3 ó 4 h ilos.' ****
e ee e

Para una mejor comprensión de la s  caracteris-**  

t ic a s  generales anteriormente expuestas, se acompañan dos 

láminas de dibujos que nos muestran gráficamente represen­

tado, un caso de realizac ión  práctica del automático de es­

ca lera  de re lo je r ía  modular que nos ocupa, haciendo cons­

ta r, que dada la  condición eminentemente informativa de
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lo s  dibujos en cuestión, la s  figu ras diseñadas en lo s  

mismos, deberán ser examinadas con e l más ámplio c r ite r io  

y s in  carácter lim itativo  de parte alguna.

Las figu ras  representadas en la s  dos hojas de 

dibujos adjuntas, exponen como a continuación se especi­

f ic a :

Figura 1 .- V ista fron ta l general del aparato,

habiéndose eliminado su tapa de c ierre , permitiéndose l a

v is ión  del conjunto de mecanismos internos formados por la s

conexiones del re lé , palanca de accionamiento, selector de

tiempos, mecanismo de re lo je r ía  y motor incorporado, tócfó
* *.

e l lo  debidamente interconexionado para su perfecto fuñ&lo- 

namiento.
*  *  *  *

e \  ^

Figura 2 . -  V ista la te r a l  en alzado del aparado,

observándose e l  mando g ira to rio  de dos posiciones, para
. $ * * *

seleccionar antes del conexionado, la  posición de 3 ó 4 ..
*.* *

h ilo s , en e l propio la te ra l.  ..Y,
e s #* * * *

Figura 3 . -  V ista fron ta l en alzado, observándose
* *. 

*  * +

e l  aparato automático de p e r f i l ,  viéndose en l a  parte in­

fe r io r  e l  juego de bomas de conexión, y superiormente e l  

mando desplazable para encendido permanente ó posición  

automático, as i como e l mando g iratorio  selector de tiem­

pos de la  duración del encendido.
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Figura 4 . -  Esquema para e l  conexionado a 3 h ilo s , 

con e l  mando g ira to rio  la te ra l en posición para este conexio­

nado.

Figura 5 . -  Esquema para e l conexionada a 4 hi­

lo s , en cuyo caso e l  mando la te ra l  g ira to rio , se dispone 

drá en l a  posición requerida para su funcionamiento.

Siempre refiriéndonos a  lo s  dibujos que se acom­

pañan, hay que hacer constar que en la s  figu ras  expuestas 

en lo s  mismos, se han incorporado acotaciones numéricas 

relacionadas con la s  descripciones que de sus caracterís­

ticas  y funcionamiento se relacionan a continuación, í a c i -  

litando de éste modo su inmediata localización , t a l  cóAb 

sigue:

zadora.

1. -  Carcasa o caga soporte del aparato.

2. -  Motor e léctrico  para e l encendido.

3 . -  Ruedas de transmisión de acción tempori-^ ...
*.* * * +  *

+ w * +* * W

4. -  Mando rotativo selector de tiempo.

5. -  Palanca de accionamiento por e l re lé .

6. -  Bobina del re lé .

7. -  Núcleo magnético para e l desplazamiento a 

través del re lé , de l a  palanca de accionamiento.

8. -  Conjunto de contactos ú t ile s .

9. -  Bomas de conexión para 3 6 4 h ilo s .
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10. -  Contacto au x ilia r .

11. -  Selector de conexiones para 3 6 4 h ilo s ,  

accionable desde e l  exterior por e l  usuario.

12. -  Rueda da arrastre del mecanismo de re lo ­

je r ía .

13. -  Palanca de rearme con muelle tensor.

14. -  Enganche r a i l  desplazáble en la  parte pos­

te r io r .

15. -  Mando manual exterior desplazáble con una 

posición para e l  encendido automático y otra  posición para

encendido permanente. ******

16. -  Condensador de descarga. .1.**

17. -  F le je  para enclavamiento del mando selec—
**.*

* * *

to r. * * "

Para l a  puesta en servicio  de este automático de

escalera de re lo je r ía  modular, después de f i ja r s e  a l  r a i l* **.*.* *
por medio del enganche -14 -, se procederá a e s ta b le c e r .^ ,

* t *
* **conexionado a través de la s  bomas -9 - ,  según se observa.
* * .  

e * +

en la s  figuras 4 ó 5 para 3 ó 4 h ilos respectivamente.

Seguidamente se acciona e l mando -1 5 - situándo­

lo  bien para encendido permanente ó para encendido automá­

tico , y a l quedar en ésta última posición, se regulará e l  

mando rotativo selector de tiempo -4 -  para la  duración del

a +
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encendido.

Unp, vez debidamente conexionado, e l  aparato fun­

ciona de modo que a l  accionarse uno de lo s  pulsadores de 

l a  escalera, se excitará l a  bobina del re lé  -6 -  desplazan­

do su núcleo -7 -  que arrastra  l a  palanca de accionamiento 

-5 - ,  poniéndose en servicio e l  motor -2 - ,  por medio del 

juego de ruedas de transmisión -3 - ,  durante e l  tiempo 

establecido por e l  mando rotativo  selector de tiempo -4—,

de modo que a l  f in a l  del c ic lo , se produce e l  rearme por 

la  palanca-13—, parándose e l  mecanismo hasta un nuevo accio­

namiento. ; .
t e *

Una vez descritas ámpliamente todas y cada ima
*  *  *  -

de la s  partes que constituyen e l  automático de escalera*.

de re lo je r ía  modular objeto de la  invención, solamente

nos resta  consignar l a  posib ilidad  de que sus d ife re n te s "
. **.

partes puedan fabricarse en variedad de m ateriales, tambaos
* *  *  *

*  * *

y formas, pudiendo igualmente introducirse en su constitu.1 

ción, aquellas variaciones de tipo constructivo que la** *  

práctica aconseje, siempre y cuando la s  mismas, no sean 

capaces de a lte ra r  lo s  puntos esenciales, de que es Objeto 

e l presente rep-*stro de Modelo de U tilidad .'
20
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R E I V I N D I C A C I O N E S

13.- Automático de escalera de re lo je r ía  modu­

la r ,  esencialmente caracterizado porque frontalmente en e l  

exterior de la  c a ja  que contiene lo s  mecanismos de accio­

namiento, se encuentra un mando desplazadle por e l  usuario 

con dos puntos o posiciones, l a  superior que mantiene e l  

encendido permanente por medio de una uña interna que 

retiene la  palanca de accionamiento del mecanismo de re lo ­

je r ía ,  y la  posición in fe r io r  con descenso de la  uña de 

retención, dispone l a  posición de encendido automático.^*, 

través de un re lé  y por medio de su núcleo magnético.

2&.- Automático de escalera de re lo je r ía  modu-
* * . *

la r ,  esencialmente caracterizado por comprender un se lee** 

to r de tiempo constituido por un disco de acción ro tativa

montado por su e je  a  la  rueda de arrastre que acciona l a  *
. **.
* * e

palanca de rearme del mecanismo de r e lo je r ía  da la  anteSrTor
* w i  *

+ w *

reivindicación, presentando date selector de tiempo e n Y o r -
**.

ma de disco, una porción o sector saliente a l ex te rio r 'fron ­

talmente en la  ca ja , en cuyo canto se encuentra grabada 

una escala numerada, permitiéndose con su accionamiento, 

una temporización de puesta en servicio regulable que va  

entre cuarenta y cinco segundos y siete minutos de tiempo

1 4

* *
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de funcionamiento.

3 2 . — Automático de escalera, de re lo je r ía  modu­

la r ,  esencialmente caracterizado por comprender un mando 

la te ra l g iratorio  de dos posiciones que constituye un se­

lecto r de conexiones para tres  6 cuatro h ilo s , conectados 

a l a  red y a l  c ircu ito  de escalera, de forma que a l ser 

presionado uno de lo s  pulsadores, entra en servicio e l  

re lé  que por medio de un núcleo magnético desplazadle ac­

túa sobre la  palanca de accionamiento del mecanismo de 

temporización, suministrando flu ido  a l motor eléctrico  

incorporado, e l  tiempo programado por e l  selector de la-.*, 

segunda reivindicación., manteniéndose durante este perio­

do de tiempo excitado e l re lé .
***.

4&.-"AUTOMATICO DE ESCALERA DE RELOJERIA M0I?U.*--

LAR".

De conformidad en un todo en lo  esencial y f i - * "
* .

nes industriales a lo  descrito en la  precedente memoria***
*  +  +  *

*  * *

descriptiva y gráficamente representado en los adjuntos*.***
*

planos para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de NUEVE hojas escritas o 

mecanografiadas por una sola cara a  doble espacio.

Madrid, 14  AGO. 1984
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