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El presente invento se refiere a un rotor de hilatu-

re de extremo abierto que esta dispuesto sobre un arbol de rg

tor.

Dado que los rotores de hilatura de extremo abierto

se desgastan, €stos tienen que ser recambiados de vez en cuan-

doe . oo

Por tanto, es conocido el recurso de prever un rotar

de hilatura de extremo abierto de dos partes, estandg . fijado -

el cuerpo de rotor propiamente dicho sobre un cuerpd“ﬁé besg
por medio de una unidn de enclavamiento (DE-0S alemana -

2.939.326) o una unidn soltable que esta prevista sepgrada en

el espacio respecto de las superficies de centrado (bﬁyﬂs ale

mana 2.939.325). E1 cuerpo del rotor es aqui ciertame nte recanm

biable por si solo sin que tenga que recambiarse la parte reg

tante (cuerpo de base y &rbol de rotor). Sin embargo, esta ven
taja se obtiene a costa de una configuracidn relativamente com
plicade del cuerﬁo de base., Ademds, subsiste todavia el problg
ma de Lna unidn soltable entre el rotor de hilatura y el érbol
dal rotor que sea sencilla y, no obstante, esdecuade para altos
nimeros de revoluciones.

Por tanto, el cometido del presente inv;nto consiste
en establecer una unidn sencilla y segura, ‘que pueda estable=-
cerse de forma econdmica, entre el rotor de hilatura y el &rbol
del rotor, debiendo poder anularse de nuevo también fécilmente
esta unidn para poder realizar el recambio del rotor de hilatu

ra con independencia de su arbol,

Este problema se resuelve de acuerdo con el invento
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por el hecho de que el arbol del rotor lleva un collarin y el
rotor de hilatura de extremo abierto es apretado contra el co
llerin por medio de un disco tensor eldstico. El disco tensor
se asienta sobre el arbol del rotor de modo que su extremo-ceg-

L N W

tral es apretado desde el lado abierto del rotor contrd'el fon

do del rotor para que el disco tensor, cuyo borde exterior se
apoya en el fondo del rotor, adopte una forma plana, El extremo

del arbol del rotor que se encuentra en el interior d2)’‘votor

y el disco - tensor eldstico afianzado sobre este extremo estén

dispuestos concéntricamente con respecto al rotor de hiletura
de extremo abierto y tienen ellos mismos la forma de ud tuerpo

de revolucidn, de modo que se aplican con facilidad eh’Fl inte=-

rior del rotor, con lo que no originan una perturbacién.ge la

*e &

circulacion del aire ni tampoco un asentamiento fijo de fibras
o polvo., Por lo demés, el arbol del rotor y el disco tensor sg
bresalen del fondo del rotor solamante en una medida muy pequg
fla, de modo que el arbol del rotor y el disco tensor ho se prg
yectan hacie edentro de la zona de circulacidn del hilo que se
encuentra en el conducto de retirsda. Ademés, la instalacidn =
del disco tensor sobre el arbol del xatar y, por tanto, el es-
tablecimiento de la fijecidn del rotor de hilatura de extremo

ébierto'sobre su_érbol son muy sencillas. Después de asentar

el rotor de hilatura de extremo abierto sobre el &rbol del rg
ior y después de asentar el disco tensor se aprieta este Glti
mo ﬁnicaménte en direccidn al collarin, con lo que se mantie~

ne tambiép con seguridad al rotor de hilatura aplicado contra

e; collarin, El disco tensor es apretado hasta_quedar plano y,
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por tanto, tensado.

El disco tensor se apoya entonces con su borde exte-
rior en el fondo del rotor y con su borde interior en el &rbol

del rotor. Mediante una sencilla accidn de presién axial desde

el interior del rotor sobre el arbol del rotor se puede.gupe-

rar esta tensidn sin dificultades y se puede soltar de nuevo

la unidn entre el rotor de hilatura y el arbol del rotog, cuan

do esto sea deseable - por ejemplo peara recambiar el rotor de

hilaturae.

El collarin puede preverse en principio tampién eh el
interior del rotor junto al extremo del &rbol del rotoyy de mo

do que el disco tensor, por ejemplo un muelle de platiilo, ejexr

ce una presidn axial sobre el rotor de hilatura desdg-+gl lado

exterior de este Gltimo.

La solucidn de acuerdo con el invento es extraordina=
r iamente sencil;a. Mientras que los discos tensores tienen usd
mente el cometido de aplicar fuerzas de muelle relativemente -
grandes sobre un agpaciﬁ relativemente pequefio y presentan para
ello en direccion redial una holgure relstivamente grande, los

ajustes entre el arbol del rotor y el disco tensor se eligen muy

estrechos de acuerdo con el invento, de modo que el disco tensor

se apoyva en el &rbol del rotnr y mantiere asi al rotor de hila
tura en una posicidn definida contra el collarin . Gracias a -

este posicionamiento exacto no se originan tampoco desequili-

brios, sino que se garantiza una marcha circular exacta del rpo

tor de hilatura,

El collarin puede ser un componente integrado en el
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érbol del rotor. 5in embargo, para poder configurar en forma

sencilla el arbol del rotor, el collarin estd realizado prefe-
riblemente no como un componente integrado en el &érbol del rg
tor, sino que va fijado de forma soltable sobre este érhol del

rotor. En este caso, el collarin puede ser también dqﬂqufigu-

racidn diferente.

z Segln una ejecucion preferida del objeto del invento
el collarin estd configurado en forma de un segundo ei%Fo ten
sor eldstico que estd asentado y tensado sobre el &arbol del ro
tor en una disposicion opuesta con respecto al primer, disco -
tensor. El establecimiento de la unibdn de fijacidn epffe el rp .

tor de hilatura de extremo abierto y el &rbol del retdf. se rea

liza de manera semejante a como se ha descrito antEf%?qpente.
Cuando estéd previsto un accionamientﬁ individual pa
ra el rotor de hilatura de extremo abierto, este accionamiénto
individuel, en otra ejecucidn del objeto del invento, estd fi
jado entonces eanvenientemente en el arbol del rotor de una
manera anterioimente expuesta, para lo cual se encuenf:a entre

el collarin y el disco tensor el fondo da un rodete que es par

te de este accionamiento individual para el rotor de hiletura

‘de extremo ebierto.

Es especialmente ventajoso que en el &rbol del rotor

~ esté previsto, pere recibir el disco tensor y el rotor de hila-

tura de extremo abierto, un tramo de centredo que esta escalong
do de manera edecuada con respecto al érbol del rotar, por ejem
ple por medio de un diametro diferente o bien por medio de un

anillo de collerin dispuesto sobre el &rbol del rotor. Conve-
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nientemente, el didmetro del tramo de centrado es mayor que el
digmetro del &rbol del rotor, particularmente cuando ss ha de
enfilar sobre el &rbol del rotor, que en su extremo situado -

en el rotor de hilatura de extremo abierto, poaee un collarin

integrado con el &rbol del rotor, y por tanto, el disce.tensor

desde el extremo del &rbol del rotor que queda alejado del rg

tor de hilatura de extremo abiexrto. De este modo, se fagilita

la fijacidn del rotor de hilatura de estremo abierto 'gcbre el
&rbol del rotor. Ademés, es m&s favorable .asegurar di;;;s ten
sores sobre un difmetro grande que sobre un difmetro pequsfio,

El objeto del invento hace posible un montgis:senci- )

110 del rotor de hilatura sobre el &rbol del rotor., El’'TOotor -

de hilatura de extremo abierto puede haberse hecho en 'gste ca-
S0 a Voiuntad segin un procedimiento de arranque de :irutas o
bien segdn un procedimiento sin arranque de virutas. La clase
de fijacidn de acuerdo con el invento para el rotor de hilatu
ra sobre su &rbol es la condicién previa para poder desmontar
répidamente ei rotor de hilatura separindolo da su &rbol y po

der sustituirloc por un nuevo rotor de hilatura, Esto facilita

considerablemente 2l mantenimiento de existencias en almacén,

_dado que Gnicamente se han de mantener en almacén los rotores

de hilatura a recambiar, pero no también cada vez los &rboles

~ de rotor.correspondientes.

Mediante ls sujecién exacta del rotor de hilatura sg
bre el &rbol del rotor con ayuda de discos tensores de poca mg
sa se pueden mantener en un nivel extremadamente bajo los desg

quilibrios que se presenten incluso a altas velocidades de giro,
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da modo que resulta una larga vida (til del &rbol de rotor y

* de los cojinentes del rotor.,

Se explica a caontinuacidn el invento con més detalle

haciendo referencis a unos dibujos. Muestran:

la Figura 1, un rotor de hilatura de extremo,abierto,

en seccidn, con una unidn con el arbol del rotor corfigurada =

de acuerdo con el invento;

la Figura 2, una variante del objeto del inuenio,segiin

la cual el rotor de hilatura esta fijado sobre el arbol del ro-

tor con ayuda de dos discos tensoresi y

la Figura 3, una variante del dispositivo mg?t:ado en

la Figura 2, en la que un acc onamiento individual varaeociado

a cada raotor de hilatura. . ) .

El rotor de hilatura 1 de extremo abierto mostrado en
la Figura 1 se ha formado sin arraﬁque de viruta a partir de
chapa y presenta un fondo de rotor plano 10 con una abertura cepn
tral 11, E1 rotor de hilatura 1 esta asentado sobre el extremo
de un drbol de rofor 20, deasde el cual se proyecta un tramo de
centrado 2 para penetrar a través de esta sbertura 1l hasta el

interior 12 del rotor. El diametro exterior.del tramo de centra-

do 2 y el diimetro de le abertura 11 estan adaptedos entre si -

en éu ajuste de modo que el rotor de hilatura 1 estd fijado en

posicidn radialmente exacta con respecto al tramo de centrado =

2.

Sobre este ‘@rbol de rotor 20 o.sobre el tramo de cen-

trado 2 estd previsto,s distancia del extremo situado en el inte

rior 12 del rotor, un anillo de apoyo 30 cuyo gollarin 3 sirve
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de soporte para el rotor de hilatura 1, Este anillo de apoyo
30 esta fijado sobre el &rbol 20 del rotor o sobre el tramo
de centrado 2 con esyude de un tornillo de apriete (no mostrado)

o por medioc de aplicacion a presidn, zunchado o gimiler,, Por

tanto, el collarin 3 rodea en forma de anillo al tremo°dg cep

trado 2.

Sobre el extremo del tramo de centrado 2 que se en-

LN N I

cuentra en el interior 12 del rotor esta dispuesto unfﬂipco
tensor 4 que presiona al rotor de hilaturs 1 éontra el colla~-
rin 3 por efecto de su pretensado. Como se ha representado con
1inea de trazos en la Figura 1, el disco tensor 4 ae:QSEenta

LI

sobre el extremo del tramo de centrado 2 de modo que.'€l‘.boxrde

exterior 40 se apoya en el fondo 10 del rotox, mientfﬁg.que el
borde interior 41 se encuentra & distancia del fondo 10 del
rotor. Mientraé que ei rotor de hilatura 1 se apo&a en el lado
exterior del fondo 10 del rotor, el borde interior dlhdel dis
co tensor 4 es apretado contra el fondo 10 del rotor con una
herramienta adecuads decde el interior 12 del rotor, con lo =

que el borde interior 41 del disco tensor 4 se afianza firme=

mente en el tramo de centrado 2 y se ve. impedido de retornar

‘a la posicidn de alivio de tensién. Por tanto, el disco tensor
.4 mentiene el rotor de hilatura 1 fijamente aplicado al collg

_rin 3. Esto se consigue mediante una elezcion de ajuste co=~

rrespondiente del didmetro exterior del tramo de centrado 2
y el didmetro interior del disco tensor 4. Estos dos did
metros estdn edaptedos uno & otro de wmodo que formen un .

msiento de presidn pera el disco tensor 4 sobre el tramo de =-
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centrado 2. El diametro interior exacto neceserio del disco

tensor 4 se consigue, por ejemplo, mediante troquelado de
precisién,

Si se debe retirar mé&s tarde el rotor de hilatura 1

separandolo del arbol 20 del rotor, por ejemplo porque el ro-

tor de hilatura 1 ha quedado inutilizsbhle debido al pegqas-

te, o en lugar de ello, se debe prever un ;otor de hiia;ura

1 de otro tamafio o geometria, es suficiente entonces que el
tramo de centrado 2 sea expulsado del rotor de hila?ﬁfé,l

desde el interior 12 del rotor y se suelte asi el disco ten-
sor 4. Esto se puede realizar sin dificultades con lgsc.equi-
pos de presioén sencillos usuales. En funcinnamiento;;?Q se pre °
sentan en el rotor de hilatura 1l practicamente fuerzes .axia-=:

les grandes, sino predominantemente fuerzas radiale§}:£or tan-
to, no existe peligro de que el rotor de hilatura 1 se suel-
te del tramo de centrado 2 durante el funcionamiento de hila
tura.

£l collarin 3 puede ser de c&nfiguracién diferente. Asi,
el disco tensor 4 y el collarin 3 pueden permutarse también

uno por otro en el espacio. Por ejemplo;, puede zervir de co-

llarin un anillo que se ecuentre dentro del rotor de hilatu-

~ra 1 y.que esté mecanizado o asentado en el exiremo del tramo

de centrado 2. En est? ejecucidn, el disco tensor presiona el
rotor de hilatura 1 desde fuera contra el collarin.

La Figura 2 muestra otra ejecucion ventajosa de un -
collarin 3.:En este caso, el collarin 3 estéa formado por un
segﬁndo disco tensor 31 que esté dispuesto sobre el tramo de

centrado 2 del &rbol 20 del rotor. Como muestra la Figura 2 en
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una representacion de linea de trazos, los discos tensores 4
y 31 estén asentados en este caso sobre el tramo de centrado
2 de modo que su tramo'central abombado con el borde inte-

rior 41 6 32 se encuentra a distancia del fondo 10 del rotor

mientras que su borde exterior 12 & 33 se encuentra yu‘épli-

o oN
cado al fondo 10 del rotor. Por tanto, el disco tensor.3d
estd dispuesto sobre el tramo de centrado 2 por fuera del

rotor de hilatura 1 en una disposicién opuesta respecto 'de 1la

del disco tensor 4 colocado en el interior del rotor.*""

Para tensar los dos discos tensores 4 y 31 y, por tan-

to, para fijaer el rotor de hilatura 1 sobre el tramo de centra

do 2 del arbol 20 del rotor se ejerce al mismo tiempg:Q%esiﬁn

e o o

sobre los discos tensores 4 y 31 desde ambos lados, é%gbta-
mente en alineacidn con el eje longitudinal del traﬁé'éé cén-
trado 2, con lo que los tramos centrales de los mismos son -
presionados uno contra otro, de modo que, después de liberar
loe discos tensores 4 y 31, sus bordes interiores 41 y 32 se
apoyan en el tramo de centrado 2 y, por tanto, sujetan al xo-
tor de hglatura 1 entre ellos.

Si se debe anular r.:vamente esta unidn zntre el ro-

tor de hilatura 1 y el &rbol 2D del rotor, es necesario Unica-

‘mente apoyar el rotor de hilatura 1 sobre el disco tensor 31 y

expulsar el tramo de centrado 2 desde el iptsriur 12 del ro-
tor, andlogamente a como se ha explicado ye con ayuda de la
Figura 1,

Tal como muestra una comparacifn de las Figuras 1 y 2,
el rotor des hilatura 1 puede fabricarse sin Jirutas 0 con arran

que de virutas. Ahora bien, el cojinete o el accionamiento del
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rotor de hilaturea 1 puede estar realizado en forma diferente.
Asi, puede estar previsto para cadg. rotor de hilatura 1 un ac-

cionamiento individual que presente un rodete § unido con el

rotor de hilatura y que lleva sobre¢ su pered interior unos img

nes permanentes 50 (figura 3), E£tos imanes permenenteﬁ'?ﬁ'son
Y
parte de un motor eléctrico (no mostrado). E1 tramo de Eéntre.

do 2 es en esta ejecucidn parte de un mufion de cojinete 21

que forma el arbol del rotor y que lleva y sustenta al conjun-

to constituido por el rotor de hilatura 1 y =1 rodete 5.°°

La fijacidn del rotor de hilatura 1 se realiza en es-

te caso de la misma manera que se ha explicado con ayuda de la

Figura 2. A diferencia de ésta, el fondo 51 de este rodefe 5

* »
«oty’

estd dispuesto (nicamente entre el disco tensor 4 en el interior

10 del rotor y el disco tensor 31 que forma g} collarin 3. E1
collarin 3- que puede estar configurado en principio también

de forma diferente respecto de la Figura 3 . y el disco tznsor
4 sirven asi no solo para la fijacidn y la sujecién del roter
¢e hilatura 1, sino ademés también para le fijacién del rodete
5 en sl mufién de soporte 21. La fijecién se reesliza de la mans-
ra anteriormente descrita,

La configuracidén del &rbol 20 del rotor no esta ligada
a8 las ejecuciones mostradas. Por el contrario, se entiende bajo
este concepto cualquier elemento independiente de sv forma y lon-
éitud que sirve para soportar el rotor de hilatura l. E1 concep-
to "arbol de rotor" incluye también ejecuciones de forma de tu-

bo y a manera de manguito,

Seglin 1a Figura 3, ‘el &rbol del rotor esté realizado en
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forma de un mufon de-séporte 2]l que es realtivamente pequefo

y presenta un tramo de centrado 2 de diaémetro agrandado~ﬁnicg
mente en la zona del mismo que sirve para la fijacidn del rotor
de hildure 1 y del rodete 5. E1 mufidn de soporte 21 pxresenta
asi una masa pequefia, pero, no obstante, debido al diémetro

del tramo de centrado agrandado con réspecto al diémei;étdelj
mufién de soporte 21, posee una superficie de apoyo tan grande
para el disco tensor 4 y 31 gue queda garantizada ﬁna"%étencién :

segura del rotor de hilatura 1 y del rodete S5 en una.ﬁﬁsﬁosi-

cibn radisl con respecto al mufién de soporte.

El &rbol 20 del rotor o el mufén de soporte 2i se tie-

- »
- .5,

rnen que ajustar asi solamente a las necesidades de lé“h{éposi-

cidn de sustentacidn, mientras que el tramo de centrégé'z se
tiene que ajustar a las necesidades de la %ijaciﬁn déi‘}otor
(o de la fijacién de un rodete §5).

Cuando en lugar del disco tensor 4 estad previsto en el
interior del rotor de hilatura 1l de éxtremo sbierto un colla-
rin integrado con el &rbol 20 del rotor o con el mufién da so-~
porte 21, el disco tensor 31 ha ae ser enchufado entonces désde

el extremo del arbol 20 del rotor o del muRén de soporte 21 gue

queda alejado del :otor.de hilatura 1. Esto se puede realizar

‘también con mAs facilidad debido ai didmetro del &rbol 20 del

rotor reducido con respecto el diémetro dei tramo de centrado

2 o debido al diémetro reducido del mufién de soporte 21 reali-

zado en forma de &rbol dé»rotor.
El concepto "disco tensoxr" en la descripcidn precedente
deberd abarcar todos los elementos (por ejemplo muelles de ﬁlé;

tillo) que sin una configuracién o uns mecanizacién especial del
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tremo de centrado 2 y el rotor de hilatura 1, permiten une

fijacidn del rotor de hilatura 1 sobre el tramo de centrado

2 por una:.accion de pretensado. Por tanto, tales equivalen-

tes caen dentro del ambito del

aobjeto del presente irvento.

.
L N SN

as*
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- REIVINDICACIONES - -‘gﬁiﬁﬁﬁ

12,~ Rotor de hilatura de extremo abierto que esté
dispuesto sobre un &rbol de rotor, caracterizado porque el -
arbol del rotor presenta un collarin y el rotor de hilatura

de extremo abierto es primido’ por medio de un disco ‘enwor

. & e

contra el collarin. A

2%.- Rator de hilatura de extremo abierto segiin la

reivindicacidn 12, caracterizado porque el collarin est® fi-

jado de manera soltable sobre el arbol del rotor.

32,- Rotor de hilatura de extremo abierio segin la

reivindicacién 22, caracterizado porque el collarin estéd rea-

lizado en forma de un segundo disco tensor que estéd aééﬁtado

y tensadé sobre el &rbol del rotor con una disposiciﬁﬁ'épues-
ta con respecto al primer disco tensor. SR

4% .~ Rotor de hilature da extremo asbierto segin una o
varias de las reivindiceciones 12 a 32, caracterizado porque

entre el collarin y el disco tensor se encuentra el fondo de

"un rodete de un accionamiento individual para el rotor de hi-

latura de extremo abierto.

5é,- Rotor de hilatura de extremo abierto segiin una o
vaeries de las reivindicaciones 12 a 42, caracterizado porque
en el &rbol del rotor esté previsto un tramo de centrado para
recibir el discq tensor y el rotor de hilatura de extremo abier
to.

62,~- Rotor de hilatura de extremo abierto segiin la -
reivindicacién 5%, caracterizado porque el diémetro del tramc

de centrado es ﬁayar que el didmetro del arbol del rotor.
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72.-"ROTOR DE HILATURA DE EXTREMD ABIERTO",
Tal como se describe y reivindica en la presente
ria Descriptiva, que consta de cetorce hojas escritas a

na por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

CARLOS FE§
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