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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se¢ presents pare unir & la solioitud
ie o
PATENTE DE INVENOCION
formuleda el 30 de septiembre de 1963, con el n° 380,938
' en o
ESPARA
por VEINTE afioe
& nombre de EARL E. BURFORD, de nacionalided norteameriocana, re-
sidente en Routé 1, Meysville, Oklghoma, Estedos Unidos de imé-
rios, por: '
| ".Ull METODO DE CERRAR UNA BOLSA O SACO"

Sy k] o e R TR i £ e £ ER P T S S I S S S SR e e ST by gy
La presenté invenoidn se refiere en genersl a una méquina de
cerrar envases, léy mée partioularmente ooncierne al método y apa~
Tato empleados pars unir o cerrer el extremo sbierto de una bolsg,
que prevismente se ha llenado de pan u otro éi't{oulo producido,
Con anterioridad a esta invencidn, se ven{a recurriendo
usualmente g oerrar las emvolturas de pan hechae de celofdn, pam
pel encerado o gimilar, cerrendo ambos extremos hermétioamente
mediante el recurso de doblarles o plegarlos de manera adecuada
v pegar scbre ellos un cierre o sello de papel que le diera her-
metiocidad, Esta-i;:opera,oién rlentegba un mimero de dificultades
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- que la invencidn equf desorits tiends a eliminar, Bajo

A -
ig) -

siste-
nd empleado hasta ahora, una vez roto el olerre hermdtico era
miy diffoil volver a cerrar la envoltura de modo que asegurera
la fresoura del pan u otros productes contenidos en el interior
de dsta. En el caso del pan, de no retirar un aprecigble mmero
de rebanadas, la envoltura no podrfa volver a piegaii:ie 1o bastan-
te pars ocerrar 1la bolsa, Asimismo, para ebrir el tipo de envoltu-
Ta que s6 ha venido utilizando hasta ahora, 63 Necesario & menu-
do resgar la bolsa, estropesndola, para obtener acoeso & su OO
tenido, Naturalmente, la fsbricacidn de una bolsa tal como las
utilizadas haste ahore no carece de complicacidn, por necesitarse
su plegado y sucesivo olerre hemético a uno y otro extremo de
élla.

' 'En oontraste con lo que anteceds, el envase que aquf se
expone proporciona el oonsumidor la oportunidad de retirar una
parte del contenido (por ejemplo, un par de rebanades de pan) y
volver a cerrar la bolsa ocon poco esfuerzo. Y, en primer luger,
68 muoho mée fsoil abrir la bolsa, ya que no es necesario ryomper
ningin olerre pegado o encolado, El método de cerrar la bolsa que
aqui e desoribe tiende a mantener el ocontenido encerrado, dé ma~
ners firme y hermética, Kl olerre empleado, por consiguiente, ase-
gura la frescurs del material encerrado, pero al propio tiempo
asegura las faoilidad de aperturs y olerre sucesivo siempre que
oonvenga., Desde luego, le bolss o el clerre podrfsn ser tembién
recogidos de cualquier modo, si as{ conviniers, Ls bolsa asf for-
mada, sdemds de presentar un método perfeccionado de apertura y |
cierre, s tembien bastante atractiva,

La méquing que se utiliza en este procedimiento de cerrer la
bolsa ooneta de un sistema transportador que lleva la bolsa llena
en posicién a los fines de oierre, El extremo sbierto de la bolse
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es introducido en una ranura de recogids o repliegue situada jun
to al sietema transportalor en movimiento, Un ceprillo que girs &
una veloolded alge mayor que 1a del transportedor ayuda a introw
ducir el extremo abierto de la bolsa en la ranura receptora, Ou-
yo borde anterior es ourvo de modo que oanaliza la entrada del
extremo divergente del envase en la gufa, al ser éste recogido
por el cepillo giratorio, Un mecaniemo adecusdo entra en posioidn
cooperando en contacto con la extremidad sbierte de la boles y
repiegandola o recogléndola én pliegueé que se foman en estreéchs
contighidad oon el oontenido de la miema, En un punto prefijedo
del movimiento de la bolsa scbre el transportador, se dispara un
interruptor eléotrico que simultdneamente da fin al movimiento

- del transportedor e inioia la acoién de un mecaniemo adecuado que

rodea de alammbre la extremidad reoogids de la bolea, corta el
alambre y 10 retuerce hasta efectusr un cierre hermético en torw

no al extremo de la bolsa. Oompletado este ciolo, el extremo ce-

rrado es expulsado, la bolss siguiente entrs en posioidn y el

procedimiento se repite de nuevo,

Esta maquina es caspaz de funcioner a la velocidad de por
1o menos un ocentenar de bolsae por minuto, y en trsbajo nomal
se proyecta 0 preve pars ater o cerrar de 35 a 50 envases por
minuto, ‘ '

Por consiguiente, es objeto de este invenoidn un método y
aparato nuevo y rerfeocionado para cerrer 6l extremo de ung bolw
8a llena de pan u otro producto, ‘

Le presente invencidn proporciona une maquina de cerrar
envases 0 atar paquetes, que ocomprende: medios de recogida o
repliegue pars reunir o condenser el extremo sbierto de dicho
paquete estrechdndolo, y medios de atadura asociados a dichos
medioe de ropliogue para rodear el extremo estrechado de dicho
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'dichos medios de atadurs unos medios de corte para secoionar el

‘de 1a desoripcidn que sigue y las reivindicaolonss, tomada en

P R T BT AP NS FL Y SV & RS o

paquete y emvolverlo ook un tramo oontinuo de alambre, incluo

alambre envolvente, separéndolo de dicho tramo continuo; Y unos -
medios de retoroer para asegurar 6l alambre seoccionado al extremo
estrechado de dicho paquete, ' '
'La presente invencién habilite asimismo un aparato para re-
coger el extremo sbierto de una bolsa formando pliegues, sparato
que incluye un par de drganos cooperativoe normalmente espaciados,
que estén adaptedos pars moverse desde sus respectivas posiciones
intolales a una posioidn final de ocoperacidn con la bolea, & 1o
largo de trayectos esenciglmente dispuestos nomalmente entre sf,
El presente invento habilita ademds un método pars ocerrar
hermétioamente uns bolsa, 6l cual ommprende las etgpas de: reco-
g8 y repleger el extremo ablerto de la bolsa; rodear con alawbre
el extremo recogide; y retorcer el alammbre en torno a la periferis
del extremo recogido, -
Otros cbjetos y ventajes se irdn desprendiendo de la leotura

unidn de los dibujos adjuntos, en los ouales:
- la figura 1 es un alzedo lateral de la méquina de atar pe~
quetes, que represents 108 Daquetes que se van a atar, en movi-
miento de izquierda a derechs haste la posiocidn de atar;
- 1a figure 3 es un alzado lateral de la maquina de ater pa~
quetes ilustrads en la figure 1, pero tomada desde el lado opues—
to de la misma; ' -
- le ﬁg\ii'a 3 es ung viste en plenta por la parte superior

de la maguina de ater bolsas; '
- la figura 3a es una vista esquematios de la disposicién de
embrague y transmisidn de movimiento de les figs, 1 y 3;
- la figura 4 es una vists en perspectiva que ilustra el
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extremo abierto de la bolsa, que 56 mete mediante un cepillo
en una placa ranurada, antes de recogerlo o replegarlo confor-
me a las ensefianzas de esta invenoidn; ‘
" - 1ls figﬁra 5 es una vista en pei:apec'aiva, que ilustra el
extremo sbierto de la bolsa completanente introduoido en la
placa ranurada, y cogido cooperativemente por 1los medios de
repliegune; '

- la figura 6 es una perspectiva que muestra el pajuete
colooado sobre 61 transportador y en posicidn para apliocarle
a su extremo ablerto el alsmbre do atar; )

- la figura 7 es una parspeotiva similar & la figura 8,
que ilustra una aguja arlioando el slambie en torno a la peri-
feria del extremo abierto de lg bolsa, y el dispositivo cor-
tador situado en posicidn para secocionar el almmbre a una lonb-
gitud prefijada; ' -

- la figura 8 es una perspectiva semejante a la fig, 7
y que ilustra una nusve fase, en la que la aguja 56 ha reti-
rado y el alambre estd retenido en posicidn por el organo de
agarre, bara recibir la bolsa siguiente; -

« 1lg figura 9 es una vista en perspectiva que representa
el cepilio giratorio y el meoanismo de atar, vistos desde el’
lado indicado en la fig. 1; -

« la figurs 10 es una, perspeotive, vista desde el extremo
de la maquing de atar paluetes, que represents el oepille pira~
torlo y ol mecanismo de atar de la misma, vistos desde el ex-
tremo de la derecha, segin se ilustra en la fig., 1;

- la figura 11 es una vista superior del extremo de la
bolsa, vidndose la extremidad recogida de la miema al pasar

por la placa ranurada, y el alambre que se estd sujetando a

i 44"‘,: N ?
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- 1a figure 12 es una seooidn tomada aproximad
las 1fneds 12-13.de la fig. 11;

- las figurss 13a a 13f ilustren las diversas etapas de
trasladar de la bolea & 1o largo de la ocubierta o guarnioidn
del transportador, meter el extremo abierto de la misma, con
el cepillo, en la placa ranurads, y recoger el extremo sbierto
de la bolsa reuniédndolo en pliegues;

- las figurss l4a a 14f son unas vistas sucesivas por un
extremo de la bolsa al paser ésta a 1o large del transporta~
dor, y segin se va sotuando sobre ella en las diversss etapas
indicadas en las figuzras 13a al3f;

- la figurs 15 es una vista lateral de la bolsa llena
de pan ilustrads en la fig, 13a, antes de heber sido recogido
su extremo sbierto; | ‘

- lg figurae 16 es una vista lateral de la bolsa llena
de pan, tal como se ilustrs en la fig, 13f, despuds de haber
sido recogida su extremidad; . '

- las figuras 17a a 17f ilustran las diverses etapas
que intexrvienen en la aplicacidn de un tramo de alambre de
longitud determinade, en torno a la periferia del extremo
recogido de la bolsa a cerrar; |

~ las figures 18a a 187 son unas vistss sucesivas por
un extremo de la bolsa, en las diversas etapas de aplioacidn
del alambre al extremo sbierto de la misma, ilustradas en
led figs. 17a & 17£}

- la figura 19 es una vista lateral de la bolsa tal como
ge ilustra en las figs, 17a y 18a; "

- lg figurs 30 es una vieta lateral de la bolss oon su
extremo atado, tel oomo Se ilustrs en les figs, 17f y 18f;

las figuras 3la & 314 llustran les diversss etapss que
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interviensn en la operasidn de meter con oepillo:' ei extremo
de la bolsa dentro de la ranura, mover la garra de retemeidn
hasta cooperar en contacto de recepcidn con un lado del extre-
mo abierto de la bolea, mover el émbolo hasta ronerlo en ocon-
tacto cooperativo con el otro lado de dicho extremo ablerto
de la bolsa, y finaslmente expulsar del aparato de atar la bol-
sa cerrada;

- les figures 33a & 35h ilustran en seccidn por un extre-
mo, un mmero de etapas sucesivas de dos operaciones suocesivas
de retener y cortar el alembre por medio de las placas de tope
y pelance de retenoidn cooperativas, as{ oomo el transporte
del alembre a las mismas pror medio de la agujay

- las figuras 23a & 23g son unag vistes desde arriva,
que ilustran el movimiento de la palanoa de reétencidn de un
lado & otro, y la seocuenclia de rotacidn del genoho retorcedozr,
gue s& efeotia simultdnesmente oon aquél;

- lag figuras 248 a 34g sén unas vistas laterales ocorres-
pondiegtes en general a las vistas de las figs, 33a a 33g, ¥
que ilustren los movimientos sucesivos de 1la aguja, de la pa-
lanoa de retenocidn y del gancho d8 retorcer;

- la figura 35 es una vista en perspectiva que ilustra
esquemdticaments la aplicacidn del aslambre sl extremo sbierto
de la bolsa & cerrar; '

- 1ls figura 26 es una perspectiva que ilustra el extre-
mo de un pen, que 1lleva el alambre atado y oerrande completa-
mente el paquete; ¥ o

- las figuras 27a a 374 1lustran las diversas etapas de
la recogida o repliegue del extremo abierto de la bolsa, pero

empleando una garre de retencidn modificada, respecto a la

indicada en 1as figuras 3la a B8ld, Ty Q
- DEU938
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paquetes que constituye la base de este invencién se indios '
en general ocon el mimero 10 en las figs, 1, 3 v 3. Esta méqui-
ne consta de un bastidor o amazén adecuado 13 que puede tras~
ledarse de un lugar a otro sobre ruedecillas 13, o bien pusde
sér montada de modo estecionario, si se prefiriera tal foma
de construcoidn, |
En la parte superior del bastidor 12 va montada una ou-

bierta estacionaria 14 de transporte, de acero inoxidabdle,
aluminio u otro material en planohs asdecusdo, Hay un par de
érboles 16 y 18 horizontalmente dispuestos y montedos a rota-
oidn en torno a ejes geométrices nommales & la extensidn lon-
gitudinal de la oublerta de transporte 14, A un extremo de
108 respectivos drboles 16 y 18 van montados unos pifiones 30,

30 y 38, 38 de transmisidn por oedeng., EStos pifiones estsn

a,é.aa;tados pare oobperax oon unss daﬂbhaﬁ de transporte 84, 24,

A las ocadenas 24, 24 van fijados los extremos 35 de un mimero
de eslabones de arrastre 36, que se extienden entre aquellas

a intervalos repartidos & lo largo de cada cadena, Hay un par

de Jdrgencs de eujeoidn 38 y 30 fijados a la placa lateral 33
como por soldadura y adaptados para recibir un par de vésta~
gos 34 y 36 a cuyos extremos va fija una gufa 38 dispuesta

norizontalmente en general y que se extiende en direccidn pa-

ralela & la oxtensidn longitudinal de la cubierta de trans-

porte. 14, Los tornillos 39 y 41 montados en los organos de
sujeoién 38 y 30 pueden aflojarse para ajustar los vistagos
34 y 36 y por lo tanto también la gufa 38, La gufa se ocolooa
en poéioién de acuerdo oon el tamafio del Paguete o envase a’

transportar, vy a contimiacidn se vuelven 2 apretar los tor-

ntites. »83938
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Oon roferenclg a las fige, 1, 2y 3, sobre lé. cubierta de
transporte 14 se 00locan unas bolsas 40 en las cuales ee han
introduoido unas carges de pan previamente, que se hacen avan-
zar de izquierds a derecha (segin las figs, 1 y 3) por medio
de los eslabones de arrastre 26, Si bien las bolsas 1lustza-
das ocontienen ocargas de pan, se scbreentiends que pueden oon-
tener asimismo otras formas de artfoulos de bollerfa, frutas
y vegetales, u otros productos,

El vorde longitudinal de la oubierta de transporte 14
opuesto a la gufa 38 tiene una pestaiia o ala que se extiends
haole arriba, Junto al bozde superior de esta pestaiia de ou-
bierta va colocada una placa 43 vertiocalmente dispuesta, que
con aquél define una ramura horizontal 44 situada encima de
la oublerta de transporte, a una distancia adecuada para Ye-
oibir en su interior el extremo sbierto 50 de la bolsa, La
altura de la ranura 44 por encima de la superficie de recep-
cidn de paquetes de 1la oublerta 14 puede modificarse de acuer-
do con el tamafie distinto de las bolsas o artfculos a envol-
ver. Pox ejempi.o, la situaocidn vertical de la placa 43 pue-
de modificarse mediante ajuste de los medios de sujeoion i-
lustrados en general en las figs. 2la-d, Desde luego, tam-
bidn podrfa modificarse la altura de la pestafia de la ocubler-
ta de transporte, segin la naturaleza de la bolsa o artioculo
a envolver. Junto al extremo de la ramura horizontal 44 en
la ocusl se ha de introducir el extremo abierto 50 de la bol-
ea 40 va montado un cepillo 46, sdaptado para glrar, El ob-
jeto de este cepillo es el de ayudar a introducir en la ra-
nurs el eitremo ablerto 50 de la bolsa, y & fin de que en el
proéeao funcione de la manera més eficaz, =1 cepillo se o0olo-
ca formando un &ngulo de aproximadamente 45 grados oon res-
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pecto a la placa 42, El cepillo 46 estd de preferencia compues-
to de cerdas de nylon, aun cuando también podrfa emplearse

cualquier material flexible que no tiende a,‘osti'op:ea.r el mate-
rial de la bolsa: por ejemplo, alambre de acéro muy delgado,

. Las bolsas son contimemente transportades hacia ol apa'.ré.to'

de reooger y atar que se designa’ en general con el mimero 53,
y que aoto Beguido se desoribirs con detalle.

Al bastidor de base 12 va montado un motor eleotrioo U=
sual. 54, acoplado a, un dispositivo de embrague y transmisidn
que se designa en gener'al con el mmero 56 y esté esqueméti-
camente ilustrado en la fig, 3a, Y més adelante se desoribi-
ré oon detalle, En unos sox,;d}rfos 80 fijos al bastidor 13 de
1a bage va montado a rotacidn un oarrete de alambre 58, EL
alambre 63 se tzensporte al aparato de recoger y atar 53, pare
atar el extremo abierto 50 de las bolsas 40, Hay un 6zgm'de'
arrastre 64 montado a rotacidn en tornd & un eje 66 y que des-
censa sobre el alambie arrollado en torno sl carrete, oon 10
cugl sirve para dar tensidn al slambre que se estd transpor-
tando al aparato de recoger y atar 53, Otro drgano tensor 65

- se ilustra montado a rotacidn en torno a un eje 67, pasando

el alambre 83 sobre este 6je por una abertura prevista en el
extremo 68 del Sxgano tensor 85, y de aquf al aparato de re-
coger y atar 53, Al motor eléotrioo 54 le es suministrada e-
nergfa a través de una 1fnea de conducsién adecuads 89, ¥ el

motor eés parado y puesto en marcha por medio de interruptores

montados en la caja de interruptores 70 adecuadmments ﬁja.da
al coatado del bastidor 13,

Oomo clarsmente se ve en la fig. 1, & dxbol 18 va fije
une leva 20 que, por medio del sistema de enlace indicado en
93, 94, ‘96 y en 99 hace subir el dmbolo 118 haocla la derecha
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para tomar parte en la operaoidn de recogida. A la biela 96
va articulada, por su punto mds externo, una barra de odnexién
93 que se éxtiende hacia fuera a partir de la superficle de la
léva. 90, La biela 96 asimismo va articulada a la bilela 94, gue
por un extremo estd montada a rotacién en él1 bastidor 13 y por
gu otro extremo va artioulada a la blela 93, La biela 93 va
montads a deslizamiento en 1la gufa 91, y al extremo derecho
de la biela, vista en la fig, 1, va fija la cabeza de corre-
dera 116, B ' |
Un seguidor de leva 98 gira en torno a un punto ° pivote
99, oooperando en contacto de rodadura oon la superficle de
leva 90, y comectado a rotacidn o articulado s la biela 100,
que también va articulada a la gufsa Sl,, por,‘su extremo O-
puesto, Hay una estructura en foma.de pa,rélolo_ézamo oonsti-
tufda por la placa 108 fija al bastidor 13, las bielas 104 y
108, y 1a gufa 91, La biela 104 va ar';ioulad.a. por sus extro-
mos 108 y 110 a la gufa 91 y la place 103, respectivamente,
De igual modo, los extremos 113 y 114 de la biela 106 van '
artioulados respectivamente s la gufa 91 v a la placa 103,
La csbeza de corredsra 116 tiens de preferencia una
especie de doble gufa, como en 117 y 119 (véanse las figs,
5 y 11), de las ocuales la primera, la gufa 117, tiene un en~
trente desallneado mayor en silueta que el de la gufs inter-
na 119, de modo que la compresidn junto el producto sere 1li-
geramente menor, debido a la condicién o forma divergente del
paduete, Por otra parte, la gufe 119 eirve para comprimir el
borde en divergencis en mayor grado, ya que no hay tensidn
restriotiva alguna originada por el produoto, Es de notar que
los bordes anteriores o de entrada de las gufas estan redond
deados, para canalizar el extremo divergente del paquete y
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meterlo en la gufa, 8l ser ¢ste recogldo o replegedo por —
cepillo giratorlo,

Como sé ve oon suma olaridad en las figs, 218 & 314, en el.
bastidor 13 va montada una garra de retencidn 123, a rotacidn
en el muidn o drbol corto 134, La garra de retencidn 133 lle-
va fijo un miembro en prolongacidn 136 que sirve de seguidor
de leva, oomo se vers enseguida, Hay un drgano de leva 138
£ijo al drbol 18 de modo que gira con el mismo a derechas, vie-
to en la fig, 21, La garra de retencidn 133 descansa normal-
mente en la posicidén indicada en la fig, 31d, apoyidndose el
miembro de prolongacidn 128 contra un soporte 130 que va ase-

gurado & y se extieénde hacia fuera desde el bastidor 13 de la

mdquina, Al girar el drbol 18 y también, por tanto, la leva
1238, la punta de esta d1tima coopera en contacto oon el extre-
mo del miembro de prolongacidén 126, La leva, al seguir girando,
obliga a la garra de retenoidn 183 a girar a izquierdas en
sentido contraric al de las agujes del reloj) en torno al mu~-
fion 124, oomo se indica en las figs, 3la y 3lb, hasta llegar
8 su posicidn mas alejada, vista en la fig, 3lo, La garra
coopera ocon la cabeza de corredera 116, recoglendo y réple-
gando sobre sf el extremo abierto de la bolsa, como prepara~
cidn para la operacidn de atar, y estos elementos quedan en
la posioidn ilustrada en laf fig, 2lo hasta que se termina la

operacidn de atar, La rotacidn de la leva 138 hasta més alld .
de la posicidn indioada en la f£ig, Slo hace gue la garra cal-
ga volviendo a la posioidn indicada en la fig, 81d, K
In las figuras 37a a 374 inolusive se ilustra una for- |
ma de ejecucidn modificada y en cierto modo perfeccionada,
de la garra de retenoidn, o
' ‘Designeda en general oon el mimero 300, la garra de re-
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tencion de ests modificacidn oonsta de un Srgano superior es-
tacionarid 303 fijo al bastidor 13, y un organo inferior 304
que gira en torno a un e8je 308, La garra 300 tiene sus morda-
zas conformadas de modo que reciben el extremo abierto de la
bolsa & oerrar en cooperacién con la cabeza de corredera 118,
El érgano inferior 304 incluye un seguidbr de leva 308 adapte~
do pars moverse spoysdo sobre la superfiole externa de la le-
va 310, que va fija al 4rbol 18 y gira oon éste. El drgano
1nferior 304, con el seguidor de leva 308 montado en 61, va
contrapesado de manera apropiada para que las mordazas per-
manezdan ablertas hasta que se vean obligadas a ir a una po-
sioidn de cierra, por medio de la leva 310, Las mordazas per-
maneoen oerradas durante la operacion de recogida o repliegue,
oomo se ve en las figs, 37a & 370. Una vez atado el extremo
recogldo de la bolsa 40, la leva 310 llega a la posicidn in-
dioada en la fig., 37d, permitiendo que el érgane inferior 304
glze a lzquierdes y abra les mordazas, de modo que la bolsa
ya atada puede salir de la maquina, ‘

Gon partiouiar referencis a las figs, 1, 3 y 3s, 86 des-
oribiréd ahora ls disposioidn de embrague y transmisidn de
movimiento indicada en general oon el mimero 56, El pifidn 73
£1j0 en el 4rbol 73 va scoplado al pifidn 31 por medio de una
oadena de transmisidn 74, para trasladar los eslsbones de
é.rrastre 38 a lo largo de la cubierta de transporte 14, Al
extremo opuesto del dxbol 73 va montado un pifidn 76, coneo-
tado por medio de una cadena de transmisidn 80 a un pifién
190, ¥ que sirve para poner en accidn el aparato de atar 53,
Al motor 54 va adecuadamente acoplada una polea conductora
83 (véase 1la figura 1), que por medio de la correa 84 mueve
una polea 86 para Imoer girar el eje 88 que en su extremo
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opussto lleva montado el cepillo 46,

En el dxbol 73 y girando oon éste va montado un piidn
central 136, movido por el motor 54 a través de un dispositive
usual de transmisidn directamente acoplado con la cadena 138,
El éxbol va spoyado a rotacidn en unos cojinetes 140, 143, y
lleva montados un par de embragues 144 y 146, una leva 148 y
los pifiones 72 y 76, | o | '

En un arbol 158 va fijo un seguidor de leva 150 predis-
puesto, ccmd por medio de un resorte (no representado), a

cooperaxr en contaoto con la superfiole de la leva 148, El ar-

bol estd 153, montado a xotacidn en cojinetes 154 y 156, y

lleva una pelanca 158 fijada en su extremo opuesto al del se-
guidor 150, La palanca 158 se extiende en general saliendo del
plano del dibujo, vista en la fig, 3a, Los embragues 144 y

146 son del tipo de un solo impulso en 360 grados, haciéndose
uso en oada uno de ellos, respeotivements, de unos Jrgancs de

impulsidn o uiias retrdotiles 160 y 1682, normalmente predie-

puestos mediante resorts a una posiocidn de trabajo 0 coopera~
oidn, pero que sirven para desembragar ouando el embrague es-
ta sujeto oontra rotacidn,

Una armadura mévil axil 164 que se extiends haois abajo
desde el solenoide 165 coopera normalmante en contacto con
la ufia 160 montada en la caja de embrague 144, desconectando
as{ el arbol 73a del drbol 73b, Ee de notar que la disposiocidn
de leva y seguidor 148 y 150 mantienen normmalmente la pslanca
158 fuera de contaoto oooperativo con la ufia 163 montada en
la caja de embrague 146, asegurdndose de ese modo ls conexién
entre 108 arboles 73a y 730.

El acolonamiento mementdneo del solenoide 185, por medio
de un miorointerruptor 37 montado en la oublerta 14 de la
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méquina de atar pajuetes ¢véase la fig, 3), en una operacién
que se desoribirs mds adelante, haoce eubir la palanca 164 apar-
tdndola de su contacto cooperativo con la wiia 160 del embrague
144, Esto sirve para oonectar los dzboles 73a y 73 b, oon lo
5 oual se haos girar ia leva 148 y el pifidn 76 montado en el se-

gundo de aquellos, que por medio de la cadena de transmisidn
80 pone en socion el mecaniemo de atar 53, La rotacion de la
leva 148 pone en movimiente la palanoa 150, y por oonsiguiente
tambidn el &rbol 153, en el sentido de las agujas de un reloj,

10 vistos desde el lado izquierdo de lg fig, 3a. La palanoca 158,

' tambidn fija el arbol 153, girs entonces hasta cooperar en con-
tacto oon la ufia 183 del embrague 148, oon lo ocual se desconec-
ta el arbol 73a del arbol 730 y se da por tominé,gla la rotaocidn
del pifidn 73 que mueve los eslabones de arrastre 3¢ a lo largo

15 de la oublerts de transporte 14 por medio deé la osdena 74 y del
pifion 21, '

" Una ves que la ufia 160 del embrggue 144 ha pasado en su
rotaoldn sl otro lado de la palance 164, esta iltima vuelve a
caer para cooperar de nusvo oon la ufla después de que la ocaja

30 de embrague 144 dé otra revoluoidn completa. Al ocurrir esto,

' el drbol 73b es desoonsotado una vez més del arbol 73a, termi-
néndose la rotacidn del pisdn 76 y la leva 148, E1 seguidor 150
qus gotia sobre la superfiocie de leva 148 oblige a le palanca
158, por medio del drbol 153, a separarse de nuevo de su contac-

35 to ocooperativo con ia uia 163 montads en la oaja de embrague 146,

) yendo a la poeicidn indiosda en la fig, 3a. Los arboles 73a y
730 se acoplen de nuevo, oomenzando la rotaoidn del piadn 73 ¥,
por oonsiguiente, el movimiento de los eslabones de arrastré
38 a 10 largo de la oubierta de transporte 14, B

30 Oon referenois ahora & las figs, 6 a 10, el meocanismo de
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agarrar, oortar y retorcer el alambre, designado en general oon

ol numero 53, oomprends la palanca ds ggarre 166 del alambre,

que se extiende haola atrés montade en la placa 168 dsl bastidor

13, oon osoilacidn en torno al pivote 170, Ea la porcidn posterior

de la palanca 1668, y por medio de un tornillo, va montada a rota~-

oidn o artioulada en 174 ung barra slargada 173, El extremo

opuesto de la barra 173 esté recibido a deslizamiento en un or-

gano receptor 178, A la barra 173, y por medio de remaches 179

u otros medios de sujecidn adeouados que se extienden a traves

de las ranurss 180, van asegurados dos miembros 0 soportes 183

¥ 184 entre los ocuales ss define un entrante 185, Este entrants

sirve de seguidor de leva, recibiendo una exoéntrioa o leva 186

que estd montada & rotacidn en unocs cojinetes de empuje 188 sos-

tenidos en la oubierta 189, yendo la exoéntrios movida indireota~

mente por el pifidn 180 (fig. 10), La leva 188, pues, coopera en’

contaoto con el entrante 185 y se musve sobre éste, dando lugar

oon su giro el movimiento de vaiven de la barra 173, que produce

1a 080ilaoidn de la palancs de agarre 166 del alambre. '
La parte extrema libvre de la palanca 186 tieme en general

uns forma de oufia 0 almendra ocomo sé indioa en 193 (fig, 34),

y este provista de surcos laterales 194 para reocibir el alanbre

63, Al borde posterior de la placa 168 van fijas unas placss de

tope 1968 que sobresslen del bords de gjuella a une y otro lado

de 1la palance 188, Oada pleca de tope 198 incluye una lenglieta

300 (f£ig, 83) que es reoibida en el correspondiente surco 194

48 la palenca de agerre 166 del slambre ouendo la palanoa 86

mueve agarrando el alambre, como sé ilustra, por ejemplo, en

188 figs. B88a, 334 y 33h, La leva 188 proporciona desplazamien-

$0 sufioclenté para mover los miembros del seguidor de lava 183

y 184, v la barra 173, en una distancia euficiente para Produoir
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' porcidn importante de su longitud a lo largo de las pPorciones

¢ l il“l‘f'Tl’{:’:?
ocon exceso un movimiento del extremo libre de la palanss wo syu~
rre 186, Los remaohes 179 se hallan adecuadamente ajustados pare
producir la conveniente acoidn de agarre, dejando el movimiento

perdido necesario para prevenir una excesiva defomacidn o fatiga

del meocanismo y obtensr la adecuada relacion de agarze,
Las superficies de los topes 186 que toman oontacto con el

alambre, y 1las superficies cooperativas de la palanca de agarre,
estan dispuestas de manera que el alambre puede ser oogido en una

cooperatives de la palanca y del tope de agarre del alambre, El
alambre es doblado en zigzag, oomo se ilustra en las diversas
vistas de la fig, 33, por la palanoa de agarre y los topee que lo
sostienen fimemente, pero evitdndoss una presidn de agarre dema-
siado elsvada, Cads plase de tope 196 puede estar hecha a base
de olerto ndmero dé placas ¢ barras planss que dan ung estruotu-
re laminer, a fin de reducir los gastos de meoanizacidn en el
proosso de su manufactura., - '

Les partes posteriores de las placas de tope 196 esten bi-
seladss en 308, dejando una entrada o abertura divergente hacis
atrds pera ia introduccidn lateral del alambre de atadura 63, 7
el extremo en oufia 193 de la palanca coopera con la parte bise-
lada 308 de uno y otro tops, fadllitando la introducoidn del -
alembre 63 transportado por la aguja 310, El funoionamieanto de
1a sguja se desoribira enseguida. |

" A la parte inferior de las placas de tope 196 van fijos
unos elementos oortadores 313 provistos de filos biselados 314,
en cooperacion con la superficle inferior 316 de la palanca 168,
que de eee modo producen una 2c0idn de cizalladura al moverse
la palanoa en sentido trensversal respecto al tope cooperativo,
Le hoja cortante puede ir montada ds cualquier modo adecuado,
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v es de prefersncis ajustable para poder afilar nompalmente |
hoj a. ‘ '

En la superficie superior de la placa 169 va apoyado un 00-
jinete 330 (véase la fig., 10), en el cual esta montado a rotadcion
un arbol anudador 333 sensiblemente horizontal, El arbol 833 gira
movido en una revolucidn por medio de la cadena 80 que suministra
fuerza motTiz desde el pifidn 76 a un embrague 334 de una reVOlus
oidn, oamo se desoribird oon mayor detallé mis adelante, ‘

En el dxbol 333 va fija una rusda dentads cdnica 338 mutila~
da, que tiene dientes aproximadamente en la mitsd de su oirounfe~
rencia, y engrana con una rueda dentada odnioa 334 (véase la fig..
10). En un ocojinete adecuado 330 fijado a la placa de apoyo 169
va montado a rotacién un mufidn o arbol corto (que no se represen-
ta), a ouyo extremo inferior ests fijada la rueds dentada oonioca
334 mientras a su extremo superior va fijada una rueda dentads
conductora 336, de transmisidn por cadena, A la placa 169 va fi-
jado de manera sdecuada un cojinete alargado 338, en el oual
estd montado a rotacidn un srbol retoroedor 340, Al extremo Su-
perior dsl sxbol retorcedor 340 va fijeda una rueds dentada de
oadens 343, en torno a la oual, y a la rueda 336, se haoe pasar
una oadena 343 que mantiene la relaocidn en 6l tiempo adecuada
para haoer girar el érbol retoroedor 340, ‘ o
" En la base del drbol retorcedor 340 hay montado un gancho
retoroedor 344, enchavetado al arbol retorcedor 340 por medios
sdecusdos, tales oomo una lengheta en el extremo inferior del
#Tbol retoroedor, que entra en el surco de la parte superior del
oubo del gancho retorcedor 344; y un tornillo axil puede asegu~
rar dicho gancho al arbol, Oomo se comprenderd, el eje gecmétri-
co del. drbol retorcedor 840 se extiends en gentido sensiblemente

vertical, vy eota desalineéno a un lado del plano de la aguja 310
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y del almuwbre 63 transportado por ésta, oomo se indica delmouo "
mas claro en la fig, 33. A la derecha de cada gancho, mirando
haola adelante, va situsdo un véstage o &rbol defleotor 348 fija~
do por su extrvemo superior el arbol 340 por soldadurs o similar,
¥ que temina a distenoia de la superfiole superior del gancho
344 para, cooperando en contaoto con el alambre, faciliter la
operacidn de torsidn, El drbol deflector sujeta el extremo libre
0 cortado del alambre y le impide envolver el &rbol retoroedor,

al funocionar el gancho en la operacidn de retoroer,

En el pifidn 190 va montada a rotacidn como en 245 (véanse 1a8 :

figs, 9 y 10) una biela 836 artioulada a su vez a la biela 0 vasw
tago 847, oomo en 348, fija al irbol de aguja 350, El pifidn 190
estd positivamente ooneotalo al &rbol anudador 333 por medio de
un embrague 334 de una revolucidn, proyectado pa.r# dar al anmuda~
dor une revolucidn complets y detensr el &xbol anudador en ma
posiocidn definida. La sguja 310 estd fijada al extremo opuesto
del sxbol 350, y tiens un cuerpo de fomma arquesia ocon une polea
354 montada a rot aoidn en torno = un Arbol fijo a la punta 0
extremidad 48l ouerpo 310, La rotacidn del piadn 190, a izquier-
das visto en la fig, 9, produce el movimiento de la biéla 338,

y con 61 la rotacidn dsl drbol 350 a través de la blela 344.

Esto haoe que la aguja 310 gire en sentido opuesto (a dei*écheﬁ),
llevando la polea 354 allf montade a cooperar en contaoto oon el
alambre 63, Esta acoidn se ilustra oon sums oclaridad en las figs,
17 y 385, La rotacidn oontinuada dé la aguja 510 sizve para rodear
el extremo del paduete ya recogido, envolviéndolo con un trezo
del alambre 63, Il alambre se mueve girando a derechas en orno
al extremo de la bolsa, hasta que una parte del mismo queda jun-
to al alambre cogido por los drgancs de agarre 188, 196, A este
punto, el alambre 6s ocortado por sl movimisento de la,pnlanoa de

x'\" /;' ([ o 1
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agarre 166, y retoroido en torno al extrémo de la bolsa —
dio del gancho retorcedor 344, A continuacidn, la aguja 310 se
retira a su posioidn primitiva, indicada on la fig, 17f,

Los elementos de trabajo del mecanismo de atar paquetes que-
dan as{ ocompletamente desoritos, y a contimuacidn se desoribird

el funoclonamiento completo del mecenismo,

Funoionamientd

La oarga de pan u otro producto a envasar se introduce den-
tro de la bolea 40, bien a mano o bien por otro procedimiento
adeouado, y después se coloca 6l conjunto en la ocubierta de trans-
porte 14, en el extremo de la izquierds, vista en las figs, 1 y
3, entre los eslabones de arrastre 38, La gufa 38 se ajusta del
modo antes indicedo, oon arregio a la longitud del paquete que se
extiende lateralmente a través de la cublerts de transporte, que-
dando situado el extremo sbierto del pajuste en el lugar opuesto
a la gufa 38 que sgbresale por encimg del bords de atadura de
la méquine, ' S

La bolsa 0 paquete 40 es movido & lo largo de la superfioie
de 1a oubierta de tramsporte por medio de los eslabones de arras-
t¥e 36. Al moverée las bolsas de un lado a Otro de la oubierts de
transporte, el extremo sbierto de cads bolsa se introduce en la
ranurs 44 formada en la placa 42 verticaslmente dispuesta. El ce-
pillo giratorio 46, montado junto a la Ylaoca verticalmente dis-
puests 43, faoilita el proceso de introduccidén, Se émplea para

recoger y gular la extremidad divergente ghierta del envase o
paquete hasta 61 interior de la ranura de recoglda, El oepilio
estd desviado respecto a la direcoidn de traslacidn del trans~

portador, oon lo oual tiende s tirar y enrollar el extremo diver-

gente del paquege aplastandolo, de modo que pueda ser recogido y
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derechas visto en la fig, 1, mueve a la derecha la corredera 116

replegado para meterlo por la gufla antes de tomar gontadto ooope-
rativo con la corredera de compreeidn, El cepillo 46 no ejecuta en
realidad la opsTacidn de oompresidn, sino mds bien 00looa 61 ma~
terial en posiocidn para ser recibido por la corredera. En relacidn
oon esto podrfa utilizarse una palanca pars aplastar 1os extremos
de la bolsa, si as{ conviniere, alineando el borde en divergemoia
de la bolsa oon la gufa, Como ayuds adioional en la introducoién
del extremo abierto de la bolsa en la ranura de recogida 0 replie-
gue, la velooldad periférios del oepillo se hace sensiblemente ma~
yor que la velocidad de traslaocidn longitudinal de los eslabones
de arrastre a 10 largo de la oubierts de transporte. En la prac-
tioa, se ha viato que resulta sumamente satisfaotoria una velooi-
dad perifdrios del oepillo cuatro veces mayor que la de traslacidn
de los eslabones de transporte, '
lmmediatéinente de introducido el extremo sbierto de la bolss
en la ranurs 4’4, la leva 90 montade en el dxbol 18 que giraa

por medio de la barra de conexidn 93 y las bielas 93, 94, 94,
Simultdneamenté, ia gufa 51 se mueve desoribiendo un arco en tor-
no a 108 pasadores 110 y 114 por medio del seguidor de leva 98 y
de la biela 100, subiendo 1a cabeza de corredsra 116 a una posi-~
oidn elevada en alineacidn oon la ranura de gufa 44, Vista en la
fig. 1, 1la correders coopera en 0ontacto oon la parte izquierds’
del extremo abierto de la bolsa, que pass por la ranura 44,
El oconjunto de coxredera estéd ideado y oonstrufdo bai‘a. avane
zar en posicidn eleveda durante la carrera de avance, bajando
luego mientras se retira, para que no estorbe durante el avanoce
del siguiente paquete, Eeta acoidn de balanceo le es comunicada
por medio de las palandcas de balanofn 104 y 106 que ooneotan con
artioculacién la gufa de corredera 91 a la placa 103, Una ves
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elevada la corrveders, queda en contacto cooperativo con el extre-

‘ mo de la bolsa, como se indica en la fig, 3lc, hasta que se comple-

ta la operacidn de atar. ' Cy
"Al mismo tiempo que la correders 1l avanza pars oomprimir el

5 extremo do la bolsa, la leva 138 ijada a rotacidn oon el drbol
18 obliga al seguidor de leva 136 y a la garra de retencidn 133 e
subir girando a izquierdas en torno al pivote 134, visto en la
fig, 31, Una ves que la garra ha girado hasta la posioio’n indica~
da en la fig, 31b, la bolsa 40 oontimia moviéndose a lo largo de

10 1s oubierta de transporte, de modo tal que su extremo abierto o8
obligado a tomar contacto oon las mordazas de la garrs de reten-
0idn 133, Simultdneamente, la cabess de ocorredera 116 que viene
por la izquierda (fig, 1) clerra la bolsa, estira'.ndpla. fuertemen=
te en torno al producto a envasar, El procedimiento de introducir

15 el extremo abierto del paguete en 1la ranura 44, y mover la 0orre-

' dera y la garra llevandolas a la posioidn de cooperar en contaoto
oon y cerrar el extremo abierto del mismo, sé ilustra en las Su-
cesivas vistas de las figs., 13 y 14, que indioan las fases que
recorre la méquina en el prooeso,

30 ' Una vez completamente cerrado el extremo de la bolss por
medio de 1os drgancs de garrs y correders en cooperaoién, oomo
se indica en 1a fig, 13f, el pajuete ha avanzado hasta una posi-
0idn, en la oublerts de transporte, en la que su Peso pone en.
acoidn un miorointerruptor 37 montado en la superficie de la ou-

a8 blerts 14, Este interruptor sizve pars dar fin al movimiento de
los eslabones de arrastre 36 e inioiar el oiolo de atar y cortar
que se desoribirs acto seguido,
Oon partioular refersnoia a la fig. 3a&, 61 miorointerruptor
37 sirve para poner en acoidn el solenoide 185 y retrasr su mi-
30  oleo 164, El acoionamiento de 1l palancs 164 es momentaneo, apar-
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téndose ésta de su contadto cooperativo oon la ufia 160 del embra~
gue 144, Esto sirve para scoplar el arbol 73a al axbol 73b, Des-
pués de haber desorito la ufia 160 un aroo suficiente, el solenoi-
de 165 es desexoitado por un relé disyuntor usual que, al oabo de
un momentdneo retardo, interrumpirs el cirouito hasta la apsrture
o reposiocidn del miorointerruptor 37, que deja casr ia palance
164 o Bu posicidn primitiva, para enganchar la ufia 160 al final
de una revolucidn ocompleta de la misma, La leva 148 montada en el
drbol 73b obliga al seguidor 150 a glrar a derschas en el arnol
153, visto desdée ia izquierda de ia fig, 3a. Ls palanoa 168 tau-
vidn £ijada en el drbol 153 glra de igual manera hasta tomar con-
taoto cooperativo con la& ufis 183 del embrague 148, Esto sirve pa~
ra desacoplar los drholes 73a y 730, terminsndose a3{ el movimien-
%0 de 1os eslabones de arra®tre 36 a 10 largo de la oubiarta de

transporte 14,
Al ser enganchado o oonsctado el embrague 144, el pifion 76

oomienzi tambidn a girar, inicidndose el movimiento de la oadena

de tra.zﬁmiéién 80, que a su vez haoe girar el piadn 190 acoplado
al embragus de revolucidn tnica 334 por medio del meocaniswo an~
tes desorito, Il pifidn 190 de cadena mueve la aguja 310 y el apa~
rato de atar 4ndicado en gensral oon el numero 53,

A este punto, la bolsa desocansa en la oublerta de transpor-
te 14, oon su extremo recogido extendidndose a través y en el
sentido transversal de la ranura 44 practiocada en 1la placa ver-
ticalmente dispuesta 43, El exttemo de la bolSa gueda retenido
en posiolidn de cerrado por la disposiocidn de garra y osbeza de
oorredera, y preparads yara reoibir el alambre de atadura pars
ol ocierre final, oomo claramente se indica en la fig, 17, Esta
Esta figura ilustra el alambre oogido en el punto 300 por medio
de los agarradores 166, 198, El alambre 63 baja en torno al 1ado
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anterior del extremo reoogido de la bolsa 40, oruzando por el
extremo de la aguja 810 y retrocediendo luego en tdfnb al extre~
mo del drgano tensor 65, y haoia abajo hasta el oarrete 58, '
La rotacidn del pifidn 190 por medio de la cadena 60 sirve

para mover el arbol 250 de la agujs mediante ios elementos de
enlace 336 y 346, y por consiguiente la aguja 310 en el sentido
de 1as agujad de un reloj, Este movimiento lleva el alambre 63
en torno a la periferia del extremo recogido 50 de la bolsa 40,
hasta que la aguje adopta la posicidén indicada en las figs, 6 ¥
174, I | |

" AL mismo tiempo que se realiza la operacidn arriba indicadk,
ol agarrador 186, 196 del alambre aotda sujetando el alambre 63
en posiocion (véanse las fige. 7, 33a y 33a) y cortandolo a una
longitud prefijada, Por medio del mecanismo hasta ahora desorito s
el pifién 190 mueve 1la leva o exoéntrida 186 entre los soportes
183 y 184, produciendo un movimiento dé vaiven en ls barra 173 y
1a osollscidn del drgano 166 de agarre del elambre, Las figs,
33a & 824, 33a a 334, y 34a & 34g, todas ellas inolusive, ocorres-
pondén en general s las diverses etapas del funoionamiento ilus-
trado en las figs, 17a a 17f, Mientrss la bolsa se sujeta en la
posiocidn indioads en 1a fig, 17a, 6l alambre 63 es cogldo por 6l
agarrador 166 y la placs de tope 196 entre los elementos 0oope-
rativos 194 y la lengheta 300, respectivamente, como s ve en la
£ig, 38s. Al girar la leva 186 y oscilar la palanos de agarre
ooneotads a la misma, el glambre 63 es llevado o transPortado
entrando por la sbertura éntre las placas 196 y el drgano de
agarre 186 por medio de lg sguja 2310 (véase la fig. 33), parolial-
mente guiada por un Srgano ds gufa 253 fijedo a la Placa verti-
oal 43 (véanse las figs, 11 y 13), '

‘La palanos 46 agarre 166 se haoe avanza® entonces haois la
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dica en las figs. 33 y 33, soltando as{ el extremo del alambre

indicado con el nimero 504 en la fig, 330, y moviendose en rela~
oion de agarre oon el alambre como on 306, El alambre en 306 que-
da entonoes secoionado por la 20cidn mutua de los filos cortantes
314 y 316 situados en la placa de tope 196 ¥y en la palanca 164,
respeotivemente. La palance 166 sostiene el extremo superior 63
del alambre oomo se indica en 1la fig, 33d, en tanto que el ex-
tremo libre inferior es cortado y liberado, La palanoa 166 per-
manece luego en la posioidn indicsda en las figs, 33e y 336 hasta
que el paguede o bolsa siguiente entrs en la posicién de atar, y
durante esta operacidén sucesiva la palancs 186 sujeta y oorta
conforme a.la sucesidn indicada en las figs, 236 a 35h y 33e a
33g. | | ' o
' En el momento en que el extremo 306 del alambre resulta
s600i0nado, el gancho retorcedor 344 montado en las base del
drbol 240 y movido por el meoanismo anteriormente desorito se
hece gifa:p sl menos en dos revoluciones, como se 1lustra en las
fige, 33a 8 33g., El érea de torsidn se designa & ilustra en ge-
neral en 313 (fig, 35), y el alambre en su forma final de retor-
01do en torno s la periferia del extremo recogido 303 ee ilustra
en general en 1a fig, 36, designado con el nimero 314,
"~ asf oompletada la operacidn de recoger y atar, la aguja 310
es retirala y vuelve a su posioidn primitiva, indiocada én la fig.
17f, ocon el alambre 06locado para recibir el paquete siguiente,
oomo se ilustrs en la fig, 8, Simultdneamente, habiendo temmina~
do el 4xbol 73b su revoluoidn de movimiento, la ufia 160 vuelve a
oooperar una vez més en oontacto con la corredera 164, desconeo-
téndose oon ello el drbol 73b del drbol 73a, La levae 148 fijada
en el 4xbol 73b termina su rotacidén en posicidn tal que hace gi-
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rar a derechas el drbol 153 por medio del seguidor de leva 150,
Est0o hace que ls varilla 158 tome contacto ocooperativo con la
uile 162 del embrague 146, dando comienzo con ello la :otaoién
del pifidn 73 de transmisién de movimiento, '

Los eslabones 26, de ese modo, se vuelven a trasladar a 1o
largo de la cubierta de transporte, Este movimiento es tranami-
tido por el Arbol 18 & la leva 138 que, al girar, desconecta ol
seguidoxr de leve 138 y permite la retracoidn de la garra de re-
tenoidn 133 hacia abajo, oomo se ilustra en las figs, Slo y 3ld,
permitiendo que el extremo atado del paquete pase sin difioultae~

des, En la forma modificada de reslizacidn ilustrads en la fig,

37, el drgano inferior 304 es liberado y se le permite bajar al
girar la leva 310, En la posicién de retrafdo, el érgano infe-
rior 304 queda dispuesto Dor dsbajo del nivel de la gufa 44, pa-
ra permitir la salida, sin cbstrucoidn alguna, del extremo ata~
do del paquete. Como el drgano superior 303 queda situado por
enoclua 46l pasaje ¢4, no estorbars al movimiento del paquete una
vez términada la operacidén de atar,

Simulténeanente, la leva 90, que gira a derechas, oontinia
haolendo avanzar la corredera 116 a fin de liberar por completo
el pa.queté atado 40, saodndoio de la unidad de atadura, Este oi-
0lo de expulsidn se efeot\s deteniendo la rotacidn de la leva 90
v la barra de conexidn 93 al aotuar el solenoide 165 en un punto
ligersmente retardado respecto al punto muerto, de modo que al
ser reaotivalo el embregue de avance 146, la sucesiva rotacién
de la barra de conexidn haoe avanzar la corredera, expulsando el
paquete ya atado., Despuds de expulsado el paquete, la leva 80,
al seguir girando, obligard a la oorredera 118 a retrocedsr a
su prinitiva posioidn de retrafda, ‘

81 bien en lo que antecede se ha ilustrado y desorito una
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no se desea limitar la invencidn al aparato partioularmente 1lus-

trado y desorito, sino que se prevé que podrian hacerse muchos

y diversos cambios dentro del dmbito de la invenoidn, tal como se

define en las reivindicaciones que siguen, '
Esta solicitud que corresponde a la presentada en E,U,A.,

el dfa 15 de noviembre de 1961, bajo el mim, 163,512, se acoge

a 1os benefioios del artfoulo 51 del vigente Estatuto sobre Pro-

pledad Industriel, |

- NOTA =~

Los puntos de invenocidn propla y nueva que se presentan
pars que sean objeto de ests solicitud de Patente de lnvencidn
en Espafla, por VEINTE afios, son loe siguientes: '

1.- Un método de cerrar una bolsa o 8200, caracterizade
por las operaciones de: reooger el extremo sbierto de la bolses
0 8a00; rodear el extremo recogido por un trozo de alambre; y
retoroer el alambre en torno de la periferia del extremo recogi-
so. o . . o o

' 8.~ El método del punto 1, caracterizado porque la opere~
oidn de recoger 61 extremo abierto del saco inoluye introduoir
ol extremo abierto del saco dentro de una ranura y aceroar entre |
sf los bordes del saco o bolsa. '

3.~ El método del punto 1, carasterizado porque la opera-
oién de recoger el extremo sbierto ds la bolss incluye meter oon
un cepillo el extremo abierto de la bolsa dentro de una ranura,
y acercar entre sf los bordes de la bolea, '

4.~ E1 método de cualquiers ds los puntos 1 a 3, en el ocual

280833
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el saco ed movido & lo largo de un transportador para

iniciar lu operacién de clerrs del saco, caracterizado
- porque se interrumpe sl movimiento del saco sobre el irans-

portador entre las operaciones de rodesr el extrsmo reco-
5 gido con un trgzo de alambre y retoreer el alambre en tor-
no de la periferia del axiremo recozido.
58, - 41 método del punto 4, caractsrizado por: la
operscidn da comenzar el movimiento del gmoo o bolsa, &
lo lergo dsl transportador despuds de la opsracibn de re-
10 torcer el alambre en torno de ls periferia del extremo re-
‘ coglido.
682, - Un médtodo seglin cualquiera de los puntos 1 &
5, caracteriszedo porque la operaeibn de recoger el extre-
mo abierto del guco o bolsa incluye volver en veivén un
15 pistén a contacto con el extremo abisrto.
78, - El método segin cualquiera de los puntos 1
8 5, cafacterizado porque la operacidn de recoger el ex-
tremo abierto del saco o bolsa incluye levantar un perri-
1lo péra recibir ol axtremo abierto a un lado del mismo
20 y mover en vaivén un pistén a contacto con el extremo abier-
to 8l otro lado del mismo.
82, ~ Un método ds cerrsr una bolsa 0 saoco.
Tal y eomo se ha descrito en la Memoria que antsoeds
representado en los dibujos que se acompai&in y con los

25 fines que se han especificado.
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BEsta Wemoria consta de veintinueve hojas escritas

a méquina por una sola cara.

. Madrid,
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