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MODELO DE UTILIDAD

Memoria descriptivwva

La presente invencidn se refiere a un grupo de
contacto para dispositivos eldctricos,’ tales como intew=
rruptores, seccionadores, etc,

En particular la presente invencidn, se re-
fiere a los grupos de contacto para dispositivos eldc=
tricos destinados a soportar el paso de corrientes de
elevada intensidad, que comprenden una pared de contac-
to £fijo sobre la que es desplazable una pared de con=-
tacto mdvil coﬂ‘interposicidn de una o mds ldminas de

contacto normalmente ancladas a la pared fija. 48 ‘dos

paredes de contacto, asi como las ldminas, pueden ser,

ror ejemplo, de forma plana o cilindrica., El moviniien-

to relativo entre las dos paredes de contucto determi=

na, como es sabido, la apertura 0 el cierre del grupo

de contacto.

Las ldminas de contacto conocidas prev.é.r;’ ‘una
tira metdlica que presenta una serie de aletas dé'één-
tacto formadas mediante incisiones transversales parae-
lelas y plegadas torsionalmente respecto al plano de
la citada tira. Las aletas se adhieren eldsticamente

contra las dos paredes de contacto, fija y mdvil, crean

do asi un firme contacto para el paso de'corriente,
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No obstante, es conocido que los grupos de
contacto que emplean la citada ldpina requieren una
gran precisidn de fabricacidn, tanto de la pared de
contacto f£ija, como de la pared de contacto mdvil para
conseguir una pequefia tolerancia del interespacio en=
tre las mismas en el que se dispone la ldmina metdli-
ca. Asimismo, esta ﬁltima se debe realizar correspon-
dientemente dentro de estrechas tolerancias de fabrie
cacidn.

En efecto, variaciones en el valor de 1la
distancia entre las dos paredes de contacto y en la
importancia deﬁplegado de las aletas de la lémiga de

contacto implican correspondientes variaciones, * tinz

to de la resistencia interna como de la carga de arras

tre del grupo de contacto,

Si la fabricacidn no es de mdxima precisidn,
una serie de grupos de contacto producidos con ié:;is-

ma estructura podrdn tener caracteristicas técn%éég

diferentes uno del otro,

Ademds del problema de la fabricacidn'dé
pPrecisidn hay que afiadir que un desequilibrio en el
paralelismo del movimiento relativo entre las dos pa=-
redes de contacto podria conducir con el tiempo a de-
formaciones permanentes en las aletas fuertemente so-

licitadas para tener asi una disminucidn irreversible
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de los puntos de contacto con las evidentes consecuen=
cias.

La presente invencidn tiene la finalidad de
eliminar los citados inconvenientes de los grupos de
¢ontacto conocidos,

La indicada finalidad se obtiene reaalizando
un grupo de contacto para dispositivos eldctricos que
comprende una pared de contacto fija sobre la cual es
desplazable una pared de contacto mdvil con interposi-
cidn de al menos una ldmina eldstica de contacto entre
dos respectiivas superficies paralelas de contacto de
dichas dos paredes de contacto, caracterizado pprhel
hecho de que dicha ldmina comprende un nervio central
longitudinal del cual se extienden apéndices en’forma
de alas estando cada una constituida en suéesid;.por
un primer y un segundo tramo unidos en arco, aplicidn=
dose eldsticamente la porcidn de unidn en arco gobire

una de dichas dos superficies de contacto, apligdnfose

eldsticamente la porcidn terminal de dicho seguniiq
tramo sobre la otra de dichas dos superficies“ﬁé Cone
tacto, encajande dicho nervio central en forma esta-
ble en un alojamiento correspondiente de una de dichas
dos paredes de contacto,

Las caracteristicas de la presente invencidn

y sus ventajas respecto a la tdcnica conocida se exe
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plicardn con mayor detalle en la siguiente descripcidn
de una realizacidn de la misma a titulo de ejemplo no
limitativo ilustrada en la hoja de dibujos adjunta,

en los que:

La figura 1 es una vista en seccidn trans-
versal considerada por la linea I-I de la figura 2 de
un grupo de contacto segun la invencidn;

La figura 2 es una vista parcial segun la
flecha F de la ldmina de contacto del grupo de contac-
to de la figura 1,

El grupo de contacto de la figura l, indica-

do en general con =10=, comprende una pared de gontace
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to fija =lle y una pared de contacto mdvil =12- entre

las que estd interpuesta una ldmina eldstica de,gon-

tacto =l3=-, Las paredes =ll- y -12- pertenecen a dos

respectivos elementos de contacto fijo y mdvil de un

dispositivo eléctrico, por ejemplo, un interruptor.

La ldmina =13=- comprende un nervio ceq%?él

longitudinal =1l4- del que se extienden transversq}men—
te una serie de pares separados de apdndices divergen=
tes en voladizo =15~ en forma de alas.

Caga apéndice =15- comprende un primer tramo
rectilfneo =16= en rampa que parte del nervio =l4- y

se prolonga mediante una unidn €én arco =l7= en un see-

gundo tramo rectilineo =18~ en rampa de sentido opueg
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to al precedente.

El nervio =l4= tiene forma de "U" y encaja
en un correspondiente alojamiento =19~ de la pared
de contacto fijo =lle= con interposicidn de un soporte
aislante =20=, de modo que la ldmina =1l3=~ no se separa
de la pared =ll= en el movimiento relativo de apertu=
ra~cierre de los contactos entre las dos paredes =lle
Y =1l2«,

El alojamiento -=19- se une, a travds de dos
caras inclinadas en "U" =2l« que siguen el correspon-
diente perfil en el par de apéndices =15- a una super-
ficle =22~ de contacto verdadero y propio de l§.Q§Fed
£ija =lle,

La pared mdvil =12= preveé para toda su ex-

tensidn sdlo una superficie de contacto, ihdicada con

=23~ paralela a la superficie =22-,

Como se puede ver por la figura 1, parg.ca=

da apéndice =15= la unidn en arco =1l7-= se aplicé:élés-

s s
st

ticamente sobre la superficie -23«,' mientras la.len=
g¥eta terminal =25~ del tramo =-18- se aplica eldsti-
camente sobre la superficie =22-,

Los tramos =16- y =-18= tienen en el dmbito
de la ldpina -13« una especifica funcidn.

El tramo =18~ transmite la corriente entre

las superficies de contacto =22- y =23=, mientras el
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tramo =l6- proporciona la carga en cada uno de los
puntos de contacto.
Se ha comprobado experimentalmente que el

perfil de los apéndices «~15-, con la particular

funcidn descrita de sus partes, garantiza una carga
constante y preestablecida en los puntos de contacto
también en correspondencia con la variacidn de 1la
distancia entre las dos superficies de contacto e
impide deformaciones permanentes de la ldmina, gra=-
cias a un particular trabajo de accidn y reaccidn
eldstica de los dos tramos =16= y =18w,

Asi se subsanan los inconvenientes expues-

tos eh la introduccidn.

Para contener expansiones excesivas dg, los

apdndices =15-,' la pared -ll=- presenta dos escalones

«24= que delimitan lateralmente el espacio ocupado

por la ldmina “13w y contra los que esidn destinadps

a detenerse las lenglietas =25« en caso de fuergeﬁ._

deformaciones de la ldmina =13=, ..

El mejor compromiso de funcionamiento se

obtiene si:

a) el dngulo c{entre el tramo =16- y la Su=
perficie =23~ estd comprendido entre 35 y 45¢9;
b) el dngulo (3 entre el tramo =18- y la su=-

perficie =23= estd comprendido entre 602 y 70%;
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c) la relacidn entre el brazo de palanca
eldstica =a= del tramo =16= y el brazo de palanza elds-
tica «be del tramo =18~ estd comprendida entre 2 y 3.

Es evidente que la presente realizacidn a tf
tulo de ejemplo no pone limites a eventuales variantes
y/o adiciones.,

La forma de los apéndices en voladizo de la

ldmina no es estrechamente limitativa con tal de que
tenga lugar la particular colaboracidn entre los dos

tramos del apéndice.

Tampbco es limitativa la forma del nervio

longitudinal y del correspondiente alojamiento:dé'ha

pared de contacto fija, con tal de que se realice un

LA I Y
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firc: bloqueo de la ldmina o la dltima, ‘ sevs
En el ejemplo ilustrado el nervio =l4= con

el alojamiento =19- estd adaptado a una forma citfhdri-

ca de los elementos del grupo de contacto y a urr4aovie

miento de desplazamiento de la pared =l2e sobre.ie’

pared =ll= segin la doble flecha =G=, e ®

El soporte aislante =20= no es siempre ne-
cesario, En caso de contacto directo entre el alojae

miento «19=- y el nervio =l4= se crean recorridos prine

cipales a lo largo de los tramos =l18-,
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Se reivindica como objeto del presente Kode~
lo de Utilidad:

l.= Grupo de contacto para dispositivos eldc=
tricos que comprende una pared de contacto f£ija sobre
la cual es desplazable una pared de contacto mdvil con
interposicidn de al menos una ldmina eldstica de cone
tacto entre dos respectivas superficies paralelas de
contacto de dichas dos paredes de contacto, caracte-
rizado por el hecho de que dicha ldmina comprende un
nervio central longitudinal del cual se extiend:er.z.:apé_g
dices en forma de alas estando cada una constituida en
sucesidn por un primer y un segunde tramo unides'ren
arco, aplicdndose eldsticamente la porcidn de unidn
en arco sobre una de dichas dos superficies de con=-
tacto, aplicdndose eldsticamente la porcidn termjrial

de dichos segundo tramo sobre la otra de dichasg’ §ug

cats

superficies de contacto, encajande dicho nervio:eeptral
en forma estable en un alojamiento correspondiente
de una de dichas paredes de contacto.

2.~ Grupo de contacto segun la reivindica-
cidn 1, caracterizado por el hecho de que dichos apén

dices estdn dispuestos a pares longitudinalmente en

sucesidn, separadamente uno de otro, estando constie
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tuido cada uno de dichos pares por dos apendices di-
vergentes desde dicho nervio longitudinal,

3.~ Grupo de contacto segun la reivindicacidn
1, caracterizado por el hecho de que dicho primer y
segundo tramos unidos presentan un perfil rectilineo
en rampa respecto a dichas superficies de contacto
segdn sentidos opu=stos.

4.,= Grupo de contacto sequn la reivindicacidn
1,' caracterizado por el hecho de que dicho nervio cen-
tral y dicho correspondiente alojamiento tienen un
perfil en “uU",

5.= Grupo de contacto sequn la reivinQicgpién
l, caracterizado por el hecho de que entre diché‘éfbja—

miento y dicho nervio central estd interpuesto un so-

poerte aislante.

6.- Grupo de contacto, segun la reivindica=-

-
sadp

cién 3,' caracterizado por el hecho de c¢ue el &ngulo en-

tre dicho primer tramo ractilinwo y dichas superficies

paralelas de contacto estd comprendido entre 359z¥'459,
el dngulo entre dicho segundo tramo recti’® {neo f:&ik
chas superficies paralelas de contacto estd o ~rendi=
do entre 602 y 702, y la relacidn en*re el brazo de
palanca eldstica de dicho primer tramo respecto a di=

che nervi.; central y el brazo de palanca eldstico de

dicho segundo tramo respecto a la unidn en arco estd
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comprendida entre 2 y 3,

7Tew Grupo de contacto para dispositivos eldcg

tricos.

Esta memoria consta de once pdginas escritas

POr wna sola cara.

" BARCELONA, 2 £ .11} 1084
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