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* 80 se efectuaban por medio de engranajes de tornillos sin fin, de

.t8 en el dibujo en

MEMORTIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencidén a nombre de:
VERZINKEREI ZUG A.G., de nacionalidad
auiza,.domﬂﬁliada en ZUG, Industriestrasse

(Suiza); por: "MAQUINA PARA IIHPIAR BOTELLAS"

El presente invento se refiere a una maguina para lim_
piar botellas, en la cuel un juego de cepillos accionados por un
motor se introduce en un. juego colocado delante de é1, de botellas
situadas con la boca hacia adelante, volviendo después a ser retirs

do.

Mientras hasta ahora los movimiento de avance y retroce-—

acuerdo con el invento se prevé el efectuar esto hidréulicamente,
debido a que una impulsidén hidréulica es més facil de estructurar
de tal manera que el movimiento quede frenado al presentarse entor_

recimientos inesperados.

Como ilustracién de un ejemplo de realizacidn se represen
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Figura 1 la plenta seccionada de una maquina para lim=-

riar botellas y

Figura 2 une seccion horizontal siguiendo la linea

II-II de la Figura 1.

la cual estén situados los pistones de ajuste 3, dentro de los cua- if

Sobre una carcasa fija 1 hay montada uns planocha 2, en

les estan gulados los cepillos 4. Estos cepillos son accionados

desde abajo a través de ejes 5 de posicidén aproximadamente verti-

cal. Al efecto los extremos inferiores de los ejes estan unidos

por medio de un engranaje con el eje de impulsién de un motor eléc

trico 6, tal como més adelante se describe con ayude de la figura

2.

Delante de los orificios de los pistones de ajuste 3 se

encuentran las bocas dirigidas hacia adelante de las botellas 7,

que dentro de los reciplentes 8 desplazables en sentido aproxima-

damente horizontal han sido oolocadas en la posicidn apropiada

pera la limpieza. Por encime de los fondos de las botdlas se en=

cuentran montados los contrafuertes eldasticos 80.

Los ejes de impulsién 5 para los cepillos de limpieza 4,

sus engranajes de unidm:. con el motor 6 y este motor estén uni-

dos en forme rigide con un ecilindro hidraulico 9. Este cilindro

hidrdulico contiene un émbolo de doble accidén 10 que esté montado

sobre une barra de guia fija 11. Cuando un medio que se encuentra

bajo presidén es conducido a través del émbolo 10, se mueven el

cilindro 9 y los elementos fijados en el mismo en direccidn hacia

adelante y las botellas 7 son limpiadas por medio de los cepillos

4, Un dispositivo reguleble 13 impide que los cepillos 5 se intro~

duzcan demesiado en las botellas 7. Otra barra de guie 12 facilita

la conduccidn del dispositivo de limpieze o hidréulico 5, 6 ¥ 9.
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De acuerdo con la figura 2, cads uno de los ejes 5 de
los cepillos lleve una rueda de engrane 50, que enoaja siempre oon
las dos ruedas de engrane colindantes. Sobre la brida inferior del
cilindro hidréulico 9 se encuentre apoyads en posicidén coaxial en
relacidén con el eje del cilindro y en forma girable una corona denw-
tada 90, la cual encaja por un lado con una ruedas de engrane 60
situada sobre el eje de impulsidén del motor 6, y por el otro lado
con una rueda intemmedis 91, desde la cual son impulsadas las dos

filas de ruedas motrices 50 de los cepillos.

NOTA

e T e e 23 28 i 252

Se reivindice como nuevo y de propia invencidn.
1.~ Méquina para limpiar botellas, caractefizada porque
el movimiento de avance y de retroceso se efectiia por medios hidréu
licos. 3
2.~ Maquina para limpiar botellas, de acuerdo con la reivig??;
dicacidn 1, caracterizada porque los elementos a mover se unen a 5
través de medios mecénicos con por lo menos un cilindro hidraulico
el cual se mueve en colaboracién con un émbolo colocado en una ba-—
rra de guie fija.

3.~ Maquina para limpiar botellas, de ascuerdo con las rei-

" vindicaciones anteriores, caracterizada porque en posicidn coaxial

en relacion con el eje del cilindro hidrdulico y sobre la brida infe~ g}
rior de este se apoya en forma girable una corona dentrde que se em- 2
plea como rueda de impulsidn para la transmisidn del movimiento gi-
ratorio desde el motor de impulsidn a los cepillos.
4.~ MAQUINA PARA LIMPIAR BOTELLAS .-
- Tal como se describe y reivindica en la presente Memoria
Déscriptiva que consta de tres hojas escritas a méquina por una sola

cara y de sus correspondientes dibujos.
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