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MEMORIA DESCRIPTIVA

L4

Esta invencidn, de acuerdo con su enunciadq, allde

e un mecenismo pera meniobra de respaldos de asiente’, por-de-

dio del cual se obtiene la basculucién de los 'c;tqdq-s, re'sﬁ’et.l-

dos en asientos de automéviles y de otros veh:‘.culog,.efeo'-'buiér_l_

dose la maniobra en forma paulatina y con sutorretencién, den

tro de una amplia carrera gngular en uno y otro sentido. - -

Ademds, la citada maniobras se consigue con un mnini-
mo esfuerzo, casi imperceptible, mediante el simple giro ma-

nual de Na ManNivelg. = = = @ o & - @ @ - 0 @ e ca = = = = = =

El mecanismo en cuestidén se caracteriza porque es-

t4 constituido por un brazo fijo, anclable en el asiento y



dotado de una corona dentada interior, que se relaciona con
un brazo mévil en sentido angular, aaclable en el respaldo
y dotado asimismo de una corona dentada interior, estable-
ciéndose la relacién entre las citadas coronas dentadas a

5e través de un pifidn de dos dentados adyacentes entre si, mon-
tado en una leva de un eje de accionamiento, uno de cuyos
dentados del pifién efectua engrane planetario con la corona

del brazo fijo, en tanto que el restante dentado efectua en-

grene planetario con la corona del brazo mévil, acoplédndose

10. en el citado eje une manivela pera imprimirle un mbvimiéhto

s 0%,

giratorio para determinar el desplazamiento gradual 4€l°bre-

2o mévil en el sentido angular correspondiente. = = = = - =

Otra caracterfstica de la invencién consitfe en
gque el brazo fijo consta de dos piezas solidarias entre si,

i save

15 una.S% ellas para la sujecidén en el asiento, y otré'ﬁara--.

la sustentacidn del dispositivo de engranes, detefd&nénéogg

entre ambas piezas los topee para la limitecidn dé..les mevi-

nientos engulares del brazo mOVil., = = = = = = = ghg'em = =

Es también une caracteri{stica de la invencidn el
20, hecho de que el pifiln de engrene planetario tiene sus dos
dentados de distintc didmetro y concéntricos entre s{ en sen-
dos planos paralelos, con un orificio central pasante en el
que asienta una leva excéntrica unida perpendicularmente al

eje de accionamientoe = = = = — = = = = = - - = - - = = = =

25, Otra caracterfstica de la invencidén es que el bra-

zo fijo posee unas pestafias que flanquean el brazo mévil



para su guiado, mientras que este brazo mévil posee un pi-

vote que flanquea asimismo la pieza sustentadora del dispo-

sitivo de engranes para el mismo fine = = @ e = = = = a - <

Otra caracteristica de la invencién es que el eje
Se de accionamiento presenta una oqueded axial de seccién poli-

gonal pare el ensamble del eje de giro de una manivela. - -

Es también una caracteristica de la invencidn el

hecho de que los brazos fijo y mévil y los elementos del

dispositivo de engrane son unas piezas ejecutadas.por:es%am-
1C. pado y troqueladoe = = = = =

Otros objetos y caracteristicas de la invencldn
gse irén dando a conocer en detalle a lo largo de g aes- .

eripecidén que sigue, haciendo referencia a los dibuaos ilus-

15. Figura 1, 68 una vista del mecanismo objdte de::.
la invencidn, por su cara exterior, segun las poslcibnes:

de méximo repliegue del respaldo hacia adelante y, ﬁe-mé—
xina extensién hacia atrés: = = =« = =« m e c @ = = = =« -

Figura 2, es une vigta del mecanismo por su cara
20, i

interior, en la posicidn de méxima inclinacién del respaldo
hacia adelante. = = =

Figura 3, es una seccidn de la figura 1 por una

Pigura 4, es una vista de la pleza para la susten-

E
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tacidén del dispositivo de engranes, por su cara interior. -

Pigura 5, es una vigsta de la pieza para la susten-
tacidn del dispositivo de engranes, por su cara interior,
comprendiendo el pifién planetario de doble dentado y el eje

de accionamientoe. » = « =« @ = c c @ = = =@ = = - e e a=

Figura 6, es una vista del brazo mévil para el

respéldo, por su cara interior, = « = = = = = = = - - - -

Pigura 7, es una vista en seccidén diametral del

doble pifién del dispositivo de engranes. = = - - & mi= = -

Figura 8, es una vista en perspective del eje de

accionamiento con su leva, = = = = @« = = @ « = = = =« == ¢

El mecenismo para maniobra de respaldos de asien-

to, segin se expone en egsta invencidén, se compone de-un bra-
*

zo fijo 1 que se sujeta en el asiento 2, y de un bydéso nés"

® ey oo ®
¢ o ¢

vil 3 que se sujeta en el respaldo 4, como se repiélente ‘én

la figura. E1 brazo mévil 1 ccnsta de una pieza 5 Jara €1° )
anclaje en el citado asiento 2, y de una pieza 6 para sus-
tentar el resto del mecanismo, estando unidas entre si las
citadas piezas 5 y 6 por unos remaches 7 y unas solcéaduras

8y9.--—-~ ——————————————————— - -

Las piezas 3, 5 y 6, son obtenidas en plancha me-
tdlica estampada y trogquelada, y presentando los relieves y
orificios adecuados para su resistencia y para su adaptaciédn

y sujecién en el asiento 2 y en el respaldo 4 antes mencio=-
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15,

20,

El dispositivo de engranes se aloja en una davi-

dad formada entre la pleza 6 del brazo fijo 1, y el brazo

mévil 3, las cuales presentan por si mismas un elemento de“??

engrane. Egtos elementos de engrane consisten en une corona
9 de dentado interior en la pieza 3, y en otra corona 10 de

dentado interior en la pieza 6. Los restantes elementos del

dispositivo consisten en una pieza 11 de doble pifién a base

de dos dentados adyescentes, concéntricos y de distints did-

metro 12 y 13, con orificio central, que es tambiéﬁ'bptgnida_

por estampado y troguelado, segin la figura 7. = = = = = =

El dispositivo de engrane monta alrededor de ‘em

eje 14 dotedo de una leva 15, de manera que esta leva 15

se situa dentro de un reborde 16 del orificio central del‘

doble pifién 11, mientras que el eje 14 pasa por lpamprffié

cios centrales 17 y 18 de las plezas 3 y 6, respegt?qaman%é,

como se observa en las figuras 3 J 5e¢ = = = = = = = = = 3,

El citado eje 14 posee en el extremo exterior del
mecanismo una embocadura 19 para penetracidén de un mando 20

con cuadradillo que encaja en una cavidad de seccidn cuadra-

Para conjuntar las piezas referidas, se dispone
de unas pestafias 22 derivades de la pieza 5 en su borde en-
frentado con el brazo mévil 3, de modo gue solapan sobre

este brazo, tal como se observa en la figura 2. Ademds, el
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25,

citado brazo mévil 1 posee un pivote 23 con resalte circular
que solapa asimismo sobre el canto de la pieza 6 del brazo
fijo 1, 1o cual se muestra en las figuras 1 y 3. De esta

manera, las referidas piezas 3, 5 ¥y 6 quedan ensambladas
e inseparables, sin desplazarse en el sentido longitudinal

deleje14o-;—- —————— - e e Em @ @ e m e - - e e == wm

Con el fin de poder sujetar la pieza 5 del brazo
fijo 1, con su asiento 2, la misma posee los convenientes

orificios 24 y 25 que permiten aplicar los elementos dq an=-

claje. Por su parte, pare aplicar los remaches de' -uhi.oq:en-
tre las piezas 5 y 6 del brazo fijo 1, las mismas 1’>oseen
otros orificios 26 al efecto. Asimismo, la pieza del braz.o
mévil 3 tiene inicialmente un orificio 27 para apllt:ar el
entes mencionado pivote 23¢ = = = = = @ @ 2 - " . = a - -

De acuerdo con la descripeidn efectuada de, 105%.°
elementos componentes del mecenismo, se pasa a.hora--;a de'ge e

eribir el funcionamiento del mismo. Egstando debldamente an-
clados los brazos fijo 1y mévil 3 en el asiento .2“y respal=-
do 4, respectivamente, se dispone el mando 20 en el orificio
21 del eje de accionamiento 14, segin muestra la figura 3.
A partir de esta colocacidn de los elementos, al ser girado
a mano el mando 20, se provoca el giro del eje 14 con su
leva 15, cuya leva describe un movimiento orbital que se

comunica & la pieza 11 de doble pifidn, por lo que esta pie-

za describe andlogos movimientos orbitales. = @ = = = = = =
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Los citados movimientos orbitales de la pieza 11
de doble pifidn se realizan con un simultdneo engrane plane-
tario con las coronas dentadas 9 y 10 de las piezas 3 y 6,
respectivemente, o sea el pifién 12 de menor didmetro con la
corona 9, y el pifién 13 de mayor didmetro con la corona 10,
observéndose este dltimo engrane en la figura 5. De esta ma-
nera se consigue transformar el giro del eje 14 en un movi-
miento conjunto de los pifiones 12 y 13 para un simulténeo
desplazamiento planetario alrededor de las coronas 9 y vO.

Estos movimientos, siendo inmévil el brazo fijo 1y .ge'*tra-

.
eed

ducen en un movimiento angular del brazo mévil 3 y,spor lo

tanto, en un igual movimiento del respaldo 4¢ = = = = - 5 =

El giro del brazo mévil 3 se desarrolla ehstre unos
1fmites provistos, de amplio margen de desplazamiento pare
el respaldo 4, que vienen determinados por unos téﬁéé aj2n-

cidos por las zonas de unidén entre las piezas 5 y.'.B.':deL‘.'Ei}‘:a_

zo mévil, de lo que las figuras 1 y 2 proporcionah’la add-,

cuada expogicidn. = = =« = = = = = e

En la forma descrita, el desplazamiento anguler
de un respaldo 4, se obtiene en un gradual desplazamiento
que permite hallar en cada caso la posicién exacta de in-
clinacién deseada, o sea sin efectuarse en la forma escalo-
nada conccida. Estas pogiciones se obtienen con autorreten-—

cidén, o sea sin eventuales retrocesos o desacoplamientos.

Como se desprende de las figuras 1 y 2, la inclinacidn del
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respaldo 4 en uno u otro sentido permite realizarse tanto
por razones de comodidad, o sea hacia la parte trasera,
como por razones de abatido del respaldo para su replegado

hocig adelantes = = = = «w = @ = = = =@ = = = = = = = = - -

Otras ventajas del nuevo mecanismo residen en
lo que se refiere a su construccién, dado que la misma se
lleva a cabo en proceso automatizado, pare grandesg series,
mediante unas simples acciones de prensado y troquelado,

o0 sea con ausencia de mecanizados, con lo que se qeduéa:

extraordinariemente 1los cogteS: = = = = = « = = -"g.;.ﬁ:r

Descritas convenientemente las caracteristicas,
Co, o

de la invencién, se hace constar que en le mismafpogién Se

introducirse cuantas variantes de detalle pueda aconsejar

la experiencia, siempre que con ello no se modifique, la .

esencielidad de lamismae = = @ = =« = = « = = - e - -

A los efectos consiguientes, se declaraﬁzaé néﬁ?‘

dad, utilidad y propiedad para Egpafis, sus territorios Y

plazas de soberanfa, las reivindicaciones que siguen. - - -
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REIVINDICACIONES

1+— Mecanismo para maniobra de respaldos de asien-
to, caracterizado porque estd constituido por un brazo fijo,
enclable en el asiento y dotado de una corona con dentado
interior, Que se relaciona con un brazo mévil en sentido
angular, anclable en el respaldo y dotado de dna corona con
dentado interior, estableciéndose la relacidén entre las ci-

tadas coronas dentadas a través de un pifién de dos dentados

adyacentes entre si, montado en una leva de un ejg'qg‘dﬁeio-

namiento rotativo, uno de cuyos dentados del pifidn gféctua

engrane planetario con la corona del brazo fijo, en tanto,

que el restante dentado de dicho pifién efectua engnqﬁe ﬁla-

netario con la corona del brazo mévil, acopléndose en el ci-

tado eje un mando para imprimirle un movimiento ginﬂ%ogiqu

para determinar el desplazemiento gradual del brdhé:hév{ifan

el sentido angular correspondiente: = = = = = = " a2 « ¢ =

2.~ Mecenismo para maniobra de respaldo¥ ‘de asien-
to, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque el brazo
fijo consta de dos piezas solidarias entre sf{, una de ellas
para la sujecidn en el asiento, y la otra para la sustenta-
cién del dispositivo de engranes, determindndose entre am-
bas piezas los topes para la limitacidén de los movimientos

angulares del brazo mévil en uno y otro sentido. = = = - =

3.- Mecanismo para maniobra de respaldos de asien=—
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to, segin la reivindicacidn 1, caracterizadu porque el pifién

de engrane planetario tiene sus dos dentados de distinto
didmetro y concéntricos entre sf{ en sendos planos paralelos,
con un orificio central pasante en el que encaja una leva
excéntrica unida perpendicularmente al eje de accionamiento,
determindndose este accionamiento por el arrastre planetario

del pifidn mediante la citada levae = = = = = e g

4 .~ Mecanismo para meniobra de respaldos de asien-

to, segin le reivindicacidén 1, caracterizado porque e} brazo

fijo posee unas pestafias que flanquean el brazo mémdl para

su retencidén lateral, mientras que este brazo mévil‘bosee

un pivote con resalte que flanquee asimismo la pieza an§t§1-

tadora del dispositivb de engranes para el mismo ffn: - --

5e= Mecanismo para meniobra de respaldos de asien-

o
s %

to, segin la reivindicacidn 1, caracterizado porqyue¢ ‘el éae:

de accionamiento del dispositivo de engranes, predéfite uyé'

oquedad axial de seccidén poligonal para el ensambIb.@el*éjé

de giro de uN ManNdos = = = = = = = = = "« = - = = = - - - -

6 «= Mecanismo para maniobra de respaldos de agien-
to, seglin la reivindicacidn 1, caracterizado porque los bra-

zos fijo y mévil, y los elementos del dispositivo de engrane,
son realizados en plancha metélica y mediante estampado y

troquelados = = = = = = & o - . - m - - a . .- - - -

Te= "MECANISMO PARA NMANIOBRA DE RESPALDOS DE

ASIENTOS":, = @ = = = = =@ = o 0 o - o
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Todo ello conformg se describe

- 11 -

reivindica en
la presente memoria que consta de once hojas, foliadas y

mecanografiadas por una sola de sus caras, y de ocho figu-

ras que la ilustran.

MADRTD 3 1 JUL. 1334

P.A M CURE

L .SUIQOL

.. .
. ...
[ e, _e%
*
s L.
e, .
o oo¢
.
- o
-
‘® e
. LN
LI [}
. [ 3
L]
L]
e
..Q‘
“Salqe - ..'
A e )
- * e LI )
& e
ssat LICE
- e *
s vge sn®A
.« o
in®e e
a °,
.q. an ®
[
]
LY )



CDtANA MASCARELL ROMAN HOJA 1{3 HOJAS)
ar

FIG.2

o Tudric 3 1 UL 13

pA M EURELL SURCL

m——




DUDtANA  MASCARELL ROMAN HOJA 2F3 HOJAS)

"D o-‘l.’

MADRir 3 1 JWJt.13
nA M. CURELLSUNOL



DSDtANA MASCARELL ROMAN HOJA 3(3 HOJAS)

~ADRI'INS 1 N

II_A



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



