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Memoria descriptiva de un Modelo de Utilidad en exclusiva
para Espafia que por 'DISPOSITIVO QUE SE MANEJA MANUALMENTE PARA MOVER UNA
PALANCA DE MANDOS QUE VUELVE AUTOMATICAMENTE A SU POSICION PRIMITIVA", se
solicita por veinte afios a2 favor de ANGEL IGLESIAS, S.A., de acuerdo con
las Ieyes vigentes sobre Propiedad Industrial, pudiéndose, de acuerdo con
los Convenios Internacionales sobre la materia, extender esta solicitud a
otros pafses reivindicando la misma prioridad.

La invencién se refiere a un dispositivo que se maneja ma-
nualmente para mover una palanca de mandos que vuelve automiticamente a su

posicién primitiva, destinado preferiblemente a un equipo de mandp a distan-

cia por radio, y que estd previsto para que a través de dicha palaueg de
mando, se sienta al menos una posicién predeterminada de por lo mehds un eje
capaz de girarse por medio de la repetida palanca de mando. .

Los dispositivos que de este tipo se han conocidg'hista aho-
ra frecuentemente han sido muy complicados en cuanto a su construccién, y so-
bre todo muy voluminosos, y no son aptos como palanca de mandos de un equipo
de control por radio que vaya a fabricarse en miniatura. Los equmpoe de CcOn=-
trol por radio en la forma de miniaturas se utlllzan en especial en 1a indus-
tria para el mando de gufas méviles, grfias y similares. Dichos eqtdi&s de con-
trol por radio se llevan normalmente en un cinturén puesto en la dirtura.

Por consiguiente, uno de los objetivos de la invencién es la
de aportar un dispositivo del tipo anteriormente mencionado, que sea sencillo
y fiable en cuanto a su construccién. y adecuado para fabricarse en la forma
de una miniatura, pero que también pueda serlo con ventaja en otros tamafios.

Otro objeto de la invencibén es el de aportar un dispositivo

del tipo anteriormente mencionado en el‘que el equipo de control por radio re-
sulte ser pequefio y compacto, y también fiable, robusto y f4cilmente controla-

do.
Los objetivos anteriormente mencionados se alcanzan segfin la

invencién, por medio de un dispositivo que controla a un brazo, uno de cuyos
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extremos va unido a dicho eje, y el otro, al girarse sobre el mencionado eje
por la influencia de la mencionada palanca de mandos, estd dispuesto para to-
par contra una de dos partes perfiladas, las cuales tienen fléxibilidad con-
tra los medios del tope dispuestos en la posicién primitiva del brazo sin
activar y que van construfdos de tal modo que para dicha posicién primitiva,
tienen una marca la cual, por el efecto de un pequefio impacto mecdnico, se
sientan en la palanca de mandos-

Para comprender mejor el objeto de la presente invencidén, se

represenfa en los planos una forma preferente de realizacién prdctica, suscep-

tible de cambios accesorios que no desvirtfien su fundamento, o el

Ia figura 1 es la vista lateral de una palanca de:ﬁiédos pre-
vista por ejemplo para un equipo de control por radio provisto de u;.disposi-
tivo de acuerdo con la presente invencién. ' .o

La figura 2 es una seccidn parcial sobre la l1fnea iI;II en
la figura 1,

Ia figura 3 representa una construccién del disposistivo se-

gln la invencién. - et

Ia figura 4 representa una construccipn.modificaQawﬁql dispo-
sitivo seglin la invencién, prevista para sentir la posicién predet;%;inada.

Con referencia a la figura 1, se ve la palanca déaﬁ;ﬁdos (1
preferiblemente para un equipo de control por radio. Se wven dos ejes (2, 3) en
la figura 2 que a través de un dispositivo de apcyo, son capaces de girarse en
todos los sentidos por medio de la palanca de mandos (1), y los extremos salien
tes de dichos ejes (2, 3) se encuentran en el mismo plano y sustancialmente
perpendiculares entre sf. El brazo (4) va fijado en un extremo de cada uno de
los ejes (2, 3). En el extremo del brazo que esti enfrente a dicho eje, se dis-
pone de un rodillo (5), el eual, en una posicién primitiva representada en la
figura 1, topa con las dos partes perfiladas (7, 8). Unos medios eldsticos,

que comprenden un resorte helicoidal (9) y dos resortes de tensién (11, 12)

van dispuestos de modo que aprietan sobre el rodillo (6) situado en el extre-
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mo del brazo, al mismo tiempo que aprietan entre sf a fdas partes perfiladas,
Tal y como puede apreciarse en la figura 1, las parféii:erfiiédas (7, 8) van
dotadas de unos escalones (13, 14), los cuales, cuando gira dicho brazo (2, 3)
hacen las veces de marcas que corresponden a las posiciones predeterminadas
que deben sentirse manualmente a través de la mencionada palanca de mandos
(1). Dichos escalones (13, 14) estdn formados de tal manera que al girarse el
mencionado eje (2, 3), dichos resortes (9 y 11, 12) siempre puedau devolver
el brazo (4) a su posicién primitiva segfn se ve en la figura 1.

Entre las partes perfiladas (7, 8), se dispone de un tope
(15) de modo que las mismas topen contra €ste en la posicidnnprimtf%qﬁ. Al

actuarse por un rodillo (5) en el brazo (4), una de las partes perfiludas, la

otra parte perfilada que resulta sin actuarse topa con el tope (15) y al asf

hacerlo, crea una tensién en el resorte helicoidal (9) y en el resorte de ten-

sién (11 6 12) de la parte perfilada actuada. Debido a que siempre ha®habido
dos resortes diferentes que se actfian, se tiene una doble seguridad contra la

rotura de uno de ellos, ademds del retorno seguro de la parte perfildda actua-

da a su posicién primitiva (posicién 0) al descargarse la mencionﬁda,ialanca

LA I

de mandos (1). , ST

En la figura 3 se representa una construccién del:di§positi-
vo, segin la invencién, en la cual se han omitido los resortes de.;énsiﬁn (11
y 12) que aparecen en la figura 1. Todas las construcciones del dispositivo
segfin la invencién tienen los mismos nfimeros de referencia para unos detalles
que se corresponden totalmente, la referencia (16) indica unos ejes de apoyo
sobre los que giran las mencionadas partes (7 y 8). La referencia (17) indica
el extremo de uno de los referidos ejes (2, 3).

La figura 4 representa una construccién modificada de la in-
vencién en la que las partes perfiladas (18, 19) van cen.radas amoviblemente
en un eje (20). Los extremos superiores de las partes perfiladas van obliga-

das hacia sf por el efecto del resorte helicoidal (9). Sobre el eje (20) va

dispuesto el’'resorte de tensién (21), y los extremos exteriores del mismo es-
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tdn situados en el exterior de las partes perfiladas para obligarlas afin mids
la una hacia la otra, Por comsiguiente, en este caso también se tiene una do-
ble seguridad contra la rotura de 1os resortes. Los resortes -(9 y 21) van dis-
puestos para hacer que las partes perfiladas topen contra los topes (22 y 23)
y ademds hacer que retorne a su posicién primitiva (posicién 0), el brazo (4)
que va dispuesto sobre uno de los extremos (17) de dichos ejes (2, 3).

Sobre los extremos libres de dichos ejes (2, 3), puedén dis—
ponerse diversos tipos de medios para indicar la posicién del interruptor, co-

mo por ejemplo interruptores inversores, potencifmetros o sistemas optoeléc-
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REIVINBICACIONES

1.~ Dispositivo gque se maneja manualmente parc mover una pa-
lanca de mandos que vuelven automiticamente a su posicién primitiva, destina-
do preferiblemente a un equipo de mando a distancia por radio, y que estd pre-
visto para que a través de dicha palanca de mandos, se sienta al menos una po-
sicién predeterminada de por lo menos un eje capaz de girarse por medio de la
repetida palanci de mandos, caracterizado porque dicho dispositivo comprende
un hrazo, uno de cuyos extremos va fijado en dicho eje, y el otro extremo,
siendo capaz de girar sobre dicho eje por el efecto de dicha palanca de man-
dos, dispuesto para topar con una de dos partes perfiladas, las cu.a.xl'eé son me—
dios eldsticos de tope dispuestos en la posicién prijnitiva sin act'_u:a:r:-de dicho
brazoy, y qQue van construfdas de tal manera que poseen una marca correspondien-
te a dicha posicién bredeterminada, siendo dichas marcas capaces de s?ntirse
manualmente por medio del efecto de un pequeiio ixﬂpacto mecdnico a t;i{rés de
dicha palanca de mandos.

2.~ Dispositivo que se maneja manualmente para mm}éi:'una pa—
lanca de mandos que vuelven automdticamente a su posicifn primiti\ora';:.segﬁn rei-

vindicacién anterior, caracterizado porque dichas marcas sobre cada:parte per-

filada van formadas de tal manera que al estar sin activar la mencioné.lda palan-

ca de mandos, el brazo vuelve automdticamente a dicha posicidn primitiva.

3.~ Dispositivo que se maneja manualmente para mover una pa=
lanca de mandos que vuelven automdticamente a su posicién primitiva, segfn rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque dichas partes perfiladas consis-
ten en elementos alargados, uno de cuyos extremos va montado girablemente en un
prisionero, y cuyos extremos opuestos van obligados el uno hacia el otro por me
dio del efecto de un resorte helicoidal montado entre dichos otros extremos,

4.- Dispositivo que se maneja manualmente para movér una pa—
lanca de mandos que vuelven automdticamente a su posicién primitiva, segfin rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque hay al menos un resecrte de ten-

sién montado en las partes perfiladas, el cual va colocado de modo que obliga
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la parte perfilada en cuestiSn contra dichos medios de tope .

5.~ Dispositivo que se maneja manualmente para mover uma pa-
lanca de mandos que vuelven automdticamente a su posicién Primitiva, segfin rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque sobre el extremo del brazo va
montado girablemente un rodillo que topard con las Dartes perfiladas,

6.- D}‘/spositivo que se maneja manualmente para mover una pa-
lanca de mandos que _,zﬁJJ.elven autométicamente a su posicién primitiva, segfin fei-
vindicaciones antefiores, caracterizado porque dichas partes perfiladas van dis-

puestas simétricamente sobre dichos medios de tope.

7.— Dispositivo que se maneja manualmente para maver:una pa-

lanca de mandos que vuelven automiticamente a su posicién primitiwes segfin rei-
] L]

*ee’®

vindicaciones anteriores, caracterizado porque dichas partes perfiladas en uno

de sus extremos van pivotadas una en cada lado de dicho eje, y porque.los ex—

tremos opuestos de dichas partes perfiladas topardn contra un tope comfin cuan-

do se hallan en estado de reposo y sin actuar.

8.~ Dispositivo que se maneja manualmente para mow?éi:‘ una pa-
lanca de mandos que vuelven automiticamente a sv posicién pr:i.miti'.n';:.eegﬁn rei-
vindicaciones de la una a la seis, caracterizado porque dichas pa:'_'f;e:s:- perfila-
das en uno de sus extremos van pivotadas en el mismo punto que el gzx.t‘remo de
dicho brazo que topa con dichas partes, y porque cada uno de dich;.s.otros ex—
tremos de las referidas partes perfiladas topa con un tope cuando se halla en
estado de reposo.

9.~ DISPOSITIVO QUE SE MANEJA MANUALMENTE PARA MOVER UNA PA-
LANCA DE MANDOS QUE VUELVEN AUTOMRTICAMENTE A SU POSICION PRIMITIVA.

Tal como se ha descrito en la presente memoria de ocho hojas

¥ sus planos anexos.
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