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Bl invento se reifleve & wi wétodo y wn aparato pa-
ra la felsa torsidn de un nhilo ¢o movimiento al oual ze
le comunica el movimlento de rotacidn de un miembro gue

gira rdpidemente, con orelferencic en torno de un eje verw

Ut

tical, huclendo gue el iilo se envuelva por deslizemiento
en torno del miembro en rotacidn. Parc este £in, el miem-
bro aue gira rdpidamente egta provisto do superiicies de
envolvimicnto.

Rate uzétodo, ¥y ¢l eperato usudo con €1, son ya co=
10 nocidos en esta tdenlca. ‘
Se aplican & menudo vers 1izer hilos Jilamentarios.

Para este objeto, dicho hilo wze somete & un trataniento de
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fijaeidn mientras'se encusntrz en estado de alta torzidn.
Después de que el hilo ha pasado por el dispositivo de fal-
sa torsién, se lleva de nuevo al estado no torcido pero,
como resultado del tratamiento de fijacidn precedents,con-
serva uwne tendencia & rizarse.

Para que ¢l proceso de [alsa ftorsidn pueds llevar-
82 & cabo economicamente, el aparato usado dele ser extre-
madamente zencillo y poco costoso y reguerir poce energle
y necesitar poea vigilancia, ademds, puede ser necesurio
que el aparato sea capaz de funcionar a grendes velocida—
des y de un modo simple.

Con los métodos y aparatos conocidos, el obstdcu-
lo que siempre ha puesto un limite a una simplificacidn -
y & un aumento de velocidaed continuados sn el procedimien—
t0 de produceidn y a la reduceidn de su coste, ha estado
congtituido por el problema del soporie del miemvro aue
gire rédpidamente. Dicho miembro debe ser soportado en un
apoyo radial y en un apoyo sxial. e ha visto que, parti-
cularménte el apoyo axial, presenta siempre les mayores
dificultades.

3n los aparatos conocidos, el apoyo =xial del miem~
bro que gira rdpidemente, ha estado fommado por cojinetes
de bolas, cojinetes de rodillos o cojinetes o apoyos ga-
se0s08, Je han propuesto construcciones en laa cuales un
huso de falsa torsidn estd provisto de ranuras en las cua~

ie sogorlte ¢ue sirven pa-

o

les ajustan log bordes de ruedaes
ra soportar el tmso tanto en direcoidn radial como en Ai-
reccidn axial,

Je ha visto que todas estas solucionss son costo=

sas 0 ho permiten elevadas velocidades vy, 51 son posihles
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en z2bsoluto las altas velocidedes, los aparatos se desgas-
tan con extraordinaria rapidez.

E1 invento tiene por objeto crear un método y un
aparato gue no adolecen de los 1nconveﬁientes gue hemos
mencionado ¥y que, por consiguiente, permiten une oonstruc-
¢idn poco costosa que estd sometida a poco desgaste y tam-
bidn wna dta velocidad de produccidn.

Il presente invento consiste en gue el miembro que
glra rdpidamente es soportado en direceidn axial de tal
manera que por 1o menos en el lado hacis el cuel el miem-—
bro que gira rdpidemente tiende a moverse bajo la ini'luen-
cia combinada de su peso y de le tensidn del hilo, el tra-
yeetb del hilo entre un ojo guia-hilos iijo, situado coaxial
mente, y el miembro que gira rdpidamente transcurre en én-
gulo oblicuo con el eje de rotacidn en une direccién cuya
componente radial es del mismo orden de magnitud que la
componente axial. ‘

Se:haléncontrado que, cowo consecuencia del despla-~
zamiento del hilo en tal direceidn y debido a que el hilo
es envuelto en torno del miembro que gire rdpidemente, di-
cho miembro nsume, en direccidn axial, una posicidn esta-
ble de'suSpensidn durante el funcionamiento.

Ho se necesitan cojinetes usuales para mantener en
la posicidn axial de equilibrio al miembro gque gira répi-
damente. '

F1l apoyo axial, por decirlo asi, es proporcionado
por el propio hilo en movimiento, lo cual resulte un fend-

meno chocante.

Para expliceur este fendmeno deberfa considerarse

sl papel que Juegan las fuerzas cntre el miembro que gira
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rédpidamente y el hilo envuvelto éﬁ.fdrnojde él. 3e ha en=-
contrado que, por el método de acuerdo con el invento, la
resultante de las fuerzas cjercidas yor el hilo sobre el
miembro que gire rdpidamente puede imaginarse, en cualquier
momento, resuelta en dos componentes. Una de las componnn —
tes, que estd resuelta en direccidn axial, warece estar
siempre en equilibrio con todas las demés Tuerzas que ac-
tdan en direccidn axial sobre el miembro que gire, tal

como su peso propio, etc.

Lo componente de fuerza perpendicular a ella y di-~
rigide hacla el eje es de una megnitud constente, pero su
direccidn gire a le misma velocidad, en el espacio circun-
dante, a le que gira cl miembro rotativo.

Como resultado de la gran velocidad a la cual oceam-
bia de direccidn este componente de la fuwerza, la misma
no es cuaypez, en la prdctica, de transtorner la posicidn
de equilibrio radial del miembro que gira rdpidemente.

Une venteja adicional y sorprendente del nuevo método es
que el epoyo de suspensidn del miembro que sira rdpidanen~
te parece tener un efecto estavilizador sobre la tensidn
del hilo. |

Las fluctuaciones, si ias hay, en la tensién del
hilo en movimiento, son contrarrestadas por pejueiios des-
plazamientos del miembro que girs rdpidamente. Porque es-
t0s pequeilios desplazamientos van acompafiados por cambios
en el dngculo total de envolvimiento G2l hilo y, por con-
giguiente, por caemblos en sl awmmento de tensidn del hilo
envuelto.

71 método descrito puede realizarse veuntajosanente

con ayuda de un dispositivo de Talsa toraidn de acuerdo
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Lste dispositivo de falsa torsidn estd caracteri-

con el invento.

zado porque, en cerca de su posicidn de “uncionamiento,

el miambro rotativo puede moverse en direccidn longitudi-
nal ¥y vorgue cerce de por lo menos uno de los extremos

del miembro rotativo estd situado coaxielmente un ojo guia~-
hilos fijo, v porque los puntos de¢l yrincro y del Gltimo
contactos sovre una superficie de envolvimiento gue sutd
presente cerca del ojo guia-hilos estdn situwdos nucho

mds lejos del eje de rotacidn que la superiide interior
del ojo guia-hilos.

Disponicndo de esie :odo la superiicie de envolvi-

miento con relacidn 21 ojo guia-hilos, el hilo és obli-

godo a desplazsrse hasta el ojo guia-hilos {ijo & lo lar- Tl

e trayectoria oblicua dese:ula con ressecto & la

[

go de

trayectorie transversacl.

Evidentemente, es posible disponer uus superdicle

de envolvimiénto vy un ojo puiae-nilog L£ijo cerca de ambos
extremos del miembro rotativo.

SJe ha encontrado, win enbargo, yue con nucheas ree-
lizaciones esto no es necesurio, purticularmen%e gl el
aparato estd provisto de un tivo conoecido de anoyo radial.

.No“obstante, la sltuacidn osuede ser diferente si
es posilble también que el miembro rotativo se musva cer—
ca de su posicidn operativa transverselmente a la direc~
cién axial.

En general, no serd posible en esze caso emplear
un tipo usuel de sisbema mecdnico de accionamientoe.

Con una realizacién de este tipo, el miembro rota-

tivo, de aouerdo con el invento, estd formado por el ip-
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ducido en corto-circuito de un roitor 2léctrico. Este in-
ducido puede ser accionado sin que esté en conbacto necd-
nico con un medio de acclonamiento. En este caso, tanto
@l apoyo radiel como 2l apoyo axial son wroporcionados
por el hilo envuelio.

Porque se ha visto, que un desplazamiento del in-
ducido transversalmente al eje de rotacidn y hacia afue-
ra de la posicidn de équilibrio, dd como resultado un cem-
bio en la trayectoria del hilo, como resultado del cual
el inducido es devuelio a su posicidn de equilibrio.

Se hs, encontrado tanbidn jue este tipo de dispo-
sitivo de falsa torsidn es mucho menos senslble en 10 que
respecto al equilibrado correcto del miembro rotativo Jue
cvalgquier otro dispositivo conocido de falsa torsidén.

Bgslo debe achacarse al hecho de que, cualguliera
que sea la Jforma en la prdctica dsl miembro rotativo, ten-
derd siempre a girar en torno de un eje de inercia prine
cipale.

De acuerdo con el inventio, se obtiene una realiza-
cidén perticularmente simgle del inducido en cortocircuito
gi se le d4 la forma de un anillo. Ia trayectoria del hi-
lo entre los dos ojos guia-hilos puede elégirse de tal ma-
nera que, en uvn punto, el hilo sea envuelio una o nds ve—
ces en torno del anillo.

3in embargo, el dispositivo de falsa torsidén de
acuerdo con el invento puede construirse ventajosamente
de manera que el miembro rotativo esté soportado en sen—
tido radial con ayuda de medios conocidos. ‘

In ese caso, resulta que sélo cerca de uno de los

extremos del miembro rotativo deive sstar presente un ojo
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gsvuia~hilos fijo, lo cual, en ciertas circunstancias sim- -

plifica el enfilado del hilo.

e e T e R Gty e s s

Lete tipo de aparato, i se provee de un gpoyo ra-

dial conocido, es mds adecusado

pera ser colocado én una

posicidn distinta de aguella en la cual el eje de rotacidn

estd disvuesto verticalmente. 3i, por ejemplo, ¢l eje de

rovacidn estd dispuesto horizontalmente, entonces el pe-

so provio del miembro rotativo

do por el apoyo radisl, de ianera que no tiene lugar un

desplazamiento radial del miemino.

Bstas realizaciones del

tambidn en la mayorialde loes tipos conocidos4de dispo-
sitivos de falsze torsién sin gue sea pieciso introducir
para ello modificaciones demaci
Con una realizacidn concebible de acuerdo con el
invento, el sistema de inmpulsidén comprende por lo menos
un ‘tubo de soplado y el miembro rotativo esta provisto
de paietas. Bl apaerato es accionzdo con ayuda de aire com-
primido o de algdn otro gas a presidén. Tal realizacidn
puede usarse nuy bien en combinacida con epoyos radiales
de 2as, Con una construccidn mucho nds simple, el miem—~
bro rotativo comprende une parte tubular cuyo eje coinci-
de con el eje de rotacidn, estando la parte tubulaf gopor-

tada en szentido radial por discos de soporte que giran

librenente.

n ese cuso, el miembdr

nado, ventajosaunente, por vie mecdnica en lugar de median-
te aire comprimido, si, de acuerdo con el invento, hay
por ejemplo do3 pares de discos de soporte, cada uno de

cuyos pares forma un espacio a wmanera de cuiia, mantenién-

estd enteramente soporta—

sparato pueden montarse

ado importantes.

rotativo pusde zer acecic-

S o S RSN oy i)
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dose la yarte tubular en estos 2spacios cunaiformes por
medio de una correa de impulsidn que marcha en contacto
con dicha parte.

Ia parte tubuler puede estar yrovista en uno de
sus extremos, de varias paneras, con las mencionsdas
superiicies de envolvimiento.

Por ejemplo, unidos & dicio extremo puede haber
uno o mas brazos de soporte radialmonte dirigidos gue lle-
ven gria-hilos en sud extrenos.

De esta manera, un ilo Huede pasSsrse sucesivamen-
te a través del tubo, o lo largo de un wrazo de soporte,

2 través de un guia-hilos v o través del ojo gula-hilos
£1jo. Una construceidn gue es mury adecuada para una pro-
duceidn en serie exacta se caracteriza porque, por 10 me=~
nos la superficie exterior de lu »arte tuoular, se ensan-
cha hacia un extrenmo y'porque, delente del punto en que
el ensanchemiento es ndximo, la sared del tubo esté pro-
viste de varios pasos colocados siadtricamente.

Un Lilo puede c¢hfilerse en el otro extremo del tu-
o, »pavarse luego una o mds vecey a través de 1og pagos
vy, “inalmente, envolverse en torno del borde del extremo
ensanchado y alimentarse =zl ojo suin-hilos £ijo.

Tl invento se seguird explicando por la descripeidn
giguiente con referencia a unas cusnias figuras de dos rea-
lizaciones del apereto de ccuerdo con ¢l invento.

ILa Tigure 1 muestra un ugo de valsa torsidn sopor-
tado por el hilo en direccién axial y an direccidn radial.

Ie figure 2 representa una vigte loteral de un hu-
so de rfalsa torsidn difevente, uue ewtd soporiudo por el

nilo solamente cen le direecidn exilal.
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Ia figura 3 es wne vigba on plunita del -aparsto mos-—

trado en la fizura 2.

Lo flgure | es wn disgranc de lvs fuerzas de tensidn
en el hilo envuelto e torno del ¢xtremo inlerior del hu-
80 mostrado en la figura 2.

In le Sigurs 1, el mimero 1 se reliere a wa hile

en movimiento. 1 huso de lalse torsidn es secionedo por
une serie de¢ howkinas 'auvétic¢s, digpuestas en circulo,
que 3¢6lo se han aostrodo diogranebticaments ¥y & las ave se
he designado con el nudmero 2.

Tas bobinas magndticss estdn alinentadss vy dispues-
tas de manera guo dentro de:l clroulo se uantenge un campo
electronggndtico ¢ue irs rdpilwacnte.

Dentro del cfrcuio de Lobinas moagnéticas hay un ani-
1lo metdlico 3. Como reaultudo de los corrientes uardsi-
tas inducides en este anilo »or el canpo rotativo se ejer-

cerd sobre el anillo wun momento de torsiéne

-‘.

bn dom puntos dimnmstralmenie opuesios se prevén en
la cera inlerior del wnillo 3 do: renurcs J Girizidas re—
Gialmente.

Coaxial al ciwculo de woldngs ¢ » a cada lado del

mismo Loy un ojo guis-hilos %y 3), el wiltimo de los cua-

v

-

les forma el Tondo de una caja de la cual la# Lobinas

ro

congtituyen =1 “orde levantodo.

En este caja, el enille J puede sermziecer mientras
2g9ts en estado de roposo. 1 hilo 1 esn pasedo & trovés
del ojo- guia~hllos 5 &3 énvuelto ypow 1o @enos uNa vez en
torno del anillo 3 y en uwno de Loy renures 1y Iuezo es
sacado & través del ojo quia—ﬁilos Ge

Cuando el hilo es owligrdo & woverse poT 108 neca-
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nismos de alimentcceidu ; de sallde (yue no szo riesbren),

las bobinus .2 sou exeitades, <l anillo 3 sird puesto en

rédpido movimiento de votacidn v cuedard suspendido por enw-

cina del ojo uia-nilos O de Joima de place.

la Juneidn de lam ramuras 4 ez doble. kn primer lu-

i

cer, eseguran que el Lilo 1 es arrasircdo wor el amillo
de manera gque no gse deslice cobre la superfisic del mis~

mo ya que, si sucediera esto, sodrie ocurrir une pérdida

~de torsidn.
10 : Tas ranurss ! sirveu taclidn voara impedir gue el
nilo sea daiiado mientres se pone en marcha el enillo 3,
durente cuyo peiiodo inicial el anillo c.ustéd todavia en
contaeto con la sloea .
Las fuerzas de vensidn cn ¢l hilo panftienen al aniw
15 110 3 ea eguilitrio btanto en aireccidn rorizontal como en
aireccidn veriicale Se v visto ous ogte edvedo de egul-
librio <n suspensidn Duede consarvorse iucluwoe 31 el dis-
nositivo de falmn torsidn se colccu en uae posicidn almp
ineclinzda.

Lo Ligure 2 auestra vao viste lateral, seveialmen-

3%
Q.

te sn seccidn, de una realizeeidn dilevcnte del disposi-
tivo d¢ Jalse torsidn de cecuerdo con ¢l invento.

2. Vvigio en plania del apara-

,._.
)
[ &
<k
>
©
<

Lo Zigura 3 ay

ere © un audo0 wuwler de falsa tor-

;...

t0. Bl mimero 7 se vef

25 sién, une zran verite de cuva superdicie exterior es cilin-
drica.
£l huso estd vlocardado en su extieno inferior. in
el extremo abocardado 3, hay cuctro pasos © dispuesios
equidistanves. Cerca del exireno inferior del uuso T y
30 ~ coaxial a2 é1 hay un ojo guia-hilos rijo 1C.
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Tin hilo 1 se enfila sucesivemente o través del hu-
so tubular 7, a través de uno de 1os pasos 9 ¥y a través
del ojo guia-=hilos 10.
Ios sistemas de aliment:.cién v de retirada del id-

lo necesarios pars hacer cue el hilo pase por el huso son

<

(&}

de construccidn idéntica a los del dispositivo de falsa
torsidn mostrado en la figura 1.

En lugar de ser sasedo una vez a través de un pa—
30 9, el hilo 1 puede tambidn ser enfilado a través de

10 varios de estos pasos antes de ser conducido el ojo guia-
hilos 10.

' 51 huso de ralsa torsién 7 duede 361 suesto en Lo-
vimiento de rotaeldn joxr una correa 11 que sé nueve en
oontécto con el huso. Ia corres estd en contacto con el

15 huso en wn dngulo nuy pequeiio, como resuliado de Jo cual
el huso oo mantenido zpretado contre su apoyo radial.

Iste apoyo redial comprende cvatro ruedss de sopor-
te acbpladas en dos pares, foruwando cada wer un 261lo sis-
tema que puede girar libremente.

20 Iss ruedas de soporte 12 ¥y 13 estdn acopladas cntre
si sor un e=msquillo 14 de tal modo que queden dispuestes
coaxialmente. El casquillo 14 estd soportado por un sopor=
te 15 de tal maners qué vueda girsr libremente,

De una menera andloge, una rieda de soporte 16 estd

25 acoplada coaxialmente con une rueda de sovorte 17 {gue no
se puestra) vor medio de un emsguillo 18 {que no se wues-
tra), estando soportado el cusquillo 18 de la misma mane-
re gue el casquillo 14.

Tos dos sistemas fovinan juntos los esuacios cunei-

30 Tormes cntre las diversas ruedas ds soporte, en cuyos es-

- 11 =
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pacio® ajusta ¢l huso, 7.

in cstos espacios cuneifoxwes el iwmso 7 es oprimi-
do contra los ruvedas de souorte »oi lv correa 11. Ta Jie
gura 2 muestra tres puntos 4, Iy ¢, donde 21 hilo se vo-
ne primero en contocto con el so, donde corre en direc-
cién vertical antes de abandonar ¢l luso, y donde el hilo
avandons, la superficie del .mso, respeciivamentes.

Como les ruedus de soporie y la corres 11 sdlo pue-
den ejercer Iuerzas soure 2l imso jue estdn dirigidas tradg
verselnente al eje de rotacidn 4zl nismo, lu.s Luerzas de
tengidn en el Lllo, en lom guntos del yriuero v del dlti-
mo contectos del hilo con el Luso son £61lo lus Suerzas ex-
ternas gue ueden eguilirer sl wcgo pioplo del 112SO.

Con log conoeidos disvositivos e Jelsa torsidn,
el hilo corre urdcticamente parnlelo & 0 a lo lawzo del
eje de rotneidn del Luso, ¢sto ey, en lu direccidn en la
cuel el nilo corwve en ¢l mto 1

| Ie Jigure & wuestre diagroandtlcamente lss fuerzas
de tensidn qgue cetuan en ol ldlo 1 eu log yuuntos A y Cs
Ia fuerza de tensmidn en i estd indicada por Py y
la fuerza de tensidén en o, por Poe e trayectoria del hi-
lo gue avcndond ¢l huso ¢n &l ateo € Joima wn ﬁnguloﬂiz
con el eje del huso.

Seré'evidOnte, s0r tanto, yue lo Juewza de tensidn
en el punio C tiene uua magiitud ds Pz.eggc, donde i ¢s
el coeficiente de Triccidn del 2ilo sobie el hmso, y en
la base del logoiritmo naturel.

Ia fuerza Pz-ef'cpuede inwginarse resuelta en une
componentie axial ¥ una comvonents dirigide uaein el eje

£&

del huso, tenlendo lus somwonentes una wmegnitud de Po. A

-0 -
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cos ol ¥ Pg.ei csen% , regysctivamente.

5i el peso del huso es G, cntouces es vdlida la

7

iguiente relacidn para el eguililrio vertical del mismo:
Ppeel LcosL by 4 =0
%n el cuso en que el hile corra grdcticamente pera=-
lclo & 0 & Yo lawzo del eje ds=l Luso, COL0 ocurre en los
conocidos aparstos de iulsa torsidn, 21 dngulo sC resulta G
en la mencionade ecuscidn, la ecusl, por consigulente, can-~

ia a:

U]
<

P, ~-P, + &
< ]
Como P, es siempre asyor wue Py, serd cluro que

@

ninguno de los aparatos conocidos puede funcioner sin un
apoyo axial del unuso porgue la Ulbime ecuacidn no pusde
ser satisiecha.

A o9gte respecto deve agresuvrse gue ex 108 conogi-
dosdispositivos de falsa torsidn, odria hacerse que el
hilo corriera hncia arriba, en cuyo coso, lus tenslones
en elnhilo pueden erectivamente ajustirse de maners gue
la ecuacidn Po -~ Py + G = 0 pucda ser satisiecha.

3in emvarzo, 92 ha encontriado que tanbidén en este
caso no €3 vogible pasarse sin un zpoyo wxial udicional
yuesto que el proceso que interviene no es auy cstable.

Como 1la 2uncidn ech scosol dimmimye continummen=
te a medide gque eumentn of desde ¢ a 1802 y se hace ¢ cuan-
do Q& = 009, en el dispositivo de ialsa torgidn de ccuer-
do con el invento puede heler nrdetlicamente sismpre une
situncidén en la cual el huso eostd en eguilivrio auxial, en
cuyo caso la relacidn mabématica primeramente mencionads
eg, por tanto, sallislechéa.

Bl aparato descrito con arreglo a las figuras 2y

-13 -
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3 puede usarse tambidn ventajoswmente en wne posicidn tal
que el ¢je de rotacidn del nuso see horizontal.

En este caso, pera gue el eguilibrio sxial, es vé-
1ida la relacidén siguiente:

Pz.efdc .cosX: =P,

Pare el curso del hilo (mostrado en la Tigura 2)
& travéds del aparato, esta relacidn puede ser sismpre sa-
tisifecha cualesguiera gue sean los valores de P2 ¥ Pqe

las relaciones matdmatioas que describen el equi-
livrio de las ‘uerzas deuuestran también ue si es posi~
ble un equilibrio axial para el huso este eguilibrio es
tambidn estable.

Egto explica que el auso asuma euitowdtlcamente su
posicidn apropiade al comienzo del vroceso.

Debe observarse gue, ademas de las fuerzas axiales
antes menclonadas, actdan sobre el huso mu womento de tor-
gidn y una fuerza transversal gue tiene una megnitud de

P oef'ﬂ .Senﬂ .

Dicho momento de torsidn y dicha luerza, no obvstan-

2

te, cambiun dos veces de direccidn por cada wevoluciébn.

Debido & las grandes velocidades del auso, de has-
ta 200,000 revoluciones wor minuto, dicho momento y dichs
fuerza transversal no .ueden trastornar le posicidn de
equilibrio del huso.

Adn cuazndo ha sido explicado el principio de un
dispositivo de falsa torsidn soportado por el Lilo sola-
mente con ayuda de los dos ejemplos anteriores, serd evi-
dente aue puede aplicarse & muches clases diferentes de
dispositivos de falsa torsidn y a aparatos torcedores.

Serd evidente tambidn cue todas estas realizaciones

-4 -
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habrdn de considerarse incluidas dentro del dmbito del in=-
vento.

Bl tratemiento de fijacidn del hilo, sl ha de ser
rizado por el procedimiento de ifalsa torsidn, consiste en
ablandar y, luego endurecer el hilo de una manera conoci~
da mientras estd en estado de alba torsidn.

In el caso de que se someta al trotamiento un hilo
de una materia prima termopldstica, el proceso de Tijaeidn
vuede consistir en un calentamiento y enfriamiento sucesi-
vos del hilo.

Esta solicitud, que corxesponde & la pyresentade en
lfolanda el 12 de Septiembre de 1961, bajo el niimero 269.191,
se acoge & log beneficios del articulo 51 del vigente La—
tatuto sobre Propiedad Industrial.

HOoD A

Ios puntos de Iuvencidén propis y nueve, que se pre-
gsentan para que scan objeto d= cate solicitud de Patente
de In&encién en Bspaila, por VEIHNTE alios, son los sigﬁien—
tess -

1.- Un dispositivo de {alsa torsidn gue comprende
un niemtro rotativo provisto de una o nds superiicies de
envolviniento y de un sistema de inmpulsidn, caracterizado
porgue cerca de su posicidn dz funcionamiento el miembro
rotativo puede movarse en direccidn longitudinal, ¥y porque,
ceroa de wno de 108 exliremos del mlembro rotativo, estd
situado coexialmente un ojo guia-iiilos iijo, ¥ porgue los
puntos de viimero y Wltimo contactos sobre una superticie
de envolvimlento que estd prouenie cerca del ojo guia-hilos
estdn situados mucho mée lejos del eje de rotacidn de lo

que lo estd la superficie interior del ojo zula-hilos.
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2.- Un dispositivo de falsa torsidn zeqsin 2l S
1, carecterizado porque tembién es posible que ¢l nliembro
rotativo se mueve, cerca de su »osicidn de Tuncionamiento,
transverszlmente a la direceidn axial, y porgue el miom-

bro rotativo estd Jornado wor =l ludueido en cortocireulm

to de un motor ¢léetrico.

:

3.~ Un Gispositivo ¢e rzlsg torwsidn sezin el punto

2, caracterizado porque el mismure rotativo tiene la for-

e de un aanillo.

4e= Tmn dispositivo de false torsidn segin el punto
1, caracterizado porgue el miemiro votativo estd soporta—
do en sentido radial con ayuda de medlos oonoéidos.

S5.= Un dispositive de false torsidn segin el punto
4, carecterizedo porque el sistema de impvlsidn comprende
por lo menos vn tubo de soplado y porque el niembro rota-
tivo estd vrovisto de paletes, ranvies o similores.

6.~ Un dispositivo de £alsa torsidn seguin el punto
4, caracterizado porque el miembro rotativo comprende wna
pieza tubular cuyo eje coincide con el eje de rotacidn,
estando lz pieza tubular soportada en sentido radial por
discos gue pueden girar libremente.

Te= Un dispositivo de falsz vorsidn segin el punto
6§, caracterizado porque lhay dos pares de discos de sopor-
te, cada uno de cuyos sares Fforma un espacio a modo de cu-
fia, ¥ porque la pieza tubular e¢s mantenida en esios espa-
cios cuneiformes por una corres de accionamiento gue corve
en contacto con dicha pieza.

8e- Un dispositivo de Falsa torsidn segin los puntos
6 6 7, caracterizado porque por lo nenos la superficie exte-

rior de la pieza tubular se ensancka hacie un extremo, ¥y
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porque, delante del punto en gue es wéximo 2l ensanchamien-
to, la vared del tubo estd provists de una plurslidad de
pasos situados simdtricamente. '
Qe= Un dispositivo de falss Horsidn.
Pal y como s¢ ha descrito en la luemorda yue antece-
de, representado en el dibujo guc se acompatia y para los
fines que ge han especilicado, 5}

kgta lemoria consta de diecisiete hojas escrites

a naguing por una So0la cara.

Tiadrid, SEP wsz
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