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MEMORIA DESCRIPTIVA

| La presente invencidén se refiere a un mecanismo
mejorado para oomunicar tensién y para regular automdtica-
mente la tensién de cuerdas en movimiento, especielmente
hilados textiles, filamentos y similares. Mas especificamente,
esta invencién se refiere & un mecanismo tensor mejorado del
tipo que comprende un tensor del tipo de tortera frenado mag-
néticamente para aplicar un fuerza retardatriz a una cuerda

en movimiento que pase alrededor de une pole@s = = = = = = = «

Se conocen tensores del tipo de tortera que estén
frenados megnéticamente, es decir, que utilizan una o varias
megnetos y el prineipio de corrientes pardsitas para aplicar
un par de torsién de frenado a un disco no magnético buen
conductor de la electricidad que puede girar al unisono con
la polea alrededor de la cual pasa la cuerda en movimiento. Loé
téonicos en la materie se den cuente también de una menera ge-. |
neral} que en dispositivos de este tipo, la torsién de frenado ‘
gobre el disco buen conductor, y por lo ténto la fuerza re-

tardatriz transmitida a la cuerda en movimiento por la polea

que gira con el disco puede veriarse al variar la posiocién

de una o mds magnetos con respecto al disco. La patente nor-
teamericana 2.688.789, concedida en 14 septiembre 1954, a L.M.
Duryee, divulga en las figures 14 y 15 un mecenismo de ese
tipo genéral. El mecanismo de Duryee comprende una megneto
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'.plo para reducir elpar de torsién de frenado sobre la pestafia

fija y una magneto mévil que cabalga en la pestafia buena con-
ductora de una polea alrededor de la cual pasa la cuerds en
movimiento. Estes magnetosm producen un campo que cuando es
cortado por la pestafia giratoria impone un par de torsién

de frensdo a la misma de une manera bien conocida. Este par
de torsién de frenado puede variarse en el mecaniemo de

Duryee mediante el desplazamiento de la magneto mdévil con

feapecto a la pestafia y & la magneto fija para variar con

ello la intensidad del campo cortado por la pestafia. Por ejem-

del mecanismo de Duryee, se desplaza la megneto mévil alejdn-
dole del eje de giro de la pestafla de modo que no coincida
con le magneto fija. Esto reduce la intensidad del campo mag-
nético cortado por la pestafia y -cuande la megneto ha sido
desplagzeds sufiocientemente~ reduce con ello el par de torsidn

de frenado que actfa sobre la MigWE. = = = — = = =~ = = = = = =

Una seria limitacién inherente al funcionamiento
del mecaniamd de Duryee es que se requiere un desplazemiento
considerable de la megneto para variar apreoiasblemente el par
de torsién de fremado sobre la pestafin. Esto es atribuible
a los factores de oposicién que se.encuentran en accién en la
bonetruccién de Duryee siempre que se varia el par de tbrsi6n
de frenado sobre la pestafia. Cuando se muevela magneto hacia

afuera o alejéndola del eje de rotacidén de la pestafia para
reducir el par de torsién de frenado sobre la misma por dis-
minucién de le intensidad del campo cortado por elle, hay un
aumento en la componente del momento del par de torsién a

cause del aumento del brazo de palanca ¥y también hey un au-
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mento en la componente Ge le fuerza del par de torsién a

causa de la mayor velocidad lineal de la parte de la pestafia

ﬁluﬂmmJ

wds préxima s su periferie. As{, a fin de conseguir la re-
duccidén deseada en el par de torsidén de frenado, la reduc-
cién de la intensided del campo magnético tieme que neutra-
lizar primero los aumentos en el par de torsidn de fremado
ocasionados por el dumento de las componentes del momento
¥ de la fuerza del par de torsién. Otre limitacibén muy signi-
ficativa del mecanismo de Duryee es que no corrige ni com-
pensa las variaciones de tensién de la ouerda que sale de
é1 hacia el mecanismo de toma, que es generalmente conside-
rade con el drea mis orftice en que tendria que regularse
la tensién, y en el mecanismo de Duryee las variaciones de

velocidad de la cuerda en movimiento provocan una variacién

mercada y sin regular de le tensidn de la misma en este drea.
Esto constituye un defeoto muy serio por cuento no es raro
que en algunes operaciones le velocidad de una ouerda varia

considerablemente mlsntras se le somete & tratamientos = = -

La patente briténica 589.529 del 23 junio 1947
también divulga un mecenismo tensor en que el par de torsién

de frenado sobre un disco giratorio buen conductor es veria-

do por variacién de la posicién de las maegnetos con respecto
a8l disco. El dispositivo de la petente britdnice estd también
sometido a la primera de las limitaciones del mecanismo de
Duryee 2 que se ha hecho referencia més arriba,por cuanto
se requiere un desplazamiente excesivo de las magnetos para
variar de menera apreciable el par de torsién de frenado

gobre el disco giratorio que corte su campo, dado gue los

-
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factores que determinen este par de torsién se oponen entre

s{ cuendo se varie aquél, El gredo de regulacién a que se
puede llegar, por lo tanto, deja mucho gue desgear. El pro- .
blema de la regulacién efectiva es ademds complicado en el

mecendsmo de le patente britdnica a ceuse del hecho de gque

el @lsco buen conductor de le migms forma perte integra.n'i:e
del cerrete o bobine que contiene la cuerds y tienen que
superarse la inercia y el momento de este oarrete o bobina

antes de poder congeguir une regulacibn efectiva,. = =« = = = =

Teniendo en ocuenta lo antedicho, un objeto primor-
dial de la presente imvencién.es obtener un mecanismo tensor

que comprende un tensor mejorado del tipo de tortera del ti-

'po que emplea megnetos méviles para conseguir una variaeién

en el par de torsiGn de frenado. En el mecanismo de la pre-
sente invencién, se obtiene une regulacidn efective de la
tensién dentro de amplios limites, incluso con un tensor -
del tipo de tortera de construccibén muy pequefia y'coﬁpacta,
pues las piezasvcomponentes hel mismo estén dispuestas y com-
binadas de tal modo que los varios factores que determlnan

el par de torsién de frenado actﬁan oonjuntamente y o én o=

'poeiclén mtuge = = « = o = = = - - - - - --—--—a- -

Otro objefo es obtenef un mecaniémo del tipo des-
orito que percibe la tensién de una cuerds que sele del mis? :
mo hacis un dispgyitivo de tome, y g&pamanten@a le fénsi3n o
de la cuerdaien\eéta rea orftica a un valor desesdo substan-
clalmente constente, independientemente de los cembios en
la velocidad lineal de la cuerda e independientemente de los

-
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due entra en el mecaniamo. - = = = = = = - = = - - -———-—-

Otro objeto es obtenep un mecanismo tensor que
“tenga mucha sensibilidad y que ‘sea capaz de imponer y mente-
ner une tensién desesde en una cuerda en movimiento, inde—
pendientemente de si el valor de la tensidn deseada en grande

Un objeto afin es obbener un mecenismo tensor capaz
de ser ajustado rdpidamente y con facilidad dentro de amplios
1fmites a fin de seleccionar el valor de la tensién que se

desea imponer y mentener en una cuerda en movimiento. - - - -

1

Aun otro objeto es obtener un mecanismo del tipo
descrito que sea de poco pesog‘construcci6n compacta y eco-

némica y que exije unminimo para su mentenimiento, A este

respeoto, un objeto mds espec{fico de la invencién es obtener

un meceniemo capaz de funclionar largamente sin complicaciones
en una atmbésfera cargada de borra tal como suele predominar

en las fébricas tex‘bileso - WP WS b W me T @ ww = e - e e e e e -
' |

. * Aun otros objetos y ventajas en parte resultardn-
evidentes y en parte se explicardn a continuacién en la si-
guiente descripeién dé una forma de realizacién ilustrative
de la 1nvanoi6n, con referencia a los adjuntos‘dibuJOS, en

Figura ] es una vista en pgrspectiva de un mecanis-

mo segin la invencién ¥y de uns cuerda que lo atraviesaj; --

Pigura 2 es una vista en pianta ampliada del dis-

pogitivo 1lustrado en figure 1§ = = = = = = - .- - -
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pare varidr de manera compensada la fuerza retardatriz im-

" por los medios perceptores 18, de modo que la tensién de la
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I

Figure 3 es un alzado lateral del mecanismo ilus-
trado en figura 2 visto en la direccidén de las flechas 3=3,
pero con la caje y clertas otras piezas del mecanismo ilus-
tradas en seocién'vertical, tomade substaencislmente por la
linea 3-3 de figur8 2} = = = = = = ~ U UG

Figura 4 es una seccidén horizontel fragmentaria . .
ampliade tomada substanclelmente por la linee 4-4 de figura
3, habiéndose empleado lineas de rayas pars ilustrar las

magnetos y sus medios de sostén en otra posicifng - = « = =

Pigura 5 es una seccidén vertical fragmentaria to-
mada substancialmente por ls linea 5-5 de figura 2; y = -~ -

Figura 6 es una vista fragmentaria aumentada de uns.

de las magnetos ¥ de su brazo Gc 90BtEN, = = = = =« = = = =

Con referencia especi;l & los dibujos, el mecanis-
mo al ouel se hace referencia en conjunto mediare el numeral
10, comprende ung caja 12 que lleva montado un conjunto ten-
sor del tipo de disco 14, un oconjunto tensor del tipo de
tortera 16 y medios perceptores de la tensién 18. En las
condiciones de uso real, tal como se ilustra esquemdticsmen~
te en figura 1, el mecanismo 10 estd situado en ls trayec-
toria de una cuerda en movimiento 20 que puede ser un hilo
o filamento teitil. Dentro de la caja 12 del mecanismo y

protegido por ella de materias extrafias estd un dispositivo

puesate pqr el conjunto de tortera 16 sobre la cuerde que sale

de &1 en respueste a las variamciones de tensién detectadas
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cuerda que sale del mecanismo es mantenida & un valor deseedo
substancialmente constante. Los objetivos de los mecanismos
tensores en general y sus veriass eplicaciones son bien cono-
cidos de log técnicos en la materia, y el mecanismo de la
presente invencidén tiene los mismos objetivos en genersl y
es susceptible de las mismas aplicaciones que los mecanismos
tensores conocidos hasta le fecha, pero adenmés tiene varios
objetivos adicionales y ventajas descritos més srribe y a
continuacién en virtud de la descripeién mds especi{fica que

ge hace ahora de la egstructura, = = = = « = - e e e . o o=

Lg caja 12 del meceniamo 10 comprende uns base 22
que tiene una cubierta 24 fijada desmontablemente a la misma

por cualesquiers medios adecuados, por ejemplo, mediante

" fornillos 26 (ver figura 1). E1 conjunto tensor 14 es del

tipo convencional de disco, y comprende un eje vertical 28
(ver figura 3) montado encima de la caje 12 mediante una ple-
za de sostén 30. Un par de 4rganos en forma de platos 32 que
pueden girar libremente estdn montados en el eje 28 y, como
es conooido, son aptos pera girar por la accién de una cuer-
da en movimiento que pasa alrededor del eje 28 y por entre

dichos Srganocs y pera provocar la tensidn de la mismg, - = =

El conjunto tensor 16 comprende un eje vertical 34
(ver figura 5) que atraviesa una abertura 36 practicada en
la cublerta 24 de la caja 12. El eje ostd montado de modo gue
puede girar libremente alrededor de su eje geomdétrico longi-
tudingl con respecto a la caja 12 por medio de un cojinete
hermético 38, montedo en la aberturs 36 y por medio de una

pola metélica endurecida 40 situada entre ol extremo inferior !




.
~

190.

195,

200.

205,

210,

215,
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'éuperfioie anular exterior estd recubierte de un material no magnéti-&

" 00 buen conductor de la electricided 53, tal como cobre o aluminio.Es:

[T L R
e i

roscado en la bage 22 de la ¢aja 12. Una polea 44 va fijads rigide-

mente al extremo superior del eje 34 entre la tuerca 46 y el mangui- f;'
t0 48 para girar con él. Durante el funcionamiento del mecanismo 10 i
la cuerda en movimiénto 20 pasa alrededor de la polea 44 unas dos
veces y cuarto, tal como se indice en figura 5 y hace girar la po-
lea y el eje 34 en el sentido de las agujas dél reloj (mirando desde
arriba). Para reducir al minimo el resbalemiento y facilitar esta
rotacién de la polea y del eje con la cuerda enroscada slrededor

de la primera, la polea 44 tiene que estar constituida de un material
que tenga poca masa y un elevado coeficiente de friceidn con la cuer g
da 20, Se encuentran en el mercado varios materiales adecuados que
poseen estas propicdades deseadas tales como aluminio anodizado duro
¥y se puede emplear cuelquiera de ellos que sea adecuado paré la cuer-;

da que se somete a tratemientoe = = - - - - - I R

Un 6rgano en forma de disco 50 dispuesto dentro de la
ceje 12 ve también fijado, por medio del dado 52, al eje 34 pare

girar al unigono con el eje ¥y la poled 44e = = = = « = = = = = =

En la forme de realizacidén preferida ilustrada en figura 5

el érgeno en forma de disco 50 posee un alma central no conductora Bli
A

de fibra de vidrio laminaede o papel laminado, la mayor parite de cuya

o

L
ta construccidn es la preferida por ouanto permite que el 6érgano en

forme de disco 50 sea de menor pesc que si 8e hublese consg-
trufdo enteramente del material 53 y ademds porque porporcio-
na una parte anular interne no conductora junto al dado 52,

que es deseable por las ragones mencionedas mds adelante. Co-
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mo se verd & continumcién, sin embarge, el érgano en forms de
digco 50 podria ester construido enteramehte de ‘un meterial

no megnétioco buen conductor de la electricided tal como el
material 53¢ = = = = % @ 5« - 0 m - - .- - - e~ - -

Con referencia sobre todo a figura 3, se observard
que la cublerte 24 de la tape 12 estd provista de otre aber-
ture 56 en la cual se aloje le parte estreche de un érgano
en forme de cdpsula 58, El aro de resorte 60 y la arandele 62 |
fijan el érgeno 58 en el imterior de la ebertura 56 e impiden .
el giro aquél durante el funcionamiento ordinsrio del mecanig= ;1
mo 10 perc permiten que se haga girer ﬁanualmente el érgano 58 gf
alrededor de su eje geométrico central cuando se deees por las ¢
finalidades indicadas a continuseién, Pera facilitar este giro
del drgeno 58, los bordes laterales verticales de la parte de

éste que descanse sobre la superficie superior de la cublerte

24 estén estriados (ver figuras 1 y 5), y a fin de indicer la
posicidn de.. giro del érgano 58 con respecto a la cublerta 24
ge han dispuesto en el mismo indicaciones adecuadas, megin se

llustra en figura 2, = -« « = = « = = = L IE I A

Haciendo referencie de muevo & figura 3, el Srgeno
58 esﬁé dotado de un hueco central 66 & través del oual pasea
un eje de oscilacién 68 montedo por medio de un menguito o
cojinete 70 dispuesto en sl interior del lueco 66 del érgeno 58
¥y de una bola T2 apoyads sobre un'tornillo ajustador 74 que

etraviese la base 22 de la caje 12. La parte extreme superior

del eje 68 sobresale por encims de le caja 12 y del brganc 58,
y estd ranurado, identificéndose le ranura por medio del numeral

76 en figures 2 y 5, a fin de proporc¢ionar un camino de guisdo
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suave para la cuerda 20 que sale de la poles 44, Fijado sl

eje 68 por debejo de la ranura 76 por medio de una mordaza
78, hay un btrazo alargado 80. El brazo se extiende de forma

g
.r.

sustancialmente perpendicular al eje 68 y 1leva en su extremo
exterior un segundo 6rgano de guiado de la cuerda, que e ti-
tulo ilustrativo puede ser un ojete suave 82 cuyo eje define
un dngulo de aproximadamente 462 con el eje geométrioo lon-
gitudinal del brazo 80 y a través del cual pasa también la

cuerdazo.-—--—m--.-u-—-n-——— --------

£l brazo 80 y el eje de oscilacién 68 son coaccio-
nados en el sentido de las agujas del reloj, apareciendo en
le forme de reelizecidén ilustrativa de los dibujos medios
alternativos & ese objeto. Los medios preferidos, que se ven
me jor en figures 3 y 4, comprenden un resorte en espiral de
poca intensidad qigpuesto alrededor del eje 68 dentro de un
alojamiento definido por una pestafla que sobresale haoia
abajo 86 en el extremo inferior del érgano 68. La pestafia 86
estd dotada de una entalla 88 a la cual esté fijado un extre-
mo 90 del resorte 84. El otro extremo 92 del resorte 84 va
montado en un coller 94 fijado fuertemente pero desmonteble-

mente por cualesquiera medios adecuados al eje 68, que se ve.

agl coaccionado a girar en el sentido de las agujas del reloj.

En figuras 1 y 2, se ilustran los medios alternati-.
vos para coaccionar el brazo 80, y comprenden un brazo 96 que
va fijado por un extremo & la cublerta 24 de la caja 12 ¥
lleva en su otro extremo una polea 98. Segin se ilustra en
1{nea de rayas, un cordén 100, gue lleve un pesc y un porta-
posog 102, va fijado al brazo 80 y pesa alrededor de la polea
98, solicitendo as{ el brezo 80 en direccidn al brazo 96 o
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.8ea en la direcoién de las sgujas Aol reloje = = = = ~ = = -

Haciendo referencia ahora de menera especial a les
figuras 3 a 5, el conjunto tensor del tipo de torters desig-
nado de una manere g@neral por el nimero 16 en figure 1 tem-
bién comprende un per de magnetos opuestas 104, 105, que
cabalgan en el disoo 50 y #an montadas en unos brazos alaf—
gados 106, 107, respectivamente, que estén fijados por sus
extromos interiores a un collar 108 rigidamente montado en
el eje de bvscilacidén 68 con el cual se mueve, En el lado del
collar 108 opuesto a los brazos 106, 107, se ha dispuesto
un contrapeso 110 de modo que el peso de los brazos y las
megnetos que van montados en ellos no obgtaculice el libre
movimiento de oscilaeién del eje 68, y a fin de permitir el
funcionamiento del mecanismo 10 independientemente de la po-
sicién en que pueda estar Aituado., Por 1o menos una de las
magnetos 104, 105, por ejemplo la magneto 104, estd figada
a su brazo de sostén de tal modo que‘se pueda ajustar su
posici&n de giro alrededor de su eje longitudinal, y por lo
tento la pogicidn de eué polos con respecto a la otra megne-
t0 del par. Como ge ilustra en figura 6, la posibilidad de es
te ajuste se obtlene por medio de un tornille 132 que atra-
viese la parte extrema exterior del brazo 106 y se aloja en
un agujero fileté¢ado practicado en el eﬁtremo superior de la
negneto 104, Como es evidente, se puede conseguir el.ajuste
de le posicidn de le magneto 104 mersmente por retenoin de
la magneto en la posicidn deseada mientras se atornilla el
tornillo 133, Lz magneto 105 puede fijarse & su brago de oo~
porte 107 de un modo similar, tal como ge ilustra, o puede
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estar permanentemente fija a la misma por medio de un remache.§~

Las magnetos 104} 105, se ilustran en los dibujos
oon éus polos opuestos directamente enfrentados, de modo que
se extiende un campo magnético de la méxima intensidad entre
ellas. Una vez la pbsioi6n de giro de las megnetos entre sf
ha sido fijada en este u otra posicidn deseada, fijacidén que :
tendria lugar cuando el mecanismo 10 se febrica inicialmente, g

las magnetos permenecerdn fijas una con respecto a la otra

pero serén méviles como una unidad con respecto &l disco 50
en el cual cabalgan, bajo el impulso del movimiento de osci-
lacidén del eje 68. Los pernos de tope 112, 114, que sobresa-

len hacia arriba a partir de la base 22 de la caja 12 en el
recorrido del brazo 107 limitan y definen los desplazamientos F
extremos de que son capaces los brazos 106, 107, el brazo 80 '
¥y las magnetos 104, 105, Las posiciones extremas del brazo 80 ;
definidas por los pernos de tope 112, 114, estdn ilustradas
en linea de rayas en figura 2 y las posiciones extremas oo-
rrespondientes de las magnetos 104, 105, estdn ilustradas en
lineas continuas y de rayas en figurs 4. Se observeréd en £i-
gura 4 que las magnetos 104, 105, son méviles de una maners
general radialmente con respecto al Srganocen forma de disoo
50 entre una posicién inmediatamente interior & su borde pe-

riférico y una posicién préxima al dsdo 52.

Cuando las magnetos 104, 105, cabalgan sobre ogal~
quier parte del disco 50 recubierta con material buen esonduc-
dor 53, ea evidente que el campo magnético que se extiende.
entre las megnetos quedard cortado por el meteriel 53 del
disco 50 al roder este Wltimo al unfsono con la polea 44 y
el eje 34 produciendo un par de torsién de frensdo sobre el
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disco gue impide el giro de ewtos Srganos. La magnitud del
per de torsidén de frenado as{ producido depende de le velo-
cidad de la parte recublerta del disco 50 que corta el campo
de las magnetos 104, 105, y de la distancia de este ocampo del
eje de giro del disco 50. Asi, en la posicién de las magnetos
ilustradae en linea continus en figuras 4 y 5, se aplica al
disco 50 un par de t&rsién de frenado méximo pues las magne-
tos estén dispuestas a la mdxima distancia del eje de giro
del mismo y la parte del disco 50 que se mueve a la velocidad

méxime corta el campo magnético. En la posiciém de funciona=

miento del mecanismo ilustrade en figura 2 se aplica al dis-
cd 50 y al eje 34 y polea 44 asociados a 41 un par de torsién ;
de frenado menor por cusnto tanto las componentes del momentd
como las componentes de fuerza del par de torsidén son menores,’
egtando dispuesto el campo magnético mds cerca del eje de gi-
ro del disco 50 y moviéndose a menor velocided la parte del
diseq que corta el eamp;. Se observard que en el presente me-
canismo los varios factores que determinan el par‘de toréién
de frenado actdan conjuntemente y no en opogicidén entre si
cuando se varfa la posicidn de las magnetos con respecto al
disco 50. Cuando las magnetos 104, 105, cabalgan sobre la
parte anuler interna sin recubrir del disco 50, tal como se
ilustra en lineas de rayas'en figuras 4 y 5, no se produce
par de torsién de frenado magnétioo sobre el disco por cuanto
el alme 51 del mismo0 no es conductora, tal como se ha indiocado
previamente. En tales ocasiones, por lo tanto, el disco 50,
el eje 34 y la polea 44 giren libremente sélo con la reten-

¢ién minima ocasionada por el roce del cojinete. - = = - = - -
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- Durante ol funelonamiento, el mecenismo 10 estard
dispuesto en cualquier posioidn conveniente entre le fuente
de suministro y la tome de la cuerde 20 en le cual se ha de
producir y regular la tensidén. Como se ha indicado previa-
mente, no es precisc que el mecenismo esté situade horizon-
talmente sbbre su base 22, gino que puede estar dispuesto en
cualguier posicidn conveniente, 1o cual es una ventaja impor-
tente. La cuerda estd enrollade en el mecanismo como se in-~
dice en linea continus en figuras 1 y 2, exceptuando, sin
embargo, que ai la tensidn gue se desea que el mecanismo 10
imponga e la cuerde es suficientemente baja, entonces el
conjunto de disco 14 se puede pasar por alto y se puede dejar
pasar directamente la cuerda desde su fuente de suministro

e la polea 44, como se indica en linea de rayas en figura 2.

Cuando, en un prinoipio, el mecanismo estd en con-
dicidén estdtice por estar parada le cuerda 20, el brazo 80
estard en su posicidén mds elevada dibujade en linea de reyas
en figura 2 y las megnetos 104, 105, estarén en la posicién
indicada en lineas continuag en figures 4 ¥y 5. Eotag piezaes
estdn dispuestas de tal modo a causa de la coaccién ejercida
g0bre el gje de oscilacidn 68 en el sentido de las agujés
del reloj, asumiéndose ahora que se emplean los medios de
coaccibn de resorte preferidos para producir este par de
torsifn en el sentido de las agujas del reloj. Ahors bien,
como se acciona el mecenismo de toma y la cuerda 20 empieza

e moverse, ge impondrd un par de torsidn de frenado del va-

lor mdxime -para esta velocidad lineal particular de la ouer-

da~ sobre el disco 50 y la polea 44. A mu vez la polea 44
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_torsidn en el sentido contrario a las agujas del reloj aplica-

" poce intensidad, la fuerga ejercida por el mismo y el par de

impondré una fuerza retardatriz a la cuerda ¥y producira com

ello una tensidn en la cuerda que abandone el mecanismo. La

cuerda 20 tensada que atraviesa el ojete 82 ejerce una fuerza
sobre el mismo que produce un par de'torei6n en el sentido con-
trario a las agujas del reloj en el eje 68. Este par de tor-
pidn tiende a hacer girar el eje 68 y el brazo 80 en una di-
reccién contraria a las agujas del reloj, y asl tiende a mo-
ver las magnetos 104, 105, hacia dentro del disco 50,9 sea ha-
cia el eje 34, El movimiento hacia adentro de las magnetos re~
duce el par de torsion de fremado sobre el disco 50 y, por lo
tanto, reduce la fuerza retardatriz impuesta a la cuerda por
la polea 44, que a su vez reduce la tensidén de la cuerda que
pasa por el ojete 82, En ausencia de medios de coaccidn en el
sentido de las agujas del reloj que actien sobre el eje 68,
las magnetos 104, 105, se desplagarian hasta su posicidn mis
interior (indiocada en linea de rayas en figuras 4 y 5). Ade-
més, dado que el roce del cojinete y el roce del movimiento

de la cuerda 20 con la gula 76 y el ojete 82 producirien una
tensidn minima en la cuerda que sale del ojete 82, en ausencia
de medios de coaccibn, el brazo 80 se mantendrla en su posi-
cidn extrema en el sentido contrario a las agujas del reloj in-i 3
dicada en linea de rayas en figura 2. Sin embargo, dado que se :
han dispuesto medios de coacecidn en el presente mecenismo, es-

te resultado indeseable no se produce. Al contrario, al par de

do al eje 68 por la fuerza de tensidén de la cuerda que actia
gobre el ojete 82, se opone el par de torsién en el sentido
de lag agujas del reloj sobre el eje que produce el resorte 84

Dado que el resorte 84, como se ha indicado previamente, tiene

torsidn en el sentido de las agujas del reloj sobre el eje 68
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que produce esta fuerza son substancialmente constantes dentro

de los limites de movimiento del brazo 80, limites que’ae ex-

tienden por un arco de solamente unos 22-1/2 grados. Pero a
medida gue el brazo 80 se desplaza dentro de estos limites, el
par de torsién oponente, es decir, el par de torsién en el sen-
tido contrario a las agujas del reloj sobre el eje 68, varia,
disminuyendo - medida que el brazo 80 se desplagza desde su po-
sicidn superior hasta su posicidn inferior indicadas en linea
de rayas en figura(Q- a causa de la reduccién de la tensidn '
de la cuerda que atraviesa el ojele 82 a causa de la menor
fuerze retardatriz ejercida por la polea 44 sobre la cuerda

a medida que las magnetos 104, 105, se desplazan hacla el eje
34 del disco 50. Por lo tanto, con referencie de nuevo a fi-
gura’Q, en algﬁn punto en el recorrido del brazo 80 en el sen~
tido contrario de las agujas del reloj desde su posicidn su-
perior indicada en linea de rayas, el brazo 80 llega a una po-
sicién - por ejemplo la indicada en linea continua ~ en que
los pares de torsidn en el sentido de las agujas del reloj y
en el sentido contrario a las agujas del reloj sobre el eje

68 se compensan y equilibran., Cuando las piezas componehtes '
del mecanismo 10 estén en una tal posicion de equilibrio, la
cuerda 20 que sale del mismo tendrd una tensidn definida que,
para simplificar la descripcidn, se asumira ahora que es del

valor degead0, -~ — = - = = = - = =~ - = - =~ - - = - o - o -

Ia tension de la cuerda que sale del mecanismo
10 se mantendrd automdticamente en este valor deseado constante
independientemente de los cambios en la tensibn de la cuerda
que entra en el mecanismo e independientemente de los cambios
de la velocidad lineal de la cuerda, Si la tensidn de la cuerda
que entra en el mecanismo cambiase sGbitamente por ejemplo a

causa de algin fallo del cojinete asociado con la bobina u otra
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fuente de suministro ls mayor teneldn en la cuerda que atra- .

viesa el ojete 32 provoca un aumento en el par de torsidn en

el sentido contrario a las agujas del reloj sobre el eje 68 que
desplaza al brazo B0 desde su posicidén de equilibrio indicada
en 1inea continua hacia su posicion extreme en el sentido con-
trario a las agujas del reloj indicada en linea de rayas. Este
movimiento del brazo 80 es transmitido simulténesmente mediante
la conexidn definida por el eje de oscilacidn 68 y los brazos
106, 107, a las magnetos 104, 105, haciendo desplazar estas @3
dltimas hecia adentro en direccidn al eje 34 para reducir el
par de torsidn de frenado sobre el disco 50 y con ello reducir
también la fuerza retardatriz impuesta a 1a cuerda que abandona
el mecanismo por la polea 44. El brazo 80 y las magnetos 104 y
105 son desplazadas a partir de sus posiciones de equilibrio

anteriores solamente en el grado necesario para la reduccidn

fuerza retardatriz impuesta sobre la cusrdea por la polea 44
pare reduoirly compengar el aumento en la tehsién de la cuexda
que entre en el mecanismo 10. En el momento en que se ha efec-
tuado este compensacidn, y se comprenderd que trasciende prée~
ticamente de menera instanténesm, el brazo 80 y las magnetos 104;
105, Permanece;én estdticas en una nueva posicion de equili-
brio has®que se produzce otro camblo en las condiciones de

funCionamientO.--—---n..- nnnnn o e M M e b e W

La distancia entre la antigua y la nueva posgi-

ciSn de equilibrio del brazo 80 y lés magnetos 104, 10%, depen=
derd, naturalmente, de la magnitud de la variacidn de la tensidn
que se haya compensado. Bsta distancia eg habitualmente bastan- .
te pequefia dado que el presente mecanismo consigue una varia~

cidn considerable en el par de torsidn de frenado con un movi-
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miento de las magnetos relativamente pequeiio, tal como se ha

indicado previamente, y se pueden compensar las variacionss
de tensidon entre amplios limites mediante un movimiento de
las magnetos sobre la parte del disco 50 recubierta de un ma-

terial buen conductor no magnético 53, = = = =~ ~ = = - -

Sin embargo, si hubiere un aumento excep-
cionalmente importante en la tensidn de la cuerda, gque no pu-
diese compensarse mediante el movimiento de las magnefos den-
tro de estos limites, se observard que las megnetos se despla-
zardn hasta su posicidn extrema interior junto al eje 34, don-
de cabalgardn sobre la parte no conductora sin recubrir el
disco 50 (ver figura 4, indicado en linea de rayas). Dado que
en esta posicidn de las magnetos no se produée ningin par de
torsidn de frenedo sobre el disco 50, la fuerza retardatriz
impuesta a la cuerda 20 por la polea 44 gueda inmediatemente
eliminada en lo posible., Se apreciari que este resultado y la
estructura a que da origen, son muy deseables. Asi, si bien
se podria utilizar en el presente mecanismo un disco 50 com-
puesto completamente de un material buen donductor no magné-
tico, con una tal construccidn no se podria obtener la ventaja

indjicada, « w w = = = = - - .- - .. —-- - - - v

Las reducciones no deseadas de la tensidén
de la cuerda que sale del ojete 82 son percibidas y eliminadas
precisamente del mismo modo descrito més arriba con rgspecto
a los aumsntos de tensidn, desplazéndose, sin embargo, el bra-
20 80 en la direccidn de las agujas del reloj y desplazéndose
las magnetos 104, 105, hacia afuera en direccidn al borde pe-
riférico del disco 50. Una reduccidén excepcionalmente impor-
tante de la tensidn, como la que podria ocaslonarse con un

paro brusco del mecaniemo de toma de la cuerda, provoca un

o RIS a e g
RS SRR
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movimiento immediato de las magnetos hasta su pogicidén extreme

 exterior ilustrada en linea continua en figura 4, en la cual

posicidn se aplica inmediatamente un par de torsidn de frena-

do méximo sobre el disco 50 y la polea 44 de modo que se apli-

ca inmediatamente a la cuerda una fuerza retardatriz maxima
¥y se impide con ello su marcha en vaclo. A este respecto, es

notable la importancia del perno de tope 1l2. El perno 112

esté pituado de tal modo que impide que las magnetos 104, 105,1§i

se desplacen mis alléd del borde periférico del disco 50, por
cuanto un tal desplazamiento tendria el efecto indeseable de .
reducir - més bien que elevar al mdximo - el par de torsidn

de frenado sobre €l digCO. = ~ = = = = = c ~ = = = - - = — =

La manera como el présente mecanismo compen~
sa las variaciones de tensidn indirectamente atribuibles a
cambios en la velocidad lineal de la cuerda 20 es la misma
desorita més arriba. Por ejemplo, asumamos que las piezas com-
ponentes del mecanismo 10 estén en condicidn de equilibrio
con el brao 80 situado en su posicibn indicada en linea con-
tinua en figura 2 y con la cuerda 20 moviéndose a una veloci-
dad constante., Un aumento en la velocidad de la cuerda tal
como el ocasionado por un aumento en el diémetro de una bobi-
na de toma, produoiria un aumento momentaneo en la tensidn
de la cuerda que sale del mecanismo 10. Este aumento de ten-
sién seria provocado pbr el aumento del par de torsion de
frenado sobre el disco 50 resultante de un corte nmas répido
del campo magnético entre las magnetos 104, 105, y por el
mayor roce entre la cuerda 20 y todos los ojetes, gulas y
cojinetes situados entre la fuente de suministro y la toma
de la cuerda con los cuales dicha cuerda ge pone en contacto

o estd agociado. Este aumento momentineo en la tension de la

T T G
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cuerda es detectado instanténeamente y compensado del mismo

modo que los aumentos en la tensidn no producides por la velo
cidad de la cuerda, De manera similar, las reducciones en

la teneion de la cuerda debidas a las reducciones en su velo-iﬁ'

cidad lineal son percibidas y corregidas inmediatamente por

el presente mecanismo, = = = = = = = = = - e e - = e - -

En la anterior descripcion, se asumia para

una mayor simplicidad que, cuando las piezas componentes del
mecanismo conseguian iniciaimente una condicién de equilibrio
la tensidén de la cuerda que sale del ojete 82 era del valor
deseado, Sin embargo, es evidente que en la realidad seria
nuy deseable que fuese posible seleccionar un valor de ten-
sién deseado que se pueda querer imponer y mantener en la
cuerda 20 que abandona el mecanismo. Con €l presente meca-
nismo una tal seleceidén no solamente es posible, sino que

incluso puede conseguirse con facilidad, =~ — = = = = = « =

Asi, asumamos que, cuando las componentes
del mecanismo 10 estén en la condicidn de equilibrio indicada '
en linea continua en figura 2, la tensidn de la cuerda 20 que
sale del ojete 82 em menor que el valor deseado. Se recorda-
rd que el valor de egta tensién de la cuerda estd relacionado ..
indirectamente con el dar de torsidn que coacciona al eje :
68 en el sentido de las agujas del reloj., Este par de tor=
eidn, & su vez, es funcidn de la fuerza ejercida sobre el
eje 68 por el resorte 34, asumiéndose ahora que se emplean

los medios preferidos de comsccidn a base de resorte. La tenw

sién de la cuerda que sale del ojete 82 puede variarse, por

3
b

lo tante, por ajuste de la fuerza del resorte 84, En el pre-
sente mecanismo este ajuste puede conseguirse répida y fé-

cilmente simplemente haciendo giraer manualmente el drgano 58
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en la dirQCcién apropiada para enrollar o desenrollar més
el resorte 84, y asl aumentar o reducir, respectivamente, la

fuerza ejercide por el mismo. Asi, en el presente ejemplo en
que se asumig que la tensidn de la cuerda era de un valor infe-
rior al deseado, se hace girar al Organo 58 en la direccidn

de las agujas del reloj (ver figura 4) para enrollar més con
ello el resorte 84. Dado que el resgorte 84 tiene, como se hs
indicado anteriormenté, poca intensidad, se pueden necgesitar
varios giros completos del Organo 58 antes de que el enrollado
del resorte produzca un aumento apreciable en la fuerza efecti-
va ejercida por el mismo sobre el eje 68, In el momento en que
sé conpigue un aumento notable en la fuerza efectiva del re-
sorte 84 por giro del drgano 58, sin embargo, la condicidn de
equilibrio que existia previamente entre los pares de torsidm
en el éentido de las agujas del reloj y conirario a las agujas
del reloj sobre el eje 68 queda destruido. Dado que el par de
torsidn en el sentido de las sgujas del reloj resulta entonces :
mayor que el par de torsidn en el sentido contrario a las agu-
Jjas del reloj, el eje 68 y las plezas componentes asociadas a
é1 giren en la direccidn de las agujas del reloj. Bajo el
empuje de este desplazamiento del eje 68, las magnetos 104,
105, se desplazan hacia afuera o sea hacia la periferia del
disco 50. Este movimiento delas magnetos provoca un aumento

en el par de torsidn de frenado sobre el disco 50, el cual,

a su vez, provoca un aumento en la fuerza retardatriz impues-
ta gobre la cuerda 20 por la polea 44 y provoca con ello un
aumento de la tensidén de la cuerda que sale del ojete 82, Este
Gltimo efecto, naturalmente, provoca un aumento del par de
torsibn en el sentido contrario a las agujas del reloj sobre
el eje 68, el cual aumento seréd exactamente el suficiente para :

compensar el aumento en el par de torsidén en el sentido de las f
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agujas del reloj sobre el eje ocasionado por el giro del
brgano 58 descrito previamente, Con el giro del drgano 58,
por lo tanto, el eje 68 y lag piezas componentes asociadas

a &1 son desplazados de sus posiciones de equilibrio anterio-

res solamente en la medida necesaria para que los pares de -

" torsiém en el sentido de las agujas del reloj y en el sentido

contrario a las agujas del reloj gueden de nuevo compensadas
Cuando se consigue esta nivelacidn, las componentes del orge
nismo 10 estarén dispuestas en una nueva posicidn de equili-

brio, ligeramente distinta de la posicidn de equilibrio ilue-

‘trada en figura 2, y la tensidn de la cuerda 20 que sale del

mecanipmo tendrad un nuevo valor més elevado. Egte nuevo ve-
lor de la tensidén se mantendrd entonces en la cuerda que abaé
dona el mecanismo 10 a pesar de posibles variaciones en la
tensién de la cuerda gque entra en el mecanismo y a pesar de
posivles camblos en la velocidad lineal de la cuerda,del mo-

do deserito més arrib. = = = = = = = - - - - - _———— = -

Resulta evidente de la descripcidén ante-
rior que cuando se .emplean los medios preferidos de coaceidn
8 bage de resorte, la capacidad del mecanisgmo para producir y
mantener una tensidén deseada en la cuerda 20 queda limitada

gsolaménte por el ajuste maximo de que es susceptible el re-

.sorte B4. A este respecto, ge han encontrado que el par de

torsidén en el gentido de ias agujas del reloj sobre el eje 6é
necesario para compensar un par de torsidn en el sentido cone
trario @& las agujas del reloj producido por cualquier fuerza'
que actua sobre el ojete 82 cuyo valor oscile entre 3 y 25
gramos puede obtenerse, por giro del organo 58, con un dnico
resorte adecuado 84. Cuendo én un uso determinado del mecaw

nlsmo se ejerce una fuerza mayor de 25 gramos sobre el ojete
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62, es necesario un mayor per de torsidn de compensacion y

ge puede conseguir por la sustitucidn en el mecanismo 10 del
resorte 84 por otre mls fuerte, sustitucion gue puede efec-
tuarse sin dificulted. Asl, el par de torsion en el sentido

de las agujas del reloj sobre el eje 68 necesario para com=

‘pensar el par de torsidn en el seutido contrario a las agujas

del reloj producido por cualquier fuerza aplicada al ojete 82
de entre 20 y 75 gramos, puede obtenerse con la sustitueidn
del resorte descrito mis arriba por un segundo resorte 84 mas
fuerte. Sustituyendo & este ultimo por un tercer resorte aln
mas fuerte, se puede compensar cualquier fuerza aplicada al
ojete 82 de entre 70 y 150 gramos, seleccionéndose el exacto
par de forsiép de compensacidn en el sentido de las agujas
del reloj gue se desee dentro de eatos limites, naturalmente,

por giro del brgano 58, tal como se ha descrito previamente.—

Mediante 1la adecuada calibracidn, las indi-
caciones 64 del drgano 58 pueden utilizarse para indicar €l
valor del per de torsidn en el sentido de las agujas del reloj
ejercido por el resorte 84 para las diversas posiciones gira-
torias y de ajuste del drgano 58, o el valor de la fuerza so-
bre el ojete 82 que este resorte compensa. Bs quizd también
digno de mencidn que el ajuste del mecanismo 10 por giro del
drgano 58 puede efectuarse tanto sl la cuerda 20 se encuentra

en estado estdtico como Aindmico, = = = = = = = = « = = =~ =

Haciendo referencia ahora a figuras 1 y 2,
cuando se utilizan los medios de coaccidn a base de un peso,
comprendiendo el brazo 96, la polea 98, el cordén 100 y el
portapesos 102, se puede omitir el resorte 84 o se puede desg—
conectar del mecanismo 10. El par de torsidn de eompensacién

exacto deseado se obtiene entonces meramente por ajuste del
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valor del peso colocado en el portapesos 102 sostenido por'

la cuerda 100, Aunque este sistema de coaccién a base de un
peso ha resultado efectivo cuando la fuerza ejercida sobre el
ojete 82 es relativamente grande, los medios de coaccidn a
base de resorte previamente descritos son especialmente pre-
feridos cuando la fuerza ejercida sobre el ojete 82 es de un

valor o magnitud pequefiog, ~ = -~ - = - e W e e e e . = -

Independientemente de si se emplea el siste-~
ma de resorte o el de peso, resulta evidente de la descrip-
cidn anterior que los medios de coaceidén y el brazo 80 y el
ojete 82 asociados a ellos mo pretenden imponer una tensidn
a la cuerda 20, Por el comnirario, estas piezas meramente de-
finen medios para percibir las variaciones de 1la tensidn de
la cuerda. Cualquier variacidén de la tensién que se perciba
se refleja en el movimiento del eje 68 que, a su vez, pro-
voca una variacldn compensadora en la fuerza retardatriz im-
puesta a la cuerda 20 por la polea 44, = = = = = = = = - ~

La disposicidn de la ranura de gula 76 en
el eje 68 y el hacer pasar la cuerda 20 a través de la misma
se conslderan factores notablemente beneficiosos porgque eli~
minan una variable que de otro modo resultaeria inherente al
funcionamiento del mecanismo. Asi se notaréd que, si no se
dispusiera la gula 76 y la cuerda 20 pasara directamente
desde la polea 44 el ojete 82, un aumento en la tensidn de
la cuerda produciria no solamente un primer par de torsidn
tendente a hacer pivotar el brazo 80 en una direccidn con-
traria a las agujas del reloj, sino gque también produciria
un segundo par de torsidn tendente a hacer girar el brazo
en la direccidn de las agujas del reloj., Haciendo pasar la
cuerda 20 a travées de la ranura 76, se elimine este indesea-

ble segundo par de torsion al reducir a cero su brazo de
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Ee evidente que la presente invencidn propor-
ciona un mecanismo compacto y econdmico caracterizadé por su
extrema sensibilided y facilmente apto para su ajuste entre
unos amplios limites en las condiciones de funcionamiento.
Ademds de los varios objetos y ventajas expuestos més arriba,
tales como la posibilidad de producir y mantenef una tensidn
deseada en una cuerda que pasa & un mecanismo de toma inde-
pendientemente delos cambios de la tension de la cuerda en
su fuente de suministro ¢ independientemente de los cambios
de la velocidad lineal de la cuerda, el mecanismo descrito
e illustrado en la presente memoria proporcioﬁa muchas venta-
Jas ﬁrécticae tales como su posibilidad de funcionamiento en
una atmdsfera cargada de borra en un minimo'de gastos de
mantenimiento & causa de su construccidn cerrada, ~ - - - =
En los dibujos y en la memoria se ha expuesto
una forms de realmzacion preferida de la invencidn y, aunque

se han utilizedo unos términoa especificos, éstos de utilizan

en un sentido generlco y descriptivo solamente y no con fina

lidedes limitativas, definiéndose el marco de la invencidn

en lasg reivindicaciones, = « = = = = « = - e = om o -
N_ O T A

Se declaren de novedad y propiedad para Lspaila

vy todos sus territorlos y pluzas de soberania, las siguientea:

REIVINDICACIONES

1.~ Mecanismo para producir y mantener la ten-
sion deseada en un materiasl en forma de cuerda en movimiento, -
caracterizado por comprender un 6rgano en forma de pdlea, un |
6rgano en forme de disco poseyendo por lo menos una partie
constituida por un material no magnético buen conductor de

le electricided, medios de gostén de dichos érganos en forma
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.pasando dicha cuerda alrededor de dicho Srgano en forma de

polea y haciendo girar con ello dichos 6rganos en forme de

polea y de disco, un par de magnetos colocadas en los lados

opuestos de dicho érgano en forma de dieco, separadas y opues-”é

tas entre si y con respecto a dicho érgano en forma de disco,
generando entre s{ dichas magnetos un campo magnético de
fuerza constante durante el funcionamiento del mecanismo 2
fin de ejercer sobre dicho drganc en forma de disco un frena-
do que se opone al girv del mismo, medios de sostén de dichas
megnetos para desplazarlas al unisono relativemente a dicho
brgeno en forma de disco a fin de variar la distancia de las
mismas con respecto al eje de giro de dicho Srgano en forma
de disco y variar con ello el par de torsifn de frenado go-
bre el mismo, medios perceptores que toman la cuerda que sa-
le de dicho 6rganc en forme de polea para detectar las varia-
ciones de la tensién de la misma, y medios para interconec-
tar dichos medios de gostén de las magnetos y dichos medios
perceptores & fin de desplazar dichas magnetos oon respecto
a dicho drgano en forma de disco obedeciendo a une variacién
de la tensidn de la cuerda detectada per dichos medios per-
ceptores, haciendo desplezar dichos medios de interconexiébn
a dichas magnetos hacia el eje de giro de dicho drgano en
forma de disco al detectar un aumento en la tensidén de dicha
cuerda a fin de reducir el par de torsidn de frensdo sobre
dicho 6rgeno y con ello reducir compenséndola la fuerza re-
tardetriz impuesta sobre dichas cuerda por dicho dérgano en
forma de polea, y haciondo desplazar dichos 4rganos de in-
terconexién o dichas magnetos alejdndolas del eje de giro de

&icho érgano en forma de disco al detectar una reduccién de
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la tensidén de diche cuerda a fin de aumentar el par de tore

gién de frenedo sobre dicho érgano en forme de disoo y au-
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mentar con ello compenséndola la fuerza reterdatriz impueste
sobre dicha cuerda por dicho érganc en forms de polea con 10
cual 18 tensidn de le cuerda que abandone dicho mecanismo se

mentisne sugtancielmentie congtante. — « = @ w «w w w = w « -

2.~ Mecanismo segin la reivindicecidén 1, caracteri-
zedo porque dichos medios perceptores comprenden un eje de
oscilaci6n,'un érgeno en forma de brezo alargado fijado &
dicho eje y mobresaliendo del mismo, medios de guia de la
cuerde llevados por dicho 8rgano en forme de brazo, siendo
apta le cuerda que abandoné dicho érgeno en forms de poles
rare desplazarse de une menera general en sentido longitudi-
nel con respecto & dicho 8rgano en forma de brazo.a través
de dichos medios de gufa y para salir de los mismos angular-
mente, produciendo con ello un par de torsidn que tiende o
hacer pivotar dicho drgano en forma de brazo y dicho eje en
une primere direccidn de giro, y medios de coaccién conecta-
dos operastivamente & dloho érganc en forme de brazo y a dicho i
eje pare producir sobre el mismo un par de torsidén de compen- ;
sacibén a fin de mantener inméviles eldsticamente a dicho ér-
geno en forma de brazo y a dicho eje mientraas la tensién de

dicha ocuerds que pasa por QAichos medios de guia es constante.

3.~ Mecaniamo eegdn la reivindicacién 2, caracteri-
zado porque dichos medios de coamccién comprenden un pego uni=-
do a dlcho Srgano en forma de brazo y apto para producir un
par de torsién de compensecibn sobre dicho 8rgano en forma de

.brazo y dicho eje de megnitud igual y de direccién opuesta al
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ymedios que limitan el movimiento giratorio de dichos medios
en forma de brazo pera mantener las mugnetos dentro del bor-
de periférico del érgano en forma de disco manteniendo con

ello el 6rgano en forme de disco dentro del campo megnético

de lasmagnetos' ------------- s AR W e Wt eR W M as

8.~ Mecanismo segin la reivindioacién 7, caracteri-
zado porque por 10 menos une de dichas magnetos estd unide
ajustablemente a dichos medios en forme de braio con 1o cusl
se puede variar s voluntad la posicidén relativa de los polos.
de dichas magnetos a fin de variar la intensidad del campo

nagnético creado entre €llaSe =~ = = = ~ = = = = « = - =

9.~ Mecanismo segin la reivindicacién 7, caracte-

rizado porque dicho disco ‘tiene una parte amular interior

congtitufda de un material no mognético no conduotor con lo :
cual, cuando les magnetos cabalgan sobre dicha parte no con- i
ductors no se produce ningdn par de torsidn de frenado sobneé?

dichodiGOOO"-"'--"""-“ ———————— uu-——--._

10.~ "MECANISMO PARA PRODUCIR Y MANPENER IA TEN-
STON DESEADA EN UN MATERTAL EW FORMA DE CUERDA EN MOVIMIENTOM.:

Todo ello segin se describe y reivindica en la pre~
pente memoria que consta de treinta hojas foliadas y mecano-
grafisdas por una sola de sus cares y de dos léminas de di-

'bujoa que la llustran. ‘ »

PARCELONA, - 5 ;EP,1962
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