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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencion se refiere, segln se
expresa en el enunciado de esta memoria descriptiva,
a un mando para electrodomésticos, concretamente a un

mando previsto para el accionamiento del érogramador

en miquinas ¥avadoras, lavavajillas y similares. o .

Como es sabido, los programadores pafa elsgf

trodomésticos cuentan con un tambor portalevas gque, ene :,

el giro del mismo, acthan sobre una serie de empujddo-.
res que, a su vez, actiuan sobre los contactos de los
diferentes circuitos de accionamiento del electrodomésw
tico. Por su propia configuracidn a base de planos 1q¢:

clinados, tanto en las levas como en los empujadoress.
el tambor portalevas‘sélo puede girar en un determin%éé
sentido, ya que de hacerlo en sentido contrario se p;;L
ducirfa una rotura o al menos un deterioro en los cita-
dos empujadores. -

Al objeto de resolver este problema, los pro-
gramadores estidn provistos de un mecanismo de trinqﬁete
gque permiten tan sdlo el giro del tambor portalevas en
el sentido adecuado. Sin embargo, ante un desconocimien
to en el manejo del electrodoméstico, el usuario puede
suministrar al mando un esfuerzo de giro, contrario al

de su normal funcionamiento, suficiente como para anu-
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lar el efecto del trinquete, por rotura de éste o por
cualquier otra causa, con el consecuente deterioro del

programador, deterioro que puede ser definitivo e irre-

‘versible ya qua este tipo de dispositivos suelen incor-

porar una carcasa cerrada por ultrasonidos o por cual-

quier otro sistema tal que n¢ permite su posterior aper

tura, por lo que una averia en el mismo supone 1la ngbej

sidad de su sustitucidn total.’ e

El mando que la invencidn propone ha sido es-* ..

pecialmente concebido para solucionar plenamente és;u
problemdtica, de manera que dicho mando trabaja normal-
mente arrastrando el eje del programador, en el sentigQ
normal de giro, mientras gque cuando se intenta hacéxl&

girar en sentido contrario, lejos de quedar bloquegdg,,

permite el libre giro, pero sin que éste sea transmifi-
do al eje del programador y sin que dicho.program;é;r
sufra dafio algquno.

Otra de las caracteristicas del mando que se
preconiza se centra en el hecho de que su accionamiento
es frontal, frente al accionamiento perimetral que pre-
sentan los mandos conocidos hasta el momento.

Como es sabido, los mandos para programadores
de electrodomésticos se constituyen mediante un cuerpo

cilfndrico y aplanado, con estrias en su periferia, a

través de la cual se aprisiona el mando y se le hace
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girar en sentido adecuado. Pues bien, el mando que se
preconiza ofrece una filosofia de accionamiento total-
mente distinta, de manera que en su cara frontal se es-
tablece un vaciado de cuyo fondo emerge un brazo diame-
tral que constituye el verdadero pomo ¢ mando de accio-

namiento propiamente dicho. . .

Para la obtencidén de é&stos y otros objeti%@?

de la invencidn, el mando que la invencidn propon€°sé.°}

constituye mediante la combinacidén funcional de treg.

piezas fundamentales, una pieza base configurada a Hbq
do de cazoleta, destinada a adaptarse frontalmente al
portamandos del electrodoméstico, en cuya base postéﬁ

rior y cerrada se establece un cuello a través del Yue
es pasante el eje del programador, quedando dicho ’:911..4'
enchavetado a tal cuello. Perimetralmente con respgétu
al citado cuello se‘ establecen una pluralidad de bra-
zos8, rematados en arpones, que permiten el acoplamiento
por deformacidn elistica de los mismos, de dicha pieza
a un orificio operativamente practicado en el portaman-
dos de la maquina y su fijacidn estable con posibilidad
de giro respecto a dicho portamandos.

La citada pieza base recibe frontal e inte-

riormente a una segunda pieza, para arrastre selectivo

de la anterior, pieza que adopta una configuracidén dis-

coidal,; con un falddn perimetral para adaptacidn al did
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metro interno de la cazoleta, y con un niucleo central
que es también atravesado por el eje del programador,
pero en este caso con libertad de giro.

Dicho nucleo se prolonga en dos sectores, en
oposicidén diametral y recibe a través de esta prolonga-
cién a la tercera pieza, que constituye el pomo o mgpqe
de accionamiento propiamente dicho y que se acopﬂizg

ella, también diametralmente, adoptando un pertil d&'eas,

®
nalado para ocultar una tuerca de fijacidn, con la que c";
L2

se lleva a cabo el blogueo axial de la pieza de arrasw
tre selectivo y, consecuentemente de la pieza base o
cazoleta. Esta tercera pieza cuenta en sus zonas exttéé

mas con brazos provistos en sus extremos libres de ak;:*

pones para su enclavamiento en escalones internos °‘ga-’

finidos en la pieza intermedia. o

Como una de las caracteristicas fundamentales
del mando que se preconiza, la pieza base incorpora en
un punto de su periferia, una ranura de perfil trape-
cial recto, mientras que en el falddén perimetrai de la
sequnda pieza se establece un nervio de seccidn comple-
mentaria a la citada ranura. De forma mas concreta, di-
cho nervio de la segunda pieza se sitia en una zona con
siderablemente debilitada de la misma, con gran facili-

dad de flexidn radial. De esta manera cuando se actia

sobre la tercera pieza o pomo de accionamiento en el
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sentido adecuado, el nervio y la ranura se acoplan a
través de sus bordes rectos, con lo que la segunda pie-
za arrastra a la pieza base y ésta al eje del programa-
dor, mientras que cuando el giro se realiza de forma
inadecuada, a través de los planos acusadamente incli-

nados existentes en el nervio de la ranura, se prodqu

una deformacidn del sector debilitado de la pieza jinp-
termedia, con lo que ésta gira libremente mantenie'ﬁdc;‘._

la pieza base su situacidn; estatica y sin que el es- .

fuerzo suministrado por el giro inadecuado sea transmi%e
tido al eje del programador, evitdndose asi los proble-

mas anteriormente apuntados. sese

Como complemento de la estructura descr.'i-f:.a.:
se ha previsto gue al eje de giro del programador y'iégé
la cara interna de la carcasa de la magquina, se ﬁiié-
una cuarta pieza constituida por un disco provisto de
grafismos acordes con las diferentes fases de programa-
cién del electrodoméstico, grafismos que resultan visi-
bles desde el exterior a través de una ventana operati-
vamente practicada en la citada carcasa, de manera que
en cada momento aparece graficamente visible ante el
usuario la situacidn en que se encuentra el programa-
dor.

Para complementar la descripcidn que se estd

realizando y con objeto de ayudar a una mejor compren-



sidén de las caracteristicas del invento, se acompafia

a la presente memoria descriptiva, como parte integran-

te de la misma, de un juego de dibpjos en el qgue con

cardcter ilustrativo y no limitativo, se ha representa-
S. do lo siguiente:

La figura 1.- Muestra un detalle en alzadp

.
®e

frontal de un mando para electrodomésticos realiz'a.qg
de acuerdo con el objeto de la presente invencidn, ;bo{,°}

plado en el correspondiente electrodoméstico y parcial- .*""

10. mente seccionado mostrando su estructura interior. .

La figura 2.- Muestra el mismo conjunto de

la figura anterior segun una seccidn diametral coindié

dente con el eje del propio pomo o mando de accionamlép-

to propiamente dicho. A e ebe
15. La figura 3.- Muestra otra seccidn diametqéi;.
perpendicular a la anterior y consecuentemente transver
sal al citado pomo.
La figura 4.~ Muestra un detalle de la pared
lateral de la cazoleta y de la pieza intermedia, en la
20. gue ‘se disponen el nervio y la ranura de arrastre selec
tivo, en la que se observa el corte con el gque se con-

sigue el debilitamiento de la zona de ubicacién de di-

cho nervio.

La figura 5.- Muestra el mismo conjunto de

25, la figura 4 segiin una vista en seccidn.



10.

15.

20.

25,

La figura 6.- Muestra una vista postérior de
la pieza base.

La figura 7.- Muestra una seccién diametral
de la pieza representada en la figura 6, seqin la linea

de corte A-B de dicha figura.

La figura 8.- Muestra una vista frontal de

la misma pieza segiin la linea de corte C-D de la fiqﬁg

ra 7. Seel

La figura 9.- Muestra una vista frontal de .* *

la pieza de arrastre selectivo. - N

La figura 10.- Muestra una seccidn diametral

de la misma pieza representada en la figura anterié'f

L] ..g'

segiin la linea de corte D-F de dicha figura. Y

La figura 11.- Muestra otra seccidn diamef;:'—.';]:'
de la misma pieza representada en la figura 9, en qéée.
caso segiin la linea de corte G-H.

La figura 12.- Muestra otra vista frontal de
la pieza de arrastre selectivo, en este caso en seccidn
y segiin la linea de corte I-J de la figura 11.

La figura 13.- Muestra una vista en alzado
lateral de la tercera pieza, la constitutiva del pomo
o mando de accionamiento propiamente~dicho.

La figura 14.- Muestra un detalle en seccidn

de esta misma pieza segiin la linea de corte K-L de la

figura 13.



La figura 15.- Muestra, finalmente, una sec-
cioén transversal del citado pomo, en este caso segin
la linea de corte M-N de la figura 13. |

A la vista de estas figuras puede observarse

5. cémo el mando para electrodomésticos que la invencidn

propone se constituye mediante .la combinacidn funcigna}l

de cuatro piezas. .o
[ ] .
: oot

Una pieza base referenciada con 1, que cofws, "%

[ ] ]

tituye una especie de cazoleta en cuya base: se define_:“ .

10. un cuello enchavetado 2 para su acoplamiento al eje 3.
del programador,‘mientras gque en dicha base y perime- .o
tralmente respecto del cuello 2 existen brazos 4 proVig'
tos de arpones en sus extremos libres, para faciliéé;:

su acoplamiento a presidén a un orificio establecido’.eh. )
15. el portamandos 5 de la migquina de que se trate, prefﬁ?o
rentemente embutido hacia adenﬁro determinando un cue-
llo 6, también cilindrico, como se observa con detalle
en las figuras 2 y 3.
La cazoleta 1, abierta frontalmente, recibe
20. en su interior a la segunda pieza 8 prevista para el
arrastre selectivo de la primera, pieza 8 que adopta
una configuracién discoidal, generalmente curvocdncava,
con un falddn perimetral 9 de adaptacidn a la periferia
de la cazoleta 1, mientras gue centradamente se esta-
25. blece un niicleo 10 que se prolonga diametralmente en

11 y que estd provisto centradamente de un orificio ci-

1fndrico 12 para paso de la extremidad libre del eje
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de arrastre selectivo 8 con la colaboracidén de brazog

10.-~

3, de manera que la pieza 8 puede girar libremente con
respecto a dicho eje, pero quedando fijada axialmente
al -mismo con la colaboracidn de la tuerca 13 que se ros
ca a la extremidad del ejé 3, como se observa con todo
detalle en la figura 3.

Sobre el nucleoc 10 y su‘proyeccién diametral

11 se acopla la tercera pieza 14,.constitutiva del pome

o mando de accionamiento propiamente dicho, que obvia3'..’

mente adopta también una disposicidén diametral, que pre .,

senta una seccidn en U para albergar y ocultar a la -

tuerca de fijacidn 13 y que a su vez se fija a la pieza

L X XN )

extremos 15, también provistos de arpones y con cogﬁég

longitudinales 16 que potencian su flexibilidad, arps:
nes gque estdn destinados a enclavarse en escalonamien-"
tos 17 establecidos en orificios extremos 18 de la pie-
za de arrastre selectivo 8. En este sentido merece es-
pecial mencidn el hecho de que los alojamientos 18 de
la pieza 8 para los brazos 15 del mando propiamente di-
cho 14, se prolongan lateralmente con respecto al inte-
rior hueco de la proyeccidn diametral 11, determinando
una mayor anchura para los citados brazos 15 y asegu-
rando una mejor fijaéién para sus arpones terminales.
Para el arrastre selectivo de la pieza base

1 por parte de la pieza 8, esta (ltima incorpora en un

[ 3
L ]
L 3

[
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punto de su périferia un nervio 19, de perfil trapecial
recto, mientras que la pieza base 1 incorpora una aca-
naladura 20 de perfil complementario, de forma que es-
tos elementos 19 y 20 se acoplan a través de sus fren-
5. tes rectos en un determinado sentido, mientras gque uno

salta respecto del otro cuando el giro se produce en

sentido inadecuado.

v > o
Dado que para conseguir este efecto, cond?éi“.:

[

tamente el de salto del nervio 19 respecto de la super- f

10. ficie interna de la cazoleta, se hace precisa una def&é
macidn radiai en el sector de la pieza 8 en el que se )
define el nervio 19, se ha previsto que en correspondég
cia con dicho nervio la pared lateral de la pieza B‘ES::
corpore un cprte 21, de considerable longitud, a la°;£;'

15. que su propia pared sufre una notable reduccidén de,ééi-
pesor, cla;amenté visible en la figura 5, con lo que
se asegura una perfecta flexibilidad en la zona gque ase
gura una larga vida 0til para este mecanismo de arras-
tre selectivo, sin problemas de rotura por fatiga.

20. Como complemento fde la estructura descrita
y constituyendo la cuarta y 1ltima pieza del dispositi-
vo, al eje 3 se solidariza un disco 22, que gira conjun
tamente con dicho eje 3, que se adapta interiormente

a la pared 5 de la carcasa de la maguina y que presenta

25. en su periferia una serie de simbolos que resultan se-
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12.‘

cuencialmente visibles a través de una ventana 23 exis-
tente en dicha pared 5. Con ello se consigue gque cual-
quier situacidn en la que se encuentre el programador,
quede claramente reflejada para el usuario a través de
la ventana 23.

De la estructuracidn descrita se deduce ,qug

las cuatro piezas integrantes del mando son facilmente

obtenibles por moldeo y facilmente instalables en'tﬂb,

electrodoméstico de que se trate, ya que su interacoplg.:'

miento se realiza por simple presidn excepto en lo quée
se refiere a la fijacidén axial a través de la tuerca
13, ...:.

Mediante tél estructuracién se consigue, aééi;
mds de un accionamiento frontal para el mando, que éé;é}
arrastre perfectamente al eje del programador cuau:d.d°
el movimiento suministrado al mismo es el adecuado y
que sin embargo, la pieza de arrastre selectivo 8 gire
independientemente de la cazoleta 1 de arrastre del eje
3, cuando el movimiento de giro es inadecuado.

No se considera necesario hacer mds extensa
esta descripcidn para que cualquier experto en la mate-

ria comprenda el alcance de la invencidén y las ventajas

que de la misma se derivan.
Los materiales, forma, tamafio y disposicidn

de los elementos seridn susceptibles de variacién, siem-

L ]
L
[ 4
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13.'—

pre y cuando ello no suponga una alteracién a la esen-

cialidad del invento.

Los términos en que se ha redactado esta me-

moria deberian ser tomados siempre en sentido amplio y

no limitativo.

Descrito el objeto de la presente invencign,,

misma es lo que se concreta en las siguientes

se declara que lo que constituye la esencialidad de,la

* .
° ®
s o
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RCIVINDICACIONES

1.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, que estan-
do especialmente concebido para el accionamiento del
5. programador, esencialmente se caracteriza porque se -

constituye mediante la combinacidén funcional de cuatro

piezas, una pieza base enchavetada al eje del progré@éi

. L ]
dor, para el arrastre de este dltimo, una segunda pie2d, ",

montada con libertad de giro sobre el citado eje y re- . :

- .o
- -
-

10. lacionada con la anterior a través de medios gque permi
ten el arrastre selectivo en un sdlec uonhtido, una ter- .

cera pieza que se asocia a la anterior y gu=2 constitu-

ye el pomo o mando de accionamiento propiarente diché,*

e bvge

situado diametralmente y en disposicién frontal, v ‘ura’
15.  cuarta y filtima pieza rigidizada también al eje del pré.
gramador, adaptada a la cara interna de la carcasa -
de la miguina y provista en su periferia de grafismos
secuencialmente visibles a través de una ventana opera-

tivamente practicada en la carcasa, gue muestran al -

N———

20. usuario la situacidn del programador en cada momento.
2.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, segiin rei-

vindicacién 1, caracterizado porque la pieza base adop-

ta la configuracidén de una cazoleta, en cuya base se
establece un cuello a través del que pasa el eje y se

25, enchaveta a dicha pieza, a la vez que de dicha base -

-
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emergen una pluralidad de brazos, rematados en arpones,
flexibles, a través de los que se produce el acoplamien
to de dicha pieza a un orificio previamente practicado
en la pared del portamandos de la maguina, permitiendo
el libre giro para la misma.

3.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, seglin ¥&i:

vindicaciones anteriores, caracterizado porque la séﬁﬁé
L™ H ‘..
da pieza, la de arrastre selectivo, adopta una configu-{":_
.I

racidén discoidal, preferentemente curvo-convexa, scon, ‘se®

L

un falddn perimetral de adaptacidn a la cazoleta y con

ee s

un niicleo central a través del que pasa el eje del pros

[ X 3 X ]

gramador, prolongado diametralmente, niicleo a través,

del que se realiza la fijacidn axial de la citada pieea

sats
con la colaboracién de una tuerca asociada a la extne-

midad roscada del eje.

4.- MANDo PARA ELECTRODOMESTICOS, segiin rei-
vindicaciones anteriorei, caracterizado porque la ter-
céra pleza se adapta al nficleo y su prolongacién diame-
tral de la pieza de arrastre selectiv&, adogta un per-
til en U para alojamiento y cubricciéh de la tuerca de
fisacion axial de dicha pieza y pres;nta en sus zonas
extremas brazos prolongacidn de sus bordes, provistos
de arpones, a través de los que se accpla y fija en alo

jamientos escalonados estableciidcs en la pieza de arras

tre selectivo.
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S.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, segin rei-

vindicaciones anteriores, caracterizado porque la pieza-:

base o cazoleta incorpora en un punto de su periferia
y sobre una de sus generatrices una ranura de perfil

trapedial recto, mientras que en la pieza de arrastre

selectivo, en su falddn perimetral, se establece un?nér

[~

vio también de perfil trapecial recto, complementé§i§
o..
del anterior, de manera que en un sentido de giro ner=

vio y ranura se acoplan a través de sus bordes rectqsi
mientras que en otro sentido de giro una pieza gira 1li-
bremente respecto a la otra, al reskalar estos elemens

tos a través de sus superficies inclinadas. . 0%

6.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, segiin reds

eg®e

vindicacidn 5, caracterizado porque el falddn periTe:
tral de la cazoleta, en una amplia zona prdéxima a la
de ubicacidn del nervio de bloqueo, presenta un corte
determinante de un debilitamiento de dicho falddén, que
facilita su deformacidn y consecuentemente el desplaza-
miento radial del nervio, habiéndose ﬁrevisto que, pa-
ralelamente, la pared de dicho faldén4;e encuentre tam-
bién debilitada en esta zona medianté reduccibén de su
propio espesor.

7.- MANDO PARA ELECTRODOMESTICOS, segfin que-

da descrito y reivindicado en la presente memoria des-

criptiva, que consta de diecisiete hojas, todas ellas

[ S J

ot t,

TS
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escritas a maquina por una sola de sus caras y se re-

presenta en los dibujos que se acompafan.

Madrid, g O JUL.
EL AGENTE
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