
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

&

'A'. -

''r..
Correspondiente a l  Segundo CERTIFICADO DE ADICION cuyo r e g is -  .. 

t r o  se s o l i c i t a  a fa vo r  de -

D .Agustin Comes Mora, D .Agustin Comes L l i v e r ia  y 

D .Bm ilio Comes L l iv e r ia ,  de nacionalidad española

Residentes en TORTOSA(Tarragona).-Mayor, 89

p o r :

y
jr  Y-.*i'". -

'
"PERFEOCIOMKtEMMS EN EL OBJETO DE LA FATENTE FNINOIFAL NUN/ iy$
265.858 por: "DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA ACCIOmmiENTO DE ^  

ARADOS REVERSIBLES Y U ESPLAZABLES, AOOPLABLE A TRACTORES DOTA- : ' 

DOS DE ELEVADORES HIDRAULICOS". .'.¡i'

s



5. -

10. -

1 5 .-

2 0 .-

25.—

30* -

-  2 - 280585
La prssente memoria descrip tiva , t ie n e  como f i n  l a  d ec la ­

ra c ión  d e l o b je to  sobre que ha de recaer e l  p r iv i l e g io  de ex ­

p lo ta c ió n  in d u s tr ia l y  com ercia l e x c lu s iva  en e l  t e r r i t o r i o  

n ac ion a l de un segundo C e r t if ic a d o  de A d ic ión , conforme a l a  

le g is la c ió n  v ig en te  en m ateria  de Propiedad In d u s tr ia l que, - 

según expresa e l  enunciado, t r a ta  de unos perfeccionam ientos

en e l  ob je to  de l a  patente p r in c ip a l num. 265.858 con s is ten te

en m od ifica r  e l  d is p o s it iv o  de d isparo d e l mecanismo r e v e r s i -  

b le  para obtener una mayor fa c i l id a d  de acoplam iento a cu a l- 

q u ie r  t ip o  de tra c to r  dotado con e levad or h id rá u lic o . ^

Con e l  p resen te C e r t if ic a d o  de A d ic ión  se completa e l  i

o b je to  de l a  patente p r in c ip a l mediante l a  in o lu s ión  de un ^

d is p o s it iv o  mecánico que s in  v a r ia r  l a  esen c ia lid ad  de la  m is - f

K

ma, f a c i l i t a  la  a p lic a c ió n  d e l  d is p o s it iv o  automático de acoio-; 

namiento de arados r e v e r s ib le s  a cu a lqu ier t ip o  dé t r a c to r  que

está  dotado de e levador h id rá u lic o .

En e fe c t o ,  como se ind icaba en la  patente p r in c ip a l e l

accionam iento d e l mecanismo r e v e r s ib le  dependía de unas palan-
. . . .  íyR

cas montadas sobre e l  p rop io  tra o to r  cuyo funcionamiento haoía
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d isparar e l  mecanismo d e l r e v e r s ib le .  Las c itad as  palancas,

i/;'.'*.''''' M .

necesitaban  s e r  acopladas a cada t ip o  de t r a c to r ,  l o  cual o r i -  

ginaba algunos inconven ientes de t ip o  con stru ctivo  y  sobre 

todo d ific u lta b a n  e l  montaje y  desmontaje d e l mecanismo a l  

t r a c to r .

_ Mediante lo s  perfeccionam ientos que en e l  p resen te caso 

se declaran , se consigue independizar e l  mecanismo r e v e r s ib le

de manera que su accionamiento forma un bloque con e l  mismo,

n.-;.- :
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perm itien^o su a p lic a c ió n  a cu a lqu ier t ra o to r  d e l t ip o  de e l e -  KR; 

vador h id rá u lic o , completándose además, con un nuevo sistema 

de graduación más e fe c t iv o .

En resumen, en v ir tu d  d e l presente in ven to  se consigue

una mayor rap idez de montaje s in  necesidad de fa b r ic a c ió n  de R
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p iezas  e sp eo ia le s , s im p lifican do  a s i e l  mecanismo hasta e l  

punto de red u c ir  notablemente lo s  costos de fa b r ica c ió n  del 

mismo.

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  in te rp re ta c ió n  más exaota d e l 

ob je to  sobre que ha de recaer e l  presente p r iv i l e g io ,  en e l  

plano adjunto complementario de l a  presente exp os ic ión , se 

rep resen ta  una forma p rá c t ic a  para l a  re a liz a c ió n  in d u s tr ia l 

y  únicamente a t i t u lo  de ejemplo y ,  por con s igu ien te , s in  ca­

r á c te r  exhaustivo sino meramente in fo rm a tivo .

En e s te  p lano:

F ig .  H ,  v is t a  la t e r a l  d e l d is p o s it iv o  en posioiÓn de 

funcionam iento.

F ig . 28, d e ta l le  d e l accionam iento de l d is p o s it iv o .

En las  expresadas f ig u ra s , las  re fe re n c ia s  corresponden:

( 1 )  . -Armazón p r in c ip a l d e l d is p o s it iv o .

( 2 )  . -B ie la  de accionamiento de lon g itu d  graduable.

( 3 )  . -Soporte d esp lazab le .

( 4 )  , -Soporte de l a  a r t ic u la c ió n  de la  b ie la  de acciona­

m iento.

( 5 )  . -Tuercas para graduación de l a  long itu d  del armazón 

p r in c ip a l.

( 6 )  . -Extremo roscado de l a  b ie la  para graduación de au 

lon g itu d .

( 7 )  . -Tuercas de f i ja c ió n  para la  longitud  de l a  b ie la .

( 8 )  . - V a r i l la  e s ta b iliz a d o ra  de la  pos ic ión  de l a  b ie la  

de accionam iento.

( 9 )  . -Tuerca para graduación del apoyo a l  t r a c to r .

(1 0 ) . -Soporte de l a  v a r i l la  e s ta b iliza d o ra .

(1 1 ) . -Cable de mando.

Como se muestra en e l  g rá f ic o  ad junto, l a  b ie la  de a c c io ­

namiento que bloquea e l  d is p o s it iv o  de acción d e l mecanismo 

r e v e r s ib le ,  se compone de un vastago  roscado (6 ) cuya lo n g l-
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6$ .- tud se a ju s ta  por medio de la s  tuercas (7 ) a l  soporte (2 )

a rticu lad o  en su extremo su p e r io r . Este extremo, es tá  a r t ic u -  " 

lado mediante o tro  d isp o s it iv o  a ju stáb le  a l a  armadura p r in c i-  

p a l (1 ) que se gradúa mediante la s  tuercas c ita d a s  (5 ) c o rr ien ­

do hacia  un Jado u o tro  e l  soporte (3 ) que presente fo rga  de 

7 0 .-  "U ". E l conjunto es tá  montado en e l  extremo de la  p ieza  ( l )

a rtiou lad a  por su o tro  extremo en la  parte  su p erio r de l a  t o -  

r r e ta  d e l arado. Junto a dicho punto de a r t ic u la c ió n  ex is te  

la  f i j a c ió n  (10 ) que s ir v e  de enganche a l a  v a r i l l a  e s t a b i l i -  *. 

zadora (8 ) de manera que a l  acc ionar e l  cab le  de mando (1 1 ),  

75*- e l  conjunto bascula e s ta b iliz a d o  por la  v a r i l la  (8 ) ,  dejando 

l ib r e  e l  mecanismo r e v e r s ib le .

Por consigu ien te , este mecanismo forma un conjunto con e l 

d is p o s it iv o  d e l arado r e v e r s ib le  y  se desmonta junto con aquel,; 

evitando con e l l o ,  la s  b ie la s  de accionam iento cuya long itu d  

8 0 .-  dependía d e l t ip o  de t r a c to r .

R E I V I N D I C A C I O N E S  ^

1 9 ).-"PERFECCIONAMIENTOS EN EL OBJETO DE LA PATENTE P R IN -; 

CIPAL NUM: 265.858 por: "DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA ACCIONA- : 

MIENTO DE ARADOS REVERSIBLES Y DESPLAZABLES, ACOPLABLE A TRAC- k 

0 5 .- TORES DOTADOS DE ELEVADORES HIDRAULICOS" que se  ca rac te r izan  

porque e l  d is p o s it iv o  de accionamiento del bloqueo se compone 

de unas b ie la s  de lon g itu d  graduable cuyo extremo e s tá  f i ja d o  

a un soparte g ir a t o r io  accionado mediante un cab le , cuyo so­

porte  g ir a to r io  es tá  montado en un brazo de lon g itu d  también 

90. -  graduable que f i j a  la  t o r r e t a  soporte a l t r a o t o r  de manera

que a l  accionar e l  cable de mando es levantada la  b ie la  exten - 

s ib le  cuya p os ic ión  ea e s ta b il iz a d a  por una v a r i l l a  ligad a  a 

l a  to r r e ta  soporte d e l arado para de jar l ib r e  e l  mecanismo r e ­

v e r s ib le  perm itiendo e l  v o lte o  d e l arado.
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2 * ) . -"PERFECCIONAMIENTOS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRIN-y 

OIPAL NUM: 265.858 por: "DISPOSITIVO AUTOMTICO PARA ACCIONA-  ̂

MIENTO DE ARADOS REVERSIBLES Y IBSPLAZÁBLES, ACOPLADLE A TRAC-J, 

TORES DOTADOS DE ELEVADORES HIDRAULICOS" que se ca racter izan  

porque la  b ie la  de long itu d  graduable ea su scep tib le  de aer r  

desplazada en sen tid o  p a ra le lo  a l  a x ia l  de l a  barra  de aco­

plam iento de la  to r r e ta  a l  t r a c to r ,  siendo la  lon g itu d  d e l ¡i' 

armazón soporte d e l conjunto va riada  mediante un sistem a de 

tueroas acoplados a un vástago roscado que a su vez  se acop la  

por medio de un elemento en forma de h o rq u illa  a la  barra de ' 

f i ja c ió n  de lon g itu d  ex ten s ib le .

3A).-"PERFECCIONAMIENTOS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRIN- f 

CIPAL NUM; 265.858 por: "DISPOSITIVO AUTOMATICO PARA ACCIONA- ' 

MIENTO DE ARADOS REVERSIBLES Y DESPLAZARLES, ACOPLABLE A TRAC-} 

TORES DOTADOS DE ELEVADORES HIDRAULICOS". i-

La presente memoria d e s c r ip t iv a  consta de o inco  hojas fo -,¿  

liad as  y mecanografiadas por una s o la  cara, componiendo un to -  

t a l  de c ien to  doce lín e a s , in c lu idas  ó s ta s .

Madrid, 6 de Septiembre de 1.962
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