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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La presente invención se re fie re , según se expresa

en e l enunciado de esta memoria descriptiva, a una mesa

de trabajo que ha sido especialmente concebida para l ie

var a cabo e l  montaje de componentes sobre placas de

circu ito  impreso, para la  obtención de circuitos elec-
*

tronicos.

En este tip o  de trabajo, para cada circuito se es­

tablecen una serie de operaciones d istin tas que se repi­

ten en los sucesivos circuitos de idénticas caracterís­

t ic a s . En este sentido y  desde e l punto de v is ta  de ren 

dimiento laboral, resulta más interesante establecer un 

orden operativo lo más repetitivo posible, de manera que 

una determinada operación se lle va  a cabo en la s  dife­

rentes placas de circu ito  impreso, a continuación se 

efectúa otra d is tin ta  y  asi sucesivamente, en lugar de 

trabajar sobre una misma placa, de forma continua desde 

su in icio  hasta su acabado, ya que esto requiere una ma­

yor necesidad de cambio operativo y , consecuentemente, 

un rendimiento más bajo.

Siguiendo esta linea c íc lic a  de trabajo para un d̂ e 

terminado número de placas de circuito impreso, son cono 

cidas mesas de trabajo sobre las que se in stala  un deter 

minado número de placas y  que están capacitadas para gi 

rar ante e l  operario, de manera que ta le s  placas se ofre 

cen secuencialmente a l mismo para que repita sobre todas
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e lla s  la  misma operación, antes de pasar a la  operación 

sigu ien te.

La mesa que l a  invención propone, fundamentándose 

en l a  misma f ilo s o fía  funcional básica, presenta frente 

a la s  mesas convencionales sustanciales mejoras que re 

percuten de forma muy p o sitiva  en las condiciones de tra  

bajo del operario.

De forma más concreta tales mejoras afectan a les 

medios de fija c ió n  de la s  placas de circuito impreso, a 

los medios de acceso a los componentes discretos que de­

ben ser integrados en e l  circuito e incluso a l propic 

sistema de accionamiento y  control de dicha mesa!.

Básicamente t a l  mesa está constituida, como i es con­

vencional, a p artir de una plataforma f i j a  sobre la  cue 

se monta un plato gira to rio , centrando sus característi­

cas esp ecificas en la  existen cia, sobre dicho plato gira 

to rio , de múltiples parejas radiales de pletin as, cada 

una de la s  cuales, es d ecir de las citadas parejas, ac­

túa como medio soporte para una placa de circuito impre­

so. Una de la s  características de ta les pletinas se een 

tr a  en e l  hecho de que la s  mismas se asocian a l plato gi 

ratorio  con posibilidad de regular su distanciamiento, 

en orden a ajustarse dimensionalmente a diferentes tipos 

de placas de circu ito  impreso. Otra de las característi­

cas de ta le s  pletinas se centra en configuración general 

tra p e cia l, determinante de bordes superiores, para apoyo 

de la s  p lacas, sensiblemente inclinados hacia arriba 7
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hacia afuera, lo que supone un mejor posicionamiento pa­

ra la  placa de circuito impreso, desde e l punto de vis­

ta  de manipulación por parte del operario. También afec­

ta  la  invención a los medios de fija c ió n  de las placas 

de circu ito  impreso a ta le s  parejas de pletin as, lo cual 

se consigue mediante una especie de pinzas elásti&qp. de 

f á c i l  manejo, que serán descritas más adelante. .**.**.4 e e e o
En e l  centro del plato giratorio y  enmarcada por 

la s  parejas de pletinas radiales que ocupan una zpngpe.
o e

rim etral, se establece una proyección tubular, de eje

v e r tic a l, de configuración poligonal, de manera que. cada

una de sus caras se corresponde con una pareja de nlenti

ñas, estando dichas caras de la  proyección tubulan.cen-
* * .

*  o *  *

t r a l  dotadas de medios, que también serán descritos más
o *

* * .  *
adelante, para e l  acoplamiento a la s  mismas de cajas o 

contenedores para los diferentes componentes electróni­

cos que han de ser aportados a las placas del circuito  

impreso con lo  que e l operario se encuentra, para cada 

placa y  debidamente enfrentados a la  misma, inmediatsmeB 

te  por detrás de e lla s, una serie de pequeños contenedo­

res en los que dispona de todos los elementos que ha de 

acoplar en la  placa correspondiente.

El plato giratorio, con sus diferentes accesorios, 

es accionado por el operario con la  colaboración de un 

pedal, de manera que cada pulsación sobre dicho pedal 

determina un giro parcial en el plato correspondiente a l  

distanciamiento entre soportes para respectivas placa3
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de circu ito  impreso, es decir que cada accionamiento del

pedal supone un giro del plato de magnitud adecuada para

que ocupe l a  situación de correcto enfrentamiento de

dicho operario la  placa de circuito impreso siguiente.

No obstante el árbol puede gira r en continuo, a

velocidad constante, velocidad regulable a c r ite rio .á e l

operario, a  través de un potenciómetro, cuando dicHd*.ope.... —*
rario adquiere un grado de habilidad su ficien te como pa­

ra que e x ista  un sincronismo entre l a  velocidad da .girooo
continuo por e l  seleccionada y  su fa c ilid a d  para efec-

i
tuar e l  montaje de los correspondiente componente, .le

hecho e l  grado de habilidad su ficien te  para que el.árbol
* .*

pueda girar en continuo, es adquirido con cie rta  -rapidez
. .  * .

y  fa c ilid a d . ..o
Otra de las características de l a  invención, en 

la  que se fundamenta básicamente la  funcionalidad de la  

mesa de trabajo que se preconiza, se centra en e l  hecho 

de que a tenta con medios para suministrar a l operario in  

formación correspondiente a los componentes a montar.

De forma más concreta sobre l a  plataforma f i j a  y  

preferentemente con carácter amovible, va instalado una 

especie de a t r i l ,  capaz de soportar, en situación perfec  ̂

tamente v is ib le  para e l operario, una representación del 

tip o  de circu ito  impreso sobre e l  que ha de trabajar, en 

la  que destacan neta y  claramente lo s  componentes que de, 

be manejar.

De l a  estructuración que ha sido someramente des­

c r ita  se deduce que la  mesa que la  invención propone re-
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s u lta  especialmente idónea para series medias, en la s  que 

se consigue e l rendimiento máximo.

Para complementar la  descripción que se está rea­

lizando y  con objeto de ayudar a una mejor comprensión 

de las características del invento, se acompaña a la  pre 

sente memoria descriptiva, como parte integrante de.á,a

misma, de un juego de dibujos en e l que con carácter *.ilus* * * * *
tr a tiv o  y  no lim itativo , se ha representado lo  siguiente: 

La figura 1 . -  Muestra una v is ta  en perspectiva de
e e

una mesa de trabajo para c irc u ite ria  electrónica realiza

da de acuerdo con e l  objeto de la  presente invención-
* * * * *

La figura 2 . -  Muestra un d e ta lle  ampliado -del pía
* + .  *

to  giratorio, concretamente de un sector del mismo.corres
*  *  *  *  

* * *  +

pondiente a una pareja de pletin as radiales destiladas a
*  *  ^

la  sustentación de una placa de circu ito  impreso.

La figura 3*** Muestra un d e ta lle  en sección del 

conjunto representado en la  figura 2, concretamente de 

acuerdo con la  lín ea de corte A-B de dicha figu ra, en la  

que se observa la  posibilidad de regulación posicional 

de las pletinas respecto del plato g irato rio , a si como 

una de las pinzas elásticas para la  retención de la s  pía 

cas de circuito impreso.

La figura 4 . -  Muestra un d e ta lle  parcial de la  pro 

yección tubular central, según una v is t a  en perspectiva , 

en e l  que se observa uno de los soportes para un contene 

dor de piezas, habiendo sido representado este último en 

lín ea  discontinua.
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La figu ra 5 . -  Muestra, según una representación se 

mejante a la  de la  figura 4 , otro de los elementos de f i  

jación para los contenedores de piezas, concretamente uno 

de los que ocupan los niveles superiores.

A la  v is ta  de estas figuras puede observarse como 

la  mesa de trabajo para circu iteria  electrónica qua.l& 

invención propone se constituye a p a rtir  de una plaMáfor 

ma f i j a  1 ,  provista de patas 2 o de cualquier otro medio 

convencional para su adecuado distanciamiento respecte
e e

del suelo, plataforma f i j a  1  mayoritariamente ocupada por

un plato giratorio 3 que constituye l a  zona de trabajo p
* * * * *

propiamente dicha. * .*.
* *

En la  zona perimetral del plato giratorio  3 s- -afee
*  *  *

*  *  *  *

tando a una corona circular, se establecen una pluralidad
* ** * * *

de parejas radiales de pletinas 4- 4 ' ,  cada una de la s  cua 

le s  presenta un p e r fil en L, de manera que su rama infe­

r io r  3 se adapta a l plato 3 y  se f i j a  a éste último con 

la  colaboración de to rn illo s 6 que juegan en o r ific io s  

rasgados 7 del sector 5 de la s  placas, oon lo que se con 

sigue distanciar a voluntad las placas 4- 4 ' de cada psre 

ja , de acuerdo con las necesidades de cada caso, estalle  

cidas por e l tamaño de la  placa de circu ito  impreso 8.

Una de las características esenciales de la s  p le ti  

ñas 4- 4 ' se centra en su configuración tra p e cia l, clara­

mente v is ib le  en su figura 2, que determina que sus bor­

des superiores u operativos 9 se encuentren acusadamente 

inclinados, confiriendo t a l  inclinación a la  placa de cir



cu ito  impreso que ha de adaptarse a los mismos, con le 

que la  posición de dicha placa resu lta  la  mas idónea para 

e l  trabajo d el operario.

En lo s citados bordes 9 de la s  placas 4- 4 ' ,  exis­

ten  aletas 10 acodadas hacia afuera, con las que colabo­

ran dados 1 1  configurando pinzas e lá stic a s, para ia.que

dichos dados 1 1  son atravesados por un to m illo  12*,*.*qpe
* *  * *

atraviesa también a las aletas 10 y  sobre el que se insta  

la ,  por debajo de dichas a letas, un resorte 13 que genni
a e

te  la  elevación de los dados 11 respecto de las aletas 10 

y  l a  recuperación e lá s tic a  de los mismos, a l cesar lp  ac

ción deformadora, conformando la  cin ta  elástica  paap re
* ****

tención de lo s bordes correspondientes de la  placa. R del
+ + w

*  +  *  *

circu ito  impreso.
e e 

* * + *
De acuerdo con l a  estructuración descrita cada pa­

r e ja  de p letin as radiales 4- 4 ' que constituyen e l soporte 

para una placa de circu ito  impreso 6, permiten adaptarse 

dimensionalmente a esta última y  ofrecen para la  misma 

una perfecta fija c ió n  con una inclinación idónea para fa  

c i l i t a r  las manipulaciones sobre la  misma.

Como complemento de la  estructura descrita en la  

zona central d el plato giratorio 3 se establece una proye;  ̂

ción tubular 1 4 , facetada, es decir de planta poligonal y  

cuyas cara** 15 coinciden posicionalmente con las respecti 

vas parejas de pletin as radiales 4- 4 ' ,  estando cada una 

de ta le s  caras provistas de medios de retención para caja)! 

o contenedores 16 de lo s diferentes componentes discretos
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que han de p a rticip a r en la  conformación del circu ito  

electrónico de que se tr a te . De forma más concreta dichos 

medios de retención consisten en pletin as 17 solidariza­

das a las caras 1$ citadas de la  proyección tubular, í o r , 

mando alineaciones v e r tic a le s  y  estando cada una de tales  

pletinas 17 provistas de un plegamiento 18 en su borde 

superior, destinado a adaptarse a la  zona posterior* del 

borde o embocadura del contenedor 16 , mientras que eu 

su borde in fe r io r  presenta un acodamiento ortogonal y
e e

frontal 19 sobre e l  que descansa parcialmente e l  fondo de

dicho contenedor 16 , pudiendo dicho acodamiento 1^ presen

tar una amplitud escasa, como en e l  ejemplo representado
*** .*

en la  figu ra 5 y  correspondiente a la s  alineaciones, supe
*  *  *  *

riores de contenedores o bién  afectar a toda la  base ¿ele e* * * *
contenedor, como sucede con e l referenciado con 19 ' en la  

figura 4 , e incluso presentar un acodamiento extremo 20 

en correspondencia con e l  de l a  propia caja o contenedor 

16, habiéndose elegido esta  solución para las alineacio­

nes inferiores de contenedores, pero sin  que una u otra 

determinen carácter lim ita tiv o  alguno.

Esta especial configuración de los medios de reten 

ción representados en la s  figu ras 4  y  5 fa c ilita n  e l  mon­

ta je  y  desmontaje de los contenedores 16 para lo s compo­

nentes del c ir c u ito  electrón ico, ocupando ta le s componen­

tes una situ ació n  de máxima proximidad respecto de la  zo­

na de trabajo establecida por la  pareja de p letin as 4- 4 ' 

correspondientes, lo  que repercute en una mejora de las
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condiciones de trabajo para e l operario.

Esta proyección superior 14 , en l a  que se estable­

cen lo s  contenedores para lo s diferen tes componentes elec 

tron icos, está montada también sobre l a  libertad de giro 

para l a  plataforma 1 , pero con carácter independiente res 

pecto del plato 3, efectuándose su g iro  de forma manual 

por parte del operario y  a cr ite r io  propio. * J.

Sin embargo y  como anteriormente se ha dicho, el 

plato giratorio 3 está montado sobre un árbol motrizJ
e e

bién gobernado a impulsos por un pedal de accionamiento,

de manera que cada pulsación sobre dicho pedal determine

e l avance unitario del plato g ira to rio , en orden ^ *su sti-

tu ir  cada pareja de pletin as por la  inmediatamente- .siguió
* * * *

te , o bien estableciéndose un movimiento giratorio, corti-
e e* * * *

nuo, de velocidad regulable, acorde con e l  ritmo de tra­

bajo d el operario.

Finalmente y  como una de la s  cara cterística s esen­

cia le s  de la  mesa que se preconiza, e s ta  incorpora una es 

pecie de a t r i l  21, f i já b le  a la  plataforma 1 de la  misma 

en la  zona más idónea establecida por e l  operario, a tr il  

21 en e l  que se dispone información 22 correspondiente a l  

trabajo a re a liz a r. De forma más concreta en dicha infor­

mación 22 aparecerá representado en c irc u ito  impreso co­

rrespondiente a las placas sobre la s  que se debe trabajar 

y  sobre é l,  claramente destacada, l a  posición correcta de 

cada componente a montar sobre la s  placas en cuestión.

No se considera necesario hacer más extensa esta
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descripción para que cualquier experto en l a  ma­

te r ia  comprenda e l  alcance de la  invención y  la s  ventaja! 

que de la  misma se derivan.

Los m ateriales, forma, tamaño y  disposición de lo! 

elementos serán susceptibles de variación siempre y  cuan­

do e llo  no suponga una alteración a la  esencialidad .del

invento. **.**.
* + * *

Los términos en que se ha descrito esta memoria 

deberán ser tomados siempre en sentido amplio y  ifo .lía i-
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .  -  MESA DE TRABAJO PARA CIRCUITERIA ELECTRONICA, 

que siendo del tipo de la s  que se constituyen medíanse 

una plataforma f i j a  sobre la  que se monta un plato gira­

to rio  capaz de recib ir a la s  diferentes placas de*oircui
* **.

to  impreso sobre las que ha de lle va rse  a cabo e^ .monta­

je  de los diferentes componentes, esencialmente se carac 

te r iz a  porque sobre dicho plato  girato rio  y  afectando 

a una zona perimetral del mismo, se establecen una plura 

lidad de parejas radiales de p le tin a s, destinadas .-cada 

pareja a r e c ib ir  a una placa de circu ito  * impreso  ̂.*ha-

biendose previsto que ta le s  pletin as estén capacitadas
*  * * +

para regular su distanciamiento, en orden a acopiarse
.. .**

en cada caso a la  anchura de la s  placas de circu ito  im­

preso, que presenten sus bordes superiores, receptores 

de las placas, acusadamente inclinados hacia arriba y 

hacia afuera y  que cuenten en ta le s  bordes con pinzas 

elásticas para retención de las referidas placas.

2 .  -  rmaA DE TRABAJO BABA CIRCUITERIA ELECTRONICA, 

según reivindicación 1, caracterizada porque las mencio 

nadas parejas de pletinas radiales presentan un p e r fil  

en L y  se adaptan a l plato giratorio  a través de su ra­

ma horizontal o in ferior, en la  que existen o r ific io s  

rasgados transversalmente para su fija c ió n  con distancia  

miento regulable a dicho p lato, mientras que su rama ver 

t i c a l  adopta una configuración tra p e cia l, determinante



-  1 3 -

de la  citad a inclinación de sus bordes operativos $ esta­

bleciéndose en dichos bordes aletas acodadas hacia afue­

ra sobre la s  que se montan dados que configuran con na­

le s  a letas la s  citadas pinzas e lá s tic a s , para lo  que da­

dos y  a le ta s están atravesados por to m illo s  asistidos  

por resortes inferiores.

3 .  -  MESA DE TRABAJO PARA CIRCUITERIA ELECTRÓNICA,
*  +  *  *

según reivindicaciones anteriores, caracterizada porque

Mi la  zona central del plato giratorio  se estableqe^nna

proyección tubular superior, de planta poligonal, cuyas

caras la te r a le s  coinciden con las diferentes parejas de

pletinas radiales y  en cada una de la s  cuales se  estable

ce una alineación v e r tic a l de medios de retención? .para
*  *  *  *

respectivos cajetines o contenedores de los componentes
* *

* *  * *

discretos que han de integrarse a l a  placa de circuirá  

impreso.

4 .  -  I^SA DE TRABAJO PARA CIRCUITERIA ELECTRONICA, 

según reivindicación 3$ caracterizada porque los citados 

medios de retención para los cajetin es o contenedores

de los componentes del circu ito , consisten en pletinas  

que se f i ja n  a la  cara externa de la  proyección tubular, 

que presentan su borde superior replegado hacia afuera 

y  hacia abajo, para r e c ib ir  e l borde posterior de la  em­

bocadura de lo s cajetines y  cuyo borde inferior se acoda 

ortogonalmente hacia adelante, en mayor o menor amplitud 

para co n stitu ir  un apoyo de la  base del cajetín .

3 . -  MESA DE TRABAJO PARA CIRCUITERIA ELECTRONICA,
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según reivindicaciones anteriores, caracterizada porque 

e l plato giratorio está  asociado a un árbol motriz, con­

trolado por un pedal, cuyo accionamiento provoca bien e l  

giro parcial de dicho conjunto en una amplitud equivalen 

te  a l distanciamiento entré parejas consecutivas de ple­

tin a s radiales, bien un movimiento continuo de velocidad 

regulable, mientras que la  proyección central soporte de 

lo s  contenedores para lo s  diferentes componente electró­

nicos, está montada también con carácter girato rio . sbbre 

l a  plataforma f i j a ,  pero en este caso independientemente
i

d el árbol motriz y  con accionamiento manual.

6 .-  MESA DE TRABAJO RARA CIRCUITERIA ELECTRONICA,* * ** **
según reivindicaciones anteriores, caracterizada porque

*  *  *

*  +  *  *

sobre la  plataforma f i j a  se in sta la  una especie d$ a tr il ,  

con carácter amovible, destinado a soportar informacicn 

correspondiente a l trabajo a r e a liz a r , concretamente tn 

representación de la  placa de c ircu ito  impreso de que se 

tr a te , en la  que destacan lo s  componentes a montar sotre 

l a  misma.

MESA DE TRABAJO RARA CIRCUITERIA ELECTRONICA, 

según queda descrito y  reivindicado en la  presente memo­

r i a  que consta de catorce hojas todas e lla s  escritas a 

máquina por una sola de sus caras y  se representa en los 

dibujos que se acompañan.

Madrid,

p. a.
jUAM JOSCjM
p. p*

. .. .ó *  Picazo Sierre



PIHER ELECTRONICA, S.A.



HOJA UNICA

10

19 MADRtD 1 7 jm ,gg;
p. a.


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



