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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
8 favor de Don Juan PRAT 3:7,5T y Don Pedro EGEA GIL
de nacinalidad espafiole

residonte en Barcelona, calle Castillejos, n? 406

por:

»MECANISMO ENROLIADOR DZ MECHAS TEXTILES 7573 DOTES DE
HILATURA»,
MEMORIA DESCRIPTIVA
© En el enrollamiento de meochas textiles en el interior ae

los botes de hilatura, vienen observéndose ropetidmmente olertas
irregularidades que luego son causa de incovenientes trabazones o
snudados en las bropias mechas, produciendo las congguientes per
turbsoiones en 1la instalacién y utilizacidn de aquellos botes en
los manusros, donde guedan expuestos al movimiento-de rotacién
apropiado para alimentacibn del tren de estiraje.

Log recurrentes, atentos a la observacién de las condicio-
nes en que actualmonte se realiza el enrollado de las meches en el
interior de los botes nombrados, han ideado wn mecanismo cuya

gim plicidad do construc:idn, tanto como la bondad de su funcions-
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miento,lo constituyen como elemento insustitufble en la funecifn

ospoolfica a que se destina, siendo precissmento dicho mecanismo
el objeto de la presente patente de invencién destinads a amparar
su derecho a 1ls propiedad y explotacidn exclusiva del mismo,

Congigte esencialmonte dicho mecanismo en una placa girs
toria destinada a la sustentacién del bote, cuya rotacibn tiene In
gar debajo de un cabezal que contiene un conducto oblfouo que de-
termina, a virtud de la rotacién simulténoa de ambos elememntos,
un arrollamiento particular y wiforme de la mechs textil alrede-
dor de un hueco centrel, de didmetro variable,

Las particularidades sucintamente indjicadas como caracte
r{sticas dol mocanismo que motiva la presente patante de invencié
pueden ser spreciadas con todo detalle a través de la descripeiln
do una fprma preferids de realizacibn préctica que, a sblo titulo
de ejemplo no limitagtivo, se expone a continuecién referida a um
hoja de dibujos gue se acompafia y en los que: '

' Ta Mg, 1 muestre una seccién, dividida en tres tramos,
del slzedo de un mecani smo dispuesto de conformidad con la inven-
cibn,

La Plg. 2 eg un detalle en »lenta que refle jo las evolu-
ciones y plegado de la mecha textil en el interior del bote,

Secfn la realizacidn'representada como ejemplo en lg hoj
de dibujos adjunte, el mecanismo estf gompuesto por una armadura
sugtentente (1), cuya base se encuontra afisnzade sobre una placs
(2), mientras gue sobre su extremo suporior toma apoyo otro pla -
oa (3) en la que se aprecia un orificio de gran difdmetro, provis-
to de un aslento laberfntico continuo (3*) gobre del que se apoya
la corona perifﬁfica coincidents, con o sin interposicién de sgu-
Jag 0 rodillos, do un cuerpo giratorio (4) que dispone, en su par

te superior, de wna platina (5) que queda constantemente apoyada
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gobre un rodamiento axial (6), slrededor dol que puede girar, en

sontido conveniente, a merced de la rotacién de wn eje transudsox
(7).
’ A los efectos deo goblerno del mecemismo, dicho eje (7)

5. dispone de wn engranaje (8) que es ebénico en ol ejemplo represen-
tado, y con ol que engrana otro elemento andlogo (9) que se halla
solidarizado al extremo de un eje (10) que, apoyado sobre un so-
porte o cojinote adecusdo (11), estd conjugado con un motor o una

transmisibn dependiente de ésto, Bn tales condiciones, el movi-
10, meonto de rotacidn que afocta al oje (10), es transmitido al drba
(7) para que éste produzea los covrespondientes movimientos de ro-
tacidn de una vloca portabotes (12), simmltancsmente com los del
cuerpo glratorio superior (4) y do un juego de rodillos (13) que
recogen lo ointa de la carda (14) y ls conducen hacis ol interior
15, del bote (15), despuds de su psaso por una conduceidn distribuido-
| ra (16) gque ocupa oblicusmonte 8l nombrado cuerpo giratorio supe-
rior (4),
Pera impulsar ls rotacibn del plato poriubotos (12), se
dispone el extremo dol ejo de mando (7) apoyado sobre un tejuelo
20, (17) que permanece alojado en el interior del mufién correspondien-
te (18) previsto en la propia placa de base (2), siendo portador
ol mismo eje (7) de un pifién dentado (19).solidario de 61, a tra-
vés Qefl cusl acclona un tren de engranajes reductor que estd com-
puost 0 por un elemento loco (80) cuyas dos coronas dontadas son
25. de distinto didmetro y puede girsr librememte alrodedor de un ele
(21) que permanece fijo a la propia Dlaca de bage (2). Bste primer
tramo rveductor (20) acciona otro elemento anflogo (22) que pusde
glrar 1libremente sobre el eje (7), trensmitiendo ol movimiento de
rotacién do su corona de menor didmetro s un pifim intermedio (23)

30, que, girando también libremente eobre wn oje (24), engrena con un
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aro dentedo (25) que & pura solidarizado, & travgg de medios ade-

cuados usuales, en el dorso dela placa porta~botes girvatoria (12)

a1 stinguiéndose, ontre 4ste y la placa sludide (2), la interposi-

cibn de un elomento discoidal fijo (26) on cuys zone central dls-

5. pons de unas moliuras snulsres (27) que, por uno dg sus lados, se
aplican a la estabilizacién del eje de giro de la placa (12), al
aparecer dsta provista de otros salientcs snulaves (28) que que- :
dan y permanecen alojadosA on a8 covided determinads por los primo-
ros,

10, Bn la parte superior del mecanismo quo se describe, seo dls
tingue la placa fija (3) que se encuontra afisnzada al extremo de
le srmedura (1) o través de medios apropiados (29) y quw es atra-
vgsada poyr el mismo eje principal (7) formdndose, en ol lado su~
verior de dicha ‘piaca (3), dos cémaras huecas do las que uns de

15. allas viene determinsde por m casco (50) gue forme ol.mpdio sus-

~ tentante del rodamiento axial (6) y de la platina (5) del cuerpo

giratorio (4), mientras qué la cémera hueca restante queda forma-
da por la cavidad de una envolvente concofde (31) gque se establece
aomo tape superior del meoenismo, con una condicién de mOvimientos g

20, angulares de apertura o cierre que jpueden transnit{rsele a volun-
tad merced & la disposicidn do waarticulacifn (52) situade en &
une de sus lados,

En el interior desl cuerpo giratorio (4) se fija un aro

dentado (33) cuyos dientes periféricos permenecen vonstaentementoe

25, ensranados con 1os coincidentes de w pifion (34) que es solidario
del repetidamente nombrado eje (7) de modo aue, la rotacibn de és
to produce, simultansamente con la del plato portabotes (12), una
rotacifén en sentido contrerio del cueipo ziratorio (4) y, por eud -'?
del condueto aistribuidor (16) de la mocha textil (14) cuyo svan-

30, co por ol interior de aqudl os producido con una velocidad consten
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-te morced s la provisibn de un juego de rodillos conductores (13)

cuyos ojos (35) giran simultaneemente y en sentido contrario, gra
clag a hallarse unidos por dos engranajes coincidentes ($6) de
los quo uno de ollos se smcuentra efisnzade sobre el mufion de‘una
rueda cénica (87) que o8 gobornada por al opo wio elemento anélo-
go (38) situado en el extremo del eje principval (7) y solidario
de éstea segln medios epropiados de fijacidn, comploténdose el con-
Junto del mecanismo con wn ocasquillo de zufa (39) de la mecha tex
t11 (14) y que epavece slineado axilmente cai ¢l eje geomébrico
de la boca de entrads & la conduccidén oblfcus (16), y fijo sobre
la envolvente concoido (51},

Observando cinematicamente el mpcanismo descrito, puede
aprociarse sin difioulted quo miontras el bote (15) gira en un sau
tido al quedar apoyado por su base sobre la vlaca rotativa (12),
al ousipo superior (4) lo hece en sentido contrario pars que la
mecha toxtil (14), que discurve progreosivamente por el intsrior

de la conduccidn (16), descienda hacia el bote (15) donde, a vir-

‘tud de la desalineacién de los ejes zoometricos de las placas su-

perior (4), e inferior (12), dicha mocha (14) se arrolla formando
bueles (14*) qﬁe, partiendo de una cavidad central comfin (14°*) de
seceibn sensiblomente cilindrica, foyman sus inflexiones extremas
alineadas y distriufdas wmiformemonte on ol intorior de un poliw
gono ideal, de un ndmero de lados variable y segfm un didmetro cir
cunserito, que es funcilbn precisamente del radio do girc de la bo-
ca inferior do la aluiida oonduceidn (16), obteniéndose as{ un pex
fecto plegado ae la mecha textil en el interior do cada bote (15)
y soslayfndose en forms dofinitiva la sosibilidad de que dlcha me-
chd8 se enrolle defectuosamente y pueda dar luzar a enojosas in-

torrupcionog de la opsracidn do estiraje, vor anudados incovenien

tes.
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Is convenionte suavidad del movimiento de rotacibm del
cuerpo giratorio superior viene determinada por la provisidn del
nombrado rodamiento axial (6) gque, siendo indistintamente de bo-
las, agujas o rodillos, sustenta por uno do sus flancos anunlares,
o la platina (5) de la-que sende el conjunto del plato 0 cuerpo
rotativo (4) cuyas dimensiones, esf como las del conjunto del mem
nismo, estén rclacionadas con lag de los rropios botes (15) que,
por razones de transporte, tiendon a sufrir aumentos do didmetro
que quedan comprendidos entre 9 y 18 pulgadas o més, siendo preci-
gomento dstas variaciones las que afectan al plegado do ls mecha
textil, favorecido en el presente caso, por la idbusa suspensién
del cuorpo giratorio superior por ol nombrado rodemiento axial, &
travéds de cuya dieposi;idn queda completamente libre el especio
comprendido entre ambos elementos giratorios para que la fibra 0
mcha toxtil vueda evolucionar en la iforma prevista y expreosedes.

Descrito el objeto ¥ alcance do la invencibn, debe com-
prenderse que lag realizacionss précticas del mocanismo que moti-
va dgte patente no quédan ogtrictamonte limitades a la forma ox-
puesta sino que, por el contrario, son susceptibles de adquirir
miltiples variaciones de detalle, vanto constructivas como de for_
ma, sin que por ello se altere la esoncialidad do la invenciﬂn.

N 0o 7 4
REIVINDICACIONRS

Se reivindioa como Objeto de ls presente Patente de Invan
cién:

18 ..ligcanismo enrollador do mechas textiles para botes
de hilatura, que se caracteriza esencialmente por disponer de una
armazén fija en cuys base toms apoyo un plato giratorio destinado
a la sustentacibn de los botes de hilatura, de didmetro variable,

que hayan de ser llenados, mientras que a su »arto superior gqueda
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afianzado un cabezal on el éue e distingue un cuerpo gue es
tambidn giratorio alrededor del ojo geomdtrico de un rodsmiento
axial sohre del cuasl se apoys una platines extrema del propio cuer
po giratorio que epareoce abierto oblicuamente por una conducciby
sensiblemente tubular, cuya boca de entrada ~ueds situada sebajo
de dos limas paralelas tangentes a wm juego de rodillos alimentea-
dores, mientras que el radio de giro de la desembocadura inférior
do la misma conduccidn oblfcua, es mayor qus el del bote recoge-
dor de la mocha textil, a fin de gue el plegado de ofta alcance
hasta mds alld del radio del bote y feje un orificio central alre
dedoi del cual parten una gucesibn de bucles radiales que sSe su-
perponen en el interior del bote formando un plegado particular
que es caracterfstico de la aplicacibn dol mecanismo,

28, -Megcanismo enrollador d¢ mechas textiles nara botes
de hilatura, degfn ls primera veivindicacibn, carscterizado por
ol hecho de :ue 6l cuerpo girastorio superior se halla provisto de
unas gu{ée anulares lgberinticas dque coinciden con otras oponentes
satablocidas en la placa L ja de la armadurs y destinadas a ovitay
juegos laterales del nombrado cuerpo airatorio sl quedar és8te sus-
pendido deosde una platina superior cue permanece constantementse
apoyada sobre un rodamiento axial, producidndose log movimientos
de rotacién de dste cuerpo giraborio por engrane de un aro denta-
do que es solidario del mismo y que es gobernado por wn pifién que
avarece fijo & un eje que z través do transmisiones apropiadas, es
accionado por un elemsnto motriz conjugado con el mecanismo.

35.—M§canismo enrollador de mochas textiles para botes
do hilatura, segfin cualquiera de las dos reivindicaciones snterio-
rog, caracterizado por disponor do un e¢je principal situado en po-
gicifbn vertical y apoyado por su extremo inferior gobre un te jualo

ubicado en 1a placa inferior fija de la armasbn, halldndose dicho
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ojo combinado con un tren de engranajes reductor y t!‘nemisor a

travds del cusl accions ima ploca porta-votes quo gse halla asen~
tada en le parte inferior de la armazdén ija v situada sobre un
elemento discoldal que impide cualquier desplazamiento lateral de
la nmisma, defﬁnién&ose la rotacibén de la placa porta~-botes simul-
taneemente, awque en sentldo contrario y con velocidad igual ©
distinta, con la del cusrpo gi;amorio superior cuyo movimiento
angular viene detorminado también por ol aludido eje¢ principal,
quedendo 4ste cuorpo glratorio suporior sl0jado en el interior de

un cabezal en el que se distingue wma cémara hueca formads por um

carcasa de sustentacién del rodemiento axil sobre Gel gue permane-

ce apoyada la pletina superior del éuorpo siratorio y cuys cémars
qoda cubierts por otro espacio husco definido por ol vaciado de

ung envolventve concoidé que es articuleds por uno de sus lados ¥

en 1la que se nalla incrustado un casquillo sufa-mochas que queda

axilment e alineado con el eje geomdtiico de la boca de entrada a

le conduceién oblfous dlstribuidora de la no cha,

48 .lecanismo enrollador de mechss textilos para botes
de hilatura, segfln cualquiera de las reivindicadiones anteriores,
caracterizado por ol hecho de due on el espacio comprendido emtre
la envolvente concoide del cabezal y la armedurs 0 csrcass de sus-
tentacibn del rodamiento axil de apoyo del cuerpo :iratorio, Cune-
da situsdo un juego de rodillos do conduccibn de la mecha textil,
cuyos @ jes respectivos quedan conjugados mediante sendas ruedas
dentadas de lns que una do ellas es solideria de un olemento and-
logo quo eg accionndo desde el eje prineipel, simultanesmente con
el cuerpo glratorio distribuidor de la mecha textil y con el pla-
to porta-botes, aplicédndose el nombvado juepo de rodillos & la ali
mentacién progresiva de 1la mecha para que ésta, dessuds de dis-

currir pa la copduccién oblfoua repetidamente nombrada, se deposi-
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te ¥ superponga en el intevior del bote corrvesnomdiente formendo wn

plogado por buecles, goometricamente insecrito en un polfgono do le-
dos variableg en mimero.

58 ,~Mecanismo enrollador do mechns textiles para botes de

‘hilatura, secln cualoulera de lns reivindicaciones smteriores, ce-

racterizado pbr presentar una placa porta-votes giratoriea y un
cuerpo distribuidor de mecha textil, asimigmo girstorio, cuyos mo-
vimiontos de rotacidn, a velocidades igunles o distintas ¥ en sen-
tigos oOpuesgtos, les son tranamitidos por ¢l ataqué de las repecti-
vag redas dontadas contra los dicntos periidricos de unos aros
gque se encuentran solidarizados a los clementos glrvatorios nombra-
dos y en oposicién directa con las rnedns de gbhisrno gue dependen
del eje principal del mecanismo y a través dsl cual se transmiten
todos log movimientos de votacidn quo afoctan inclusive 2 los jug-
gos de rodillos conductoros de la mochs textil hacia la conducoib
oblfcua que la distribuye em cl interior del bote eorrespoﬁdiante,
g morced de la propis rotacidn de la conduaibn v do la desalinea- .
cién o excentricidad del oje geomftrico del cuerpo glratorio supe -
rior con relacifn al conjunto infoiyior Iormado por el bote ¥y a
placa rotativa de sustentacidn, ' V

6%,-1BCANISMO ENROLLADOR D3 LiZCHAS TEXTITES PARA BOTES DE
HITATURA. |

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran con
la esencia]idéd propla de la mnisma.

consta la presente ligmoria descriptiva de mueve pfginas
fbliadas N meoanografigdas por ma sola cara ¥ v geompsfiade de
was ho ja de dibujos eclarativos.

Mhdrid§ Septicmbre de 1982
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