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En la presente Memoria Descriptiva y planos adjuntos,
vamos a describir las caracteristicas de un aparato motooultor,
cuyas cualidades de novedad y rendimiento merecen que se otor-
gue a su titular el privilegio de su exclusiva fabricacién y vent
en Espafia y territorios dependientes.

Le moderna orientacidn de la Agricultura, que tiqnde-ii
2 la mecanizacién creciente de todas y cada una de las ;aboresf..
del campo, ha venido fomentendo la creacidén de nuevas y modernas’
méquinas agricolas, en las que mediante ingeniosas oombihadion@%k

de elementos, vienen consiguiéndose con perfeccidn oeda dfa



15

20

25

30

35

40

creciente mejores trabajos y cultivos -del campo, con rendimien~
tos cada vez mayores, adaptdndose cada mdquine nueva e la mi-
81én especi{fica para la cual ha sido creada.

El titular de la presente Patente, abservador de las
tareas agricolas en la produceidn remolachera, ha podido com-~
pxbar que el agotador trabajo de la roturacidn de los campos
durante el periodo de crecimiento de las plantas, se sigue rea-
lizando en Espafia mediante los procedimientos rudimentarios de

siempre, con el natural escaso rendimiento. Por ello, buscando

la forma més racionel y directa de resolver esta necesidad, ha

creado la miquina que mds adelante describimos, que especificamen

te ha sido oreada pare la roturacidn de los campos sembrados de

remolacha, si bien es asimismo apta paras su aplicacidn en cua~

lesquieras otros sembrados, cuyas caracteristices de separacién
¥y plantas

de surcos /guardan similitud con la de aquel otro cultivo.

Este aparato ofrece un bajo consumo de gas-oil, y sobre
t0odo una extraordinaria sencillez de mecanismos y manejo, a fin
de que su manipulacidn sea muy fécil y esté al alcance de cual-
quier trabajador agricola.

Para suxiliarnos en nuestra descripcidn, se acompafie
un juego de planos integrado por dos hojas, en las que se apre-
cla en forma esquemdtice la estructura de este nuevo apsrato,
8i bien estés ilustraciones por aportarse a titulo de ejemplo
deberdn ser consideradss en su més amplio sentido.

En la hoja 12 fle planos, la figurs 12 constituye una
vista en slzado del motocultor, con une de sus ruedas traseras
parcielmente seccionada; la figura 22 supone una vista en planta
superior del mismo, oon sus ruedas posteriores seccionadas parse -
mostrar la posioidn que ocupan los dispositivos roturadores en
el aje de ellas; en cuanto a la figura 32 nuestra en elzado al

aparato, desprovisto de las ruedas de traccidn por carretera,
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y en disposicién de ser empleado ya en el campo. Lo hoja 28
de planos, muestra en sus figuras 48, 58 y 68, vistas diversas
del dispositivo roturador, y en las figuras 72 y 88, se mues-~
1Pan en perspectiva y perfil, respectivamente; ung paleta rotu-
redora y una paleta apartadora.

Consta nuestro aparato de un chdsis, constituido por
dos lergueros paralelos -l- y -2-, unidos por atrds por el -
travesero -3-, ¥y por delante prolongados en los tirantes —4- y
-5~, que tienden & unirse para dar lugar a la horquilla'eG-
en que se monta la rueda delantera -7- para su traslado por
carretera. De esta misma horquille -6-, sale con direcidn al
asiento =8~ que ocupard el obrero agricolas, un largo mando
horizontal -9-, medimnte el cual puede aquel conducir el apara-
to por la carretera.

Sobre ol bastidor inferior, gueda superpuesto, a
mayor altura, otro bastidor ~10~, en el que se monta el asiento
-8~ antes descrito.

Con la rueda delantera -7-, colaboran para su tras-
lado por carretera, el juego de ruedas traseras -ll-, cuyas
caracteristicas permiten fécilmente su montaje y desmontaje
sobre los discos ~12~, cuyo accionamiento posteriormente se
indicars. '

En lugar conveniente del bastidor -10-, se halla mon-
tado el motor que acciona el aparato, el cual consta del eje
correspondiente, en cuya parte exterior ofrece el pifién -13-,
que engrana en la rueda dentada -14~, situada en la parte ex-
terior del chdsis (véase figura 29); sobre el punto sefialado
con la fleoha -A-, y cuya rueda dentada es solidaria del eje

=15~, portador de las ruedes dentadas -16- y -17-, cuyos giros

solidarios de aquel eje son transmitidos, respectivamente, a las
ruedas dentadas -18- y -19-, de éstas, la primera, solidaria

del eje ~20~, y la segunda, solidaria del eje =2l-.

R
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' pare su riego, ya que estos dispositivos han de romper le cor-

Bl conjﬁnto de engranajes descrito, viene a consti-
tuir una estudiede desmultiplicacidn de las velocidades desa-
rrolladas por el motor, encaminadas a proporcionar al eje —20-
una lenta velocidad de giro, apropiade tanto para el movimiento
del dispositivo roturador que luego sSe describird, como para
la velocidad a desarrollar por carretera con el aparato., Y en
cuanto a la velocidad transmitids al eje -21-, portador de la -
rueda motriz -22-, que actia solamente cuando el apareto traba-
ja en la tierra, quede. también lo suficientemente reducide
para permitir un eficaz manejo de los dispositivos roturadores
por el obrero agricoles. h

Colaborando con lea ruede motriz -22-, ligeramente
desplazade hacia el lado izquierdo, segin el eje de simetria
bilateral del sparsto (véase figura 28), posee este el par de
rvedas traseras -23-, convenientemente separadas para marchar
ceda una de ellas por el fondo de un surco, y cuyas ruedas son
les diréotrices ¥y estédn montadas sobre el travesero -3-, con
las artioculeciones ~24- que permiten su giro, el eual es gober-
nado por el eje vertical ~-25-, que en la parte superior se re-
suelve en la barra -26-, sobre la que acciona el obrero (véase
figuras 28 y 38), para conducir el motocultor durante su tra-
bajo agricola.

Sobre este miemo travesero -3-, y oon logfiedios més
adecuados, puede agregarse al eparato unas cuchillas de arado
~27-, o bien dispositivos sembradores (no representados en los
planos), a fin de obtener del aparato otros rendimientos o
ugos igualmente agricolas.

Los dispositivos roturadores que posee este aparato,
han s8ido especialmente estudiados atendiendo 2 la naturaleza
y desarrollo de las matas de remolacha, situadas en las cres-

tas de los caballones, y separados éstos por amplios surcos



118

115

120

125

130

135

teza aterronada de la tierra, sin encarnar demasiado, puesto
que este fruto es por su meturalezs muy abultado ¥ tiende a
aflorar, y con el fin de no dafiar al fruto, la labor desarro-
lladae por el motoculior no ha de profundigar apenas en la tie-
rre.

Estos dispositivos estdn integrados por sendos bas-
tidores -28-, que denominaremos triangulares, ouya base estd
formeda por un marco rectangular =25- en los cueles descansan

en los cojimetes ~30~ los ejes laterales =31~ y en los cojine=~

tes centrales -32-, la prolongacidén del eje -20-, a la que sefiad
lamos con =-33-, cuyo giro es recibido de aquel eje =20- por
medio del cardan -34- (véase figure 68).

 Solideriss del eje central =33~ del dispositivo ro-
turador, se hellan las paletas roturadores -35- éuyo perfil
adopta la forme de L, ensartadas todas ellas por un orificio
central.-36-, ¥y cuyas ramas -37- dobladas en dngulo son las
que atacan la corteza de la tierra, as{ como tampién pueden
hacerlo sus extremos opuestos -38~, Esta forma de estas pale~
tas, trabajerd cémodemente la tierra, sin encarnar demasiado,
¥y sufrirdn mucho menos los frutos que incidentalmente fueron
tocados, que si adoptaran la forma de pico.

El eje -33-, convenientemente prolongado fuera del
bastidor triangular ofrece montada la polea -38-, que por me-
dio de la correa -39-, transmite el giro en igual sentido al
eje -31- posterior, portador de la polea -40-, y a la vez,
el mismo eje -33-, shora algo més afuera ofrece la rueds den—
tada -41-.que engrana con la rue&a dentada =42~ del eje =31~
anterior, a fin de imprimir a éste un sentido de giro opuesto.

En los dos ejes -31-, se hallan montades las paletas
apartadoras -43-, de brazos -44~ alabeados, con sus orificios

centrales -45- pars su montaje, y cuyos bragzos representados
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en la figura 88, adoptan posiciones opuestas en los dos ejes »
mencionados, tal y oomo muestra con detalle la figura 48, tenien.
dos estos conjuntos de pmletas apartadoras, como su nombre }
sefiala la misidn de apartar e las ramas de las matas en direc-
cién a sus troncos, para dejar libre el espacio entre cada dos
matas consecutivas, a fin de gue las paletas roturadoras -35-,
puedan atacar la mayor cantidad de terreno posible en aquel
espacio. '

La articulacidén de cardan -34-, permite que el con-
Junto roturadbr, descrito, y gue gueda inscrito y montado en
el bastidor trianguler -28- correspondiente, pueda elevarse
desde su extremo exterior, ocupando la posicién que muestran
las lineas de trazos en la figura 52, y teniendo como punto
de apoyo y giro en su elevacidn el mismo cardan -34-, & fin
de que dicho dispositivo roturador pueda salvar la altura
de une mata para pasar el espacio siguiente en que descenders
de nuevo s su posicidén de trabajo.

Estos movimientos se obtienen en virtud de unos
cables tensores =45-, accionados desde los mandos ~46- situa-
dos el alcance del obrero sgricola, y cuyos cables estdn ten-
didos desde las poleillas -47-y verifican su traccidn segin
las direcciones gque marcen las flechas en la figura 5¢., Estas
poleillas estdn montadas en los travesafios de unos bastidores
-48w= de estructura prismdtica rectangular y de proporciones
mayores que 108 béstiddrgs trianzulares gue quedan inéoritos
en su interior. lLos bastidores prisméticos -48-, se hallan
fijos y montados en los laterales del aparato precisamente.
en los huecos centralegfle las ruedas rosteriores =ll—, dispo-
niendo de cojinetes auxiliares -49- que contribuyen e mentener
en posicidén a los ejes -31- laterales y central -33- del bas-

tidor triangular, asi como de unz pletina vertical =~50-, que
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actis de gula del eje.—33-, en los desplazamientos axiales
de dste, a fin de que al descender, vuelva a su sitio de tra-
bajo,

Los laterales inferiores ~51- del bastidor fijo

prismdtico -48-, ofrecen forms curvads 2 fin de permitir el
peso de la planta en el avance del aparato, cuando se eleva el _
bastidor triangulsr. |

U8 evidente gue los disppsitivos roturadores latera-
les actian constantemente durante la merchz del vehiculo, y
solamente la tensidn ejercida en los cables -45- de cada lado,
evitard el coniacto de aquellos con el terreno, por la ele—
vaclén de los bastidores triengulares -~28-. Sin embargo, el
glro de las paletes ~35~, & pesar de la elevacidn de los bas-
tidores podria dafiar a las partes més altas de la planta,
sohre todo en el perfodo avanzado de su desarrollo, y en pre-
visidén de ello, se ha ideado un dispositivo de seguridad, cons
tituldo por doe plezas acanaladas -52- y ~53= {véase figura
48), entre las cuales queda parcialmente comprendido el con-
junto de dichas paletas, las cusles en virtul de gufas dis-’
puestas en ambos extremos que no se hen representado para
mayor claridad, pueden desplazarse en sentido circular, hasta
ocupar las posiciones mostradas en lineas de trazos en la
figura 48, en cuya extrema posicién ofrecerian por la parte
ihferior una superficie redondeada y lisa que resbalaria
gobre lag ramas de las plantas sin herirlas, y preservendo
a éstas del contacto con las peletas giratorias.

La adecuada disposicidn de losg tirantes -54-, pren-
didos uno en cade pleza acanalada, y montados aquellos sobre
el mismo cable ~45-, daris luger =l sincronizado desplazamien-
to de las piezas acanaladas -52- y -53- cuando se elevara el

bastidor triangular, de forma que le elevacidén de éste coin-
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cidirfa con la cobertura de las paletas por la parte inferior,
que preservaria a las plantas.

Los mecanismos hasta aqui descritos funcionan de
forma arménica, y que no precisa casi de explicacién slguna,
puesto que la misma descripcidn realizada y sobre todo la cla-
ridad de los disefios aportados excusan aquella. Sin embargo,
hemos de precisar que eate aparato motocultor, actls sobre
los surcos con las4rejas -27~, cuya colocacién regulable en
cuanto a su separacidn entre si, permitira no dejar nada de
terreno sin tratar, y mediante los dispositivos roturadores
montados en los bastidores triangulares elevables, actuard
sobre los espacios de terreno existentes entre mata y matas
en los mismos caballones, y oon el fin de evitar que las pale~
tas roturadoras —-35- puedan alcanzar e las ramas laterales
de las plantas, les paletas apartadoras -43- giran en senti-
dos opuestos, precisemente pars despedir en direccidn a su

tronco a las remas, y sepsrarlas del campo de accién de las

‘paletas =35-,

Suficientemente descrita la estructura, naturaleza
¥y funcionamiento de este aparato motocultor, sdlo nos resta
manifestar que serdn variables las circunstancies de materia~
les, tamafios y formas, as{ como la relacién de didmetros de
los engranajes desmultipliocadores y ocuslesquieras otros deta~
lles de caracter accesorio, siempre y cuando no afecten a su

esencialidad, que gueda resumida en la siguiente

© o e e s e e
= W s 2N o=

Loe puntos que se reivindican en el presente expe-
diente de Patente de Invencién, son:

12.-Aparato motocultor, poseedor de un motor y en-
gransjes desmultiplicadores, que se caracteriza porque el
movimiento de aquel llega hasta un eje delantero en el que se

halle wontads una rueda motriz del aparato que lo mueve dirante
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su trabajo en el campo, y llega asimismo haste otro eje postes
rior, en el que se hallan montadas las ruedas motrices para
su traslado por carretera, y las cuales son retiradas para
su trabajo en el campo, en el cual, dicho eje posterior, a
través de sendos cardan acoiona unos dispositivos roturadores
laterales montados sobre unos bastidores de base y lados
rectangulares y caras anterior y posterior triangulsres, y
cuyos bastidores que pueden ser elevados por sus extremos
exXxternos, se hallan situsdos en el interior de otros dastido-
res fijos de forma rectangular, con dos de sus lados inferio-
res redondeados, caracterizado

22 ,~Aparato motocultor,y@orque el dispositivo rotu-
rador de oada lado, consta de un eje oentrai y dos laterales,
aquel ligeramente més elevado que éstos, apoyados en sendos
cojinetes montados en el bastidor triangular correspondiente,
¥y en cuyo eje central va montada une pluralidad de paletaé
roturadoras, atravessd®s por su centro, las cuales tienen la
forma de L, siendo la rama doblads en dngulo recto la que

inclide sobre el terreno pars romper su cortega, mientras que

" en los dos ejes 1ateraies, ge halle montada une plurslidad

de paletas apartadoras, en forma de S, moviédndose las paletas
de un eje en igual sentido que las peletas del eje central
por razén de un juego de poleas existentes entre estos dos
éjes, mientras que las paletas del eje lateral opuesto se
mueven en sentido opuesto, por la existencia de un engranaje
integrado por dos ruedas dentadas engresnadas situadas en los
extremos del eje oentral y de este eje lateral.
3%,~Aparato motocultor, caracterizado porque el

bastidor triasngular roturador de cade lado, puede ser elevado
por la traccidn de un cable .accionado desde el lugar en que
se emplaza el operario, por medio de poleillas situadas en el
bastidor rectangular, en el cual existe una barra horizontael

que actiya de gufa en los desplazamientos axisles del bastidor

Al
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en lo esencial y fines industriales a lo descrito en la pre-

triangular, con centro en el cardan correspondiente.

42 ,~Aparato motocultor, caracterizado porque cada
bastidor triangular ofrece el montaje de dos cubiertaé acang-
ladas semi-circulares que envﬁelven parcislmente las paletas
roturadoras por su parte superior y que pueden deslizerse en
gentido circular y recubrir las paletas roturadoras por su
parfe inferior cuando se eleva el bastidor triangular, veri-
ficéndose este desplezemiento de las cubiertas acanaladas por
medio de tirantes unidos a ellas y conectedoe sl mismo cable |
que eleva el bastidor cuando se pasa por encima de la mata
de la planta.

52.-Aparato motocultor, caracterizado porque los
dispositivos rotursdores, cuando el notocultor 1leva montado
el tren de ruedas posteriores pars su traslado por carretera,
guedan inscritos en el hueoo circular central de dichas ruedas
las cuales han sido montadas en sendos discos solidarios del
eje posterior de 1la 1% reivindicacidn. Y

62,~"APARATO MOTOCULIOR", de conformidad en un todo

cedente Memoria Deseriptiva y gréficemente representados en
los adjuntos planos para su mejor comprensién.
Este Memoria oonsta de DIEZ hojas escritas o meca~
nografiadas por una sola cara a doble espacio en 284 lineas,
Valencia, 8 Enero 1963

Por autorizacidén del interesado.
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