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La presente invencidn se refiere a una miquina ata-
dora automética para el atado de bolsas y similares, de gran
sencillez constructiva.

Son conocidas midquinas atadoras automiticas que en-
rollan una atadura alrededor de una bolsa y que comprenden
esencialmente unos medios de avance de la atadura, unos medios
de abrazado de la bolsa y unos medios de enrollamiento/de la
atadura en la bolsa, cuyos medios estdn sincronizados/entre si.

Dichas miquinas presentan en general el inconvenien-
te de que son de construccibn excesivamente compleja.

Con la presente invencibn se consigue una miquina
atadora autom&atica comparativamente mucho mis sencilla sin de-

trimento del resultado obtenido en la operacidén del atado de

las bolsas. : ‘:

La miquina atadora automitica objeto de la invénpién
se caracteriza por el hecho de guz los medios de avance de la
atadura comprenden dos ruedas presionadas entre si que‘;fngi—
rar arrastran la atadura, una de cuyas ruedas es motriz y la
otra conducida, y giratorias sdlo en el sentido de avanee-gra-
cias a un dispositivo de giro unidireccional; los medid§{§p
abrazado de la bolsa comprenden una rendija de guiado prdd&ti-

cada en el plano superior de la miquina en forma de dos:p%gnos
formando dngulo que se juntan hacia el interior de la méé;ina
en un vértice redondeado, y un brazo provisto de una ranura
para alojar la atadura y de una entalladura, cuyo brazo al gi-
rar alrededor de un eje paralelo a los planos que definen la

rendija, abraza a la bolsa en la entalladura entre el brazo y

el vértice redondeado; y los medios de enrollamiento de la ata-




dura comprenden una varilla giratoria solidaria de una rueda
cbnica que engrana con otra rueda cdnica solidaria a su vez
de un pifibn que engrana con una cremallera, la cual es accio-

nada por medios de accionamiento preferentemente neumiticos,
N
realizéndose el atado de la bolsa al avanzar la atadura por

los medios de avance, introduciéndose en la ranura del brazo,
abrazando éste a la bolsa en la entalla y enrolldndose ia
atadura en la bolsa por la accibn de la varilla de los medios

de enrollamiento, despu®s de haberse cortado la atadura con

una cuchilla.
Para mejor comprensibn de cuanto qgueda expuesto se
acompafian unos dibujos en los que, esquemdticamente v tan s6-

lo a titulo de ejemplo no limitativo, se representa un caso

préctico de realizacién. vt

En dichos dibujos, la figura 1 muestra los medids

de enrollamiento de la miAquina atadora automdtica de la inven- .

cidn; la figura 2 muestra en una vista en planta los med+os
de avance de abrazado y de enrollamiento, antes de realizar el

atado; la figura 3 muestra los mismos medios de la figufd:ante-

rior en posicidén de realizar el atado; la figura 4 mues%tasen

perspectiva el conjunto de la méquina de la invencidn; *y la fi-

L]
gura 5 muestra una bolsa con la atadura de cierre. ot

Tal como puede verse en la figura 1, los medios de

enrollamiento de la atadura, preferentemente alambre reforzado
con plastico, comprenden una varilla ~1- giratoria y solidaria
de una rueda cbnica -2~ que engrana con otra rueda cénica -3-
solida..a a su vez del pifibn -4~ que engrana con una cremalle-

ra -5-, la cual es accionada por un cilindro neumitico (no re-
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presentado) cuyo vastago -6- estd répresentado en la figura.

En la figura 2 pueden verse los medios de évance del
alambre, que c mfrenden dos ruedas -7- y -8- presionédas entre
si, que al giraf arrastran el alambre -9-. Una de las ruedas,
por ejemplo la -7- es motriz y la otra, por ejemplo la -8-,
conducida, siendo giratorias sdlo gn el sentido de avance in-
dicado por las flechas en la figura 2, gracias a un dispositi-
vo de giro unidireccional.

Los medios de abrazado de la bolsa comprenden una
rendija de guiado -10- practicada en el plano superior de la

mdquina en forma de dos planos -11- y -12- que setjuntan hacia

- el interior de la miquina formando un vértice redondeado -13-,

Yy un brazc -14- provisto de una ranura -15- para aloja{ é{
alambre y una entalladura -16-, el cual al girar alredéébr:de
un eje -17- paralelo a los planos que definen la rendij::'ébra—
za a la bolsa -18- en la entalladura -16-, entre el brazo -14-

y el vértice redondeado -13-, o

El funcionamiento de la miquina atadora automitica

de la invencibn es el siguiente: tese

En la figura 4 puede verse la bobina =-19- quégééhi-
nistra el alambra -9-, el cual es arrastrado por los ci}yﬁdros
-7- y =-8- no representados en la figura 4. Mientras tanﬁo,.la
bolsa -18- va avanzando en el sentido de la flecha y al llegar
a una determinada posicibén se pone en contacto con un micro-
rruptor que inicia el ciclo.

En este momento inicial, los distintos elementos de

la mdquina se encuentran en el estado gque se representa en la

figura 2. El alambre -9- suministrado se dispone en la ranura
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-15- del brazo -14-.

Cuando la bolsa -18- llega al fondo de la rendija
-10- empujada por el brazo -14- &ste se coloca en la posicién
indicada en la figura 3, la cuchilla -20- corta el alambre
-9-, el cual se coloca en el fondo de la entalladura =-16-,
rodeando a la bolsa -18-,

Entonces, la varilla -1- realiza varias vueltas
(preferente cuatro vueltas) enrollando el alambre en la bol-
sa, tal como indica la figura 5.

Una vez realizada la operacidn de atar la bolsa,el
brazo —-14- vuelve a su posicidn inicial, se retira la bolsa
-18- de la ranura -10- y los medios de enrollamiznto vuelven

a la posicibn inicial.

Ademis, el mecanismo de accionamiento de la ruetta
.. .
motriz -7- que suele ser de pifién y cremallera impulsado per
un cilindro neumdtico, vuelve a su posicién inicial sin pro-
o®

L)
vocar el giro de la rueda en sentido contrario, gracias’.al.

dispositivo de giro unidireccional.

En este instante, la miquina se encuentra dispuesta
. [ ]
para realizar un nuevo ciclo. et
e

La descripcibn realizada mis arriba correspondd ‘a

una realizacidn concreta de la invencién, pero se compréndg
que &sta podria tambi&n realizarse de muchos modos diferentes,
siempre seglin las caracteristicas de la invencién.

Serédn, pues, independientes del objeto de la inven-
cién, los detalles constructivos y demfs caracteristicas no

esenciales, empleadas en la puesta en préctica de la misma,

por quedar todo ello comprendido dentro del alcance de las si-



guientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Maquina atadora automitica del tipo que enrolla
una atadura alrededor de una bolsa y qua comprende esencial-
mente unos medios de avance de la atadura, unos medios de abra-
zado de la bolsa y unos medios de enrollamiento de la ataduxa
en la bolsa, cuyos medios est&n sincronizados entre si, carac-
terizada por el hecho de que los medios de avance de la atadu-
ra comprenden dos ruedas presionadas entre si que al girar a-
rrastran la atadura, una de cuyas ruedas es motriz y la otra
conducida, y giratorias s6lo en el sentido de avance gracias
a un dispositivo de girounidireccional; los medios de abrazado

de la bolsa comprenden una rendija de guiado practicada en_ el

plano superior de la maquina en forma de dos planos forhah@o

[
.. 'Y

un &ngulo que se juntan hacia el interior de la miquina ersun

vértice redondeado, y un brazo provisto de una ranura para alo-

jar la atadura y de una entalladura, cuyo brazo al giraf-éfre—‘

dedor de un eje paralelo.a los planos que definen la rendija,
abraza a la bolsa en la entalladura entre el brazo y el vértice

redondeado; y los medios de enrollamiento de la atadurazqgmpren-
den una varilla giratoria solidaria de una rueda c6nica{éﬁ§ en-
grana con otra rueda cénica solidaria a su vez de un piﬁﬁp,que
engrana con una cremallera, la cual es accionéda por medios de
accionamiento preferenteménte neumdticos; realiz&ndose el atado
de la bolsa al avanzar la atadura por los medios de avance, in-

troduciéndose en la ranura del brazo, abrazando éste a la bolsa

en la entalla y enrollédndose la atadura en la bosa por la accidn




de la varilla de los medios de <nrollamiento, después de haber-
se cortado la atadura con una cuchilla.

2. Maquina atadofa automitica.

La presente memoria descriptiva consta de ocho ho-
jas foliadas, escritas a magquina por una sola cara.

Barcelona, 27 de junio de 1984
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